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9 MECANISM PENTRU ACTIONARE KRUGER-FLAP

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un mecanism de actionare Kruger-
Flap, ce determina cresterea coeficientului de portanta
sau protejeaza curgerea laminara pe extradosul aripii,
fiind utilizat Tn domeniul aeronautic, la actionarea dis-
pozitivelor de hipersustentatie si in orice situatie in care
axa de rotatie nu poate fi materializatd. Mecanismul
conform inventiei este constituit dintr-un actuator (5)
electric sau hidraulic, ce actioneaza bratul (1) in jurul
unei axe (9) solidare cu nervura (6), si actioneaza bratul
(2) prin intermediul axei (10) solidare cu axul (1), bratul
(2), prin intermediul axei (11), actioneaza Kruger-
Flap-ul (3), bratul (7), care este simetricul bratului (1)
faté de planul nervurii (6), se roteste in jurul axei (13)
siantreneaza bratul (8), prin intermediul axei (14), care,
prin intermediul axei (12), actioneaza Kruger- Flap-ul

(3), perechile de brate (1 cu 7, 2 cu 8) si de axe (9 cu
13, 10 cu 14 si 11 cu 12) fiind simetrice, iar la schim-
barea sensului de rotatie a actuatorului (5) se produce
migcarea inversa a Kruger-ului (3).
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DESCRIEREA INVENTIEI

Inventia se referd la un mecanism de actionare Kruger
avand ca efect cresterea coeficientului de portantd, sau protectia curgerii laminare pe profilul
aripii, folosind patru brate articulate (doud perechi) simetrice (1) si (2), (7) si (8) care
deplaseaza flapsul (3) din pozitie inchis fig. 1 si fig. 2 in pozitia deschis fig. 4 si fig. 5.

Mecanismul conform inventiei se poate utiliza in urmatoarele domenii:

- in domeniul aeronautic la actionarea dispozitivelor de hipersustentatie;

- in orice alta situatie, specifici domeniului aeronautic, in care axa de rotatie nu este

materializata.

In prezent mecanismele pentru actionarea Kruger — Flap sunt mecanisme plane care au
axa de rotatie in bordul de atac al profilului aripii si este aproximativ paraleld cu acesta. In
acest caz bordul de atac este ocupat de sarnierele mecanismului care impiedicd folosirea
degivrarii cu aer cald..

Se cunoaste din stadiul tehnicii un brevet nr. EP 0 538 963 B1 din 26.03.1997
inregistrat in Uniunea Europeanad, cu titlul ,,Volet Kruger cu trei pozitii cu curburi variabila”.

In Roménia nu se cunosc inventii avand ca subiect mecanismul Kruger — Flap.

Metoda conform inventiei propune un mecanism de actionare Kruger — Flap, la care
bratele (1) si (2),respectiv (7) si (8) se rotesc in jurul axelor (9), (10) si (11) respectiv (13),
(14) si (12) si actioneaza flapsul (voletul de bord de atac) (3) din pozitia inchis, fig. 1 si fig.
2, in pozitia deschis, fig. 4 si fig. 5.

Axele de rotatie ale bratelor nu sunt paralele intre ele si nici cu axa de rotatie a flapsului.
De asemenea miscarea compusé a bratelor este o migcare spatiala, utilizata pentru prima data
intr-un astfel de mecanism. Mecanismul executd aceeasi functie ca si cel descris anterior, insa
cu un numar redus de componente, ceea ce il face mai fiabil §i mai usor de intretinut.

Mecanismul care face obiectul prezentei inventii lasid liber bordul de atac al profilului

(4), acesta putind fi utilizat ca spatiu de degivrare.ﬁg.6

Se da in continuare un exemplu de functionare a mecanismului, in legaturd cu fig. 1-6,
care reprezinta:

- fig.1,mecanism de actionare Kruger — Flap in pozitia inchis, vedere axonometrica (fara
lonjeronul anterior, (15));

- fig.2, mecanism de actionare Kruger — Flap in pozitie inchis, vedere lateral;
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- fig.3, mecanism de actionare Kruger — Flap in pozitie inchis, vedere de jos fard corpul
Kruger-ului, (3);

- fig. 4, mecanism de actionare Kruger — Flap in pozitie deschis, vedere axonometrica;

- fig. 5, mecanism de actionare Kruger — Flap in pozifie deschis, vedere laterala;

- fig. 6, mecanism de actionare Kruger — Flap in pozitie deschis intermediara.

Mecanismul de actionare Kruger - Flap, este compus din:

- braele (1), (2) 5i (7), (8);

- actuatorul rotativ (5);

- nervura suport (6);

- invelisul bordului de atac (4);

- corpul Kruger-ului (3).

Actuatorul (5) actioneaza bratul (1) in jurul axei (9), care este solidarad cu nervura (6) si
roteste axa (10), iar bratul (2) cuplat cu bratul (1) prin intermediul axei (10) si cu corpul
Kruger-ului (3) (prin intermediul axei (11)), deschide corpul Kruger-ului. in mod similar
bratul (7) se roteste in jurul axei (13), care este solidara cu nervura (6) si bratul (8), care este
cuplat cu bratul (7) prin intermediul axei (14) si cu corpul Kruger-ului prin intermediul axei
(12), determina deschiderea corpului Kruger-ului, fig. 4 si fig. S.

La schimbarea sensului de rotatie a actuatorului (§), care poate fi electric sau hidraulic,
se produce inchiderea Kruger-ului, fig. 1 si fig. 2.

Mecanismul permite Kruger-ului sa poati fi utilizat in orice pozitie intermediara, fig. 6.
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REVENDICARI

1. Mecanism de actionare pentru Kruger-Flap, caracterizat prin aceea ca miscarea flapsului (3),
este realizatd de cele doua perechi de brate (1), (2) si (7), (8) care au miscéri spatiale cuplate si
simetrice.

2. Mecanism de actionare pentru Kruger - Flap, caracterizat prin aceea ci miscarea spatiald a
celor doud perechi de brate (1), (2) si (7), (8) lasa libere spatiile (A) si (B), care pot fi utilizate
pentru degivrare, respectiv trasee conducte si fire, fig. 6.
} Mecanism de actionare pentru Kruger — Flap, este caracterizat prin aceea ci datoriti formei

si geometriei lui permite o plajd mai mare de pozitionari ale Kruger-ului (3).
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