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49 MOTOR ELECTROSTATIC

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un motor electrostatic, cu rotor
rulant si flexibil, capabil s& dezvolte cupluri relativ mari,
la turatii mici, pand la cateva rotatii pe minut, fard a
utiliza reductoare mecanice. Motorul conform inventiei
este alcatuit dintr-un disc (1) conductor flexibil, fixat pe
un ax (2), prin intermediul unui butuc (3), axul (2) se
sprijind in niste lagére de alunecare (4 si 5), plasate pe
cate un scut (6 si 7), rotorul astfel constituit fiind conec-
tat la unul dintre polii unei surse de alimentare, prin
intermediul unui contact (8) alunecator, gdsindu-se sub
actiuneafortelor electrostatice generate de nigte elec-
trozi (9) plasati pe un suport (10) electroizolant si
acoperiti cu un strat electroizolant, si care sunt excitafi
succesiv, prin impulsuri de tensiuni generate dupd o
logica prestabilitd, de un generator de impulsuri (DI).

Revendicari: 1
Figuri: 4

f
|

S

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protecfia conferitd potrivit dispozifiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu excepfia cazurior in care cererea de brevet de invenfie a fost respinsd, retrasd sau consideratd ca fiind retrasd.
Intinderea protecfiei conferite de cererea de brevet de invenjie este determinatd de revendicdrile confinute in cererea publicatd in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).

RO 126703 A2



OFICC)IUL DE sTAT PENTRL INVENTH $! MARCI
érere de brevgt de inventie
Nr. QvL S (. 5‘0

Data depozit ..

Motor electrostatic

Inventia se referd la un motor electrostatic cu rotor rulant si flexibil, capabil si
dezvolte cupluri relativ mari, la turatii mici, pand la cateva rotatii pe minut, fard a utiliza
reductoare mecanice.

In scopul realizarii unor motoare capabile sa dezvolte cupluri mari la viteze reduse fara
a folosi reductoare mecanice este cunoscutd o solutie (CERNOMAZU, D., SIMION, AL.,
MANDICI, L. Micromotoare electrostatice, Suceava: Editura Universitatii, 1997, p. 88-97)
concretizatd Intr-un micromotor electrostic cu rotor rulant $i interstitiu axial. Micromotorul
conform solutiei amintite este alcatuit, in principal, dintr-un stator plan deasupra cdruia este
plasat un rotor inclinat in forma de disc. Statorul este constituit din trei sau mai multi electrozi
plani, in forma de sector de cerc, izolati intre ei si dispusi 1n jurul unui punct central, pe un
suport electroizolant plan.

Suprafata electrozilor statorici este acoperitd cu un strat electroizolant. Rotorul,
asemenea unui titirez in repaus, se sprijind pe suprafata statorului, prin intermediul axului
(intr-un punct fix, situat in cenntrul statorului) si prin intermediul discului rotoric (intr-un
punct mobil, situat pe un traseu circular, in zona marginala a statorului). In urma conectarii
micromotorului la sursd, intre rotor si fiecare electrod statoric excitat se dezvolta forte de
atractie care deteremind modificarea inclinatiei discului rotoric in directia polului excitat.
Punctul de sprijin marginal dintre stator si rotor se deplaseaza in aceeasi directie, ocupéand in
final, o pozitie pe axa de simetrie a electrodului. La un ciclu complet de excitare-comutare,
punctul mobil de sprijin se roteste cu un unghi egal cu 2n radiani, in acelasi sens cu cel de
comutatie; simultan, discul rotoric, solidar cu axul de sprijin, va efectua o deplasare

unghiulard mult mai redusé, in sens invers celui de comutare.
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Dezavantajul solutiei descrise constd in faptul c¢d unghiul de inclinare a axului
rotorului se modificd in urma fiecdrei faze a comutarii ceea ce impune o constructie
particulara a lagarelor si o pozitie preferentiald a rotorului in raport cu statorul.

Motorul electrostatic, conform inventiei, inlaturd dezavantajele mentionate prin aceea
ca, preludnd aspectele de principiu care caracterizeazd functionarea unui motor cu rotor
rulant, realizeaza inlocuirea rotorului rulant rigid printr-un rotor flexibil care se deformeaza
sub actiunea fortelor electrostatice dezvoltate de electrozii (polii) statori excitati; in modul
descris punctul de contact mecanic dintre stator si rotor se modificd in mod continuu,
determinind rotatia axului rotorului cu viteza unghiulard mica, in acelasi sens de comutare a
polilor rotorici.

Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legiturd cu figura 1, figura
2, figura 3 si figura 4 care reprezintd dupa cum urmeaza:

fig. 1 — sectiune longitudinald a motorului electrostatic;

fig. 2 —explicativa la principiul de functionare al motorului cu rotor rulant si rigid;

fig. 3 — explicativa la principiul de functionare al motorului cu rotor rulant si flexibil;

fig. 4 — explicativa la calculul vitezei unghiulare de rotatie Qg.

Motorul electrostatic, conform inventiei, (fig. 1) este alcdtuit dintr-un disc metalic
flexibil 1, fixat pe un ax 2 prin intermediul unui butuc 3. Axul 2 se sprijina in niste lagare de
alunecare 4 si 5 plasate pe cate un scut 6 respectiv 7. Rotorul astfel constituit este conectat la
unul din polii sursei de alimentare prin intermediul unui contact alunecator 8, gasindu-se sub
actiunea fortelor electrostatice generate de niste electrozi 9, plasati pe un suport electroizolant
10 si care electrozi sunt acoperiti cu un strat electroizolant 11.

Electrozii sunt excitati succesiv, prin nigte impulsuri de tensiune, generate dupa o
logica prestabilita, de la un distibuitor de impulsuri DI. Sub actiunea fortelor electrostatice
mentionate, discul metalic | se deformeazd asemenea exemplului prezentat in fig. 3.
Deformatia discului se propaga in sensul de excitatie al electrozilor 9, asemenea unei unde
progresive, ramdnand permanent in contact cu suprafata suportului 10. Drept urmare, la axul
motorului se Inregistreazd o rotatie cu viteza redusd, in sensul de excitatie al electrozilor
statorici.

Notand: Dg — diametrul traseului de contact al rotorului 1 cu suportul 10; Dgr —
diametrul discului; Qr — viteza unghiulara de excitare a electrozilor statorici; Qr — viteza
unghiulara inregistrata la axul rotorului; formula de calcul aferenta miscérii este:
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Revendicare

Motor electrostatic, realizat pe principiul motorului cu rotor rulant si flexibil,
caracterizat prin aceea cd, este constituit dintr-un rotor reprezentat pintr-un disc conductor
flexibil (1) plasat pe un ax (2) sprijinit in niste lagare de alunecare (4) si (5) plasate pe cite un
scut (6) respectiv (7) si care ax este conectat la unul din polii sursei de alimentare prin
intermediul unui contact alunecator (8); si unde discul (1) se gaseste sub actiunea unor forte
electrostatice generate de niste electrozi (9) plasati pe un suport electroizolant plan (10), si
care electrozi sunt excitati succesiv, prin niste impulsuri de tensiune, furnizate dupa o lege
prestabilita, de la un generator de impulsuri (DI); deformatia discului se propagd asemenea
unei unde progresive, aceasta ramandnd permanent in contact cu suprafata statorului acoperitd

cu o folie electroizolanta (11).
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Fig. 1
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