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RO 126651 B1

Inventia se refera la un manipulator pentru impachetarea miezurilor magnetice la
transformatoarele de sudare cu sunt magnetic.

Pentru impachetarea miezurilor magnetice la transformatoarelor de sudare cu sunt
magnetic, este cunoscuté o instalatie (CERNOMAZU, D.; MTRT, [. "Instalatie robot pentru
impachetarea miezurilor magnetice pentru transformatoarele electrice" - Brevet RO 97135)
destinata impachetarii miezurilor magnetice la transformatoarele de sudare cu arc electric.
Instalatia mentionata este constituita din urmatoarele elemente: o maséa de impachetare, pre-
vazuta cu patru palete, prin intermediul carora tolele sunt depuse si pozitionate in jurul unei
mese de calibrare montata la centru, iar cele doua casete, prevazute cu cate patru comparti-
mente in care sunt depozitate tolele in pozitiile corespunzatoare unui strat par sau unui strat
impar, au un sistem pentru manipularea tolelor constituit din doua cadre suport; fiecare este
prevazut cu cate patru brate glisante, destinate apucarii tolelor, cu ajutorul unor dispozitive
de apucare cu vid; fiecare dispozitiv extrage intai patru tole dintr-o caseta, si depune alte
patru tole, extrase anterior, pe masa de impachetare.

Instalatia descrisa prezinta dezavantajul ca straturile pare siimpare care intréa in con-
stituirea miezului magnetic nu pot fi realizate cu tole suprapuse consecutiv, fapt care majo-
reaza timpul de executie a miezului din cauza consumarii unui timp necesar demontarii si
montarii jugului frontal superior.

Manipulatorul conform inventiei inlatura dezavantajul mentionat prin aceea ca este
prevazut cu doua seturi de cate doua casete B1, B2, respectiv, B3, B4, care au posibilitatea
de deplasare pe niste ghidaje 11, 12, sub actiunea a doi cilindri pneumatici P1, respectiv, P2,
iar primul set de casete B1, B2 este constituit, fiecare, din patru compartimente pentru tole,
care sunt orientate dupa pozitiile corespunzatoare straturilor impare, si cel de-al doilea set
de casete B3 si B4 este constituit, fiecare, din patru compartimente pentru tole, care sunt
orientate dupa pozitiile corespunzatore straturilor pare.

Problema tehnica pe care inventia isi propune sa o rezolve este de a impacheta
miezurile magnetice la transformatoarele electrice intr-un timp redus.

Solutia tehnicé o reprezinté realizarea unui manipulator pentru impachetarea miezu-
rilor magnetice la transformatoarele electrice, care monteaza straturile cu tole suprapuse
alternativ (un strat impar, format din patru tole, urmat de un strat par, format din patru tole).

Inventia prezinta avantajul careduce timpul necesar impachetarii unui miez magnetic,
contribuind prin aceasta la cresterea productivitatii, respectiv, la reducerea pretului de cost
aferent executiei.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig. 1...6, ce
reprezintd dupa cum urmeaza:

- fig. 1, schema de principiu a instalatiei;

- fig. 2, schema de principiu a sistemului de transport pentru cele doua cadre suport
pe care sunt montate bratele de manipulare a tolelor,

- fig. 3, o sectiune longitudinala printr-un brat de apucare;

- fig. 4, 0 vedere de sus a mesei de impachetare;

- fig. 5, o sectiune transversala a mesei de impachetare;

- fig. 6, o succesiune de secvente privind pozitionarea tolelor in jurul piesei de
calibrare.

Manipulatorul conform inventie (fig. 1) este constituit din doua seturi de casete,
deplasate pe niste ghidaje 11, 12, prin intermediul unor cilindri pneumatici de actionare P1
si P2. Fiecare set este constituit din cate doua casete B1, B2, respectiv, B3, B4, cuplate in
tandem, dintre care una este destinata depozitarii tolelor pentru straturile impare B1, respec-
tiv, B3, si alta este destinatéd depozitarii tolelor pentru straturile pare B2, respectiv, B4.
Fiecare caseta este prevazuta cu cate patru compartimente, in care pachetele de tole sunt
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orientate, in functie de caz, dupa configuratia straturilor ce intré in componenta sistemului
magnetic (straturi pare si straturi impare). Pentru realizarea unui strat impar, in zona mesei
de impachetare, sunt deplasate casetele B1 si B3, iar pentru realizarea straturilor pare, sunt
deplasate casetele B2 si B4. Manipulatorul mai cuprinde (fig. 1 si 2) un sistem C pentru
manipularea tolelor intre cele doua casete aflate in zona de lucru s$i masa de impachetare
A. Sistemul C este constituit din doua cadre suport C1 si C2, pe care gliseaza cate patru
brate de apucare 1. Cele doua cadre suport C1 si C2 sunt deplasate simultan astfel incat,
in timp ce unul extrage patru tole dintr-o caseta, celalalt depune patru tole, extrase anterior,
pe masa de impachetare A.

Deplasarea intre casetele aflate in zona de lucru si masa de impachetare se repeta
pana cand stratul de tole aflat in executie este constituit din numarul de tole suprapuse pre-
scris. Executia straturilor pare, presupune scoaterea din zona de lucru a casetelor B1 si B3
si aducerea in pozitie de lucru a casetelor B2 si B4.

Fiecare brat de apucare (fig. 3) este destinat manipularii uneia dintre cele patru tole
depozitate in compartimentele casetelor B1, B2, B3 si B4. Pentru manipularea tolelor, bratul
este echipat cu un dispozitiv de apucare cu vid, reprezentat printr-o cupa simpla din cauciuc
1a, introdusa intru-un suport 1b, fixat de o structura rigida 1c, reprezentatd printr-o teava
rectangulara din otel. Sistemul de apucare este conectat la un tub flexibil din cauciuc 1d,
care face legatura intre dispozitivul mentionat si o pompa de vid nereprezentata in figura.
Partea bratului realizata din teava rectangulara gliseaza niste piese de ghidare 1e, fixate pe
unul dintre cadrele suport C1, respectiv, C2. La partea inferioara, bratul de apucare 1 mai
cuprinde si o piesa 1f, numita cui de separatie, care, la ridicarea cadrului suport de pe masa
de impachetare, realizeaza separarea tolei de cupa din cauciuc. Asa cum s-a mentionat,
casetele aflate in zona de lucru sunt pozitionate de o parte si de alta a mesei de impachetare
A (fig. 4 si 5). Masa de impachetare este constituitd, in principal, dintr-o placa suport 2, pe
care sunt depuse tolele si de care mai sunt fixati niste cilindri pneumatici 3, care actioneaza
succesiv perechile de palete 4, respectiv, 5, prin care tolele depuse pe masa de impachetare
A sunt pozitionate in jurul unei piese de calibrare 6, aflata in centrul placii suport 2. Se obtine
astfel o pozitionare precisa a tolelor in cadrul stratului aflat in executie. in fig. 6 este prezen-
tat un ciclu de lucru al perechilor de palete 4, respectiv, 5. Functionarea manipulatorului este
completata cu un traductor de pozitie Q, prin care este controlaté pozitia celor doua seturi
de casete. Pentru controlul numarului de straturi impare si pare, depuse pe masa de impa-
chetare, este prevazut un sistem traductor-contor Cp, iar pentru controlul numarului de tole
suprapuse, corespunzator fiecarui strat, se utilizeaza un alt traductor-contor Cs.

11

13

15

17

19

21

23

25

27

29

31

33



11

13

15

RO 126651 B1

Revendicare

Manipulator pentru impachetarea miezurilor magnetice la transformatoare electrice,
care este constituit dintr-o masa de impachetare (A), formata dintr-o placa suport (2), ce are
doua perechi de palete (4, 5) actionate de niste cilindri pneumatici (3), o piesa de calibrare
(6), iar manipularea tolelor intre compartimentele pentru tole si masa de impachetare se
realizeaza prin intermediul unui sistem de transport (C), constituit din doua cadre suport (C1,
C2), iar pe fiecare cadru suport gliseaza céate patru brate de apucare (1), prevazute cu dispo-
zitive de apucare cu vid (1a), caracterizat prin aceea ca are doua seturi compuse din cate
doua casete (B1, B2, respectiv, B3, B4), deplasabile pe niste ghidaje (11, 12), sub actiunea
a doi cilindri pneumatici (P1, respectiv, P2), avand primul set de casete format din doua
casete (B1, B2) cu patru compartimente pentru tole fiecare, ce sunt orientate dupa pozitiile
corespunzatoare straturilorimpare, si cel de-al doilea set de casete (B3 si B4) cu patru com-
partimente pentru tole fiecare, ce sunt orientate dupa pozitiile corespunzatoare straturilor
pare.
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