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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem pentru monitorizarea
vibratiilor mecanice la care sunt supusi conducdtorii
mijloacelor de transport. Sistemul conforminventiei este
constituit Tn principal dintr-un modul (MA4) de achizitie
de date, cu patru intrari, la care sunt conectati patru
senzori de vibratie (SV), modulul (MA4) comunicand,
prin intermediul unei interfete USB, cu un computer
(PC) pe care ruleaza o aplicatie cu ajutorul careia sunt
realizate niste grafice care permit vizualizarea amplitu-
dinii vibratiilor.
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Sistem pentru monitorizarea vibratiilor mecanice

Inventia se referd la un sistem pentru monitorizarea vibratiilor mecanice la care sunt
supusi conducétorii mijloacelor de transport.

in acest scop sunt cunoscute solutii ca fiind aparate ce sunt concepute sub forma
unor instalatii, ce cuprind in principal captatorul si unele aparate electrice si electronice,
ultimele fiind preponderent de uz general. Captatorul preia energia undelor mecanice de
vibratie a structurii studiate si o transformé (cu ajutorul unui traductor) 1intr-o mérime
electricd proportionald cu unul din parametrii migcarii.

Dezavantajele acestei solutii sunt:

- precizie scazuta,

- utilizare greoaie;

- pret de cost mare;

Sistemul pentru monitorizarea vibratiilor mecanice la care sunt supusi conducatorii
mijloacelor de transport, inldturd dezavantajele de mai sus, prin aceea ca este constituit in
principal dintr-un modul de achizitie cu patru intrari la care sunt conectati patru senzori de
vibratii. Acest modul de achizitie cu patru intrdri este conectat la un computer personal pe
care ruleazd o aplicatie ce ne ajutd si vizualizam amplitudinea vibratiilor.

Avantajele acestui sistem sunt:

- precizie ridicata;

- utilizare usoara;

- pret de cost mic;
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Se da in continuare un exemplu de sistem pentru monitorizarea vibratiilor mecanice
la care sunt supusi conducatorii mijloacelor de transport in legédtura cu figura I.

Sistemul pentru monitorizarea vibratiilor mecanice la care sunt supusi conducatorii
mijloacelor de transport, conform inventiei, este constituit in principal dintr-un modul de
achizitie date cu patru intrari MA4, ce are conectati patru senzori de vibratii SV si care
comunicd cu un computer personal PC, prin interfatd USB, pe care ruleazd o aplicatie C#.
Pe baza mésurdtorilor ce sunt stocate intr-o baza de date, se fac grafice asemanatoare cu
graficele de osciloscop. Senzorii folositi sunt de tip releu cu pastild de metal. Acesti senzori
nu au posibilitatea de a méasura amplitudinea vibratiilor. Ei se deschid incepand cu o
amplitudine de referintd in momentul cand frecventa rezonatorului este egala cu frecventa
la care este reglat senzorul. Din punct de vedere constructiv senzorul este format din doua
lamele metalice suprapuse, lamela superioara avand fixata o pastila metalica ce inchide sau
deschide circuitul. Pentru calibrare este folosit un surub de reglare care mareste sau
micsoreaza gradul de libertate al lamelei superioare. Deoarece acesti patru senzori sunt de
tip analogic am utilizat o tehnica de prelucrare a semnalelor analogice, iar, in acest scop am
folosit un microcontroler care contine si un convertor analogic-numeric, inglobat in
modulul de achizitie MA4 si este programat astfel incat sa aiba posibilitatea de a prelua si
de a prelucra datele masuritorilor.

Acest sistem previne si avertizeaza soferii asupra efectelor secundare ce apar in
urma vibratiilor, mai ales pentru soferii care conduc autovehicule opt ore pe zi.

Se da in continuare o secventd de cod sursa al aplicatiei in C#:

namespace GraficValori

{
public partial class Form1 : Form
{
public Form1()
{
InitializeComponent();
}

private DateTime GetDateTime( ref string|] valori )

{
string[] 11zzaa = valori[ 1].Split( new char[] {'/' } );
string[] hhmmss = valori[2].Split( new char[] { "' } );
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string[] ss = hhmmss[2].Split( new char[] { "'} );
if( ss[ 1 ]=="PM" ) hhmmss[ 0 ] = (int.Parse( hhmmss[ 0 ] ) + 12 ).ToString();

return new DateTime(int.Parse(llzzaa[2]),int.Parse(llzzaa[0]), int.Parse(lizzaa[1]),
int.Parse(hhmmss[0]), int.Parse(hhmmss[1]), int.Parse(ss[0]));
3

DateTime start = DateTime.Now, stop;

private void Form1_Load( object sender, EventArgs € )
{

/liau valori din fisier text

List<DateTime> time = new List<DateTime>();

List<double> at = new List<double>();

List<double> ach] = new List<double>();

List<double> ach2 = new List<double>();

List<double> ach3 = new List<double>();

List<double> ach4 = new List<double>();

try
{
StreamReader sr = new StreamReader( Application.StartupPath + "\\date.txt" );
string str;
int step = 0;
do
{
str = sr.ReadLine();
if( str == null ) break;

str = str. Trim();
if( str!="")

{

switch( step )

{

case 0: //start

{
string[] valori = str.Split( new char[] { \t' } );
if( valori.Length < 3 ) throw new Exception( "Format data start

incorect" );

start = GetDateTime( ref valori );
break;

}

case 1: //stop

{

string[] valori = str.Split( new char{] { \t' } );
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if( valori.Length < 3 ) throw new Exception( "Format data start
incorect" );
stop = GetDateTime( ref valori );
break;
}
case 3: //time step
break;
case 5: //voltage range chl, ch3
break;
case 6: //voltage range ch2, ch4
break;
case 7: //cap tabel
break;
default: //linii tabel
{
if( step < 8 ) break;
string[] valori = str.Split( new char[] { \t' } );
if( valori[ 5 ] =="-") break;

try

{
double t, chl, ch2, ch3, ch4;

t = double.Parse( valori[ 5] );
chl = double.Parse( valori[ 6 ]
ch2 = double.Parse( valori[ 7 ]
ch3 = double.Parse( valori[ 8 ]
ch4 = double.Parse( valori[ 9 ]

2

b

>

>

time.Add( start. AddSeconds( t ) );
at. Add( new XDate(start. AddSeconds(t)) );
achl.Add( chl );
ach2.Add( ch2);
ach3.Add(ch3);
ach4.Add( ch4 );
b
)
b
stept++;
}
twhile (str != null);
sr.Close();
sr.Dispose();
b
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Revendicare

Sistem pentru monitorizarea vibratiilor, caracterizat prin aceea cd, este constituit in
principal dintr-un modul de achizitie date cu patru intrari (MA4), ce are conectati patru
senzori de vibratii (SV) si care comunica cu un computer personal (PC), prin interfatd USB,
pe care ruleazd o aplicatie C#. Pe baza masuratorilor ce sunt stocate intr-o baza de date, se
fac grafice aseminitoare cu graficele de osciloscop. Deoarece acesti patru senzori sunt de
tip analogic am utilizat o tehnicéd de prelucrare a semnalelor analogice, iar, in acest scop am
folosit un microcontroler care contine §i un convertor analogic-numeric, inglobat in
modulul de achizitie (MA4) si este programat astfel incat sa aiba posibilitatea de a prelua si

de a prelucra datele méasuratorilor.
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