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Inventia se refera la o instalatie energetica, destinata producerii energiei mecanice,
necesara antrenarii diverselor masini si utilaje.

Este cunoscuta o instalatie energetica, destinatd producerii energiei mecanice,
prezentata in cererea de brevet WO 2007033451 A1, care are o parghie principald, articulata
intr-un lagar principal si avand un brat lung si un brat scurt, pe parghia principala putandu-se
deplasa o greutate mobila, prin intermediul unui mijloc de propulsie, care este un motor
electric, pe bratul scurt al parghiei principale, fiind articulat un element flexibil de legatura,
care este un lant, care roteste un arbore principal prin intermediul unei roti cu clichet, la
celalalt capat al elementului de legatura flexibil, fiind legata o greutate secundara, care este
ridicatd sau coborata, atunci cand greutatea mobila se deplaseaza intr-un sens sau altul, pe
parghia principala.

Problematehnica, pe care o rezolvainventia, consta in modificarea cuplului de actionare
aparghiei, pentru asigurarea energiei mecanice, necesara actionarii diverselor magini si utilaje.

Instalatia energeticad, conform inventiei, are bratul lung al parghiei principale in legatura
cu un troliu de antrenare, prin intermediul unui element flexibil de legatura, bratul scurt al
parghiei principale, care antreneaza un pinion de antrenare a unui tambur rotativ primar, pe
care se infagoard/desfagoara un element flexibil de legatura, de suspendare a unei greutati
primare, care se sprijina pe bratul lung al unei parghii secundare al carei brat scurt antreneaza
un pinion de antrenare a unui tambur rotativ, secundar, pe care se infagoara/desfasoara un
element flexibil de legatura, aflat in legatura cu o greutate secundara care se sprijina pe un
brat lung al unei parghii tertiare, bratul scurt al parghiei tertiare antreneaza o roata dintata
de antrenare a unui tambur tertiar, pe care se infagsoara/desfagoara un element flexibil de
legaturé de suspendare a unei greutéti tertiare, care se sprijind pe un piston cu migcare
alternativa, suspendat de niste elemente flexibile de legatura, care au la capete niste
contragreutati de echilibrare, pistonul cu miscare alternativa deplasandu-se intr-un cilindru
care are niste supape de aspiratie/refulare.

Instalatia energetica, conform inventiei, prezinta urmatoarele avantaje:

- este nepoluanta;

- constructie simpla si fiabilg;

- pret de cost redus.

Se d3, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu fig. 1...9,
care reprezinta:

- fig. 1, schema de principiu a unei parghii de gradul 1;

-fig. 2, vedere laterald a unui lant de trei parghii de gradul 1, cu dispozitiv de extindere
a cursei si cilindru pentru producere de aer comprimat;

- fig. 3, vedere frontala a ultimei trepte a unui lant de parghii de gradul 1, cu dispozitiv
de extindere a cursei si cilindru pentru producere de aer comprimat;

- fig. 4, vedere frontald a ultimei trepte a unui lant de parghii de gradul 1, cu dispozitiv
de extindere a cursei cu trei tambure si trei cilindri, pentru producere de aer comprimat;

- fig. 5, vedere laterala a bratului de actionare a primului etaj, dintr-un lant de parghii
de gradul 1, cu greutatea mobila montata pe bratul de actionare;

- fig. 6, vedere frontala a primului etaj al unui lant de parghii de gradul 1, cu greutatea
mobild montata pe bratul de actionare;

- fig. 7, vedere laterala a primului etaj, cu brat retractabil, a unui lant de parghii de
gradul 1;

- fig. 8, vedere frontald a primului etaj, cu brat retractabil, a unui lant de parghii de
gradul 1;

- fig. 9, vedere in plan a unui dispozitiv de extindere a cursei in doua trepte.
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Exemplul 1. Instalatia energetica, conform inventiei, este alcatuita dintr-o succesiune
de trei parghii de gradul 1, A, B si C, cu functionalitate identic3, instalate in trepte, etajat, in
care forta de rezistentd a fiecarui etaj devine forta de actionare pentru etajul urmator, iar forta
de rezistenta a ultimului etaj devine forta producéatoare de lucru mecanic util.

Pentru iesirea din starea de repaus si punerea in functiune a instalatiei, se porneste
un troliu 1 de actionare, printr-un mijloc in sine cunoscut, care va cobori un brat 2 de actio-
nare, prin intermediul unui element 3 flexibil de legatura, rotind un brat 4 scurt, care este un
sector dintat, circular, in jurul unui punct O, fix, in sensul invers acelor de ceasornic.

Bratul 4 scurt, care este bratul de rezistenta al parghiei A, va roti, in sensul acelor de
ceasornic, un pinion 5 primar, montat, pe acelasi ax, cu un tambur 6 rotativ, primar.

Rotirea pinionului § primar si a tamburului 6 rotativ, primar va determina ridicarea
greutatii 8 primare, suspendata de un element 7 flexibil, de legatura, care se va infasura pe
tamburul 6 rotativ, primar.

Ridicarea greutatii 8 primare, suspendaté va determina iesirea din echilibru a parghiei
B de actionare, ceea ce va duce la ridicarea unui brat 9 de actionare ce apartine etajului al
doilea al instalatiei.

Acest lucru va determina rotirea, in sensul acelor de ceasornic, a unui brat 10 scurt,
care este un sector dintat, circular, in jurul unui punct O, fix si rotirea, in sensul invers acelor
de ceasornic, a unui pinion 11 secundar si a unui tambur 12 rotativ, secundar, coaxial cu
acesta.

Rezultatul acestei rotiri este coborarea unei greutati 14, secundare, suspendata
printr-un element 15, flexibil, de legatura si infagsurat pe tamburul 12, rotativ, secundar, pe
un brat 13, de actionare a parghiei C din etajul al treilea al instalatiei si rotirea parghiei C in
jurul unui punct O,, fix, in sensul invers acelor de ceasornic.

Aceastd manevra va determina rotirea unui brat 16 scurt, care este un sector dintat,
circular, in sensul invers acelor de ceasornic. Ca urmare, un pinion 17 tertiar, coaxial cu un
tambur 18 rotativ, tertiar se va roti in sensul acelor de ceasornic $i impreuna vor determina
ridicarea unei greutati 19 tertiare, suspendata de un element 20 flexibil de legatura, care se
va infasura pe tamburul 18 rotativ, tertiar. Prin ridicarea greutatii 19 tertiare, suspendata, un
piston 21 cu miscare liniara, dintr-un cilindru 22, pentru producerea aerului comprimat, se
va ridica prin intermediul unor elemente 23 flexibile de legatura si al unor contragreutati 24
de echilibrare, pozitionandu-se la indltimea maxima a pistonului 21 cu miscare liniara.

Odata cu ridicarea pistonului 21 cu miscare liniara, presiunea din interiorul cilindrului
22 pentru producerea aerului comprimat scade, supapa 25 de admisie se va deschide,
permitand intrarea aerului atmosferic in cilindru, iar supapa 26 de evacuare se va inchide,
instalatia fiind pregétitd pentru ciclul urmator.

Seinverseaza sensul de rotire a troliului 1, de actionare, elementul 3, flexibil, de lega-
tura se detensioneaza, bratul 2, de actionare a parghiei A, se ridica, bratul 4, scurt se va roti
in jurul punctului O,, fix, in sensul acelor de ceasornic. Pinionul 5, primar, coaxial cu tamburul
6, rotativ, primar, se vor roti impreuna, in sensul invers acelor de ceasornic si vor cobori greu-
tatea 8, primara, suspendata pe bratul 9, de actionare a parghiei B, prin intermediul elemen-
tului 7, flexibil, de legatura, ce se va desfasura de pe tamburul 6, rotativ, primar.

Prin coboréarea greutatii 8 primare, suspendata, bratul 9 de actionare a parghiei B va
cobori si va determina rotirea bratului 10 scurt in jurul punctului O, fix, in sensul invers acelor
de ceasornic. In acest fel, pinionul 11 dintat, secundar va fi antrenat si se va roti, impreuna
cu tamburul 12 rotativ, secundar, in sensul acelor de ceasornic, ceea ce va determina
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ridicarea greutatii 14 secundare, suspendata si infasurarea elementului 15 flexibil, de
legatura, pe tamburul 12 rotativ, secundar. Ridicarea greutétii 14 secundare suspendata va
scoate parghia C din echilibru si va determina ridicarea bratului 13 de actionare a parghiei C
din etajul trei al instalatiei si rotirea bratului 16 scurt in jurul punctului fix O, in sensul acelor
de ceasornic. Aceasta va duce la rotirea pinionului 17 tertiar si a tamburului 18 rotativ, tertiar,
in sens invers acelor de ceasornic si coborarea unei greutati 19 tertiare, suspendata printr-un
element 20 flexibil, de legatura, pe un piston 21 cu miscare liniara, ce va cobori intr-un
cilindru 22 de producere a aerului comprimat, crescand presiunea aerului din acesta, pana
la valoarea stabilitd pentru livrare catre consumatori.

Cilindrul 22 de producere a aerului comprimat, care dispune de o supapa 25 de ad-
misie a aerului la presiunea atmosferica si de o supapa 26 de evacuare a aerului comprimat
la presiunea stabilitd, este pregétit, in acest fel, pentru operatia urmatoare de livrare a aerului
comprimat ce va fi evacuat prin supapa 26 de evacuare. in functie de necesitétile si de preve-
derile proiectului, ultima treapta a instalatiei poate avea mai multe linii de producere a aerului
comprimat, dotate, fiecare, cu tambur si cilindru separat, asa cum se observa in fig. 4.

Greutatea 19 tertiara are o masa mai mare decét greutatea 14 secundara, care, la
randul ei, are o0 masa mai mare decat greutatea 8 primara.

Exemplul 2. Din punct de vedere al principiului de functionare, instalatia din exemplul
2 este asemanatoare cu cea descrisa mai inainte la exemplul 1. Singura diferenta importanta
este aceea ca, in exemplul de fata, nu mai exista troliu pentru manevrarea bratului de
actionare a primei trepte.

Pentru modificarea cuplului de rotire a parghiei primului etaj, este folosita o greutate
27 mobil3, ce este deplasatd, prin intermediul unei tije 28 filetate, cu ajutorul unui motor 29
electric cu sens reversibil. Greutatea 27 mobila se sprijina pe un set de role 30, care ii permit
deplasarea pe constructia metalicd a bratului 31 de actionare, intr-un sens sau in altul, in
functie de manevra executatd. Prin deplasarea greutatii 27 mobile, se modifica valoarea
cuplului de actionare a parghiei, iar aceasta se va inclina in sensul dorit.

Exemplul 3. Diferenta fatd de primele doua exemple consta in faptul ca bratul de
actionare este telescopic, avand un segment 32 extensibil. Segmentul 32 extensibil este
deplasat cu ajutorul unei tije 33 filetate, deplasat, de catre dispozitivul de actionare, cu un
motor 34 electric cu sens reversibil si al unor role 35. In acest fel, segmentul 32 extensibil,
impreunad cu o greutatea 36 mobila, se pot deplasa intr-o parte sau in alta, modificand
valoarea cuplului de actionare a parghiei si inclinand-o in sensul dorit.

Exemplul 4. Diferenta fatd de exemplele anterioare consta in faptul ca dispozitivului
de extindere a cursei, i se mai adauga o treapta de extindere, aceasta fiind constituita dintr-o
roatd 37 dintata cu diametrul mai mare si o roata 38 dintatd cu diametrul mai mic, conform
fig. 9.

Adaugarea acestei trepte de extindere determind cresterea cursei greutatii 19
suspendata, deci cresterea energiei potentiale a acesteia, in conformitate cu formula E, =G-h,
si ca urmare, a lucrului mecanic util al instalatiei.
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Revendicari

1. Instalatie energetica, care are o parghie principala, articulata intr-un lagar principal,
care are un brat lung si un brat scurt, actionat cu ajutorul unui troliu de antrenare,
caracterizata prin aceea ca bratul (2) lung al parghiei (A) principale este in legatura cu troliul
(1) de antrenare, prin intermediul unui element (3) flexibil de legatura, bratul (4) scurt al
parghiei (A) principale antreneaza un pinion (5) de antrenare a unui tambur (6) rotativ, primar,
pe care se infagoara/desfasoara un element flexibil (7) de legatura, de suspendare a unei
greutati (8) primare, care se sprijina pe bratul (9) lung al unei parghii (B) secundare al cérei
brat (10) scurt antreneaza un pinion (11) de antrenare a unui tambur (12) rotativ, secundar,
pe care se infagoara/desfasoara un element (15) flexibil de legatura, aflat in legatura cu o
greutate (14) secundara care se sprijind pe un brat (13) lung al unei parghii (C) tertiare, bratul
(16) scurt al parghiei (C) tertiare antreneaza un roata (17) dintata de antrenare a unui tambur
(18) tertiar, pe care se infagoara/desfasoard un element (20) flexibil de legatura de sus-
pendare a unei greutati (19) tertiare, care se sprijina pe un piston (21) cu migcare alternativa,
suspendat de niste elemente (23) flexibile de legatura, care au la capete niste contragreutati
(24) de echilibrare, pistonul (21) cu migcare alternativa, care se deplaseaza intr-un cilindru
(22), fiind prevazut cu niste supape (25 si 26) de aspiratie/refulare.

2. Instalatie energetica, conservativa, conform revendicarii 1, caracterizata prin
aceea bratul (4) lung al parghiei (A) principale poate fi telescopic, fiind prevazut cu un seg-
ment (32) extensibil.

3. Instalatie energetica, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca bratele
(4, 10 si 17) scurte ale parghiilor (A, B, C) de actionare sunt niste sectoare dintate.

4. Instalatie energetica, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea greutatea
(19) tertiara are o masa mai mare decat greutatea (14) secundara, care, la randul ei, are o
masa mai mare decat greutatea (8) primara.

5. Instalatie energetica, conform revendicarii 1, caracterizata prin aceea ca greutatea
(27) mobila este antrenata cu ajutorul unei tije (28) filetate.
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