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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem automat electrohidraulic,
de alimentare, in trepte de presiune, a unui motor hidra-
ulic ce actioneaza un cilindru impingétor al capului unei
masini de Tncarcat/descarcat combustibil a reactorului
de tip CANDU. Sistemul conform inventiei are in com-
ponentd doud supape (PRV 4.1 si PRV 4.2) de redu-
cere a presiunii, normal deschise, montate in paralel, si
un distribuitor (SV 4.2) electrohidraulic ce selecteaza
circuitul de alimentare cu ulei, aferent supapelor (PRV
4.1 si PRV 4.2) de reducere a presiunii, in functie de
treapta de presiune doritd, care este verificatd intr-un
punct (V11) de masura situat pe circuitul de alimentare
a unui alt distribuitor (SV 4.1) electrohidraulic, ce
realizeaza trecerea uleiului de actionare spre un motor
hidraulic aferent unui cilindru Tmpingator, schimband
sensul de deplasare a cilindrului, uleiul care iese din
acest ultim distribuitor (SV 4.1) electrohidraulic fiind
trecut printr-un regulator (FRV 42) de debit, din care
este reglata viteza de deplasare a cilindrului.
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Figuri: 3
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Inventia se referd la un sistem automat electrohidraulic de alimentare in trepte de
presiune a motorului hidraulic ce actioneaza cilindrul impingator zdvor al capului maginii de
incarcat / descércat combustibil (MID) din cadrul Sistemului de Manipulare Combustibil al
reactorului CANDU.

In prezent, la capul MID, circuitul hidraulic de alimentare al motorului aferent
impingatorului zdvor asigura doar o singura treaptd de presiune, modificarea valorii acesteia
realizindu-se in instalatie, prin reglare manuala.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia constd in eliminarea activitatilor de
reglare manuald a presiunii, interventii care, efectuate fiind in imediata apropiere a
reactorului, expun personalul operator la un nivel ridicat de radiatii.

Problema este rezolvati cu un sistem automat, electrohidraulic, de alimentare in trepte
de presiune.

Avantajele sistemului automat electrohidraulic de alimentare in trepte de presiune sunt
urmatoarele : - elimina expunerea personalului operator in zona cu radiatii,

- permite realizarea automata a nivelelor de presiune necesare,
- reduce timpul alocat pentru obtinerea fortelor de lucru ale impingatorului
zavor in timpul functionarii capetelor MID

Figura 1 prezintd schema hidraulicd de alimentare a motorului hidraulic aferent
impingatorului zivor.

Figura 2 prezinta schema electrica de selectare forte (C 1 - actionare automata, C 2 -
actionare manuala).

Figura 3 prezintd schema electrica de alimentare a distribuitoarelor hidraulice
(selectare forte si deplasare impingétor zavor).

Inventia este prezentatd in continuare in mod detaliat.

Sistemul electrohidraulic cuprinde echipamentele hidraulice de realizare a parametrilor
necesari actionarii cilindrului impingator zavor, montate pe doua placi de distributie in sistem
sandwich.

Conform Fig. 1, treptele de presiune sunt realizate de doud supape de reducere a

presiunii normal deschise (PRV 4.1, PRV 4.2), montate in paralel si un distribuitor

electrohidraulic (SV 4.2). Alimentarea cu ulei se face prin distribuitorul SV 4.2 care
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treaptd de presiune doritd.  Presiunea realizatd de aceste supape se poate verifica in punctul
de masurad V11, situat pe circuitul de alimentare al distribuitorului electrohidraulic SV 4.1.
Acest distributor realizeaza trecerea uleiului de actionare spre motorul hidraulic aferent
cilindrului impingétor zdvor, schimbéand sensul de deplasare al cilindrului. Pe circuitul de
retur, uleiul dupa ce iese din distribuitorul SV 4.1 este trecut prin regulatorul de debit FRV 2

din care se regleaza viteza de deplasare a cilindrului zivor.

Conform Fig.1 si Fig. 2, in functionarea normala, (comutator C1 inchis, comutator C2
deschis) distribuitorul SV 4.2 este nealimentat si uleiul de actionare este directionat spre

motor prin supapa PRV 4.1 si distribuitorul SV 4.1.

Conform Fig.2 si Fig. 3, cand este necesar un nivel de forta mai mare pentru
actionarea cilindrului impingétor zavor, se inchide contactul C2 ( actionare manuala forte ) si
se alimenteazi distribuitorul SV 4.2 prin releul R3 (care comutd pe circuitul supapei PRV 4.2

reglatd la o valoare de presiune mai mare decat supapa PRV 4.1.

In continuare, uleiul este directionat prin distribuitorul SV4.1 spre motorul hidraulic.
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Revendicare

Sistemul automat electrohidraulic de actionare a cilindrului impingétor zavor — cap
MID, caracterizat prin aceea ca echipamentele electrohidraulice de realizare a parametrilor
necesari alimentdrii in trepte de presiune a motorului hidraulic ce actioneazd cilindrul
impingator zdvor sunt montate pe doud plici de distributie in sistem sandwich, cuprinzand
doud circuite hidraulice cu supape reducatoare de presiune, doud distribuitoare
electrohidraulice de selectare a lor si doud circuite electrice prin care se face selectarea

actiondrii manuale si a nivelului de fortd dorit.
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Fig. 1 - Schema hidraulica a sistemului de actionare
a cilindrului impingator zavor
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