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49 ROBOT MOBIL DE TELEPREZEN'!'A

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un robot mobil care permite tele-
prezenta, destinat a oferi unui utilizator posibilitatea de
a inspecta si interactiona cu mediul si persoanele
dintr-un spatiu aflatla distanta, prin comunicatie bidirec-
tionald. El poate prelua si transmite date audiovizuale
si alte informatii senzoriale, precum si sa realizeze
actiuniintr-un spatiu indepartat. Robotul conforminven-
tiei este alcatuit dintr-o unitate (201) centrald de control,
o unitate (202) de comunicatie cu o statie de baza, o
interfatd (203) pentru comunicarea cu persoane dintr-o
locatie indepdrtatd, o interfatéd (204) de perceptie a
mediului, un sistem de interactiune (205), o platforma
(206) mobild, si o sursa (207) de energie si un sistem
de administrare a acesteia.
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Descriere

Inventia se refera la un robot semiautonom (101), de statura umana, care permite
teleprezenta unei persoane, numitd in continuare “utilizator” (102). Robotul este
controlat prin internet la care este conectat prin protocoale fara fir. Acesta permite
utilizatorului s& exploreze spatiul (103) in care se afla robotul si sa interactioneze cu
persoanele prezente (104) si mediul din locatia curenta. (fig.1)

Robotul contine: o unitate centrala de control (201), o unitate de comunicatie cu statia
de baza (202), interfatd de comunicare (203) cu persoanele din locatia indepartata, o
interfatd de perceptie a mediului (204), sisteme de interactiune optice, acustice si
actuatoare (205), o platforma mobila (206), sursé de energie si sistem de administrare a
acesteia (207). (fig.2)

O diagrama a robotului este prezentata in fig.3.

Unitatea centrala (301) serveste la controlul functillor robotului. Aceastd unitate
controleaza functiile motorii, interfetele cu mediul, sistemele de interactiune. Din punct
de vedere constructiv, aceasta unitate are structura tipica a unui calculator de proces.
Legaturile cu celelate module se fac prin intermediul unui bloc de interconectare versatil
(312). Unitatea administreaza functiile de comunicatie ale robotului prin interfete Wi-Fi
(302), bluetooth, USB (303) si altele.

Tot pe aceasta unitate ruleaza programele de administrare si decizie, recunoastere si
interactiune.

Robotul este conectat la o retea Wi-Fi si asteapta, in modul de asteptare specific, un
utilizator care sa se conecteze la el. In situatia in care un utilizator se conecteaza la
robot, acesta se activeaza si ofera controlul complet la distanta utilizatorului. Robotul se
poate activa in mod automat, in mod direct, atunci cand un utilizator solicita, sau poate
astepta o aprobare de la o persoana prezenta pe langa robot in functie de cum este
configurat, fiind astfel activat indirect.

Conectat la robot utilizatorul poate sa priveasca in jur, poate inspecta spatiul
nconjurator, are abilitatea de a face fotografii, de a tine prezentari si de a interactiona cu
mediul si persoanele de la distanta. In acest scop, robotul este dotat cu o camera de
inalta calitate (304), cu sistem de microfon si boxe (305) (capabile sa reproduca gama si
volumul vocii umane), cu un ecran tactil (306) si un laser pointer (307).

Camera (304) este o versiune de inalta calitate, care ajusteaza automat toate setarile
necesare pentru a furniza o imagine clara si flux video continuu. De asemenea, acesta
poate realiza fotografii (de rezolutie mai mare decét video) care sunt descércate imediat
la calculatorul utilizatorului. Pentru ajutor in conditii de iluminare slabe este echipat cu
lumini de tip LED.
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Ecranul tactil (306) serveste mai multor scopuri:

e In modul de asteptare este putin luminat si afiseaza informatii despre starea
robotului.

e in cazul in care o solicitare de conectare este primita, se vor afisa informatii
despre solicitant si (daca nu este acceptata in mod automat) un prompt pentru a
accepta sau refuza conexiunea.

e Cand un utilizator este conectat la robot, pe ecran se afiseaza identitatea
utilizatorului, un video live de la webcam-ul utilizatorului (daca este disponibil) sau
elemente multimedia pe care utilizatorul le poate dori pentru a fi afisate, la
distanta.

Completand aceasta caracteristica exista si o interfatd multimedia (308), prezenta pe
robot, astfel incat acesta poate fi conectat la un proiector sau alte mijloace de afisare.

Laser pointerul (307) este gandit pentru imbunatatirea capacitatilor de comunicare
permitand utilizatorului sa atraga atentia asupra diferitelor puncte de interes. Acesta este
activat numai in momentul in care este necesar.

in scopul de a permite transferul de fisiere fdra dificultati prin robot, existd o serie de
porturi USB libere (303). Utilizatorul poate descarca sau incarca la si de la o unitate de
stocare conectata la aceste porturi.

Platforma mobila (309) foloseste ca mijloc de locomotie roti actionate de motoare
electrice, sau orice alt mijloc de deplasare compatibil. El poate egala viteza medie de
mers a unui om astfel incat sa nu deranjeze pe cineva prezent sau pe utilizator.

Pentru a evita coliziunile, robotul are o interfatd de perceptie a mediului (310). Senzori
de distantd sunt instalati pe robot, de jur imprejur, 360 de grade. Acestia raporteaza
distantele, continuu, pentru utilizator si, de asemenea, permit robotului sa evite automat
coliziunile prin oprire sau modificari usoare ale traiectoriei. Astfel, robotul, este capabil
sa navigheze in orice mediu obisnuit, de interior.

Sursa de energie si sistemul de administrare a acesteia (311) oferd o autonomie de
lunga durata si permite un timp de asteptare mare. Robotul este dotat cu baterie proprie
de mare capacitate, iar pentru a face posibila incarcarea de la orice priza electrica,
incarcatorul este integrat la bord. Sistemul de administrare verificad continuu starea
bateriei si alege momentul si regimul optim de incércare a bateriei.
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Revendicari

1.

2.
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8.

9.

Robot mobil caracterizat prin aceea ca permite teleprezenta unei persoane intr-un
spatiu indepartat, altul decét cel in care se afla utilizatorul.

Robot mobil conform revendicérii 1, caracterizat printr-o structura care contine o
unitate centrald de control, o unitate de comunicatie cu statia de baza, interfata de
comunicare cu persoanele din locatia indepartata, o interfata de perceptie a mediului,
sisteme de interactiune optice, acustice si actuatoare, o platforma mobild, sursa de
energie si sistem de administrare a acesteia.

Robot mobil caracterizat printr-o statura umana.

Robot mobil caracterizat prin aceea ca este semiautonom.

Robot mobil caracterizat prin aceea ca ofera posibilitatea de interactiune in dublu sens,
de la utilizator la locatia indepartata.

Robot mobil caracterizat prin faptul ca poate sa interfateze cu echipamente aflate in
locatia indepartata, cum sunt stickurile USB, imprimante, proiectoare etc.

. Robot mobil caracterizat prin aceea ca permite reprezentarea atat vizuala cét si

functionala a utilizatorului in locatia indepartata.

Robot mobil caracterizat prin aceea ca se integreaza foarte bine cu persoanele aflate
in locatia indepartata, datorita marimii si vitezei de deplasare egala cu cea umana.
Robot mobil caracterizat prin faptul ca are posibilitati de comunicare audio si video la
parametri superiori.

10. Robot mobil caracterizat prin aceea ca are o inteligenta artificiala (Al) vegetativa, care

face ajustari minuscule ale parametrilor deplasarii pentru a evita coliziunile.

11.Robot mobil caracterizat prin faptul ca are interfata de comunicare accesibila si

persoanelor din locatia Indepartata prin ecranul tactil cat si prin sistemul audio.

12.Robot mobil caracterizat prin interfata de comunicare intuitiva bazata pe ecranul tactil.
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Desene explicative
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