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ss SISTEM DE MASURARE A LUNGIMILOR iN ORTOPEDIE

{57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem de masurare a lungi-
milor, care, la momentul masurarii, se solidarizeaza cu
masa de operatie sau cu patul pacientului, permitand
masurarea lungimilor, cu aplicabilitate in ortopedie.
Sistemul conform inventiei este format dintr-un suport
(1) care este solidar cu o masa (2) si permite rotirea
sistemului in plan orizontal, miscarea fiind masurata cu
traductorul incremental de rotatie (T,), o tija (3) arti-
culata fata de un suport (1) si care se poate roti in plan
vertical fatd de acesta, miscarea find masurata cu
traductorul incremental de rotatie (T,), o tija (4) arti-
culatd fatd de o tijd (3) si care se poate roti in plan
vertical fatd de acesta, miscarea fiind masuratd cu
traductorul incremental de rotatie (T,), si un palpator (6)
cu cap sferic, articulat fata de tija (9) coaxiala cu o tija
(4), care se poate roti fatd de aceasta, miscare masu-
ratéd cu traductorul incremental de rotatie (T), iar cénd
palpatorul {6) atinge cu capul sdu sferic un punct de
interes de pe corpul pacientului, traductoarele (T,...T;)
mésoara unghiurile cu care s-au rotit elementele
sistemului si, cu ajutorul unui program de aplicatie, se
determina coordonatele spatiale ale sferei palpatorului,
in raport cu un sistem de referinta fatd de care pacientul
are o pozitie fixd.

Revendicari: 1
Figuri: 1
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Cu Incepere de la data publicari cererii de brevel, cererea asigura, Tn mod provizoriy, solictfaniuiui, profecfia conferita poirivit dispozifitor
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cu art. 23 alin (1) - (3).
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Inventia se refera la un sistem de masurare a lungimilor, care, la momentul
masurarii, se solidarizeaza cu masa de operatie sau cu patul pacientului, permitand
masurarea lungimilor, cu aplicabilitate in ortopedie.

Sunt cunoscute metodele rudimentare utilizate pentru masurarea lungimilor in
ortopedie, utilizadnd rigla sau ruleta, ceea ce conduce la erori de masurare de ordinul
centimetrilor.

Problema pe care o rezolva inventia este realizarea unui sistem de masurare a
lungimilor in ortopedie cu precizie mult mai mare de masurare si usurinta in utilizare,
fiind prevazut cu palpator sterilizabil.

Sistemul de masurare a lungimilor, conform inventiei, este format din trei tije
articulate care permit deplasarea unui palpator cu cap sferic intr-un spatiu de lucru,
pozitia palpatorului fiind masuratd permanent cu ajutorul unor traductoare
incrementale de rotatie montate in articulatii si pe tije. Sistemul de masurare este
amplasat pe un stativ cu rotile pe care se afla si calculatorul de comanda, intreg
ansamblul putand fi deplasat si solidarizat cu patul pacientului sau cu masa de
operatie, pentru a permite masurarea precisa a lungimilor in ortopedie.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

- se pot masura cu precizie mai mare lungimile in ortopedie, atat la patul
pacientului cat si pe masa de operatie, rezultatele find memorate de sistemul
de calcul,

- se pot determina cu precizie pozitile gaurilor din implanturile osoase, usurand
operatia de fixare a acestora, fard a mai fi necesara utilizarea aparatelor
roentgen portabile.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig.
1, care reprezinta schema de principiu a sistemului de masurare.

Sistemul de masurare a lungimilor in ortopedie este format din :

- suportul 1, care este solidar cu masa 2 si permite rotirea sistemului in plan
orizontal, migcarea fiind masurata cu traductorul incremental de rotatie T+;
- tija 3, articulata fata de suportul 1 gi care se poate roti in plan vertical fata de

acesta, migcarea fiind masurata cu traductorul incremental de rotatie Ta;

miscarea fiind masurata cu traductorul incremental de rotatie Ts;

- tija 4, articulata fatd de tija 3 si care se poate roti in plan vertical fatad de acestiz

1 %ag:t/w
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- tija 5, coaxiala cu tija 4 si care se poate roti in jurul axei sale, miscare masurata cu
traductorul incremental de rotatie Ty;

- palpatorul 6 cu cap sferic, articulat fatd de tija 5 si care se poate roti fatd de
aceasta, miscare masurata cu traductorul incremental de rotatie Ts.

Contragreutatea 7 aduce sistemului in pozitie de repaus cand este eliberat de
catre operator, migcarea de revenire facandu-se lin, fara socuri, datorita amortizorului
8 si sistemelor cu frictiune din fiecare articulatie.

Pe masa 2 sunt amplasate calculatorul de comanda 9 si monitorul 10 pe care se
citesc rezultatele masuratorilor, intreg sistemul fiind sustinut de suportul 11 care se
poate deplasa cu ajutorul rotilor 12 si care poate fi solidarizat de pat sau de masa de
operatie cu ajutorul sistemului de fixare 13.

Cand operatorul deplaseaza palpatorul 6 si atinge cu capul sferic al acestuia un
punct de interes de pe corpul pacientului , traductoarele T4+Ts masoara unghiurile cu
care s-au rotit elementele sistemului si cu ajutorul programului de aplicatie se
determina coordonatele spatiale ale sferei palpatorului in raport cu un sistem de
referinta fata de care pacientul are o pozitie fixa.

Cand palpatorul este deplasat si adus in contact cu al doilea punct de
masurare, se determind coordonatele spatiale ale acestuia si apoi este calculata
distanta dintre cele doud puncte de masurare, deci lungimea segmentului ce se

doreste a fi masurat.
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Revendicari

1. Sistem de masurare a lungimilor in ortopedie, caracterizat prin aceea ca
este format dintr-un suport (1), care este solidar cu o masa (2) si permite rotirea
sistemului in plan orizontal, migcarea fiind masurata cu traductorul incremental de
rotatie T+, o tija (3), articulata fatd de suportul (1) si care poate roti in plan vertical
fatd de acesta, migcarea fiind masurata cu traductorul incremental de rotatie T, o tija
(4), articulata fata de tija (3) si care se poate roti in plan vertical fatd de acesta,
miscarea fiind masuratéa cu traductorul incremental de rotatie Ts, o tija (5), coaxiala
cu tija (4) si care se poate roti in jurul axei sale, miscare masurata cu traductorul
incremental de rotatie T4 si un palpator (6) cu cap sferic, articulat fata de tija (5) si
care se poate roti fata de aceasta, migcare masurata cu traductorul incremental de
rotatie Ts. O contragreutate 7 aduce sistemului in pozitie de repaus cand este
eliberat de catre operator, miscarea de revenire facandu-se lin, fara socuri, datorita
unui amortizor (8) si sistemelor cu frictiune din fiecare articulatie. Pe masa (2) sunt
amplasate un calculator de comanda (9) si un monitor (10) pe care se citesc
rezultatele masurarilor, intreg sistemul fiind sustinut de un suport (11) care se poate
deplasa cu ajutorul unor roti (12) si care poate fi solidarizat de pat sau de masa de
operatie cu ajutorul unui sistem de fixare (13). Cand operatorul deplaseaza
palpatorul (6) si atinge cu capul sferic al acestuia un punct de interes de pe corpul
pacientului, traductoarele T1+Ts masoara unghiurile cu care s-au rotit elementele
sistemului si cu ajutorul unui program de aplicatie se determina coordonatele spatiale
ale sferei palpatorului in raport cu un sistem de referinta fatd de care pacientul are o
pozitie fixa. Cand palpatorul este deplasat si adus in contact cu al doilea punct de
masurare, se determind coordonatele spatiale ale acestuia si apoi este calculata
distanta dintre cele doua puncte de masurare, deci lungimea segmentului ce se

doreste a fi masurat.
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