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Inventia se refera la un mecanism de antrenare pivotant, care se monteaza pe unele
echipamente si masini agricole, pentru realizarea transmiterii miscarii de rotatie la organele
active ale acestor utilaje, in timpul deplasarii lor in lucru.

Mecanismul permite antrenarea organelor active, indiferent de directia de lucru
(inainte sau Tnapoi) si forma drumului parcurs de agregat in lucru (in linie dreapta sau in
curba). Acest fapt da posibilitatea aplicarii metodei de deplasare in lucru a agregatelor prin
parcursuri circulare (pentru lucrarile care permit acest lucru). Dintre echipamentele, maginile
si agregatele complexe care pot utiliza acest mecanism amintim: echipamentele de
administrat ingrasaminte chimice si amendamente, masinile de semanat ierburi, agregatele
complexe de fertilizat si pregatit patul germinativ, agregatele complexe de fertilizat si pentru
curdtirea de musuroaie si vegetatie nevaloroasa a pajistilor, agregatele complexe de
fertilizat, tavalugit inainte si dupa semanat si semanat ierburi, agregatele complexe de
fertilizat, distrugerea vechii vegetatii, pregatirea patului germinativ si semanat ierburi etc.

Se cunosc mecanisme de antrenare pentru organele active ale unor echipamente si
masini precum: cele de administrat ingrasaminte chimice si amendamente, cele de semanat
cereale si plante tehnice, agregatele complexe de fertilizat si pregatit patul germinativ,
agregatele complexe de pregatit patul germinativ si semanat cereale, agregatele de prasit
si fertilizat plante prasitoare, agregatele de suprainsamantat pajisti degradate etc. Aceste
mecanisme folosesc roti de antrenare de diferite forme precum: roti stelate, roti metalice cu
pinteni, roti cu zabrele, roti cu anvelope de tractiune etc.

Desi aceste mecanisme de antrenare permit copierea denivelarilor terenului in plan
vertical longitudinal, acestea au urmatoarele dezavantaje:

- constructiv, nu permit rotirea in plan orizontal, ceea ce face imposibila deplasarea
lor in curba, in timpul lucrului, $i ca urmare, inainte de efectuarea manevrei de deplasare in
curba a agregatului, este obligatorie intreruperea transmisiei rotii prin ridicarea acesteia de
pe sol;

- deplasarea in lucru a agregatului este posibila doar in parcursuri liniare, in caz
contrar, chiar la curbe largi, apar defectiuni grave, care scot rapid din functiune ansamblul
rotii de antrenare respective;

- faptul ca roata de antrenare functioneaza bine doar la deplasarea in parcursuri
liniare, conduce, in cazul lucrarilor pretabile deplasarii in lucru in parcursuri circulare, la
diminuari ale capacitatii de lucru, datoritd majorarii timpului necesar intoarcerii la capete a
agregatului, cu masina in pozitie de transport.

Mai este cunoscut, din documentul US 3738181, un mecanism de antrenare pivotant,
actionat de o roata de antrenare care se deplaseaza pe sol, mecanismul putand executa o
migcare de pivotare nelimitatd in plan vertical, indiferent de directia de deplasare,
concomitent cu transmiterea miscarii la organele de lucru ale echipamentului agricol pe care
il antreneaza. Transmiterea miscarii se face de laroata de antrenare care se deplaseaza pe
sol, pe axul rotii fiind prevazuta o roata de lant care, prin intermediul unui lant, transmite
miscarea la o a doua roata de lant, montata pe un capat al unui arbore de intrare, cu pozitie
orizontal3, intinderea lantului fiind asigurata de o roaté de intindere. De la arborele de intrare,
transmisia miscarii se realizeaza printr-o prima transmisie cu roti dintate, conice, egale, la
un arbore intermediar cu pozitie verticala si, prin acest arbore, la 0 a doua transmisie cu roti
dintate, conice, egale si la un arbore de iesire, cu pozitie orizontala. Pe arborele de iesire,
este prevazuta o roaté dintata care antreneaza un lant si, prin acesta, o a doua roata dintata
care actioneaza organele active de lucru ale echipamentului de lucru antrenat.
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Se mai cunoaste, din documentul FR 2810194 A1, un mecanism de antrenare a
dispozitivului de dozare a debitului unei semanatori. Acest mecanism prezinta o roata de
antrenare care, in timpul functionarii, ruleaza pe sol, transmiterea migcarii la dispozitivul de
dozare al semanatorii fiind realizata prin intermediul unor organe de transmisie si al unui
dispozitiv de legéatura, acesta avand o articulatie care permite rotii de antrenare efectuarea
unei miscari de pivotare in plan vertical.

Problema tehnicéa pe care o rezolva inventia este realizarea posibilitatii de pivotare,
in timpul lucrului, a rotii de actionare, concomitent cu transmiterea miscarii spre organele
active. Solutia propusa inlatura dezavantajele mecanismelor de antrenare folosite in prezent.

Caracteristicile tehnice esentiale ale inventiei sunt definite in revendicare.

Mecanismul de antrenare pivotant se compune dintr-un corp, o furca pivotanta, doi
tiranti laterali, o roata de actionare cu pinteni, o transmisie cu lant si doua transmisii cu roti
dintate, conice, egale. Roata de actionare cu pinteni este montatd articulat pe furca
pivotantd, prin intermediul celor doi tiranti laterali. Furca rotii este montata pivotant in corpul
mecanismului. Asigurarea bunei functionari a mecanismului este asiguratd, pe de o parte,
prin montarea rotilor de lant pe axul rotii de actionare cu pinteni, respectiv, pe cel al furcii
pivotante, iar pe de alta parte, prin montarea celor doua transmisii cu roti dintate, conice,
egale, astfel incat centrul de intersectie a generatoarelor de divizare a celor doua perechi de
pinioane sa coincida cu centrul de intersectie a arborelui de intrare cu cel intermediar,
respectiv, a celui intermediar cu cel de iesire. In timpul lucrului, roata cu pinteni ruleaza pe
teren si copiaza terenul in plan vertical-longitudinal, fiind mentinuta in contact cu solul de un
resortreglabil, si transmite migcarea de rotatie, prin transmisia cu lant si cele doua transimisii
cu roti dintate, la arborele de iesire. De la arborele de iegire, migcarea se transmite, printr-un
cuplaj, spre organele active ale echipamentului sau masinii agricole. in timpul lucrului, roata
cu pinteni pivoteaza in suportul sdu, ceea ce permite transmiterea miscarii indiferent de
directia de lucru (inainte sau inapoi) si forma drumului parcurs de agregat (in linie dreapta
sau in curba).

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmatoarele avantaje:

- se pot antrena organele active indiferent de directia de lucru (inainte sau inapoi) si
forma drumului parcurs de agregat (in linie dreapta sau in curba);

- se creeaza posibilitatea aplicarii metodei de deplasare in lucru a agregatelor prin
parcursuri circulare (pentru lucrarile care permit acest lucru);

- permite cresterea capacitatii de lucru a agregatelor prin aplicarea metodei de
deplasare in lucru a agregatelor in parcursuri circulare. Aceasta ca urmare a diminuarii
timpilor necesari deplasarii in gol a agregatelor pentru intoarcerile in gol, la capete.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei si in legatura cu fig. 1 si 2,
care reprezinta:

- fig. 1, schema cinematicad a mecanismului de antrenare pivotant;

- fig. 2, schema cinematica partiala (laterald) a mecanismului de antrenare pivotant.

Mecanismul de antrenare pivotant, conform inventiei, are in componenta: corpul
mecanismului 1, furca pivotanta 2, doi tiranti laterali 3, roata de actionare cu pinteni 4, rotile
de lant 5 si 7, transmisia cu lant 6, arborele de intrare 8, transmisiile cu roti dintate, conice,
egale 9 si 11, arborele intermediar 10, arborele de iegire 12, tija cu resort 13.

Roata de actionare cu pinteni 4 este montat& articulat pe furca pivotantd 2, prin
intermediul tirantilor laterali 3. Pe axa de articulatie a tirantilor laterali 3, la furca pivotanta 2,
este montat arborele de intrare 8. Roata de lant inferioara 5 este montata rigid pe arborele
rotii de actionare cu pinteni 4, iar roata de lant superioara 7 este montata rigid pe arborele
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de intrare 8. Acest mod de montare a rotii de actionare cu pinteni 4 face posibila, pe de o
parte, copierea denivelarilor terenului in timpul lucrului, iar pe de alta parte, functionareafara
probleme a transmisiei cu lant 6, distanta dintre axele pinioanelor ramanand tot timpul
constanta.

Montarea transmisiilor cu roti dintate, conice, egale 9, respectiv, 11, s-a facut astfel
incét centrul de intersectie a generatoarelor de divizare a celor doua perechi de pinioane,
conice, egale sa coincida cu centrul de intersectie a arborelui de intrare 8 cu cel intermediar
10 - pentru transimisia 9, respectiv, a celui intermediar 10 cu cel de iesire 12 - pentru
transmisia 11.

Furca pivotanta 2 se poate roti in corpul mecanimului 1, folosindu-se pentru montare
lagare de rotatie. La randul lor, arborele de intrare 8 si cel intermediar 10 se pot roti liber in
urechile, respectiv, corpul furcii pivotante 2, folosindu-se pentru montaj lagare de rotatie.
Arborele de iesire 12 se poate roti liber in urechile corpului mecanismului 1, folosindu-se
pentru montaj lagare de rotatie.

Acest mod constructiv de montare a furcii pivotante 2, a arborelui de intrare 8, inter-
mediar 10, de iesire 12 si a celor doua transmisii cu roti dintate, conice, egale 9 si 11 fac
posibild, pe de o parte, pivotarea completa (cu un unghi de 360°) a rotii de actionare cu
pinteni 4 fatd de corpul mecanismului 1, iar pe de alta parte, transmiterea fara probleme a
miscarii de rotatie de la arborele de intrare 8 la arborele de iesire 12.

Cele doua transmisii cu roti, dintate, conice, egale 9 si 11, impreuna cu arborele de
intrare 8, intermediar 10, de iesire 12 si lagarele de rotatie de montare, ale acestora se pot
aseza in carcase inchise, ceea ce permite, pe de o parte, protectia impotriva prafului,
impuritatilor si intemperiilor, iar pe de alta parte, asigurarea unei lubrifieri corespunzatoare
a elementelor in miscarea de rotatie.

Corpul mecanimului 1 este prevazut cu suport de fixare (cu suruburi) pe echipamentul
sau masina agricola pentru care este destinat mecanimul de antrenare pivotant.

in timpul functionarii, roata de actionare cu pinteni 4 ruleaza pe sol, fiind mentinuta
in contact cu solul, cu ajutorul resortului 13. Miscarea de rotatie primita de aceasta roata cu
pinteni, ca urmare a rulrii pe sol, este transmisa, prin intermediul transmisiei cu lant 6, la
arborele de intrare 8. De la arborele de intrare 8, migcarea de rotatie este transmisa, prin
intermediul transmisiei inferioare cu roti dintate, conice, egale 9, arborelui intermediar 10 si
transmisiei superioare cu roti dintate, conice, egale 11, la arborele de iesire 12. De la
arborele de iesire 12, miscarea se transmite, printr-un cuplaj, spre organele active ale
echipamentului sau masinii agricole pe care s-a montat mecanismul de antrenare pivotant.

O saiba fixata cu stift pe capatul tijei resortului 13 limiteaza deplasarea in jos a rotii.
Acest lucru face posibila intreruperea transmisiei migcarii de rotatie, prin incetarea rularii pe
sol a rotii de actionare cu pinteni 4, ca urmare a ridicarii acesteia de pe teren, concomitent
cu asezarea in pozitia de transport, a echipamentului sau masinii pe care s-a montat
mecanismul de antrenare pivotant respectiv.

In cazul in care agregatul agricol, pentru care este destinata roata de antrenare
pivotantd, lucreaza doar la deplasarea spre fata - in linie dreapta si in curba - atunci se pot
monta, pe corpul mecanismului 1, tampoane de limitare a unghiurilor de pivotare stanga -
dreapta, ale furcii pivotante 2. Unghiurile maxime de pivotare stanga, respectiv, dreapta, vor
fi mai mari sau cel putin egale cu cele de viraj maxim in lucru ale agregatului respectiv.
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Revendicare

Mecanism de antrenare pivotant, destinat transmiterii miscarii de rotatie la organele
active ale echipamentelor si masinilor agricole, miscarea fiind primita, prin intermediul unei
transmisii cu lant (6) si roti de lant (5, 7), de la o roatd de actionare cu pinteni (4), care
ruleaza pe sol, roata de lant inferioara (5) fiind montata rigid pe arborele rotii de actionare
cu pinteni (4), iar roata de lant superioara (7) este montata rigid pe un arbore de intrare (8),
de la care migcarea este transmisa, prin intermediul unei transmisii inferioare cu roti dintate,
conice, egale (9), al unui arbore intermediar (10) si al unei transmisii superioare cu roti
dintate, conice, egale (11), la un arbore de iesire (12), si de aici, printr-un cuplaj, la organele
active ale masinii, caracterizat prin aceea ca, in corpul mecanismului (1), se poate roti o
furca pivotanta (2), montata in lagare de rotatie, arborele de intrare (8) putandu-se roti liber
in urechile furcii pivotante (2), iar arborele intermediar (10) se poate roti liber in corpul furcii
pivotante (2), permitand pivotarea completa in plan vertical, cu 360°, indiferent de directia
de deplasare a rotii de actionare cu pinteni (4) fatd de corpul mecanismului (1), ca si
transmiterea miscarii de rotatie de la arborele de intrare (8) la arborele de iesire (12),
indiferent de pozitia rotii de actionare cu pinteni (4) fatd de corpul mecanismului (1).
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