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Inventia se refera la un dispozitiv actionat hidraulic, ce permite preluarea jocului din
angrenare de la platourile strungurilor verticale, in cazul prelucrarilor prin frezare.

Este cunoscut un dispozitiv (FR 2596702 A1) pentru reglarea pozitiei relative intre
un pinion gi o coroana dintata, realizand cuplarea de fortad prin niste arcuri si un sistem
hidraulic format dintr-un capac, un bazin, un piston, un alt bazin, un alt piston, montate pe
unul din pinioane. Dispozitivul contine un pinion principal $i un pinion secundar, cuplate cu
niste bolturi.

Dezavantajul acestui dispozitiv pentru reglarea pozitiei relative intre un pinion si o
coroana dintata este ca are o constrctie complicata.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constéa in preluarea jocului din angrenare
de la platourile strungurilor verticale, in cazul prelucrarilor prin frezare sau pozitionarilor de
precizie.

Dispozitivul actionat hidraulic, ce permite preluarea jocului din angrenare de la
platourile strungurilor verticale, rezolva problema tehnica mentionaté anterior, prin aceea ca
este constituit din nigte bolturi care sunt introduse presat intr-un pinion principal i lucreaza
alunecator intr-un pinion secundar, un piston fiind solidarizat cu pinionul secundar printr-un
surub si o saiba de siguranta, un element de etansare asigurand etanseitatea intre pinionul
secundar si piston, iar etansarea dintre piston si pinionul principal este asigurata de catre un
alt element de etansare, cele doua pinioane fiind mentinute in contact de niste arcuri
pretensionate, ce sunt ghidate de niste bolturi, apasarea datorata prestrangerii arcurilor
pretensionate fiind preluata de niste saibe, asigurate cu niste inele elastice, o pompa fiind
antrenata de un motor electric aspira ulei, printr-un sorb dintr-un rezervor, controlul presiunii
fiind asigurat de un distribuitor, un manometru, o supapa de presiune, un alt distribuitor si un
releu de presiune, cand este actionat un electromagnet, uleiul sub presiune este trimis,
printr-un filtru, la un distribuitor rotativ montat pe pinionul principal, care angreneaza cu o
coroana solidara cu un platou, platou lagaruit fatd de un batiu prin niste rulmenti, cand se
realizeaza frezari, se aduce printr-un canal practicat in pinionul principal ulei la presiunea p,
uleiul sub presiune actioneaza pistonul solidar cu pinionul secundar, impingandu-le in sus,
cele doua pinioane fiind cu dantura inclinata, vor lucra pe flancuri diferite in angrenare cu
coroana antrenatd, preluandu-se astfel jocul.

Inventia propusa prezintd urmatoarele avantaje:

- asigura cresterea preciziei de prelucrare;

- dispozitivul poate fi aplicat la strungurile aflate in serviciu, céat si la cele nou
fabricate;

- constructie compacta si robusta.

Se dain continuare un exemplu de realizare a inventiei, cu referire silafig. 1...3, care
reprezinta:

- fig. 1, sectiune transversala prin lantul cinematic principal folosit la strungurile
verticale moderne, pe care se monteaza dispozitivul conform inventiei;

- fig. 2, sectiune axiala prin dispozitivul prezentat in fig. 1;

- fig. 3, schema hidraulica de principiu a dispozitivului, prezentata in fig. 1.

Dispozitivul conform inventiei este montat pe un strung vertical. Strungul este alcatuit
dintr-un motor electric A, solidar cu o cutie de viteze B, care transmite miscarea printr-o
transmisie cu curea dintata pentru puteri mari C si un sistem de intindere a curelei E, la un
dispozitiv actionat hidraulic, ce permite preluarea jocului din angrenare de |a platourile strun-
gurilor verticale F, prevazut cu un pinion principal 1 si un pinion secundar 2 in angrenare cu
o coroana G, solidara cu un platou H, care se roteste pe un batiu I.
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Pinioanele 1 si 2 antreneaza coroana G pe flancurile danturii corespunzatoare sensu-
lui de rotatie. La oprire sau la inversarea sensului, datorita jocurilor functionale, se schimba
flancurile de contact, ceea ce duce la erori de pozitionare.

Disopzitivul conform inventiei permite preluarea jocului din angrenare, dintre
pinioanele 1 si 2 si coroana G, numai atunci cand este necesar, la frezari si pozitionari
precise. Pinionul principal 1 si pinionul secundar 2 sunt fixate intre ele prin niste bolturi 3.
Bolturile 3 sunt introduse presat in pinionul 1 si lucreaza alunecator in pinionul 2. Un piston
4 este prins pe pinionul 2 cu un surub 5 si 0 saiba de sigurantd 6. Un element de etansare
7 asigura etanseitatea intre pinionul 2 si pistonul 4. Etansarea dintre pistonul 4 si pinionul
1 este asiguratd de catre un element de etansare 9. Cele doua pinioane 1 i 2 sunt
mentinute in contact de niste arcuri pretensionate 10. Arcurile pretensionate 10 sunt ghidate
de nigte bolturi 8. Apasarea, datorata prestrangerii arcurilor pretensionate 10, este preluata
de niste saibe 11, asigurate cu niste inele elastice 12. Bolturile 3 si 8 sunt asigurate cu niste
inele elastice 12.

in fazele de strunjire, pinioanele 1 si 2 lucreaza pe un acelasi flanc al coroanei G.
Daca se realizeaza frezari, se aduce, printr-un canal P, practicat in pinionul principal 1, ulei
la o presiune p. Uleiul sub presiune actioneaza pistonul 4, de diametru D, impingandu-| in
sus. Cele doua pinioane 1 si 2 sunt cu dantura inclinaté. Din acest motiv, pinioanele 1 si 2
vor lucra pe flancuri diferite in angrenare cu coroana G, antrenatd, preluéandu-se jocul.
Eventualele pierderi de ulei sunt recuperate prin niste canale a si b.

O pompa 15 este antrenata de un motor electric 14 si aspira ulei, printr-un sorb 13,
dintr-un rezervor T, controlul presiunii fiind asigurat de un distribuitor 16 si un manometru 17,
o supapa de presiune 18 si un distribuitor 19. Supapa de presiune 18 si distribuitorul 19 sunt
prinse pe o placa 30. Cand este actionat un electromagnet $1, uleiul sub presiune este
trimis, printr-un filtru 20, la un distribuitor rotativ 22. Distribuitorul rotativ 22 este montat pe
pinionul principal 1, care angreneaza cu coroana G, solidara cu platoul H. Platoul H este
lagaruit fatd de batiul | prin niste rulmenti 23 si 24. Existenta presiunii necesare este
confirmata de catre un releu de presiune 21. Daca se doreste decuplarea dispozitivului de
preluare a jocului, se actioneaza electromagnetul S1, ceea ce duce la deversarea uleiului
direct la rezervor T.
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Revendicare

Dispozitiv actionat hidraulic, ce permite preluarea jocului din angrenare de la pla-
tourile strungurilor verticale, constituit dintr-un pinion principal (1) si un pinion secundar (2),
fixate intre ele prin nigte bolturi (3), caracterizat prin aceea ca bolturile (3) sunt introduse
presat in pinionul principal (1) si lucreaza alunecator in pinionul secundar (2), un piston (4)
fiind solidarizat cu pinionul secundar (2) printr-un surub (5) si o saiba de siguranta (6), un
element de etansare (7) asigurand etanseitatea intre pinionul secundar (2) si piston (4), iar
etansarea dintre piston (4) si pinionul principal (1) este asigurata de catre un alt element de
etangare (9), cele doua pinioane (1) si (2), care au dantura inclinatd, fiind mentinute in
contact de nigte arcuri pretensionate (10), ce sunt ghidate de niste bolturi (8), apasarea
datorata prestrangerii arcurilor pretensionate (10) fiind preluata de niste saibe (11) asigurate
cu niste inele elastice (12), o pompa (15) fiind antrenata de un motor electric (14), aspira ulei,
printr-un sorb (13), dintr-un rezervor (T), controlul presiunii fiind asigurat de un distribuitor
(16), un manometru (17), o supapa de presiune (18), un alt distribuitor (19) si un releu de
presiune (21), cand este actionat un electromagnet (S1), uleiul sub presiune este trimis,
printr-un filtru (20), la un distribuitor rotativ (22), montat pe pinionul principal (1), care
angreneaza cu o coroana (G) solidara cu un platou (H), platou (H) lagaruit fatd de un batiu
(I) prin niste rulmenti (23 si 24), cand se realizeaza frezari, se aduce printr-un canal (P)
practicat in pinionul principal (1) ulei la presiunea p, uleiul sub presiune actioneaza pistonul
(4) solidar cu pinionul secundar (2), impingandu-l in sus, cele doua pinioane (1 si 2) fiind cu
dantura inclinatd, vor lucra pe flancuri diferite, in angrenare cu coroana (G) antrenata,
preluandu-se astfel jocul.



F16H 55/17 %%

1) Int.Cl.

RO 125837 B1

L B4

. { NNAN
..,y\.. ..w»“\\uv:\\\\\“”. ﬂw f . ’, ””
\
”wx ?fﬂ?fffiﬂw //.,
=) N \
> S ) D T
\ S ,,i', ,f R T T
VXN @?& S5 ﬂﬂ%ﬂ%m f\\x }1..,.?/
D00 s U

I T




RO 125837 B1

1) Int.Cl.

F16H 55/17 2%V

N1 N xpase, /| 0
S AN AR
§\<:\ = NI
;'% & | %i\\m
:f/@é N\ '
1 \ y

\\k\\ 1 11 11;
| ==

’ \ 10 i |J=0

piP p=0 p>0

Bi=a

Fig. 2



RO 125837 B1

1) Int.Cl.
F16H 55/17 %00

N ST 2 ez
X 21
\
18\\ ‘ i ‘)‘VL/O\ |
. ; !
WO b |
30 a I = B \»X
N ] ; p <0
] 1

13

Fig. 3

Editare si tehnoredactare computerizatd - OSIM
Tiparit la: Oficiul de Stat pentru Inventii gi Marci

7



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



