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Inventia se refera la un manipulator manual de transport, ce poate fi folosit pentru
ridicarea containerelor mici si transportul acestora in atelierele mecanice.

Sunt cunoscute carucioare conduse manual (CN 2135509 Y), utilizate pentru tran-
sportul marfurilor in depozite, avand un cadru din otel si o platforma de incarcare in legatura
cu un mecanism de ridicare hidraulic, compus dintr-un cilindru, care deplaseaza in plan
vertical platforma de incarcare.

Acestea prezinta dezavantajul manevrarii greoaie a acestora, mai ales la incarcare
si descarcare, fapt care mareste gradul de risc al sigurantei muncitorului.

Problema pe care o rezolva inventia este cresterea sigurantei muncitorului prin folosi-
rea cu usurinta a acestor carucioare in spatii inguste, greu accesibile altor tipuri de carucioare.

Manipulatorul manual de transport rezolva problema mentionata prin aceea ca este
alcatuit dintr-un cadru prevazut cu nisgte roti, pe care sunt dispuse, o pompa prevazuta cu
parghie, un distribuitor si un robinet, si un cilindru ridicator care are montat la partea supe-
rioard un cap ridicator prevazut cu patru brate de agatare a unui cablu, de nigte urechi ale
unui container, cadrul fiind o constructie metalica sudata din chesoane profilate tip U, care
este prevazuta la partea inferioara cu patru picioare, rigidizate cu niste gusee, fiecare picior
avand cate o roata de rulare care are posibilitatea sa se roteasca liber in jurul axei sale,
asigurand manevrarea manipulatorului in orice directie, pentru ridicarea containerului, fluidul
sub presiune patrunde intr-un ghidaj, stréabatut de un canal axial aflat in comunicatie cu un
canal radial, canalul radial se deschide intr-un spatiul delimitat de un cilindru de baza, o
flanga de baza, un piston si un spatiu delimitat de un plunjer si un ghidaj, ceea ce determina
ridicarea pistonului concomitent cu plunjerul ce prezinta un umar, care actioneaza ca opritor
al cursei pistolului, la partea superioara plunjerul are o parte filetata in care se ingurubeaza
capul ridicator, blocat si reglat cu doua piulite, coborarea si agezarea containerului, pe sol
facandu-se prin eliberarea coloanei de ulei sub presiune, deschizind robinetul nefigurat in
desen, iar o piulita superioara asigura inchiderea cilindrului de baza si o alta piulita inferioara
asigura fixarea ghidajului de cadru.

Manipulatorul conform inventiei prezintd urmatoarele avantaje:

- asigura cresterea sigurantei muncitorului;

- asigura folosirea cu usurinta in spatii inguste.

Se d§, in continuare un exemplu de realizare a manipulatorului, conform inventiei,
in legatura cu fig. 1, 2 si 3, care reprezinta:

- fig. 1, vedere laterald a manipulatorului cu containerul ridicat de la sol;

- fig. 2, vedere de sus a manipulatorului;

- fig. 3, sectiune prin subansamblul cilindrului ridicator redat atat in pozitie extinsa,
cat si in pozitie retrasa.

Manipulatorul conform inventiei este alcatuit dintr-un cadru 5 prevazut cu niste roti 7,
pe care sunt dispuse o pompa 2 prevazuta cu parghie distribuitor si robinet, si un cilindru 4
ridicator care are montat la partea superioara un cap 3 ridicator prevazut cu patru brate 1 de
agatare a unui cablu 21 de niste urechi f, ale unui container 6, cadrul 5 fiind o constructie
metalica sudata din chesoane profilate tip U, care este prevazuta la partea inferioara cu patru
picioare 20 rigidizate cu niste gusee 22, fiecare picior avand cate o roata 7 de derulare care
are posibilitatea sa se roteascaliber in jurul axei sale, asigurand manevrarea manipulatorului
in orice directie.

Cilindrul ridicator 4 si pompa 2 cu parghie si distribuitor se fixeaza de cadrul 5 prin
niste suruburi nefigurate in desen, pompa 2 de ulei facand legatura cu cilindrul ridicator 4
printr-o conducta de asemenea nefigurata.



RO 125762 B1

in pozitia de ridicare toata sarcina este suportata de colona de ulei, coborarea sarcinii
facandu-se prin deschiderea robinetului nefigurat in desen.

Pentru ridicarea containerului 6, fluidul sub presiune patrunde intr-un ghidaj 14
strabatut de un canal a axial, aflat in comunicatie cu un canal b radial. Canalul b radial se
deschide intr-un spatiu d delimitat de un cilindru 13 de baz§, o flansa 15 de baza, un ghidaj
14, un piston 12, iar canal a axial se deschide intr-un spatiu e, delimitat de un plunjer 18 si
ghidajul 14.

Fluidul sub presiune determina ridicarea pistonului 12 concomitent cu plunjerul 18,
care prezintd un umar ¢, care actioneaza ca opritor al cursei pistolului. La partea superioara
plunjerul 18 are o parte filetata in care se ingurubeaza capul 3 ridicator, blocat si reglat cu
doua piulite 17 dupa capul 3 ridicator, coboréarea si agsezarea containerului pe sol se face prin
eliberarea coloanei de ulei sub presiune deschizand robinetul nefigurat in desen.

Etanseitatea sistemului hidraulic este asiguratad de un inel 9 de presare si niste
garnituri 10, 11 si 19 inelare elastice.

O piulitéd superioara 8 asigura inchiderea cilindrului 13 de baza, iar o alta piulita
inferioara 16 asigura fixarea ghidajului 14 de cadrul 5.
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Revendicare

Manipulator manual de transport, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un
cadru (5) prevazut cu niste roti (7), pe care sunt dispuse o pompa (2) prevazuta cu parghie
distribuitor si robinet, si un cilindru (4) ridicator care are montat la partea superioara un cap
(3) ridicator prevazut cu patru brate (1) de agatare a unui cablu (21) de niste urechi (f), ale
unui container (6), cadrul (5) fiind o constructie metalica sudata din chesoane profilate tip U,
care este prevazuta la partea inferioara cu patru picioare (20) rigidizate cu niste gusee (22),
fiecare picior avand cate o roata (7) de rulare care are posibilitatea sa se roteasca liber in
jurii axei sale, asigurdnd manevrarea manipulatorului in orice directie, pentru ridicarea
containerului (6) fluidul sub presiune patrunde intr-un ghidaj (14), strabatut de un canal (a)
axial aflat in comunicatie cu un canal (b) radial, canalul (b) radial se deschide intr-un spatiul
(d) delimitat de un cilindru (13) de baza, o flansa (15) de baza, ghidajul (14), un piston (12)
si un spatiu (e) delimitat de un plunjer (18) si ghidajul (14), ceea ce determina ridicarea
pistonului (12) concomitent cu plunjerul (18) ce prezintd un umar (c), care actioneaza ca
opritor al cursei pistolului, la partea superioara plunjerul (18) are o parte filetata in care se
ingurubeaza capul (3) ridicator, blocat si reglat cu doua piulite (17), coborarea si agezarea
containerului (6), pe sol facandu-se prin eliberarea coloanei de ulei sub presiune, deschizand
robinetul nefigurat in desen, iar o piulité superioara (8) asigura inchiderea cilindrului (13) de
baza si o alta piulita inferioara (16) asigura fixarea ghidajului (14) de cadru (5).
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