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Inventia se refera la un motor electric liniar, bazat pe forte axiale, alimentat in curent
alternativ si destinat unor aplicatii speciale, precum: standuri de incercari la socuri mecanice,
realizarea unor percutoare si dispozitive de actionare, pentru aparate electrice.

in scopul realizarii unui motor electric liniar, bazat pe forte axiale, alimentatin curent
alternativ, este cunoscuta o solutie avand o structura dreptunghiulara, cu bobina dubla si
carcasa magnetica dubla, carcasele centrale fiind inconjurate de doua infasurari in
scurtcircuit, din cupru. Solutia descrisa prezinta dezavantajul ca, in cazul unor aplicatii, cursa
echipajului mobil este prea mica pentru a permite folosirea fara probleme a motorului in
cauza.

Un alt document relevant din stadiul tehnicii, identificat in urma cercetarii
documentare, este brevetul JP 2001320873, care prezintd un motor electric liniar, ce isi
propune sa furnizeze o sursa de energie avand un magnet permanent si un camp magnetic
generat de electricitate. Solutia tehnica propusa consta intr-un cilindru intermediar care este
format in partile dreapta, respectiv, stdnga, din cate o bobind infagurata pe cilindrul
intermediar, si o sursa electrica ce alimenteaza bobina, generand polii Nord si Sud. Un
magnet permanent este inserat in cilindrul intermediar ca un piston. Un arbore cotit este
atasat pistonului in punctul C al montajului. O fortéd de respingere este generata de polii
Nord-Nord, respectiv, Sud-Sud, in momentul in care sunt alimentate bobinele dreapta si
stanga. Carezultat, pistonul se misca spre partile drepta si stanga, iar polii Nord-Sud si Sud-
Nord sunt generati simultan. Arborele cotit converteste miscarea orizontala dreapta si stanga
intr-o miscare de rotatie.

Problema tehnicéa consta in posibilitatea functionarii elementului mobil atat cu o cursa
mare, cat si cu o cursa mica.

Motorul electric liniar, bazat pe forte axiale, conform inventiei, inlaturé dezavantajul
mentionat prin aceea ca este constituit din doua actuatoare electromagnetice monofazate,
fiecare actuator fiind format dintr-un miez feromagnetic pe care sunt fixate cate o bobina fixa,
precum si cate o bobina in scurtcircuit, avand inaltimea mult mai redusa si care reprezinta
elementul motor al actuatoarelor. Cele doua bobine mobile in scurtcircuit actioneaza, prin
intermediul unui pinten, asupra unei piese mobile care aluneca pe un ghidaj. Scoaterea din
functiune a primului actuator si punerea in functiune a celui de-al doilea actuator se
realizeaz& de catre un traductor de pozitie comandat de piesa mobild. Drept urmare,
elementul mobil al motorului se deplaseaza pe lungimea 2I. Pentru readucerea in pozitie
initiald, motorul este prevazut cu un resort care, la intreruperea alimentarii, aduce piesa
mobild in pozitie initiald. Motorul astfel descris poate fi programat sa functioneze in doua
variante: cu o cursa redusa ori cu o cursa marita. in primul caz este pus in functiune doar
primul actuator. in al doilea caz sunt puse in functiune, succesiv, ambele actuatoare.

Inventia prezinta avantajul unei contributii substantiale la cresterea cursei echipajului
mobil, functionarea motorului putand fi programata fie pentru o cursé mare, fie pentru o cursa
redusa. Motorul poate fii utilizat pentru realizarea unor standuri de incercari la socuri si
vibratii mecanice, percutoare si dispozitive de actionare pentru aparate electrice.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig. 1 i 2, ce
reprezintd, dupa cum urmeaza:

- fig. 1 - schema de principiu a dispozitivului;

- fig. 2 - schema electrica de alimentare a montajului.

Motorul electric liniar, bazat pe forte axiale, conform inventiei, inlaturé dezavantajul
mentionat, prin aceea ca este constituit din doua actuatoare electromagnetice monofazate,
fiecare actuator fiind format dintr-un miez feromagnetic 1, respectiv, 1', pe care sunt fixate
cate o bobina fixa 2, respectiv, 2', ce ocupa, in fiecare caz, doar o portiune din lungimea
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coloanei, cealalta fiind completatd cu material electroizolant, precum si cate o bobina in
scurtcircuit 3, respectiv, 3', avand inaltimea mult mai redusa si ce reprezinta elementul motor
al actuatoarelor. La alimentarea bobinelor fixe, in interiorul fiecarui actuator ia nastere cate
o fortd electrodinamica, ce, in ceea ce priveste sensul si marimea, depinde de aceasta
excentricitate. Cele doua bobine mobile in scurtcircuit actioneaza prin intermediul unui pinten
4, asupra unei piese mobile 5, care aluneca pe un ghidaj 6. Bobina mobila in scurcircuit 3
actioneaza asupra pintenului prin impingere, in timp ce bobina mobila in scurtcircuit 3', prin
tragere. in prima etapa, dupa cum indica fig. 1, in pozitie de lucru se afl& doar bobina mobila
3, care, sub actiunea fortei electrodinamice precizate, se deplaseaza pe lungimea I,
determinand deplasarea in acelasi sens si pe aceeasi lungime a pintenului. Drept urmare,
bobina mobila 3' este adusd in pozitie de asteptare. In aceastd faza se realizeaza
deconectarea de la sursa a bobinei fixe 2 si conectarea la sursa a bobinei fixe 2', prin
intermediul comutatoarelor K, si K,, dupa cum indica fig. 2. Altfel spus, intra in actiune al
doilea actuator electromagnetic. Ca urmare a fortei electrodinamice de scurtcircuit, bobina
mobild 3' se va deplasa pe lungimea |, determinand deplasarea prin tragere in aceeasi
directie a piesei mobile. Scoaterea din functiune a primului actuator si punerea in functiune
a celui de-al doilea actuator se realizeaza de catre un traductor de pozitie 7, comandat de
piesa mobilda. Drept urmare, elementul mobil al motorului se deplaseaza pe lungimea 2 .
Pentru readucerea in pozitie initiald, motorul este prevazut cu un resort 8, care, la
intreruperea alimentarii, aduce piesa mobila in pozitie initiala. Motorul astfel descris poate
fi programat s& functioneze in doud variante: cu o cursa redusa sau cu o cursad marita. in
primul caz este pus in functiune doar primul actuator, in al doilea caz sunt puse in functiune,
succesiv, ambele actuatoare.

Motorul electric liniar, bazat pe forte axiale, conform inventiei, poate fi reprodus cu
aceleasi caracteristici si performante ori de cate ori este nevoie, ceea ce reprezinta un
argument in favoarea respectarii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicare

Motor electric liniar, bazat pe forte axiale, caracterizat prin aceea ca este constituit
din doua actuatoare electromagnetice monofazate (1, respectiv, 1'), de tip "in manta", avand
montate pe coloane doua bobine fixe (2, respectiv, 2'), constituite din doua sectiuni, precum
si din doud bobine mobile (3, respectiv, 3') in scurtcircuit, ce actioneaza, prin intermediul unui
pinten (4), asupra unei piese mobile (5), ce aluneca pe un ghidaj (6).
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Fig. 2
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