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Inventia se refera la un motor electric liniar, cu deplasare limitata, care poate fi de
translatie sau oscilanta, find comandat cu frecventa reglabila si destinat unor aplicatii
speciale, cum ar fi: dispozitive de actionare pentru aparate electrice, standuri de incercari
la socuri si vibratii mecanice, percutoare etc.

Pentru realizarea unei migcari de translatie sau oscilante, este cunoscut un motor 1,
constituit din magneti permanenti, consolidati intr-un jug magnetic, precum si dintr-un miez
magnetic de permeabilitate mare, intre care se deplaseaza partea mobild, constituita dintr-o
bobina de forta (principald) si o bobina de masura, care alcatuiesc, impreuna, un singur corp
cilindric. Pe miezul magnetic se afla si o bobind de compensare. Comanda motorului este
realizata dintr-un amplificator operational, la intrarile caruia este aplicatéa diferenta tensiunilor
de pe bobina de masura si bobina de compensare. Motorul descris prezintd dezavantajul ca
este complicat, avand o putere limitatd, care poate functiona numai in curent continuu, fiind
recomandat numai in tehnica de calcul.

Un alt document relevant din stadiul tehnicii, identificat in urma cercetarii docu-
mentare, este brevetul JP 2006271178, care prezintd un motor electric liniar cu piston, ce
ofera un motor liniar, care, pentru efectuarea unei miscari in linie dreapta a pistonului,
conduce axul cu o viteza ridicatd, dar fara rotirea axului motorului, odata cu sursa de energie
a motorului. Solutia consta intr-un motor liniar cu piston, elementele electrod sunt angrenate
intr-un electrod diametral opus si sunt aranjate intr-un circuit de intrerupere, constituit din
doua seturi de comutatoare, astfel incat curentul invers este condus intr-un circuit de
comutare. Un opritor furnizeaza opunerea si deschide drumul unui piston liber, de tip cursor,
care furnizeaza un spatiu intermediar unitatii de comutare, iar un ax penetreaza in interior
si un brat extensibil este dirijat catre centru, in timp ce ghidarea migcarii este orientata catre
spatiul central.

Problema tehnica este reprezentata de faptul ca determina deplasarea ultrarapida
a bobinei mobile intr-un interval limitat, avand ca efect dezvoltarea unei forte mecanice
considerabile asupra elementului actionat.

Motorul conform inventiei inlatura dezavantajele mentionate, prin aceea ca este
constituit dintr-un sistem magnetic monofazat, de tip ,,in manta", avand montate pe coloana
o bobina fixa, cu sau fara priza intermediara, reprezentand infagurarea primara, precum si
o bobina mobild in scurtcircuit, montata intr-o pozitie concentrica cu bobina fixa, avand o
inaltime mai mica fata de bobina fixa, si unde, in momentul alimentarii infagurarii fixe, intre
cele doua bobine se dezvolta forte electrodinamice puternice, care determina deplasarea
ultrarapida a bobinei mobile, intr-un interval limitat, avand ca efect dezvoltarea unei forte
mecanice considerabile asupra elementului actionat.

Motorul conform inventiei prezinta urméatoarele avantaje:

- poate fi realizat intr-o mare diversitate constructiva, cu sau fara resort de revenire,
cu miscare de translatie sau rotatie limitata, cu vibratii cu frecventa si amplitudine variabila;

- poate fi utilizat la realizarea unor standuri pentru incercarea sistemelor electro-
tehnice, la socuri si vibratii care prezinta anumite legi de variatie;

- poate fi construit la orice putere permisd de tehnologia de fabricare a
transformatoarelor;

- poate fi construit in varianta monofazata si trifazatg;

- poate fi realizat in varianta ultrarapida, daca partea mobila are inertie minimizata,
astfel putand actiona aparate electrice ultrarapide, cu contacte cu constructie simplificata,
eventual sincronizate;

- poate functiona in regim de scurta durata, in regim periodic intermitent sau in regim
de lunga durata, dupa o proiectare corespunzatoare;
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- prezinta o cursa limitata, ce poate fi de translatie (la transformatoarele cu sistem
magnetic cu coloane) sau de rotatie (la transformatoarele cu sistem magnetic roluit);

- nu prezinta intrefier sau are un intrefier minimizat, neavand corpuri feromagnetice
in miscare;

- nu necesita lant cinematic alcatuit din piese pentru realizarea tipului de migcare
impus.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1... 4, ce
reprezintd, dupa cum urmeaza:

- fig. 1 - explicativa la fortele dinamice care se dezvolta intr-un sistem electromecanic
cu infasurare in scurtcircuit (cazul infagurari identice si decalate);

- fig. 2 - explicativa la fortele electrodinamice care se dezvolta intr-un sistem electro-
mecanic cu infasurare in scurtcircuit (cazul infagurari cu inaltimi diferite si decalate);

- fig. 3 - schema electrica de principiu a motorului electric cu migcare de translatie
limitata;

- fig. 4 - sectiune transversala prin motor,

- fig. 5 - variante constructive ale bobinei mobile.

in fig. 1 si 2 sunt prezentate doud cazuri care conduc la realizarea practica a
motorului electric conform inventiei.

Fig. 1 prezinta cazul a doua infasurari concentrice, una primara, cealalta secundara,
avand aceeasi inaltime, atunci cand sunt amplasate decalat una fata de cealalta. Curentii
din cele doua bobine au sensuri opuse, astfel ca intre fortele mecanice care iau nastere
exista relatia: F, = -F,. Aceste forte pot fi descompuse in componentele radiale, F., si F,,,
si in componentele axiale -F, si F,,,. in cazul motorului conform inventiei, sunt valorificate
fortele eAlxiaIe F. siFy.

In fig. 2 se prezinta cazul aplicat in mod concret in cazul motorului studiat. Ca si in
cazul precedent, fortele axiale joaca rolul principal in functionarea motorului.

Inventia este constituita dintr-un sistem magnetic monofazat 1, realizat din tabla
electrotehnica, pe care este amplasatéd o infagurare fixa, constituitd din doua sectiuni 2,
respectiv, 2", care sunt reunite prin intermediul unei prize mediane. Concentric cu prima
infagurare este montata o bobind mobila in scurtcircuit 3, constituitd dintr-o singura spira,
obtinuta prin turnare. Bobina mobila se deplaseaza intre doua opritoare 4, ce determina
pozitia corespunzatoare situatiei prezentate in fig. 2. Bobina mobila se deplaseaza pe niste
axe de ghidare 5, pe care aluneca o glisiera 6, ce face corp comun cu corpul bobinei si cu
elementul actionat. Alimentarea succesiva a celor doua sectiuni 2 si 2" a infagurarii primare
este realizata cu ajutorul unor aparate de comutare 7, respectiv, 7", care pot fi, dupa caz,
neautomate, cu comutatie dinamica, sau automate, cu contactoare electromagnetice sau
statice. In calitate de contactoare statice pot fi utilizate tiristoare montate antiparalel sau
triace.

Motorul electric liniar, cu deplasare limitatd, conform inventiei, poate fi reprodus cu
aceleasi caracteristici si performante, ori de cate ori este nevoie, ceea ce reprezintd un
argument in favoarea respectarii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicare

Motor electric liniar, cu deplasare limitatd, caracterizat prin aceea ca este constituit
dintr-un sistem mecanic monofazat (1), de tip ,in manta", avand montate pe coloana o
bobina fixa, constituita din niste sectiuni (2, respectiv, 2'), precum si o bobind mobila in
scurtcircuit (3), care face corp comun cu o glisiera (6) care, la randul ei, aluneca pe un ax de
ghidare (5), iar bobina (2) care constituie primarul motorului poate fi alimentata de la o sursa
de curent alternativ, monofazata, prin intermediul unor intrerupatoare (7) neautomate, cu
comutatie dinamica, sau automate, cu contactoare electromagnetice sau contactoare statice.
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