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RO 125445 B1

Inventia se referd la un aparat de zbor cu motor de mica putere, care se ridica, se
mentine in aer, inainteaza si aterizeaza cu ajutorul a doud aripi batante de mici dimensiuni.

Aparatul poate fi folosit in zborurile de agrement, dar si in transportul de zi cu zi, fiind
usor de condus si de intretinut.

Sunt cunoscute aparate de zbor cu aripi batante, actionate de un motor sau doar de
om. Am aflat, din documentul RO 116799 B, de un aparat de zbor cu aripi batante, actionate
de un om prin migcarea sincronizatd a bratelor si a picioarelor.

Din brevetul GB 304996, se mai cunoaste un avion cu aripi batante, prevazut cu o
cabind montatd pe un fuzelaj construit ca un cadru, in care se gaseste un motor, niste arbori
cu came in legdtura cu niste bare articulate care actioneaza niste aripi batante, prevazute
cu nigte locasuri in care sunt montate niste flapsuri, care se deschid in jos. Aripa este
articulatd intr-o balama printr-un ax si este antrenata in migcare oscilanta prin sistemul de
bare articulate, iar fuzelajul este prevazut cu un tren de aterizare format din patru roti,
montate pe cadru.

Din brevetul US 4712749, se mai cunoaste un avion cu aripi batante, prevazut cu
un fuzelaj si patru aripi batante in tandem, montate in perechi. Migcarea este preluatd de la
un motor printr-o cutie de vitezd, un arbore cotit si printr-un sistem de bare si o articulatie
dubld, se asigurd migcérile de balansare si oscilatie, pentru fiecare aripa.

Obiectul prezentei inventii este acela de a asigura o solutie alternativa de realizare
a unui aparat de zbor cu aripi batante.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia este de a micsora consumul de
carburanti prin decolarea si aterizarea pe verticald, coroborata cu simplificarea si usurarea
structurii constructive.

Aparatul de zbor, conform inventiei, rezolva problema tehnica propusa, prin aceea
ca este pus in migcare de un motor care actioneaza un sistem de bare articulate ce dau o
migcare batantd unor aripi, prin intermediul unor tije telescopice articulate la un capéat prin
intermediul unor articulatii sferice, fixate pe o podea, iar la celdlalt capat, in alte articulatii
sferice, prinse de aripile batante, iar pentru amortizarea socului la aterizare, podeaua este
sustinutd de niste perne de aer de forma toroidald. Aripile sunt formate dintr-un schelet
metalic ugor, compus din patru tije si doud profiluri U curbate, care in partea interioara a aripii
are o plasa rezistentd de care este prinsad pe toatd suprafata aripii, in mai multe puncte, o
folie prevazutd cu o multitudine de placute care se pot roti doar in jos, in jurul unei axe,
placute ce au rol de supape in timpul migcarii aripilor.

Aparatul de zbor, conform inventiei, prezintd urmatoarele avantaje in raport cu stadiul
tehnicii, respectiv, ocupa o suprafatd mica de parcare, are posibilitatea de a fi parcat si pe
acoperigurile blocurilor, datoritd greutdtii mici, prezintd siguranta in zbor, preturi accesibile,
usor manevrabil, si poate fi 0 solutie in rezolvarea transportului actual.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legaturad cu fig. 1...14,
care reprezinta:

- fig. 1, schema generald a aparatului;

- fig. 2, pozitii diferite ale aripilor aparatului;

- fig. 3, scheletul metalic al aripii;

- fig. 4, vedere de sus a aripii;

- fig. 5, vedere de jos a aripii;

- fig. 6, vedere din lateral a aripii;

- fig. 7, piesa E;

- fig. 8, piesa 11;

- fig. 9, folia pozitionatd sub plasa de sub scheletul aripii;
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- fig. 10, portiune marita din folia din fig. 9;

- fig. 11, element supapa vazut de jos;

- fig. 12, element supapa vazut de sus;

- fig. 13, element supapa la deplasarea verticald in sus a aripii;

- fig. 14, curba c, - traiectoria circulard a punctului B (respectiv A) si curba c, -
traiectoria curbilinie a punctului 11 (respectiv 10) de pe aripa aparatului.

Aparatul de zbor, conform inventiei, este format dintr-un motor 1, care transmite
migcarea la axele 2, 3 printr-un sistem de transmisie cu roti conice, in sine cunoscut.

De axele 2, 3, sunt fixate rigid doud brate 2', 3', care rotindu-se pun in migcare doud
tije telescopice 6, 7 care migca alternativ aripile aparatului.

Tijele telescopice 6, 7 sunt in legdtura prin intermediul unor articulatii sferice F,, F,
cu podeaua aparatului, iar prin intermediul unor articulatii sferice 10, 11, sunt in legatura cu
aripile batante 4, 5. Aripile 4, 5 sunt in legdturd cu carcasa motorului prin intermediul
balamalelor telescopice 8, 9. Balamaua telescopicad are forma unui jgheab profilat in care
aluneca inainte/inapoi balamalele conjugate 9', 9", 9. Pe bratele 12, 13 ce sunt continudri
ale bratelor 2, 3, sunt doi ruimenti oscilanti R,, R, pe care sunt fixate tijele telescopice 6, 7
in punctele A, B, formandu-se astfel o articulatie asemanadtoare pedalei de bicicleta, in sine
cunoscutd. Rulmentii R,, R, se pot deplasa pe bratele 12, 13.

Pentru a nu vibra in timpul functiondrii, axul motorului este fixat de podeaua
aparatului cu tijele t,, t,, in punctele C, D. Pe axul motorului sunt fixati doi ruimenti x, y, de
carcasele cérora sunt fixate tijele t,, t,.

Motorul este fixat pe podeaua 18 a aparatului pe un suport cu patru picioare, 19, 19",
20, 20", (19, 20" in spatele picioarelor 19, 20), iar podeaua este fixatd pe patru perne de aer
Pa1, Paz, Pas, Pag de forma toroidald care permit amortizarea socului la aterizare.

Scheletul aripii, confectionat din aliaj usor tip duraluminiu (fig. 3), este compus din
patru tije 21...24 si din doud profiluri U, 25, 26 convexe. Tijele apropiate si profilurile U se
prind in punctele A', B', C', D' cu patru piese E (fig. 7), confectionate din cauciuc de inaltd
densitate, pentru a asigura elasticitate articulatiilor. Profilurile U, 25, 26 se prind cu piesa 11
(fig. 8) care, in partea interioara a aripii, are fixata articulatia sferica de legaturi cu tijele 6, 7.
Extremitadtile A', C' si, respectiv B', D' (ale aceleiasi diagonale), sunt legate cu doud ancore
metalice 27, 28, pentru a nu modifica mult forma aripii in timpul zborului. Pe partea interioard
a scheletului metalic, se fixeaza o plasa rezistentd cu ochiuri foarte mici 31 (fig. 4), iar sub
ea, se fixeaza o folie tip polipropilenad 30 (fig. 5), foarte rezistenta, care se fixeaza de cadrul
metalic in mai multe puncte.

O componentd importantd a aparatului este folia fixata pe partea interioara a aripii.
Aceasta folie este subtire, ugoara si rezistentd. Folia este formatd dintr-o multitudine de
elemente e,...e, (fig. 10...13) mai mari decat ochiurile plasei fixate intre scheletul aripii si
folie. Fiecare element e, este format dintr-o placutd S,, care se poate roti in jurul axei M,, M,
(fig. 11). Pentru elementul e, component al materialului foliei, conturul M, M*,, M*,, M, este
sectionat, iar portiunea M,, M, este putin presatd, pentru a scddea rezistenta materialului,
iar placuta S, trebuie sa aibd o lungime mai mare decét cea corespunzatoare inceputului
presdrii. In acest fel, plicuta S, se poate roti in jurul axei M,, M, doar in jos. Fiecare element
e, este format dintr-o placuta S, care se poate roti in jurul axei M,, M,. Folia se fixeaza pe
interiorul aripii astfel incat placutele S, sa se poata roti in jos cand aripa se ridicd. Atunci
cand aripa coboard, placutele S; aderd la folie, dar nu trec de suprafata ei, deoarece
placutele sunt mai lungi decét sectiunile practicate in folie, dar si datoritd plasei prezente
intre scheletul aripii si folie. Fiecare placuta S, joaca rolul unei supape cand aripa se migca.
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Aripa 5 este fixatd de carcasa motorului in trei balamale telescopice 9', 9", 9"

Aparatul de zbor care face obiectul prezentei inventii este utilizat pentru deplasarea
aeriand pe distante mici si medii, la altitudini mici, in zone ugor sau greu accesibile, atat in
scop practic, cat si turistic.

Functionare: motorul se porneste cu aripile in pozitie de repaus. Punctele A, B ale
bratelor 2, 3 (fig. 1) se ridica, iar tijele 6, 7 telescopice ridica aripile, ducandu-le cétre spate.
in acest caz, elementele e, (fig. 11...13) sunt deschise, iar aripa se ridicd repede,
neintdmpinand rezistenta aerului. Punctul B are migcare circulard, iar punctul 11 care
reprezintd punctul important al aripii are ca traiectorie o curbad inchisa de lungime L, L,
maxima mult mai mare decéat diametrul cercului ¢, (fig. 14). Cand piesa 11 ajunge in punctul
W (fig. 14), elementele e, se inchid si aripa, parcurgand portiunea WT, face ca aparatul sa
inainteze si s& se ridice dupa ce forta gravitationald este invinsd. Puterea sporitd a motorului
si forta de inertie contribuie la ridicarea si inaintarea aparatului. Pentru o anumitd putere,
aparatul se deplaseaza in plan orizontal, iar dacd motorul va functiona la o putere mai mare,
acesta se va ridica si inainta. Micsorand gradual puterea motorului, aparatul va cobori lin si
va ateriza in conditii de siguranta si datoritd pernelor toroidale.

Ridicarea si coborarea aparatului pot fi amplificate de elemente directoare montate
in fata acestuia. Tot cu elementele directoare montate in fata aparatului, se pot obtine
virajele in aer. Elementele directoare pot fi actionate de pilotul agezat in spatele motorului
pe un scaun situat in punctul O (fig. 1).
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Revendicari

1. Aparat de zbor cu aripi batante de mici dimensiuni, compus dintr-un motor (1) care
actioneaza un sistem de bare articulate (2, 2'; 12; 3, 3'; 13) ce dau o migcare batantd unor
aripi (4 , 5), caracterizat prin aceea c3 miscarea alternativa a aripilor (4, 5) este data prin
intermediul unor tije telescopice (6, 7) articulate la un capat prin intermediul unor articulatii
sferice (F,, F,, ) fixate pe o podea (18), iar la celdlalt capat in alte articulatii sferice (10, 11)
prinse de aripile batante (4, 5), iar pentru amortizarea socului la aterizare, podeaua (18) este
sustinutd de nigte perne de aer (P,- P,) de forma toroidala.

2. Aparat de zbor, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ci aripile (4, 5)
sunt formate dintr-un schelet metalic ugsor, compus din patru tije (21, 22, 23, 24) si doua
profiluri U (25, 26) curbate, care in partea interioara a aripii are o plasa rezistentd (31) de
care este prinsa pe toata suprafata aripii, in mai multe puncte, o folie (30) prevazuta cu o
multitudine de placute (S;) care se pot roti doar in jos, in jurul unei axe (M, M,), placute (S;)
ce au rol de supape in timpul migcarii aripilor.
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