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RO 125184 B1

Inventia se refera la un sistem de incarcare cu moment de torsiune constant sau
variabil, care se poate utiliza la standurile de incercari mecanice cu circuit inchis de putere,
care permite reglarea momentului de torsiune din circuitul de putere al standului, precum gi
a variatiei acestuia in functie de necesitatile incercarii.

Se cunosc diverse sisteme de incarcare cu moment de torsiune a standurilor de
incercari, cum sunt:

- sisteme de incarcare mecanice cu moment de torsiune constant, care realizeaza
introducerea de moment de torsiune inainte de inceperea incercarilor in circuitul de putere
al standurilor, care in general au constructie simpla, sunt ugsor de manevrat, dar care nu
permit corectarea momentului la timpul efectuarii incercarii si nu pot fi utilizate la standurile
care incearca ansambluri sau subansambluri care functioneaza cu alunecari relative;

- sisteme de incarcare hidraulice care permit atat introducerea de moment de
torsiune constant, cat si variabil, i care asigura compensarea pierderilor de putere datorate
alunecarilor cinematice din circuitul de putere, dar care utilizeaza instalatii specifice de
complexitate si cu randament relativ scazut;

- sisteme de incarcare hidromecanice care combina avantajele celor doua sisteme
prezentate anterior. dar care necesita instalatii de presiune si control al momentului din
circuit. care conduc la solutii constructive complicate. fara a se obtine o crestere
corespunzatoare a randamentului.

Se mai cunoaste o instalatie de incarcare si reglare a momentului de torsiune,
destinata standurilor de incercare a transmisiilor prin curele, conform brevetului RO 71217,
care foloseste un sistem format dintr-un cuplaj de masura si incarcare cu arcuri elicoidale
de compresiune, cuplaj in interiorul caruia se monteazd un modulator de deplasare
unghiulara, servind ca element de reactie pentru controlul circulatiei parazite de putere in
circuit.

Problema pe care o rezolva inventia este simplificarea solutiei constructive a
sistemului de incarcare cu moment de torsiune a standurilor de incercari cu circuit inchis de
putere si eliminarea sau compensarea pierderilor de putere din standurile care incearca
subansambluri sau componente care functioneaza cu alunecari cinematice.

Sistem de incarcare cu moment de torsiune constant sau variabil pentru standuri cu
circuit inchis de putere, conform inventiei, pentru incarcarea cu moment de torsiune a
circuitului de putere, este alcatuit dintr-un motoreductor armonic, realizat prin introducerea
intr-un reductor armonic a unui motor electric de curent continuu si rigidizat in interiorul
acestuia prin niste suruburi de fixare, si dintr-un traductor de cuplu si rotatie care
interactioneaza prin intermediul unui echipament electronic de comanda al standului.

Sistemul de incarcare cu motoreductor armonic, conform inventiei, prezintd
urmatoarele avantaje:

- asigura randament superior sistemelor utilizate in prezent;

- este mai simplu din punct de vedere constructiv si- per ansamblu - mai ugor de utilizat;

- asigura un control mai eficient al momentului de torsiune in circuitul de putere al
standului;

- permite efectuarea de incercari dinamice, fara a utiliza dispozitive suplimentare.

in continuare, se prezinta un exemplu de realizare a inventiei, in legaturé cu figura,
care reprezintd schema cinematica a unui stand de incercari cu circuit de putere inchis, in
care este inglobat sistemul de incarcare cu moment de torsiune cu reductor armonic.

Sistemul de incarcare cu motoreductor armonic utilizeaza, pentru realizarea incarcarii
cu moment de torsiune a circuitului de putere al standului, un motoreductor armonic 1, compus
dintr-un motor de curent continuu 2, montat in interiorul elementului flexibil al reductorului
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armonic 1 si care il antreneaza pe acesta. Comanda pentru actionarea motoreductorului
armonic este primita de la un traductor 4 de cuplu si de rotatie, care este inserat in circuitul
de putere al standului si care asigura, prin intermediul echipamentului electronic 5 de control
siinregistrare, utilizat la orice stand modern de incercari, atat incarcarea circuitului de putere
la momentul de torsiune necesar, cat si variatia acestuia in functie de ciclul de incercare dorit
sau, dupa caz, compensarea pierderilor de putere din circuitul de putere al standului.
Reductorul armonic 1, actionat de motorul electric de curent continuu 2, este rigidizat in
interiorul reductorului cu niste suruburi 3 de fixare.

Reglarea nivelului momentului de torsiune din circuitul de putere compus din lagarele
suport 6, reductoarele de inchidere 7 si ramura de inchidere 8 a circuitului de putere fixate
pe batiul 9 este posibila prin utilizarea unui arbore tubular 10, pe capatul caruia se monteaza
un colector 11, si prin cablajul de legatura 12 care asigura interconectarea motoreductorului
1 si 2 la traductorul de cuplu si rotatie 4 si echipamentul electronic 5.

Sistemul de incéarcare se poate utiliza la orice stand cu circuit inchis de putere, chiar
daca elementele incercate lucreaza cu alunecari cinematice.
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Revendicari

1. Sistem de incarcare cu moment de torsiune constant sau variabil, pentru standuri
Cu circuit inchis de putere, caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un motoreductor
armonic, realizat prin introducerea, intr-un reductor armonic (1), a unui motor electric de
curent continuu (2), rigidizat in interiorul acestuia prin niste suruburi (3) de fixare si dintr-un
traductor de cuplu si rotatie (4) ce interactioneaza prin intermediul echipamentului electronic
de comanda (5) al standului, care asigura incarcarea circuitului de putere la momentul de
torsiune necesar, cat si variatia acestuia in functie de ciclul de incarcare dorit.

2. Sistem conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ca, pentru actionarea, fixa-
rea si centrarea motoreductorului (1 si 2), utilizeaza un arbore tubular (10) pe al carui capat
exterior se monteaza un colector (11) si prin care trec cablurile (12) circuitului electric de
alimentare a motorului electric (2).
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