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Inventia se referd la un dispozitiv pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii
articulatiilor coxofemurale, destinat obtinerii unui grad ridicat de elasticitate al acestei
categorii musculare si a unei mobilitati articulare deosebite.

Dispozitivul este destinat in special persoanelor (sportivilor, dansatorilor, circarilor si
nu numai) care au suferit un accident la articulatia genunchiului, gleznei, oaselor sau
muschilor zonei inferioare a piciorului (zona de sub articulatia genunchiului), pentru ca
acestea sa isi poatd continua exercitiile de antrenare a elasticitatii muschilor si a tesutului
din jurul articulatilor coxofemurale, in scopul mentinerii si/sau imbunatatirii mobilitatii
articulare.

Modificarea unghiului de deschidere dintre picioarele utilizatorului, pana la obtinerea
unei pozitii de ugor disconfort si mentinerea in aceeasi pozitie o anumita duratd de timp,
pana la disparitia starii de disconfort, urmata de marirea treptata a unghiului de deschidere,
are ca efect, in timp, dezvoltarea elasticitatii muschilor aductori si a mobilitatii articulatiilor
coxofemurale, lucru absolut necesar in cazul sportivilor, al dansatorilor si al circarilor. In mod
obignuit, acest antrenament se executa impreuna cu un partener, care are rolul de a departa
treptat picioarele (unul faté de celalalt) persoanei ce doreste a-si mentine si/sau imbunatati
elasticitatea musculara. Intrucat nu tot timpul exista posibilitatea exersarii alaturi de un
partener, se impune crearea unui dispozitiv care sa ajute la obtinerea unei mai bune
mobilitati articulare si elasticitati musculare, precum si la intretinerea acesteia. Necesitatea
unui astfel de aparat se face si mai mult simtitd in cazul persoanelor care au suferit o
accidentare la articulatia genunchiului, gleznei sau la nivelul oaselor tibiei si/sau peroneului.

Se cunoaste un aparat pentru efectuarea de exercitii pentru migcarea muschilor,
conform cererii de brevet WO 9725107 A1, din 17.07.1997, care este alcatuit dintr-un scaun
pe care se asaza utilizatorul si care are in compunere niste suporturi de prindere a picioa-
relor, care sunt antrenate de un sistem hidraulic. Aparatul este prevazut, la partea din spate,
cu un suport reglabil, care are rolul de a pozitiona corect coloana vertebrala a utilizatorului.

Se mai cunoaste un dispozitiv pentru antrenarea muschilor aductori ai membrelor
inferioare, conform brevetului US 4877239, din 31.10.1989, care este alcatuit dintr-un scaun
fixat pe o bara, un sistem de deplasare de tip surub-piulitd, care are piulita fixata pe bara
centrald, iar pe surub se fixeaza un suport paralelipipedic, ce contine la cele doua capete
cate un brat pivotant. Utilizatorul se pozitioneaza pe scaun, cu picioarele agezate pe cele
doué brate pivotante, lipite de cate un opritor situat pe fiecare dintre cele doua brate
pivotante. Rotind de o tija articulatéd de capatul liber al surubului, suportul paralelipipedic,
impreuna cu cele doua brate pivotante, este adus catre scaun, aceasta migcare determinand
departarea picioarelor utilizatorului.

Dezavantajele solutiilor prezentate anterior constau in:

- din punct de vedere al confortului utilizatorului, problema cea mai importanta este
aceea ca, pentru realizarea obiectivului propus, aceste dispozitive forteaza zona gleznei sau
cea de sub genunchi, producand astfel, in timp, leziuni la nivelul articulatiei genunchiului;

- nu permit mentinerea unei pozitii corecte a coloanei vertebrale a utilizatorului in
timpul folosirii dispozitivului;

- din punct de vedere al operarii, sunt greoaie si presupun un efort destul de
important din partea utilizatorului;

- nu permit un control sigur al fortei aplicate asupra picioarelor, in timpul utilizarii;

- din punct de vedere constructiv, sunt greu de realizat, implica folosirea de cabluri,
chingi, curele si alte elemente, ce pot pune in pericol integritatea fizica a utilizatorului;

- au o greutatea considerabild si nu permit utilizarea lor in orice spatiu, fiind in mod
special destinate salilor sportive.
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Problema tehnica pe care o rezolvainventia consta in realizarea unei miscari fortate,
dar controlate, a picioarelor utilizatorului, in vederea mentinerii si/sau imbunatatirii mobilitatii
articulatiilor coxofemurale.

Scopul inventiei este acela de a-i permite utilizatorului sa-si antreneze muschii
aductori, pentru a mentine si/sau imbunatati gradul de elasticitate al acestei grupe muscu-
lare, chiar i in conditiile in care acesta a suferit o accidentare la zona inferioara a piciorului.

Obiectivul principal al prezentei inventii este acela de a asigura un confort sporit gi
o usurinta deosebita in operare atat pentru incepatori, cat si pentru avansati, si in mod
special, de a permite utilizarea acesteia de catre persoanele care au suferit accidentari la
nivelul articulatiei gleznelor si/sau al genunchilor.

Un alt obiectiv important al acestei inventii este acela de a pune la dispozitia utiliza-
torului un dispozitiv ce poate fi folosit in conditii maxime de siguranta, fara cabluri, curele etc.

Dispozitivul pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii articulatiilor coxo-
femurale, conform inventiei, prezinta urmatoarele avantaje:

- poate fi utilizat atdt de catre persoanele care au suferit accidente la nivelul
articulatiilor gleznelor si/sau genunchilor, cat si de persoanele care nu au suferit un astfel de
accident;

- poate fi folosit atdt amplasat pe podea, cét si fixat pe un postament mai inalt, in
cazul persoanelor care in urma unui accident au genunchiul imobilizat in gips, intr-o pozitie
in care piciorul este flexat, sau au suferit un accident la nivelul articulatiei gleznei sau o
fractura la nivelul tibiei si/sau peroneului, si doctorul le-a recomandat sa nu faca presiune pe
acel membru;

- permite un control foarte precis al unghiului de pivotare a picioarelor, cu ajutorul
unui sistem de actionare hidraulic amplificator;

- cu ajutorul acestui dispozitiv, ambele picioare pivoteaza simultan, cu acelasi unghi,
pentru a nu permite dezvoltarea asimetrica a mobilitatii articulare;

- nu necesita utilizarea unei forte deosebite, pentru departarea picioarelor si pentru
mentinerea pozitiei obtinute;

- permite revenirea de urgenta in pozitia initiala;

- permite revenirea treptata la o pozitie anterioara;

- bratele pivotante ale dispozitivului sustin in totalitate partea superioara a piciorului,
incepand de lafesieri si pana la zona de sub genunchi, fapt ce reduce frecarea dintre fesierii
utilizatorului si sezutul scaunului,si astfel elimina disconfortul cauzat utilizatorului si uzura
echipamentului acestuia;

- contine un subansamblu de fixare a picioarelor, flexibil si adaptabil in functie de
lungimea si grosimea picioarelor utilizatorului, ce nu "sugruma" circulatia sanguing;

- mentine o pozitie corectd a coloanei vertebrale in timpul exercitiilor, datorita unei
perne glisante, situata pe spatar;

- nu necesita o sursa de energie externa, ci actionarea se face manual,

- nu necesitad un efort mare in utilizare, datorita sistemului de actionare hidraulic
amplificator;

- asigura un confort crescut in utilizare, datorita faptului ca toate zonele de contact
intre utilizator si dispozitiv sunt "imbracate" intr-un material de tip "burete", care sa asigure
un confort sporit in timpul utilizarii;

- este la fel de usor de utilizat atat de catre dreptaci, cat si de catre stangaci;

- poate fi realizat din materiale usoare, datoritd sistemului de nervuri prezent pe
partea inferioara a sezutului scaunului;

- poate fiutilizat atat in varianta completd, in care se realizeaza sustinerea picioarelor
pe intreaga lungime a acestora, cat si in varianta simplificata, in care este sustinuté doar
zona femural3;
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- poate fi demontat, pentru a ocupa un spatiu cat mai restrans;

- dispozitivul permite utilizatorului mentinerea unui unghi mai mare de 200° intre
picioare;

- dispozitivul permite mentinerea pozitiei obtinute;

- dispozitivul poate fi utilizat de catre orice persoana, indiferent de varsta, sex,
greutate, inaltime si/sau nivel de pregatire.

Se d§, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...17,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere in perspectiva a dispozitivului conform inventiei;

- fig. 2, vedere in perspectiva a dispozitivului conform inventiei, cu rupturi in zona
bratelor pivotante si cu suporturi tibiene si opritorii genunchi desfacuti;

- fig. 3, vedere laterald a dispozitivului conform inventiei, cu ruptura in zona
rezervorului hidraulic;

- fig. 4, vedere de jos a dispozitivului conform inventiei, cu capacul sezutului
indepartat;

- fig. 5, vedere in perspectiva a dispozitivului conform inventiei, fara suporturi tibiene
si cu bratele pivotante putin desfacute;

- fig. 6, detaliu in zona cilindrului hidraulic de actionare al dispozitivului conform
inventiei;

- fig. 7, vedere in perspectiva a dispozitivului conform inventiei, fara suporturi tibiene
si cu bratele pivotante desfacute la un unghi de aproximativ 180°;

- fig. 8, detaliu in zona cilindrului hidraulic actionat, al dispozitivului conform inventiei;

- fig. 9, vedere in perspectiva a dispozitivului conform inventiei, fara suporturi tibiene
si cu bratele pivotante aflate in pozitia de plecare si cu opritorii genunchi demontati de pe
bratele pivotante;

- fig. 10, detaliu in zona sinei suportului curbura coloana si a canalului spatarului, ale
dispozitivului conform inventiei;

- fig. 11, detaliu in zona canalului bratului pivotant si a sinei opritorului genunchi, ale
dispozitivului conform inventiei;

-fig. 12, vedere in perspectiva a dispozitivului conform inventiei, fara suporturi tibiene
si cu opritorii genunchi montati pe bratele pivotante;

- fig. 13, detaliu in zona capéatului cadrului bratului pivotant al dispozitivului conform
inventiei, in interiorul caruia se insereaza capatul liber al suportului tibian;

- fig. 14, vedere in perspectiva, cu utilizatorul agsezat pe dispozitiv, conform inventiei,
in pozitia initial;

- fig. 15, vedere in perspectiva, cu utilizatorul tragand maneta de actionare a
dispozitivului conform inventiei, pentru a mari unghiul dintre picioare - faza intermediarg;

- fig. 16, vedere in perspectiva, cu utilizatorul intr-o pozitie apropiata de maxim, din
punct de vedere al unghiului dintre picioare - faza de maxim;

- fig. 17, vedere in perspectiva, cu utilizatorul revenit in pozitia initiala, in urma
actionarii tijei pentru revenirea bratelor pivotante ale dispozitivului conform inventiei.

Dispozitivul pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii articulatiilor
coxofemurale, conform inventiei, este alcatuit dintr-un scaun 1, compus, la randul sau,
dintr-un sezut 1a si un spatar 1b, un suport curbura coloana 10, ce culiseaza pe spatarul 1b,
doud brate 2 si 9, articulate pivotant de sezutul 1b al scaunului 1, un opritor genunchi 3, ce
culiseaza pe bratul pivotant 2, un opritor genunchi 8, ce culiseaza pe bratul pivotant 9, o
maneta 5 montata articulat pe sezutul 1a al scaunului 1 (vezi fig. 1), o tija intermediara 12,
care face legatura intre maneta 5 si un cilindru hidraulic de actionare 13, un distribuitor
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hidraulic 15 (vezifig. 4), un cilindru hidraulic actionat 18 (vezi fig. 5 si 6), o piesa de actionare
19, ce are trei brate, un brat fiind fixat de pistonul 18a al cilindrului hidraulic de actionare 18,
iar fiecare dintre celelalte doua capete 19a si, respectiv, 19b, fiind in contact cu céte un stift
29, respectiv, 99 (vezi fig. 7 si 8), doua opritoare genunchi 3, respectiv, 8, si un capac sezut
22, ce are rolul de a masca elementele in miscare ale dispozitivului, in scopul de a evita
accidentele datorate unui eventual contactintre utilizator si acestea. Fiecare dintre cele doua
brate pivotante 2, respectiv, 9, este compus dintr-un cadru 2a, respectiv, 9a, acoperit cu un
material spongios 2b, respectiv, 9b, ce are rolul de a imbunatati confortul in timpul utiliz&rii
aparatului (vezi fig. 2). De asemenea, fiecare dintre cele doua brate pivotante 2, respectiv,
9, prezinta la capatul liber cate o decupare circulard 2¢, respectiv, 9¢, ce are rolul de a
permite o pozitionare cat mai comoda a zonei tibio - peroneniene posterioare a piciorului
(vezifig. 9, 10 si 11). Stifturile 2g, respectiv, 9g, sunt montate pe cadrele de rezistenta 2a,
respectiv, 9a, ale bratelor pivotante 2, respectiv, 9 (vezi fig. 4). Dispozitivul mai contine o tija
eliberare 6, montatad pe un ax 15a, al distribuitorului hidraulic 15 (vezi fig. 5 si 6), doua
suporturi tibiene 4, respectiv, 7, un suport curbura coloana 10, ce culiseaza pe spatarul 1b,
al scaunului 1, un rezervor 11 (vezi fig. 2), o conducta cilindru-distribuitor 14, 0 conducta
distribuitor-rezervor 17 si o conducta distribuitor-cilindru actionat 16 (vezi fig. 4). Opritoarele
genunchi 3, respectiv, 8, prezinta cate o decupare 3a, respectiv, 8a (vezifig. 9, 10 si 11), ce
are rolul de a permite fixarea picioarelor utilizatorului, fard a face presiune asupra
genunchilor acestuia. Opritoarele genunchi 3, respectiv, 8, au un anumit grad de elasticitate,
pentru a nu face presiune prea mare asupra circulatiei sangvine a picioarelor utilizatorului,
dar, in acelasi timp, permit si fixarea corespunzatoare a picioarelor utilizatorului, pentru a
putea realiza migcarea necesara antrenarii muschilor aductori ai acestuia. De asemenea,
fiecare opritor genunchi 3, respectiv, 8, prezinta cate o "sind" 3b, respectiv, 8b (vezi fig. 12
si 13), care permite ghidarea opritoarelor genunchi 3, respectiv, 8, in canalele 3d, respectiv,
9d, de pe bratele pivotante 2, respectiv, 9 (vezi fig. 12 si 13).

Dispozitivul conform inventiei, mai contine si o pereche de role 21, respectiv, 22, care
sunt montate fiecare pe cate unul dintre suporturile tibiene 4, respectiv, 7, si au rolul de a
usura miscarea de rotatie a bratelor pivotante 2, respectiv, 9, atunci cand pe acestea sunt
fixate suporturile tibiene 4, respectiv, 7, dar mai au si rolul de a echilibra dispozitivul in timpul
utilizarii, in acest caz.

Suportul curbura coloana 10 prezinta, in partile laterale, cate o sina 10a, respectiv,
10b, care permite ghidarea acestuia pe spatarul 1b, al scaunului 1, in canalele 1e, respectiv,
1f, prezente pe acesta (vezi fig. 9, 10 si 11), si are rolul de a mentine o pozitie corecta a
coloanei vertebrale a utilizatorului, mai exact, mentine corecta curbura coloanei vertebrale,
suportul curburd coloand 10 prezintd o decupare 10c¢, realizatd cu scopul de a evita
exercitarea directd de presiune asupra coloanei vertebrale a utilizatorului, in timpul rezemarii
de spatarul 1b, al scaunului 1. Suportul curbura coloana 10 este realizat, din punct de vedere
constructiv, cu suprafata 10d, care copiaza profilul suprafetei interioare a spatarului 1b, iar
din punct de vedere al structurii chimice, este realizat dintr-un material care sa permita in
acelag timp un confort sporit in timpul utilizarii $i o aderentd mare a suprafetei 10d la
suprafata interioara a spatarului 1b, toate acestea contribuind la mentinerea pozitiei reglate
a suportului curbura coloana 10, astfel nemainecesitand montarea pe dispozitiv de elemente
suplimentare de fixare a suportului curbura coloana 10.

Pentru ca dispozitivul sa fie cat mai compact si s ocupe un spatiu cat mai mic,
rezervorul 11 este amplasat in interiorul spatarului 1b, al scaunului 1 (vezi fig. 3).
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Dispozitivul conform inventiei functioneaza astfel: utilizatorul se asaza pe scaunul 1,
cu spatele rezemat de spatarul 1b, ajusteaza suportul curbura coloana 10, pentru a avea o
pozitie cat mai confortabila si mai corecta a coloanei vertebrale, si isi agaza picioarele pe
bratele pivotante 2 si 9, inserandu-le sub opritoarele genunchi 3 si 8 (pe care utilizatorul le
ridica ugor in sus, de capatul liber, pentru a ugura pozitionarea picioarelor pe dispozitiv).
Utilizatorul ajusteaza apoi pozitia opritoarelor genunchi 3 si 8, pentru o fixare buna a
picioarelor utilizatorului. Din acest moment, utilizatorul incepe sa miste de maneta 5§ inainte
si inapoi. Datorita tijei intermediare 12 si a faptului cd maneta este montata pivotant pe
suportul 1s, al scaunului 1, miscarea de la maneta 5 este transmisa pistonului 13a, al
cilindrului de actionare 13 (vezi fig. 4, 5 si 6). Tragand de maneta 5, pistonul 13a se depla-
seaza spre directia inainte, umpland astfel cilindrul de actionare 13 cu lichid hidraulic din
rezervorul 11. Impingand maneta 5, pistonul 13a se va deplasa in sens invers sensului
anterior de deplasare, fapt ce produce impingerea lichidului hidraulic prin conducta
cilindru-distribuitor 14, prin distribuitorul hidraulic 15 (vezi fig. 4), apoi prin conducta
distribuitor-cilindru pentru actionare 16, in cilindrul pentru actionare 18. Astfel, lichidul
hidraulic, impins de cilindrul de actionare 13, produce o deplasare proportionalé a pistonului
18a, al cilindrului hidraulic actionat 18, care se "traduce" mai departe prin rotirea bratelor
pivotante 2 si 9 in sensul de intindere a muschilor aductori ai picioarelor utilizatorului,
datorita, pe de o parte, contactului dintre capetele 19a si 19b, ale piesei de actionare 19,
fixata pe cilindrul hidraulic actionat 18 si stifturile 2g, respectiv, 9g, ale bratelor pivotante 2,
respectiv, 9 (vezifig. 7 si 8), iar pe de alta parte, faptului ca picioarele utilizatorului sunt fixate
pe bratele pivotante 2, respectiv, 9, prin intermediul opritoarelor genunchi 3, respectiv, 8.
Fiecare pereche de miscari ale manetei 5 catre inainte si inapoi produce astfel o deplasare
incrementata, unghiulara si proportionald, a bratelor pivotante 2, respectiv, 9. Fiecare dintre
bratele pivotante 2, respectiv, 9, prezinta la capatul liber cate o decupare 2¢, respectiv, 9c,
ce are rolul de a permite o asezare cat mai comoda a picioarelor utilizatorului, in cazul in
care acesta doreste sa foloseasca dispozitivul tindnd genunchii indoiti. In acest caz,
dispozitivul este amplasat pe un stativ mai inalt (de exemplu, un scaun), nu direct pe sol
(vezi fig. 14, 15, 16 si 17). Pentru aceasta situatie, scaunul 1, al dispozitivului conform
inventiei, este prevazut cu un set de suporturi 1h, 1i, 1j, 1k, 1m, 1p, 1r, cu gauri filetate (vezi
fig. 4, 7 si 8), ce corespund cu un set de gauri realizate in capacul 21, al scaunului 1 si care
permit fixarea dispozitivului pe un stativ, atunci cand se doreste acest lucru, pentru a spori
siguranta utilizatorului.

in mod normal, distribuitorul hidraulic 15 (vezi fig. 4, 5 si6) permite circulatia lichidului
hidraulic dinspre rezervorul 11 spre cilindrul de actionare 13 si dinspre cilindrul de actionare
13 spre cilindrul hidraulic actionat 18, si impiedica circulatia lichidului hidraulic dinspre
cilindrul de actionare 13 spre rezervorul 11 si dinspre cilindrul hidraulic actionat 18 spre
cilindrul de actionare 13, dar prin rotirea axului 15a, al distribuitorului hidraulic 15, se poate
inversa sensul de deplasare al lichidului hidraulic.

in cazul in care utilizatorul a terminat exercitiul si doreste s& revina la pozitia initial3,
sau in timpul exercitiului doreste sa revina la o pozitie anterioara, ori apare o urgenta si
trebuie sa revina brusc in pozitia de relaxare (vezi fig. 16 si 17), el poate realiza acest lucru
prin actionarea tijei 6, care este fixata pe axul 15a, al distribuitorului hidraulic 15 (vezi fig. 5
si 6), fapt ce determina schimbarea sensului de deplasare a lichidului hidraulic, astfel:
permite deplasarea lichidului hidraulic din cilindrul de actionare 13 spre rezervorul 11 si a
lichidului din cilindrul hidraulic actionat 18 catre cilindrul de actionare 13, si astfel catre
rezervorul 11. In aceasta situatie, datorita presiunii pe care o exercitd muschii aductori ai
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picioarelor, bratele pivotante 2 si, respectiv, 9, pivoteaza in sensul de micsorare al unghiului
dintre acestea, pana in momentul intreruperii actionarii manetei 6, care datorita constructiei
distribuitorului hidraulic 15 (distribuitor cu doua pozitii si maneta de actionare cu revenire),
va reveni la pozitia initiala, sau pana in momentul in care muschii aductori se relaxeaza.

in cazul in care utilizatorul doreste s& exerseze pe aparat cu picioarele intinse,
dispozitivul conform inventiei este prevazut cu o pereche de suporturi tibiene 4, respectiv,
7, detasabile, ce au rolul de a sustine partea inferioara a piciorului utilizatorului (zona tibio
- peroneniana), si care se monteaza pe cate unul dintre bratele pivotante 2, respectiv, 9, prin
inserarea capetelor libere ale cadrelor 4a, respectiv, 7a, ale suporturilor tibiene 4, respectiv,
7, in interiorul cadrelor 2a, respectiv, 9a (vezi fig. 2).

Prin actionarea repetatad a manetei 5, utilizatorul poate obtine pozitia de maxim, din
punct de vedere al unghiului dintre picioare, acest lucru facandu-se gradual, cu un pas
incremental mic, pentru a nu supraintinde muschii aductori ai picioarelor utilizatorului si a
produce un accident. De asemenea, prin actionarea treptata aftijei 6, utilizatorul poate reveni
lin la o pozitie anterioara.

Pozitia de maxim, din punct de vedere al unghiului dintre picioare, difera de la
utilizator la utilizator, si este obtinuta in momentul aparitiei unei stari de disconfort in zona
muschilor aductori.

Datoritd sistemului de actionare hidraulic al dispozitivului, in care cilindrul de
actionare 13 este mai mic in diametru cu un ordin de marime decét cilindrul hidraulic actionat
18, mentinerea unghiului dintre picioarele utilizatorului se realizeazd automat, pana in
momentul in care utilizatorul doreste modificarea acestuia.

11

13

15

17

19

21



11

13

15

17

19

21

23

25

RO 125003 B1

Revendicari

1. Dispozitiv pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii articulatiilor coxo-
femurale, compus dintr-un scaun (1) cu spatar, caracterizat prin aceea ca este alcatuit din
doua brate pivotante (2 si 9), montate pivotant pe scaun (1), care au in componenta doua
suporturi tibiene (4 si 7) detasabile, utilizate pentru sustinerea zonei tibio-peroneniene a
picioarelor utilizatorului.

2. Dispozitiv pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii articulatiilor coxo-
femurale, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, pe fiecare brat pivotant (2,
respectiv, 9) culiseaza cate un opritor genunchi (3, respectiv, 8), care are rolul de a opri
ridicarea si deplasarea piciorului in timpul utilizarii dispozitivului, si care prezinta cate o
decupare (3a, respectiv, 8a) realizatd cu scopul ca opritoarele genunchi (3, respectiv, 8) sa
nu faca presiune asupra articulatiei genunchiului.

3. Dispozitiv pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii articulatiilor coxo-
femurale, conform revendicarilor 1 §i 2, caracterizat prin aceea ca modificarea incrementala
si controlatd a unghiului dintre cele doua brate pivotante (2 si 9) se realizeaza cu ajutorul
unei manete (5) aflate in legatura cu o tija intermediara (12), care se continua cu un cilindru
hidraulic de actionare (13), cu o conducta cilindru-distribuitor (14), pana la un distribuitor
hidraulic (15), care este pus in legaturd cu o conductad distribuitor-rezervor (17), cu o
conducta distribuitor -cilindru pentru actionare (16), cu un cilindru hidraulic pentru actionare
(18) si cu o piesa de actionare (19) aflata in contact cu doua stifturi (2g si 9g) fixate pe
bratele pivotante (2 si 9).

4. Dispozitiv pentru mentinerea si/sau imbunatatirea mobilitatii articulatiilor coxo-
femurale, conform revendicarilor 1...3, carcterizat prin aceea ca, pentru revenirea controlata
la pozitia initiala sau la o pozitie anterioara, se actioneaza o tija (6) care este fixata pe axul
(15a) distribuitorului hidraulic (15).
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