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dispoziţie un soft utilitar, Twido Soft, care permite compilarea şi rularea programului pe PC 1
înainte de a fi transferat în automatul programabil.

Secvenţa de program corespunzătoare funcţiei logice a combinei este descrisă în 3
continuare:

(* FUNCŢIE COMBINA *) 5
LD %I0.0.2
ANDN %I0.0.5 7
ST %M1
Valoarea finală a funcţiei logice se obţine prin aplicarea operaţiei logice "SAU" între 9

cele trei funcţii logice corespunzătoare fiecărui utilaj:
(* VALOARE FINALA FUNCŢIE LOGICA *) 11

LD %M1 
OR %M2 13
OR %M3 
ST %M5 15
Pornirea temporizării semnalului preventiv este condiţionată de valoarea funcţiei

logice şi de comanda de pornire a unui utilaj: 17
(* PORNIRE TEMPORIZARE SEMNAL PREVENTIV*) 
BLK %TMO 19
LD %I0.0.2
OR %I0.0.3 21
AND %M5
IN 23
OUT_BLK
LD Q 25
ST %Q0.0.2
END_BLK 27
Temporizarea pornirii combinei este condiţionată de confirmarea semnalului preventiv

şi de prezenţa comenzii de pornire a combinei: 29
(* TEMPORIZARE PORNIRE COMBINA*)
BLK %TM2 31
LD %M13
AND %I0.0.2 33
IN
OUT_BLK 35
LD Q
ST %M1O 37
END_BL
Pornirea  unui   utilaj  este  condiţionată  de  prezenţa  comenzii   de  pornire  şi  de 39

confirmarea cofretului utilajului corespunzător:
(* PORNIRE COMBINA*) 41
LD %I0.0.2 
AND %M10 43
ST %Q0.0.2
Anularea comenzilor la avarie în timpul funcţionării are loc dacă nu există coincidenţă 45

între comenzi şi confirmări:
(* ANULARE COMENZI LA AVARIE*) 47
LD %I0.0.2
XOR %I0.0.5 49
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ST %M61
LD %I0.0.3
XOR %I0.0.63
ST %M7
LD %I0.0.35
XOR %I0.0.7
ST %M87
BLK %TM1
LD %M69
OR %M7
OR %M811
IN
OUT_BLK13
LD Q
ST %Q0.0.715
END_BLK
Semnalizările optice ale stărilor de funcţionare şi avarie sunt asigurate de confirmările17

celor trei cofrete transferate pe ieşirile Q0.9, Q0.10 şi Q0.11 ale automatului programabil:
(*   SEMNALIZĂRI*)19
LD %I0.0.5
ST %Q0.0.921
LD %I0.0.6
ST %Q0.0.1023
LD %I0.0.7
ST %Q0.0.1125
Semnalul dreptunghiular cu durata de 0,2 sec, pentru activarea monostabilului CI2,

este asigurat de ieşirea Q0.1 a automatului şi condiţionat de pornirea cel puţin a unui utilaj:27
(* SEMNAL ACTIVARE MONOSTABIL*) 
BLK %PLS129
LD %I0.0.2 
OR %I0.0.3 31
IN 
END_BLK33
Temporizările utilizate în program au următoarea semnificaţie:
- TM0 - temporizare 5 sec pentru emiterea semnalului preventiv;35
- TM1 - temporizare 8 sec pentru emiterea comenzii de blocare a sistemului şi

invalidarea comenzilor de pornire a utilajelor;37
- TM2 - temporizare 5 sec pornire combină;
- TM3 - temporizare 5 sec pornire transportor.39
M1 -M13 - memorii temporare.
În cele ce urmează, se prezintă programul complet scris în limbajul LIST, care stă la41

baza funcţionării blocului programabil revendicat.
43

Programul în limbaj LIST
45

(* FUNCŢIE COMBINA *) 
LD %I0.0.2 47
ANDN %I0.0.5
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ST  %M1 1
(* FUNCŢIE TRANSPORTOR 1*) 
LD %I0.0.3 3
ANDN %I0.0.6 
ST %M2 5
(* FUNCŢIE TRANSPORTOR 2*) 
LD %I0.0.3 7
ANDN %I0.0.7 
ST %M3 9
(* VALOARE FINALA FUNCŢIE LOGICA *) 
LD %M1 11
OR %M2 
OR %M3 13
ST %M5
(* PORNIRE TEMPORIZARE SEMNAL PREVENTIV*) 15
BLK %TM0 
LD %I0.0.2 17
OR %I0.0.3 
AND %M5 19
IN
OUT_BLK 21
LD Q 
ST %Q0.0.2 23
END_BLK
(* CONFIRMARE SEMNAL PREVENTIV*) 25
BLK %CO 
LDN %I0.0.2 27
ANDN %I0.0.3 
R 29
LD %I0.0.4 
CU 31
OUT_BLK 
LD D 33
ST %M0 
END_BLK 35
BLK %C1 
LDN %I0.0.2 37
ANDN %I0.0.3 
R 39
LD %I0.0.4 
CU 41
OUT_BLK
LD D 43
ST %M12 
END_BLK 45
LD %M0
OR %M12 47
ST %M13
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(* TEMPORIZARE PORNIRE COMBINA*) 1
BLK %TM2 
LD %M13 3
AND %I0.0.2 
IN5
OUT_BLK 
LD Q7
ST %M10
END_BLK9
(* TEMPORIZARE PORNIRE TRANSPORTOARE*) 
BLK %TM311
LD %M13
AND %I0.0.3 13
IN
OUT_BLK 15
LD Q 
ST %M1117
END_BLK
(* PORNIRE COMBINA*) 19
LD %I0.0.2
AND %M1021
ST %Q0.0.3
(* PORNIRE TRANSPORTOR 1*)23
LD %I0.0.3 
AND %M1125
ST %Q0.0.4
(* PORNIRE TRANSPORTOR 2*)27
LD %I0.0.3
AND %M1129
ST %Q0.0.5
(* ANULARE COMENZI LA AVARIE*) 31
LD %I0.0.2
XOR %I0.0.533
ST %M6
LD %I0.0.335
XOR %I0.0.6
ST %M7 37
LD %I0.0.3
XOR %I0.0.739
ST %M8
BLK %TM141
LD %M6
OR %M743
OR %M8
IN45
OUT_BLK 
LD Q 47
ST %QO.0.7
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END_BLK 1
(* SEMNALIZĂRI*)
LD %IO.0.5 3
ST %Q0.0.9
LD %I0.0.6 5
ST %Q0.0.10 
LD %I0.0.7 7
ST %QO.0.11
(* SEMNAL ACTIVARE MONOSTABIL*) 9
BLK %PLS1 
LD %I0.0.2 11
OR %I0.0.3
IN 13
END_BLK
Notaţii utilizate în program: 15
I0.1 - +24V;
I0.4 - Confirmare semnal preventiv: 17
I0.5 - Confirmare pornire combină;
I0.6 - Confirmare pornire Transportor 1; 19
I0.7 - Confirmare pornire Transportor 2;
Q0.1 - Semnal validare comenzi (ieşire statică); 21
Q0.2 - Emitere semnal preventiv;
Q0.3 - Comandă combină; 23
Q0.4 - Comandă Transportor 1;
Q0.5 - Comandă pornire Transportor 2; 25
Q0.7 - Anulare comenzi pornire;
Q0.9 - Semnalizare optică bit 1; 27
Q0.10 - Semnalizare optică bit 2;
Q0.11 - Semnalizare optică bit; 29
TM0 - temporizare 5 sec pentru emiterea semnalului preventiv;
TM1 - temporizare 8 sec pentru emiterea comenzii de blocare a sistemului şi 31

invalidarea comenzilor de pornire a utilajelor;
TM2 - temporizare 5 sec pornire combină; 33
TM3 - temporizare 5 sec pornire transportor;
M7-M13 - memorii temporare. 35
















	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



