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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un aparat pentru demonstrarea
migcarii Pamantului si a Lunii Tn jurul Soarelui, care
poate fi folosit ca material didactic in gradinite, scoli si
in alte institutii de invatamant, ca ornament, ca sursa de
iluminat sau ca reclama. Aparatul conforminventiei este
alcatuit dintr-un glob (27) geografic, ce are montat, la
polul sud, un magnet (28) permanent, in forma de
cilindru, in care este fixat un ax (29) cilindric, iar la polul
nord are montat un magnet (30) permanent paraleli-
pipedic, globul (27) fiind pozitionat pe o orbita (5); intre
magnetii (24 si 33) permanenti este montat, pe un
cadru (20) mobil, un motor (7) care pune Tn miscare de
rotatie directd un abajur (23) ce reprezinta Soarele, si
cadrul (20) mobil, cu o viteza constanta in niste Iocagurl
(A,BsiC), 1n Jurul axei (y-y') centrale, o nuca (31), 1
primul locas (A), inclindnd axa de rotatle a globului (27)
la un unghi de 23°4', globul (27) reprezentand planeta
Pamant si realizand o migcare de revolutie in jurul
abajurului (23) si 365,6 rotatii directe, adica zile in jurul
axei sale, prin rostogolirea axului (29) cilindric, pe orbita
(5); o sfera (35) reprezentdnd Luna realizeaza, im-
preuna cu globul (27) geografic, migcarea de revolutie
in jurul abajurului (23) si 365,6 rotatii directe in jurul
unei tije (32), nuca (31), in al doilea locas (B), pozi-
tionand axa (27) de rotatie a globuluila 0°0', globul (27)
in caz reprezentand planeta Mercur si realizand misg-
carea de revolutie n jurul abajurului (23), si o miscare
de oscilatie Tn jurul axei sale, nuca (31) plasata in al
treilea locas (C) inclinand axa de rotatie a globului (27)
la un unghi de 12°12', globul (27) in acest punct repre-
zentéand planeta Venus si realizand migcarea de
revolutie in jurul abajurului (23), si migcari de rotatie
retrograde, in jurul axei sale, prin rostogolirea axului
(29) cilindric pe orbita (5), migcarea incetand daca se
opreste motorul (7) de la un intrerupator (1,).
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RO 123594 B1

Inventia se refera la un aparat pentru demonstrarea miscarii Pamantului si a Luniiin jurul
Soarelui, avand destinatia de material didactic pentru gradinite, scoli, sau ca ornament pentru
diverse institutii, precum si ca sursa de iluminat sau reclame.

in scopul demonstrarii miscarii planetelor in jurul Soarelui este cunoscut un aparat pen-
tru demonstrarea miscarii de rotatie si revolutie a planetelor. Acest aparat realizeaza migcari
de rotatie si in acelasi timp de revolutie a mai multor corpuri concomitent, fiind alcatuit din mag-
neti permanenti, fixati pe un suport mobil si corpuri rotitoare libere, fiecare continand cate un
magnet permanent implantat, acestea fiind plasate in zone de atractie a magnetilor permanenti
(pozitionati pe suport) in pozitie de atractie, iar prin migcarea magnetilor permanenti (fixati pe
suport) corpurile rotitoare libere reprezentand planetele, vor avea o miscare de rotatie in jurul
propriilor axe si in acelasi timp, o migcare de revolutie in jurul unui bec ce reprezinta soarele.

Dezavantajele acestui aparat constau in faptul c& este o constructie complicata, com-
portand un mare numar de corpuri rotitoare $i magneti permanenti, iar migcarea de rotatie se
transmite la fiecare corp rotitor cu o singura pereche de magneti permanenti care nu asigura
corpului rotitor stabilitate si uniformitate in miscarea de rotatie, din aceasta cauza corpurile in
miscarea lor de revolutie capata in mod aleatoriu una din migcarile de rotatie, respectiv una
directd, de oscilatie s-au retrograda, planetele aflate intr-o migcare de revolutie schimbandu-si
sensul de rotatie de mai multe ori, axele de rotatie a planetelor nerealizand unghiul de rotatie
impus, planetele fiind in situatia de a nu realiza numarul de rotatii (hnumarul de zile) impuse
intr-o migcare de revolutie, totodata planetele nepermitand montarea de sateliti naturali in
jurul lor.

Scopul inventiei este simplificarea constructiva si imbunatatirea fiabilitatii aparatului.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consté in demonstrarea migcarilor de rota-
tie, directd, de oscilatie sau retrograda, in functie de unghiul realizat de axa de rotatie a planetei
cu planul orbitei.

Aparatul conform inventiei elimind dezavantajele mentionate mai sus, prin aceea ca
realizeaz& miscari de rotatie si de revolutie a trei corpuri concomitent, fiind alcatuit din patru
magneti permanenti, doi dintre ei fiind fixati pe un cadru mobil si alti doi fiind fixati in globul geo-
grafic ce reprezintd Pamantul, care este plasat pe orbitd cu axa de rotatie inclinata la 23°,4' in
zona de atractie a magnetilor permanenti pozitionati pe cadrul mobil, iar prin migcarea cadrului
mobil, globul geografic este purtat pe orbita si realizeaza 365,6 de rotatii (de zile) in jurul axei
sale in timpul unei migcari de revolutie in jurul abajurului ce reprezintd Soarele, care la randul
lui se roteste in jurul axei centrale odata cu cadrul mobil, iar globul geografic in migcarea sa de
rotatie pune in migcare de rotatie in jurul sau o sfera reprezentand Luna.

Aparatul conform inventiei prezintd urmatoarele avantaje: este simplu de realizat, suges-
tiv, fiabil si economic, se elimina consumul de corpuri rotitoare si de magneti permanenti, se
poate dimensiona in functie de necesitati, se poate folosi ca material didactic, sursa de iluminat,
material decorativ, reclame, aparatul putand functiona si inclinat.

Se dain continuare un exemplu de realizare ainventiei, in legatura cu figura care repre-
zint& o sectiune prin vederea din fata.

Aparatul se poate dimensiona in functie de preferinte si conform exemplului de realizare
este alcatuit dintr-un corp 1, de dimensiuni  250x6x80 mm, confectionat din plastic, in care se
monteaza un disc 2, de dimensiuni » 233 x 4 mm, din tabla de otel, cu ajutorul unor suporti 3,
o 8 mm din otel, pozitonati la 120° si niste suruburi 4, in numar de patru, din otel, o orbita 5,
care este 0 coroana circulara din material nemetalic, respectiv sticla, plastic, sau aluminiu,
avand dimensiunile R = 270 mm, r = 230 mm, si grosimea de 5 mm, si se fixeaza pe suportii 3,
cu ajutorul unor suruburi 6, din otel, iar un motor 7 se monteaza pe discul 2, cu niste suruburi
8 in numar de doua, din otel, impreuna cu un cornier 9, din aluminiu, cu dimensiunile 10 x 10
x 58 mm, respectiv, o tija 10 filetatd, din otel, cu dimensiunile 2 4 x 95 mm, care se monteaza
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in cornierul 9, cu niste piulite 11, in numar de doua, din otel, iar un buton 12, cu dimensiunile
2 10x15 mm, realizat din plastic se fixeaza pe tija filetata prin lipire, iar o roatd dintatd 13 din
aluminiu se fixeaza pe un ax motor 14, cu un surub 15 din otel, iar un ax central 16, tot din otel,
se monteaza pe discul 2, cu o piulitd 17 din otel, pe axul central 16, se introduce o roata dintata
cu butuc 18, din aluminiu, cu ajustaj intermediar, iar un capac 19 din plastic se monteaza in
corpul 1, prin ajustaj cu strdngere, iar un cadru mobil 20, de tip patrat 8 x 8 x 800 mm, din otel,
se fixeaza lateral pe un butuc 18 al rotii dintate, cu doua suruburi din otel, respectiv, o dulie 21,
care se infileteaza in axul central 16, iar un bec 22 se infileteaza in dulia 21.

Un abajur 23, din plastic transparent, cu dimensiunile o 150x2 mm, se monteaza, in
butucul 18, prin ajustaj cu strangere, iar un magnet permanent cilindric 24, de dimensiuni 2 15
X 6 mm, se monteaza prin lipire pe un suport 25, din aluminiu de dimensiuni 2 3 x 35 mm, care
se monteaza pe un cadru mobil 20, cu un surub 26, din otel, iar un glob geografic 27, realizat
din plastic ori din carton cu dimensiunea o 100 mm, reprezinta planeta Pamant, si se fixeaza
prin lipire la polul sud al acestuia, respectiv, un magnet permanent 28 de tip tub cilindric, cu
dimensiunile R =8 mm, r=4 mm, h =10 mm, si un ax cilindric 29, din plastic, avand un capat
cu dimensiunile 2 8x10 mm, se monteaza in magnetul permanent 28, prin ajustaj cu strangere,
iar al doilea capat avand diametrul calculat (d) x 5 mm, cu care planeta relizeaza numarul de
rotatii (numarul de zile) N, pe orbita 5, cu diametrul D [mm]. Calculul axului cilindric pentru
planeta Pamant este urmatorul: d = D/N [mm], N = D[mm]}/d[mm]; N = 500 [mm]/1,3676 [mm],
N = 365,600, unde: D = 500 [mm] si N - 365,6 zile/an, d = 1,3676 [mm], L = lungimea cercului
de rostogolire pe orbitd, L = id [mm], L = 4,292 [mm], deci, globul geografic 27 parcurge pe
orbitd 4,292 [mm], pentru a realiza o migcare de rotatie = 1 zi = 24 h, iar la polul nord al planetei
se monteaza un magnet permanent 30, de forma paralelipipedica, cu dimensiunile 5x5x20 mm
prin lipire, respectiv, o nuca 31 sferica, din aluminiu, se pozitioneaza liber pe cadrul mobil 20,
iar o tija 32, cu dimensiunile  3x55 mm, din aluminiu, se fixeaza in nuca sferica 31, prin lipire,
si un magnet permanent 33, tot paralelipipedic, de dimensiuni 5x5x20 mm, se fixeaza pe tija 32,
prin lipire, iar un brat 34, din otel de arc, de dimensiuni 21,5x67 mm, se fixeaza pe un alt
magnet permanent 33, paralelipipedic, prin lipire, de o sfera 35, din plastic, cu dimensiunile o
25 mm, reprezentand Luna, care se fixeaza in bratul 34, prin lipire, iar niste intrerupatoare |, si
I, se monteaza pe corpul 1, iar motorul 7 si becul 22 se leaga la reteaua electrica de 220 V,
impamantarea legandu-se la discul 2, si un capac 36, din plastic se monteaza in corpul 1, prin
ajustaj cu strangere.

Modul de utilizare consta in conectarea aparatului la tensiunea de 220 V, moment in
care se aprinde becul 22, de laintrerupatorul |,, pentru a lumina abajurul 23, iar globul geografic
27 se pozitioneaza pe orbita 5, atras de niste magneti permanenti 24 si 33, montati pe cadrul
mobil 20. Se porneste motorul 7, de la intrerupatorul 1,, care pune in migcare de rotatie directa
in jurul axei centrale y-y’, abajurul 23, ce reprezinta Soarele, si cadrul mobil 20. Nuca sferica
31 se pozitioneaza manual i in timpul miscarii in locagurile: A, B si C, vezi figura. Nuca sferica
31, pozitionata in locasul A, inclind axa de rotatie a globului geografic 27, la un unghi de 23° 4'.
Globul geografic 27 reprezintd Pamantul si realizeazé o migcare de revolutie in jurul abajurului
23 si, respectiv, 365,6 de rotatii (de zile) directe in jurul axei sale. Sfera 35 reprezinta Luna,
realizeaza impreuna cu globul geografic 27 migcarea de revolutie in jurul abajurului 23 i 365,6
de rotatii directe in jurul tijei 32. Nuca sferica 31 se muta din locasul A, in locasul B, astfel incat
axa de rotatie a globului geografic 27 realizeaza 0°,0'. Globul geografic 27, in acest caz
reprezinta planeta Mercur (nu are sateliti naturali), realizdnd o migcare de revolutie in jurul
abajurului 23 si o0 migcare de oscilatie in jurul axei sale. Nuca sferica 31 se muta din locasul B
in locasul C, astfel incat axa de rotatie a globului geografic 27 se inclina la un unghi de 12°,12".
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Globul geografic 27, in acest punct, reprezinta planeta Venus (nu are sateliti naturali), realizdnd
o migcare de revolutie in jurul abajurului 23 si miscari de rotatie retrograde in jurul axei sale.
Miscarea inceteaza daca se opreste motorul 7 de la intrerupatorul b. Aparatul functioneaza si
manual dacé se decupleaza, din butonul 12, roata dintata 13 de roata dintata 18, si cadrul mobil
20 deplasandu-se constant in jurul axei centrale y-y’, miscarea fiind generata cu méana libera.
Miscarea de rotatie a globului geografic 27 se realizeaz datorita frecarii ce are loc intre axul
cilindric 29 si orbita 5.

Cu ajutorul aparatului, se pot simula urmatoarele:
1. cu o singura planeta realizeaza miscarea de rotatie directd, de oscilatie si retrograda;
2. planeta realizeaz& numarul de rotatii (de zile) corespunzéatoare intr-o migcare de revolutie;
3. planeta isi mentine axa de rotatie corespunzatoare unghiului impus, care poate fi de: 23°,4"\
0°,0'si 12°,12";
4. planeta formeaza cele patru anotimpuri (aparatul inclinandu-se la 33° fata de orizontald);
5. migcarea de rotatie a Soarelui;
6. formarea eclipsei de Soare si de Luna;
7. migcarea de rotatie a Lunii in jurul Pamantului;
8. accelerarea si decelerarea miscarii de rotatie a planetei (aparatul inclinandu-se la 33°);
9. formarea zilei si a noptii;
10. miscarea de rotatie a Pamantului (aparatul inclinandu-se la 33°).
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Revendicare

Aparat pentru demonstrarea migcarii Pamantului si a Lunii in jurul Soarelui,
caracterizat prin aceea ca un glob geografic (27) are montat la polul sud un magnet perma-
nent (28) de forma unui tub cilindric, in care se fixeaza un alt ax cilindric (29) cu diametrul (d)
calculat, iar la polul nord se monteaza un magnet permanent (30) de tip paralelipipedic, globul
geografic (27) pozitionandu-se pe o orbita (5) intre niste magneti permanenti (24), de tip cilindric
si, respectiv (33), de tip paralelipipedic, montati pe un cadru mobil (20), iar un motor (7) pune
in miscare de rotatie directd un abajur (23), care reprezinta Soarele, si un cadru mobil (20), cu
vitez& constanta in jurul axei centrale y-y, iar o nuca sferica (31) se pozitioneaza manual si in
timpul miscarii in locagurile A, B, si C, prin pozitionarea nucii sferice (31) in locasul (A), se
inclind axa de rotatie a globului geografic (27) la un unghi de 23°,4', situatie in care globul
geografic (27) reprezinta planeta Paméant realizadnd o miscare de revolutie in jurul abajurului (23)
si 365,6 de rotatii (de zile) directe in jurul axei sale, printr-o rostogolire a unui ax cilindric (29)
pe o orbita (5), iar o sfera (35), reprezentand Luna, realizeaza, impreuna cu globul geografic
(27), o migcare de revolutie in jurul abajurului (23) si 365,6 de rotatii directe in jurul unei tije (32),
iar nuca sferica (31) pozitionatad in locasul (B) determina pozitia axei de rotatie a globului
geografic (27) la0°,0', situatie in care globul geografic (27) reprezinta planeta Mercur, realizand
o migcare de revolutie in jurul abajurului (23) si 0 miscare de oscilatie in jurul axei sale, iar pozi-
tionarea nucii sferice (31) in locasul C determina inclinarea axei de rotatie a globului geografic
(27) laun unghi de 12°,12', situatie in care globul geografic (27) reprezinta planeta Venus, reali-
zand o migcare de revolutie in jurul abajurului (23), respectiv, migcari de rotatie retrograde in
jurul axei sale prin rostogolirea axului cilindric (29) pe orbita (5), miscarea incetand daca se
opreste motorul (7) de la un intrerupator (1,), aparatul functionand si manual daca se decuplea-
z& dintr-un buton (12) o roata dintata (13) de o roata dintata (18), si un cadru mobil (20), depla-
sarea realizédndu-se cu o viteza constanta in jurul axei centrale y-y’, miscarea fiind realizata cu
mana libera.
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