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Inventia se referd la un procedeu pentru detectia Si
urmdarirea unei surse de luming, folosit, de preferinta,
pentru pozitionarea unui captator solar. Procedeul
conform inventiei constd in aceea ca detectia pozifiei
sursei de lumind se efectueaza cu doud perechide sen-
zori (1 si 2) luminogi, pentru elevatie si azimut, Si un
senzor (3) de intensitate luminoasg, care transmittensi-
unile generate de intensitatea flu-xului luminos, prin
intermediul unor traductoare (4, 5 si 6), unui bloc logic
de comand& si memorare, care primeste informatii des-
pre existenta si intensitatea perturbatiilor luminoase,
prin intermediul senzorului (3) de intensitate luminoasa
care valideaza functio-narea senzorilor (1 i 2) luminosi
pentru elevatie si azimut, actionand niste servomeca-
nisme (8 si 9) de pozitionare spre sursa de energie
luminoasd, dupd elevatie si azimut, in prezenta sursei
de enegie luminoasa sau in absenta sursei de energie
luminoasd, pe baza unui traseu prememorat.
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Inventia se referd la un sistem de detectie si urmdrire inteligentd a unei surse de
lumind, utilizat, Tn principal, pentru pozitionarea captatoarelor solare.

Sistemul este destinat pentru detectia si urmarirea inteligentd a unei surse de luming,
pentru pozitionarea, dupd azimut i elevatie, a captatoarelor de energie luminoasd, plane.

Sunt cunoscute captatoare solare plane, constituite dintr-o structurd rectangularad plana
pe care sunt fixate celule fotovoltaice si manevrate de mecanisme dupa azimut si elevatie, ca
de exemplu cele descrise in cererile de brevet FR-A-2.415.271 si FR-A-2.418.912. Aceste
tipuri de captatoare solare prezintd anumite inconveniente ca, de exemplu, ineficienta
mecanismelor de actionare in cazul perturbatiilor noroase sau vant.

Cererea de brevet JP 2001111090 A (Tawara Yashimasa - 2001) prezintd un senszor
optic de pozitie, un sistem optic de urmarire a soarelui $i un sistem de generare de energie
prin urmdrirea opticd a pozitiei soarelui.

Senzorul optic este realizat dintr-o matrice pland sau curba (de tip dom sau de tip bol)
de celule fotovoltaice. In centrul matricei plane, se pozitioneazé o tij4, care lasd o umbra
asupra unora dintre celulele fotovoltaice. Acestea vor participa cu un curent mai mic la totalul
curentului obtinut cu ajutorul matricii. Deplasarea soarelui determinad deplasarea umbrei tijei
in diverse pozitii pe matricea de celule fotovoltaice $i micgorarea curentului emis, pentru acele
celule care se gasesc in umbra tijei. Se urmaregste astfel urmarirea soarelui cu un mecanism
asemanator ceasului solar. Pentru suprafetele curbe, lumina este dirijatd cu nigte panouri
mobile exterioare $i nu cade direct pe matricea de celule. Se folosegte un calculator pentru
achizitia datelor si aprecierea cantitativd a diferentei de energie, produsa de celulele din
matrice, urmand pozitia $i indltimea soarelui in diverse momente.

Problema tehnicd pe care o rezolvad inventia este pozitionarea captatoarelor de energie
luminoasa plane printr-un sistem de detectie si urmdrire fotoelectronica a pozitiei sursei de
energie luminoasa sau pe baza unor date memorate eficient in cazul semnalelor parazite
determinate de perturbatii noroase sau noapte.

Sistemul de detectie si urmarire inteligentd a unei surse de lumind inldturd
dezavantajele mentionate anterior, prin aceea ca detectia electronica a pozitiei sursei de
lumind se efectueazd cu doud perechi de senzori luminogi, pentru elevatie i azimut, ce
transmit tensiunile generate de intensitatea fluxului luminos prin intermediul unor traductoare
unui bloc logic de comanda simemorare, ce primeste informatii despre existenta i intensitatea
perturbatiilor luminoase prin intermediului unui senzor luminos ce valideaza functionarea
senzorilor luminogi pe elevatie si azimut, actionand servomecanismele de pozitionare a
captatorului de energie luminoasa dupd elevatie i azimut, in prezenta sau in absenta sursei
de energie luminoasd, pe baza unui traseu prememorat.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urmdtoarele avantaje:

- sistemul realizeaza in absenta perturbatiilor o foarte buna pozitionare pe sursa de
energie luminoasa, prin compararea a doud semnale electrice obfinute cu acuratete de la cinci
receptori (traductori) de flux luminos;

- sistemul se orienteaza spre sursa de energie luminoasa in timp real, comparand
datele de intrare (fluxul luminos) in fiecare moment cu cele ideale;

- sistemul este influentat foarte putin de perturbatii, urmdrirea sursei de energie
luminoasa fiind efectuatd in orice conditii de perturbatii prin intermediul unui senzor ce
analizeaza nivelul perturbatiilor, sistemul actionand in consecinta.

In continuare, se d& un exemplu de realizare a inventiei, in leg&tura cu figura care
reprezintd sistem de detectie si urmdrire inteligentd a unei surse de lumina.
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Sistemul de detectie si urmarire inteligentd a unei surse de lumind din figurad are pe
circumferin{d doud perechi de senzori:

- prima pereche de senzori luminosi 1, care sunt fotorezistente ce isi modifica
rezistenta in functie de intensitatea fluxului luminos pe unitatea de suprafatd, determind
pozifionarea captatorului de energie luminoasa fatd de sursa de lumind pe o axa numitd
azimut;

- adoua pereche de senzori luminosi 2, identici cu senzorul 1, determind pozitionarea
captatorului de energie luminoasa fatd de sursa de lumina pe o axa numita elevatie.

Senzorii luminogi 1 transmit, prin intermediul unui traductor de pozitie 4, informatii
despre pozitionarea actuald pe azimut a captatorului de energie luminoasa unui bloc logic de
memorare $i comanda 7. Traductorul de pozitie 4 este un amplificator ce amplifica diferenta
de flux luminos receptionatd de senzorii 1 $i exprimatd ca diferenta de rezistentd tradusa in
diferentad de tensiune.

La fel, senzorii luminogi 2 transmit, prin intermediul unui traductor de pozitie 5, (identici
cu traductorul de pozitie 4) informatii despre pozitionarea actuala pe elevatie a captatorului de
energie luminoasa blocului logic de memorare $i comanda 7.

Un senzor de intensitate luminoasa 3 (fotorezistentd) prin intermediul unui traductor
6 informeaza blocul logic de memorare i comanda 7 asupra nivelului intensitatii luminoase
si implicit asupra existentei perturbatiilor si a nivelului acestora.

Senzorii luminosi 1, 2 gi 3 mai pot fi alte elemente fotosensibile ca de exemplu
fotodiode, fototranzistori etc.

Pe baza acestor informatii, blocul logic de memorare $i comanda 7 decide orientarea
captatorului de energie luminoasa spre pozitia optima, utilizand informatia de la senzorii 1 Si
2, siinformatia de la senzorul de intensitate luminoasa 3, ce semnalizeaza perturbatiile si, in
care caz, orientarea se face pe un traseu prememorat.

Blocul logic de memorare si comanda 7 actioneaza niste servomecanisme 8i 9, care
pozifioneaza optim captatorul de energie luminoasa.

n cazul in care nu exist& perturbatii, respectiv, cerul este senin, senzorul luminos 3 va
furniza informatia de cer senin blocului logic de memorare si comandd 7. Acesta decide
orientarea captatorului de energie luminoasa exclusiv dupa informatiile primite de la senzorii
luminosgi 1 i 2 prin intermediul traductorilor 4 gi 5.

In cazul in care existd cer noros, senzorul luminos 3 va furniza aceasts informatie
blocului logic de memorare si comandd, care va decide o deplasare dupd un traseu
prememorat.

Tn cazul in care este noapte, senzorul luminos 3 va furniza, prin traductorul 6, aceastd
informatie blocului logic de memorare si comanda 7, care va decide o deplasare a captatorului
de energie luminoasa spre punctul de aparitie a sursei de energie luminoasa, pe baza unor
date memorate.
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Revendicare

Sistem de detectie si urmdrire inteligentd a unei surse de lumind, caracterizat prin
aceea cd detectia electronica a pozitiei sursei de lumina se efectueazd cu doud perechi de
senzori luminosi (1 §i 2) pentru elevatie si azimut, $i un senzor de intensitate luminoasa (3),
ce transmit tensiunile generate de intensitatea fluxului luminos, prin intermediul unor
traductoare (4, 5 si 6), unui bloc logic de comanda si memorare (7), ce primeste informatii
despre existenta Si intensitatea perturbatiilor luminoase prin intermediului senzorului de
intensitate luminoasa (3), blocul de comanda si memorare (7) validand functionarea senzorilor
luminogi (1 si 2) pe elevatie si azimut, si actionand servomecanismele (8 si 9) de pozitionare
spre sursa de energie luminoasd dupa elevatie si azimut, in prezenta sursei de energie
luminoasd, sau in absenta sursei de energie luminoasa, pe baza unui traseu prestabilit.
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