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5499 STAND PENTRU TESTAREA DISPOZITIVELOR DE
CONTROL INTELIGENT AL CONDUCTELOR

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un stand pentru evaluarea dimen-
siunilor caracterististice - adancime, lungime sau extin-
dere axiala, latime sau extindere circumferentiala - ale
unor defecte create artificial, pe probe prelevate din tevi
care intra in alcatuirea unei conducte. Standul conform
inventiei este alcatuit dintr-un batiu (1) avand articulat,
de unul dintre capete, doua ghidaje (2) cilindrice,
solidarizate la celalalt capat intre ele, cu ajutorul unei
piulite (3) si cu cel al unui surub (4) avand, la randul lui,
un capat aflat Tn legatura cu batiul (1) astfel, incat poate
fi rotit cu ajutorul unui sistem (5), intre ghidaje (2) si
solidare cu acestea fiind dispus un modul (6) de
magnetizare si de detectie, fixat intr-o pozitie care
permite examinarea suprafetei unei probe (7) fixate pe
un carucior (8) fixat, prin intermediul uneitije (11), de un
resort (9) care poate fi comprimat cu ajutorul unui
mecanism (10) cu surub.

Revendicari: 3
Figuri: 3

Examinator. ing. ENEA FLORICA

Fig. 2

Orice persoand are dreptul sd formuleze in scris si motivat,
la OSIM, o cerere de revocare a brevetului de inventie, in
termen de 6 luni de la publicarea mentiunii hotararii de
acordare a acesteia
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Inventia se refera la un stand pentru testarea dispozitivelor de control inteligent al
conductelor, ce functioneaza pe principiul detectarii variatiilor de flux magnetic, in vederea
stabilirii preciziei de masurare a defectelor superficiale, locale, ale tubulaturii, pe care le pun
in evidenta dispozitivele de acest fel.

In scopul stabilirii preciziei de masurare a defectelor superficiale, locale, ale tubula-
turii, pe care le punin evidenta dispozitivele de control inteligent al conductelor, se cunoaste
un stand (JP 7055450/19950303), care foloseste mijloace acustice, pentru testarea PIG, intr-
o conducta, in care se injecteaza o rasina.

Dezavantajele aceste solutii tehnice constau in faptul ca este o solutie tehnica com-
plicatd, fara a se putea reproduce exact deplasarea dintre PIG si conducta supusa examinarii
indistructive.

Problema tehnicé pe care o rezolva inventia se refera la reproducerea deplasarii rela-
tive dintre dispozitivul de control inteligent (PIG), ce functioneaza pe principiul detectarii
variatiilor de flux magnetic din piesele controlate, si conducta supusa examinarii nedistructive
si o proba cu defecte de forme, dimensiuni $i pozitie cunoscute, create artificial prin frezare.

Standul pentru testarea dispozitivelor de control inteligent al conductelor, conform
inventiei, se caracterizeaza prin aceea ca, in scopul reproducerii deplasarii relative dintre
dispozitivul de control inteligent (PIG), ce functioneaza pe principiul detectarii variatiilor de
flux magnetic din piesele controlate, si o proba cu defecte de forme, dimensiuni $i pozitie
cunoscute, create artificial prin frezare, este alcatuit dintr-un batiu, de care se fixeaz3, arti-
culat, la unul dintre capete, doua ghidaje cilindrice, solidarizate, la celalalt capat intre ele si
cu o piulitd, in care se afla un surub, al carui capat este fixat de batiu si poate fi rotit, astfel
ca ghidajele se pot inclina prin ridicarea capatului nearticulat de catre batiu, intre ghidaje,
solidar cu acestea, aflandu-se un modul de magnetizare si detectie, identic cu cele utilizate
la constructia dispozitivelor de control inteligent al conductelor, fixat intr-o pozitie ce permite
examinarea suprafetei probei, fixata pe un carucior, proba ce este prelevata din peretele unei
tevi sau realizata prin curbare, din tabld, cu defecte create artificial prin frezare, intreg
ansambilul fiind actionat de un sistem de actionare.

Inventia prezinta urmatoarele avantaje:

- posibilitatea utilizarii a doua variante de actionare;

- utilizarea actionarii mecanice ofera posibilitatea variatiei vitezei de deplasare a
probei etalon, ceea ce confera flexibilitate in modelarea situatiilor reale vizate;

- utilizarea actionarii hidraulice asigura efectuarea de inregistrari corespunzator
deplasarii probelor in dublu sens (un ciclu complet dus-intors), ceea ce ofera posibilitatea
verificarii, prin comparatie, a acuratetii determinérilor;

- utilizarea standului, conform inventiei, conduce la insemnate economii materiale si
de manopera, care le-ar presupune testarea in conditii reale (industriale), a unor astfel de
echipamente.

In continuare, se prezinta doua exemple de realizare a standului, in legatura cu fig.
1, 2, 3, care reprezinta:

- fig. 1 a, b, probe special pregatite in vederea examinarii:

- 1a, proba cu defecte orientate longitudinal;
- 1b, probe cu defecte orientate transversal;

- fig. 2, schema standului pentru testarea dispozitivelor de control inteligent al con-
ductelor (PIG), cu sistem de actionare mecanic;

- fig. 3, schema standului pentru testarea dispozitivelor de control inteligent al
conductelor (PIG), cu sistem de actionare hidraulic.
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Principiul de lucru are la baza reproducerea deplasarii relative dintre dispozitivul de
control inteligent, ce functioneaza pe principiul detectarii variatiilor de flux magnetic din
piesele controlate, si conducta supusa examinarii nedistructive, cu ajutorul unui carucior, ce
se deplaseaza pe doua ghidaje si pe care se fixeaza o proba prelevata din teava, pe care
s-au creat defecte, ce se prezinta sub forma unor cavitati obtinute prin frezare, cu dimensiuni
si pozitii cunoscute (fig. 1), ansamblul carucior - proba deplaséndu-se pe deasupra unui
modul ce contine magnetii permanenti, care creeaza un camp magnetic constant, si traduc-
torii ce detecteaza fluxul magnetic, produs de acest camp in peretele probei. Orice defect,
constand din modificarea grosimii peretelui probei, genereaza variatii ale fluxului magnetic,
proportionale cu dimensiunile si configuratia defectului respectiv, semnalele electrice, cores-
punzatoare, generate de traductori fiind inregistrate, cu ajutorul unui sistem de achizitie a
datelor, prelucrate ulterior si utilizate la testarea dispozitivelor de control inteligent al con-
ductelor (PIG), care dispun de module de magnetizare si detectie, identice cu cel utilizat pe
stand.

Standul (fig. 2) consta din batiul 1, de care se fixeaza, articulat, la unul dintre capete,
doua ghidaje cilindrice 2, solidarizate, la celalalt capat, intre ele si cu piulita 3, in care se afla
surubul 4, al carui capat este fixat de batiu si poate fi rotit prin sistemul 5, astfel ca ghidajele
se pot inclina, prin ridicarea capatului nearticulat de batiu. intre ghidaje, solidar cu acestea,
se afla un modul de magnetizare si detectie 6, identic cu cele utilizate la constructia
PIG-urilor, fixat intr-o pozitie ce permite examinarea suprafetei unei probe 7, fixatéd pe un
carucior 8 si prelevata din peretele unei tevi sau realizata, prin curbare, din tabla, cu dia-
metrul corespunzator curburii modulului de magnetizare si detectie, si cu defecte create
artificial prin frezare.

Standul dispune de doua moduri de actionare, in vederea deplasarii caruciorului 8,
pe care se afla fixatad proba de examinat, asa cum se prezinta in continuare.

Un sistem mecanic, realizat pe baza schemei reproduse in fig. 2, are la baza depla-
sarea caruciorului 8 pe planul inclinat, materializat de cele doua ghidaje cilindrice 2, si
imprimarea unei viteze initiale, prin utilizarea energiei inmagazinate intr-un resort 9, com-
primat cu ajutorul unui mecanism cu surub 10, prin eliberarea caruciorului fixat de resort cu
o tija 11. La partea inferioara a ghidajelor de rulare, este plasat un amortizor 12, care asi-
gura oprirea caruciorului in conditii de siguranta (atat pentru instalatie, cat si pentru ope-
rator). Valoarea vitezei de deplasare a caruciorului poate fi modificatd prin schimbarea
inclinatiei ghidajelor de rulare 2, ale caruciorului 8, actionand asupra surubului 4, cu ajutorul
sistemului 5.

Un sistem hidraulic, realizat pe baza schemei reproduse in fig. 3, utilizeaza un motor
hidraulic liniar 13, alimentat de la un grup hidraulic 14, prevazut cu o supapa reglabila 15 si
comandat de un electrodistribuitor 16. Marimea cursei se regleaza cu ajutorul unui modul
electronic de comanda, in sine cunoscut 17, care primeste semnale de la niste limitatori de
cursa 18 si comanda electrodistribuitorul 16. Viteza de deplasare se regleaza, prin modifi-
carea presiunii din sistem, cu ajutorul unei supape reglabile 15.

Méasurarea si inregistrarea semnalelor generate de variatia fluxului magnetic in zona
defectelor se face cu ajutorul unui sistem automat de achizitie, compus dintr-un sistem de
calcul, dotat cu o placa de achizitie a datelor, niste elemente de conditionare a semnalului
si un program (produs informatic) specializat pentru achizitia datelor.
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Revendicari

1. Stand pentru testarea dispozitivelor de control inteligent al conductelor, carac-
terizat prin aceea ca, in scopul reproducerii deplasarii relative dintre dispozitivul de control
inteligent (PIG), ce functioneaza pe principiul detectarii variatiilor de flux magnetic din piesele
controlate, si conducta supusa examinarii nedistructive si o proba cu defecte de forme,
dimensiuni si pozitie cunoscute, create artificial prin frezare, este alcatuit dintr-un batiu (1),
de care se fixeaza, articulat, la unul dintre capete, doua ghidaje cilindrice (2), solidarizate,
la celalalt capat, intre ele si cu o piulita (3), in care se afla un surub (4), al carui capat este
fixat de batiul (1) si poate fi rotit, astfel ca ghidajele (2) se potinclina, prin ridicarea capatului
nearticulat de catre batiul (1), intre ghidajele (2), solidar cu acestea, aflandu-se un modul de
magnetizare si detectie (6), identic cu cele utilizate la constructia PIG-urilor, fixat intr-o pozitie
ce permite examinarea suprafetei probei (7), fixatd pe un carucior (8), proba (7) ce este
prelevatd din peretele unei tevi sau realizatd, prin curbare, din tabla, cu defecte create
artificial prin frezare, intreg ansamblul fiind actionat de un sistem de actionare.

2. Stand conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sistemul de actionare
este mecanic, fiind alcatuit dintr-un resort (9) a carui energie inmagazinata imprima o viteza
initiala caruciorului (8), pe planul inclinat materializat de cele doua ghidaje (2), resort (9) ce
este comprimat cu ajutorul unui mecanism cu surub (10), eliberand astfel caruciorul (8) fixat
de resortul (9), cu o tija (11), oprirea caruciorului (8), in conditii de siguranta, realizandu-se
printr-un amortizor (12).

3. Stand conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sistemul de actionare
este hidraulic, fiind alcatuit dintr-un motor hidraulic liniar (13), comandat de un electrodis-
tribuitor (16), modificarea vitezei caruciorului (8), pe care este agezata proba (7), realizandu-
se prin modificarea presiunii cu 0 supapa reglabila (15), iar marimea cursei reglandu-se cu
modulul electronic de comanda (17), in sine cunoscut, care primeste semnale de la niste
limitatori de cursa (18).
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