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Inventia se referd la un mecanism de actionare a unui
sistem de directie cu cama plana dubla, pentru reali-
zarea si mentinerea bracatd a rotilor directoare la
deplasarea Tn viraj a unui autovehicul cu pneuri.
Mecanismul conform inventiei este compus dintr-un
arbore (1) al unui pinion (2) de atac care angreneaza cu
o roata (3) dintata, care transmite migcarea prin inter-
mediul unui alt arbore (4), catre o cama (6) plana dubl3,
simetrica sau asimetrica, avand un canal, solidara cu
arborele (4) prin intermediul unei pene (5), cama (6) Fig. 3
transformédnd miscarea de rotatie n migcare de

translatie, actionand prin intermediul unor tacheti (7 si

8) cu rold, asupra unor brate (9) transversale ale unui

sistem de directie.
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Inventia se refera la un mecanism de directie cu cama plana, destinat echiparii
autovehiculelor cu pneuri, pentru bracarea roftilor directoare.

Este cunoscut un mecanism de directie cu cama plana, prezentat in brevetul
GB 19142067 A, prevazut cu o cama plana, cu un canal cu profil in spirald, in care se afla
cel putin doi tacheti.

Problema tehnica, obiectiva, pe care o rezolva inventia, consta in realizarea bracarii
rotilor directoare, astfel incat, pentru orice unghi de bracare, sa fie respectata conditia de
virare corecta sau conditia lui Ackerman.

Mecanismul de directie cu cama plana, conform inventiei, are pe arborele de antre-
nare un pinion cilindric, angrenat cu o roata dintata, aflatd pe un arbore al mecanismului,
lagaruit intr-o carcasa a mecanismului, care antreneaza, prin intermediul unei pene de
antrenare, o cama plana, prevazutd cu un canal simetric in care ruleaza un tachet cu rola
dreapta, respectiv, un tachet cu rola stédnga, solidari cu un brat transversal dreapta,
respectiv, cuun brat transversal stdnga, care culiseaza in carcasa mecanismului de directie.

Mecanismul de directie cu cama plana, conform inventiei, prezintd urmatoarele
avantaje:

- respecta conditia de virare corectg;

- reduce efortul la volan.

Se d3, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu fig. 1...6,
care reprezinta:

- fig. 1, schema unui sistem de directie si conditia lui Akerman;

- fig. 2, vedere de sus a mecanismului de directie cu cama dubl3;

- fig. 3, sectiune prin mecanismul de directie cu cama plana dubla, cu un plan I-1,
redat in fig. 1;

- fig. 4, vedere de sus a unei variante a mecanismului de directie, cu cama plana
dubla cu canal simetric;

- fig. 5, sectiune prin mecanismul de directie, cu cama plana dubla, cu un plan lI-ll,
redat in fig. 2;

- fig. 6, vedere in spatiu a unei came plane duble si a bratelor dreapta/stanga de
actionare.

Mecanismul de directie cu cama plana, conform inventiei, are un arbore de antrenare
1, pe care se afla un pinion 2 cilindric, angrenat cu o roata 3 dintata, aflatéd pe un arbore 4
al mecanismului. Arborele 4 al mecanismului antreneaza, prin intermediul unei pene 5 de
antrenare, o cama 6 plana, prevazuta cu un canal a simetric. in canalul a, simetric, ruleaza
un tachet 7 cu rola dreapta si un tachet 8 cu rola stanga, solidari cu un brat 9 dreapta si cu
un brat 10 stanga de actionare a directiei. Bratul 9 dreapta si bratul 10 stanga de actionare
a directiei culiseaza intr-o casetd 11 a mecanismului de directie.

intr-o alté varianta de realizare a inventiei, mecanismul de directie cu cama plana
este prevazut cu un arbore 12 de antrenare pe care se afla un pinion 13 cilindric, angrenat
cu o roatd 14 dintatd. Roata 14 dintatad se aflatd pe un arbore 15 al mecanismului, care
antreneaza, prin intermediul unei pene 16 de antrenare, 0 cama 17 plana cu profil in spirala.
Cama 17 plana dubla este prevazuta cu un canal b superior, precum si un canal ¢ inferior,
cu profil in spiral&, similar. in canalul b superior, precum si in canalul ¢ inferior, ruleaza un
tachet 18 cu rola dreapta, precum si un tachet 19 cu rold stanga, solidari cu un brat 20
dreapta, precum si cu un brat 21 stanga de actionare a directiei. Bratul 20 dreapta si bratul
21 stanga de actionare a directiei culiseaza intr-o caseta 22 a mecanismului de directie.
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Revendicari

1. Mecanism de directie cu cama plana, care este antrenat de un arbore de antrenare
a mecanismului, caracterizat prin aceea ca, pe arborele de antrenare (1) se afld un pinion
(2) cilindric, angrenat cu o roata (3) dintata, aflata pe un arbore (4) al mecanismului, 1agaruit
intr-o carcasa (11) a mecanismului, care antreneaza, prin intermediul unei pene (5) de
antrenare, 0 cama (6) plana, prevazuta cu un canal (a) simetric in care ruleaza un tachet (7)
cu rold, dreapta, respectiv, un tachet (8) cu rola, stanga, solidari cu un brat (9) transversal
dreapta, respectiv, cu un brat (10) transversal stanga, care culiseaza in carcasa (11)
mecanismului de directie.

2. Mecanism de directie cu cama plana, care este antrenat de un arbore de antrenare
a mecanismului, pe arborele de antrenare aflandu-se un pinion cilindric, angrenat cu o roata
dintata, aflata pe un arbore al mecanismului prevazut cu o pana de antrenare, Iagaruit intr-o
carcasa a mecanismului, avand un brat transversal dreapta, respectiv, un brat transversal
stanga, care culiseaza in carcasa mecanismului, $i care sunt prevazuti cu niste tacheti cu
rold, caracterizat prin aceea ca arborele (15) mecanismului antreneaza, prin intermediul
penei (16) de antrenare, 0 cama (17) plana dubla, care este prevazuta cu un canal (b)
superior, precum $i un canal (c) inferior, care au profilul in spirald, in care culiseaza un
tachet (18) cu rola, dreapta, respectiv, un tachet (19) cu rola, stanga, solidari cu bratul (20)
dreapta, respectiv, cu bratul (21) stadnga de actionare a directiei, care culiseaza in carcasa
(22) mecanismului de directie.
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