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Inventia se referd la un motor solar de joasa vitez3,
realizat pe principiul motorului electric cu rotor flexibil.
Motorul conform inventiei este constituit, in principal,
dintr-un rotor nemagnetic (1), asupra caruia actioneaza
un stator constituit din mai multe perechi de electro-
magneti (2a-2a; 2b-2b si 2c-2¢), prin intermediul unui
cilindru feromagnetic flexibil (3), si unde perechile de
electromagneti ale statorului sunt activate succesiv, prin
intermediul unui traductor de pozitie solaro-optic. Tra-
ductorul mentionat se compune din mai multe module
optocuploare, fiecare alcatuit din cate o conducté optica
(6) siun fotoelement (7), prevazute intre ele cu un inter-
stitiu ("k") in care se deplaseaza o placa obturatoare
(8), actionata direct de cilindrul (3) feromagnetic flexibil,
deformat de actiunea campului magnetic invartitor
echivalent. Motorul solar astfel realizat este utilizat la
actionarea sistemelor pentru urmérirea continug a soa-
relui de catre anumite instalatii de tip special, utilizate in
conversia energiei solare.
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Inventia se refera la un motor solar de joasa viteza, realizat pe principiul motorului
electric cu rotor flexibil.

in scopul realiz&rii unui motor solar cu viteza joasd, este cunoscutd o solutie (Motor
solar - cerere de brevet de inventie nr. A/01291 din 14.10.2002), bazatd pe principiul
motorului electric cu rotor flexibil. Dezavantajul consta in faptul ca traductorul solaro-optic
nu prezinta siguranta in exploatare si totodata este dificil de realizat.

Motorul solar, conform inventiei, inlatura dezavantajul mentionat, prin aceea ca este
constituit dintr-un stator care actioneaza asupra unui rotor realizat din material nemagnetic,
prin intermediul unui cilindru feromagnetic flexibil, plasat intr-o pozitie fixa. in cazul mentio-
nat, traductorul de pozitie solaro-optic este constituit din mai multe module optocuploare,
fiecare realizat dintr-o conducta optica scurta si un element fotoelectric, montate coaxial, cu
un interstitiu, in care se deplaseaza o placa obturatoare fixata direct de cilindrul flexibil si
actionata in urma deformarii acestuia sub actiunea campului magnetic invartitor echivalent.

Inventia prezinta avantajul simplitatii constructive si drept urmare a cresterii sigurantei
in exploatare.

Se d§, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1, 2, 3
si 4, care reprezinta dupa, cum urmeaza:

- fig. 1, sectiune longitudinala;

- fig. 2, sectiunea in trepte;

- fig. 3, configuratia cilindrului flexibil deformat sub actiunea momentana a unei
perechi de electromagneti;

- fig. 4, evolutia configuratiei cilindrului flexibil deformat in timpul functionarii.

Motorul solar, conform inventiei (fig. 1 si 2) este constituit, in principal, dintr-un rotor
1, ce face corp comun cu un ax 1', prin care acesta este suspendat intr-un lagar de
rostogolire, cu ajutorul unui rulment 1".

in timpul functionarii, rotorul se afla sub actiunea unui stator format din mai multe
perechi de electromagneti 2a-2a'; 2b-2b'; 2¢c-2¢', dispuse dupa un traseu circular. Fiecare
pereche este constituita din electromagneti aflati in pozitii diametral opuse, cu infasurarile
legate in serie sau in paralel, si care pereche este alimentatd de la o sursa de celule
fotovoltaice 3, montata pe un platou 4, expus direct radiatiei solare. Perechile de electro-
magneti sunt activate succesiv, ceea ce duce la aparitia, in intrefierul motorului, a unui camp
magnetic invartitor echivalent cu 2p=2, care se roteste cu o viteza de rotatie care depinde
de viteza de succesiune a perechilor de electromagneti conectate la sursa.

Céampul magnetic invartitor, creat de stator, actioneaza asupra rotorului prin
intermediul unui cilindru feromagnetic flexibil 5, realizat din tabla subtire. Sub actiunea unei
perechi de electromagneti, cilindrul se deformeazéa dupa o elipsa care se sprijina de rotor in
punctele c si c¢' (fig. 3).

Axa mare a elipsei, precum si punctele ¢ si ¢' isi schimba pozitia, in functie de
modificarea pozitiei perechii de electromagneti momentan activata (fig. 4). Datorita frecarii,
fortele radiale create de electromagneti asupra cilindrului sunt convertite in forte tangentiale,
care imprima rotorului un sens de rotatie identic cu cel al campului.

Activarea succesiva a perechilor de electromagneti aferente statorului poate fi
realizatd cu ajutorul unui distribuitor de impulsuri sau prin intermediul unui traductor de
pozitie solaro-optic, constituit, in principal, din mai multe module optocuploare plasate pe
directiile perechilor de electromagneti aferente statorului i unde fiecare modul optocuplor
este alcatuit dintr-o conducta optica scurta 6 si un element fotoelectric 7, plasate coaxial si
prevazute intre ele cu un interstitiu "k" in care se deplaseaza o placé obturatoare 8, fixata
direct de cilindrul flexibil. in modul aratat, constructia traductorului de pozitie solaro-optic
devine mult mai simpla si in consecintd mult mai sigura in exploatare.



RO 123266 B1

Revendicari

1. Motor solar de joasa viteza, realizat pe principiul motorului electric cu rotor flexibil,
caracterizat prin aceea ca este constituit dintr-un rotor nemagnetic (1), care se gaseste sub
actiunea unui stator alcatuit din mai multe perechi de electromagneti (2a-2a’, 2b-2b', 2c-2c'),
activate succesiv de la o sursa de celule fotovoltaice (3) si unde actiunea precizata se
realizeaza prin intermediul unui cilindru feromagnetic (5) flexibil, deformat succesiv de catre
campul magnetic invartitor echivalent.

2. Motor conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca activarea succesiva a
perechilor de electromagneti (2a-2a', 2b-2b', 2¢-2¢") din stator se realizeaza prin intermediul
unui traductor de pozitie solaro-optic, constituit, in principal, din mai multe module
optocuploare, orientate pe directii corelate cu directiile perechilor de electromagneti (2a-2a’,
2b-2b', 2¢c-2¢'") aferente statorului, si unde fiecare modul optic este alcatuit dintr-o conducta
optica scurta (6) si un element fotoelectric (7), plasate coaxial si prevazute, intre ele, cu un
interstitiu "k" in care se deplaseaza o placa obturatoare (8), actionata direct de cilindrul (3)
deformat de actiunea campului magnetic invartitor echivalent.
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Fig. 1

Fig. 2
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Fig. 4

Editare si tehnoredactare computerizatd - OSIM
Tiparit la: Oficiul de Stat pentru Inventii gi Marci




	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



