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49 ECHIPAMENT PENTRU REALIZAREA GROPILOR

DE PLANTARE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un echipament destinat realizarii
gropilor de plantare, de dimensiuni reduse, dispuse
echidistant, in teren prelucrat, in vederea plantarii
puietilor forestieri si plantulelor specifice culturilor
agricole, obtinute la strat, in paturi nutritive sau solarii,
in scopul transplantérii acestora in cAmp deschis si
realizarea unor culturiintensive. Echipamentul conform
inventiei este compus din trei subansambluri, primul
subansamblu de transport si de pozitionare in teren, al
doilea subansamblu are un ax (8) fixat intr-o semi-
carcasa (10) prevazuta cu un locas in care este dispus
un lagar (9) de rostogolire cu doua randuri de bile,
rigidizat de semicarcas@ (10) prin intermediul unui
capac (11) de strangere, in interiorul caruia este montat
axul (8) transversal cu umar, prevazut la unul din
capete cu filet pe care se strdnge o piulitéa (13) pentru
inlocuirea si fixarea unei came (12) profilate, amovibilg,
a carei generatoare este copiatéd de un tachet (14)
rotitor, care transmite miscarea unei tije (15) longi-
tudinale filetatd la unul din capete, comprimata prin
intermediul unui arc (16) cilindric, elicoidal, si al unui
sistem (17) de reglare a tensionarii, iar la celdlalt capat
al tijei (15) fiind dispus un plantator (18) culisabil
vertical, protectia fiind realizatad cu ajutorul unui capac
(19) frontal, al treilea subansamblu este constituit
dintr-un cadru (20) tip placa de fixare de care este
rigidizat nedemontabil un cheson (21), in interiorul
caruia, pe o ramura verticald, este prevazuta o rola (23)
de transmitere a miscarii de rotatie axului (8)
transversal cu umar, comun celor doua subansambluri,

rola (23) tensionata prin mecanismul format dintr-un arc
(24) cilindric, elicoidal, iar pe ramura orizontald sunt
dispuse doua role (22) intinzatoare destinate intinderii
unei senile (25) elastomerica dintata si profilata,
protectia fiind realizaté cu ajutorul unui capac (27).

Revendicari: 3
Figuri: 7
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Hotararea de inregistrare a modelului de utilitate a fost luata
fard examinarea conditiilor privind_noutatea, activitatea
inventivd si aplicabilitatea industriala. Modelul de utilitate
inregistrat poate fi anulat pe toatd durata, la cerere, in
temeiul Legii nr. 350/2007, privind modelele de utilitate.
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ECHIPAMENT PENTRU REALIZAREA GROPILOR DE PLANTARE

Inventia se refera la un echipament destinat realizarii gropilor de plantat, de dimensiuni
reduse, dispuse echidistant, in teren prelucrat, in vederea repicarii (plantarii) puietilor
forestieri si plantulelor specifice culturilor agricole, obtinute la strat, in paturi nutritive sau in
solarii, in scopul transplantarii (repicarii) acestora in camp deschis si realizarea unor culturi
intensive.

In cazul puietilor de rasinoase ex. pin negru, pin silvestru, molid, brad, larice, duglas,
tehnologiile silvice prevad efectuarea mai multor repicaje pana cand stadiul acestora de
dezvoltare permite crearea unor culturi pe suprafete mari sau comercializarea acestora ca
puieti ornamentali, iar privitor la culturile agricole care necesita repicare, acestea se refera la
rasadurile de tomate, vinete, tutun, varza, s.a.

Procesul de plantare (repicare) desfasurat cu mijloace de lucru actionate prin efortul
fizic al lucratorilor implica prezenta unei echipe formata din trei lucratori, care pe suprafata
unui teren prelucrat anterior (scarificat, arat, discuit, maruntit prin frezare):

- dispun longitudinal o sarma de-a lungul careia exista dispuse mai multe marcaje colorate
diferit, situate echidistant, ce reprezinta distanta dintre doua plantule, distanta recomandata
de specialistii silvici, pentru plantarea pe rand a diferite specii, aceasta fiind tensionata intre
doud jaloane care marcheaza inceputul si sfarsitul randului de plantat;

- primul lucrator practica gropi de plantare, cu ajutorul plantatorului ,manual®, dispus paralel
cu sarma marcata de ghidaj si in dreptul semnelor de o culoare anume aflate pe sédrma de
ghidare si de fixare a distantei dintre plante pe rand,;

- urmeaza un al doilea lucrator care dispune plantulele cu radicelele in gropile de plantare
practicate de primul lucrator;

- al treilea lucrator 1l secondeaza pe cel de-al doilea si astupd, strange si compacteaza
solul prelucrat pe langa plantula dispusa in sol, procesul continuand in dreptul urmatorului
semn colorat aflat pe sarma marcata de ghidaj.

in stadiul tehnicii se cunosc diferite variante de masini si echipamente de plantat, care
poseda propria sursa de actionare sau sunt actionate de o sursa de actionare independenta
reprezentata de tractoare universale dotate cu supra-reductor, necesar obtinerii unor viteze
de Tnaintare care sa permita lucratorilor sa alimenteze manual aparatul de plantare al sectiei
dispuse la cadrul masinii. Acestea realizeaza mecanizat fazele proprii plantarii (repicarii)
puietilor si plantulelor, respectiv deschiderea rigolelor de plantare, dispunerea echidistanta a
puietilor, aportul de sol si acoperirea sistemelor radicelare cu sol impreuna cu tasarea
solului adiacent puietilor/plantulelor, exceptie facand dispunerea puietilor/plantulelor n
aparatul de fixare si transport.
Motoarele de cautare indicd mai multi producatori cum sunt:
- pentru raginoase: Super Prefer - Monosem, Franta; Egedal Maskinenfabric, Danemarca;
Damcon, Olanda; Accord, Olanda, Fiin forester, Suedia; Silvaco, Suedia.
- pentru rasaduri: Accord, Olanda; Checchi & Magli, ltalia; Sfoggia Pflanzmaschi,
Germania; Grimme Schroder, Germania; Gregoire Besson;, Weremczac, Polonia.
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in conditia in care un producétor de puieti forestieri sau ornamentali/plantule destinate
culturilor agricole, nu poate sa-si permita un efort financiar sporit in vederea achizitionarii
unei masini de plantat, datorat preturilor de comercializare ridicate, acesta efectueaza
repicajele manual dupa metode traditionale, prin desfasurarea unei sarme (sfori) care are
marcaje situate echidistant pe toatd lungimea acesteia (distanta doritéd intre plantulele
supuse repicarii), dupa care prin intermediul unui plantator ,manual” practicd gropile de
plantare in dreptul marcajelor dispuse pe ,dispozitivul” mentionat.

Plantatorul ,manual” folosit in silviculturd este reprezentat de un dispozitiv sub forma
simbolului ¥, care la partea superioara are prevazut un maner pe care lucratorul il fixeaza
cu ambele maini, prin intermediul caruia mentine perpendicularitatea dispozitivului cu
suprafata solului si asupra caruia actioneaza cu o fortad orientata catre sol, generata de
sistemul muscular propriu centurii scapulare, iar spre baza are dispus perpendicular pe axa
longitudinala a acestuia, un sprijin pe care lucratorul Tl impinge cu bolta plantara a unuia din
picioare, sporind efectul fortei verticale, iar spre capatul inferior pozitionat tangential cu solul
exista plantatorul propriuzis format dintr-un corp geometric al carui generatoare este formata
de o multitudine de elipse paralele a caror distantd dintre focare scade pe masura ce
indltimea corpului geometric se apropie de extremitatea inferioara.

Consultarea surselor de informare, odata cu conceperea inventiei, au condus la faptul
ca nu au fost identificate echipamente, aparate, dispozitive, care sa prezinte similitudini si
care sa realizeze efectuarea numai a fazei de realizare a gropilor de plantare, componenta
a procesului de plantare.

Problema tehnica pe care o rezolvad inventia este reprezentatd de conceperea unui
echipament pentru realizarea gropilor de plantare, de dimensiuni gabaritice reduse, dispus
si actionat de un motocuitor, tandem capabil sd execute gropi de plantare echidistante cu
dimensiuni reduse, in care sa fie introduse radicelele plantulelor supuse procesului de
plantare (repicare), la care distanta dintre plantule este determinatd de cursa si profilul
mecanismului cama-tachet, distanta intre plantule mai mare implicand prezenta camei cu un
inceput, distanta intre plantule mai micad insemnand prezenta unei came cu mai multe
inceputuri, cinematica fiind asigurata fara existenta unui mod de transmisie preluat de la
sursa energetica. Inventia este destinata exclusiv efectuarii gropilor de plantare in vederea
introducerii radacinilor plantulelor ce urmeaza a fi repicate.

Echipamentul pentru realizarea gropilor de plantare, este atasat frontal la o sursa de
actionare, are posibilitatea de a culisa in plan vertical si este format din doua subansamble
opozabile, unul destinat preludrii miscarii rectilinii desfasurate in planul solului, cu
transformarea acesteia in miscare de rotatie transmisa unui ax comun care antreneaza un
mecanism format din cama si tachet situate in cadrul subansambliului mecanismului cu
cama amovibild, care imprima o miscare alternativa a organului de lucru in plan vertical care
realizeaza gropi de plantare, echidistante pe rand.

Avantajele introducerii Tn sectorul silvic/sectorul agricol al acestui echipament pentru
realizarea gropilor de plantare cu dimensiuni reduse constau in faptul ca:
- poate fi atagat, conectat la orice sursa energetica de actionare de tip motocuitor;
- nu implica consumuri mari de carburanti;
- poate facilita repicarea plantulelor la scheme de cultura variabile;
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- necesita spatii reduse de manevra si intoarcere;

- micsoreaza efortul fizic al lucratorilor,

- creste productivitatea realizatd comparativ cu modul de repicare ,manual’;

- cresterea productivitatii permite inscrierea in perioada optimului biologic destinat plantarii
plantulelor;

- prezinta utilitate in cazul unor suprafete de cultura mai mici;

- nu reclama efort investitional sporit comparativ cu masinile si echipamentele de repicat.

in continuare este prezentat un exemplu de realizare si functionare al inventiei, in

legatura si cu figurile 1-7 care reprezinta:

Fig. 1 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, tandem vedere lateral3;

Fig. 2 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, tandem vedere de sus;

Fig. 3 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, sectiune transversala;

Fig. 4 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, subansamblul mecanismului cu
cama, tachet rotativ, tija longitudinala si organ de lucru, vedere laterala;

Fig. 5 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, subansamblul mecanismului de
transmitere a miscarii de rotatie si de copiere a terenului, vederea laterala;

Fig. 6 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, ciclul de functionare al
mecanismului cama amovibila, tachet rotativ, tija longitudinala si organ de lucru;

Fig. 7 - Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, came amovibile profilate cu un
inceput si cu mai multe inceputuri.

Echipamentul pentru realizarea gropilor de plantare, este compus din subansamblul de
transport si pozitionare, format din sistemul 1 de fixare (Fig.1,2), dispus la partea din fata
sursei energetice SE de actionare, prevazut, cu un sasiu 2 dispus vertical prevazut pe
lateralele longitudinale frontale cu ghidaje de tip ,coada de randunica” pe care culiseaza in
plan vertical masa 3 mobilda, de care sunt solidarizate bratele suport 5 tip furca, prin
intermediul bolturilor 6 de prindere filetate, brate la a caror extremitate sunt rigidizate
nedemontabil flansele 7 de prindere si sustinere ale intregului echipament, acesta fiind
antrenat in planul vertical prin intermediul mecanismului 4 cu surub si roatd de manevra, iar
echipamentul pentru realizarea gropilor de plantare propriuzis este compus din
subansamblul unui mecanism cu cama amovibila, asezat in opozitie, cu subansamblul
mecanismului de preluarea miscarii rectilinii din planul solului si transformarea acesteia in
miscare de rotatie (Fig. 3) transmisa unui ax 8 (comun celor doua subansamble), care este
fixat cu ajustaj strans in semi-carcasa 10 prevazuta cu un locas in care este dispus lagarul 9
de rostogolire cu doua randuri de bile, rigidizat de semi-carcasa prin intermediul capacului
11 de strangere si fixare a lagarului de rostogolire, in interiorul caruia se monteaza cu
ajustaj strans axul 8 transversal cu umar, prevazut la unul din capete cu filet pe care se
strange piulita 13 destinata inlocuirii si fixarii camei 12 profilata amovibila, rigidizata de ax
printr-o asarnblare cu pana, cama a carei generatoare este copiata de tachetul 14 rotitor,
care transmite miscarea tijei 15 longitudinala filetatad la unul din capete, comprimata prin
intermediul arcului 16 cilindric elicoidal si al sistemului 17 de reglare a tensionarii de tip
piulitd/contrapiulita, iar la celalalt capat al tijei fiind prezent plantatorul 18 culisabil vertical
(organul de lucru), tot acest subansamblu fiind protejat prin capacul 19 frontal, opozabil
subansamblului mecanismului cu cama gasindu-se subansamblul mecanismului de
transmitere a miscarii de rotatie si de copierea terenului, constituit din cadrul tip placa 20 de
fixare de care este rigidizat nedemontabil chesonul 21 tip L, in interiorul caruia pe ramura
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verticala este prevazuta rola 23 de transmitere a miscarii de rotatie axului comun 8
transversal cu umar, rola tensionata prin mecanismul format din arcul 24 cilindric elicoidal,
sustinuta de o furca de ghidare, nepozitionata, n prelungirea careia este prezenta o tija de
reglare a tensiunii prin intermediul unui mecanism de tip piulitd/contrapiulita, nepozitionat,
iar pe ramura orizontalad sunt dispuse doua role 22 intinzatoare destinate intinderii senilei 25
elastomerica dintata si profilatd, a caror tensionare longitudinald se realizeaza prin doua
mecanisme similare celui descris anterior, tot acest subansamblu fiind protejat de capacul
27, ambele subansamble fiind rigidizate demontabil prin intermediul prezoanelor 26, care
patrund prin gaurile coaxiale prevazute in acestea si in flansele 7 de prindere si sustinere a
intregului echipament pentru realizarea gropilor de plantare.

Echipamentul pentru realizarea gropilor de plantare este reprezentat de subansambilul
mecanismului cu cama amovibila, asezat in opozitie cu subansamblul mecanismului de
transmitere a miscarii de rotatie si de copierea terenului, preia miscarea de inaintare
imprimata de sursa energetica SE de actionare, prin intermediul senilei 25 elastomerica
dintatd profilata, care la suprafata interioara este prevazuta cu o degajare de sectiune
transversald de forma dreptunghiulara, prezentd pe toata circumferinta si care reprezinta
calea de rulare interioara destinata rolelor, care este tensionatad pentru preintdmpinarea
(evitarea) fenomenului de patinare, prin intermediul a doua role intinzatoare 22 de rulare si
copierea terenului, tensionarea efectudndu-se prin intermediul unor mecanisme de tip
piulitd/contrapiulitd (nepozitionate) aceste repere fiind incasetate in chesonul 21 tip L,
miscarea imprimata de senila fiind transmisa prin frictiune rolei 23 intinzatoare solidarizata
de axul 8 transversal cu umar care se roteste in lagarul 9 de rostogolire, asigurat contra
desfacerii prin intermediul capacului 11 de strangere, care ax este prevazut cu filet la unul
din capete pe care se insurubeaza piulita 13 destinata inlocuiri si fixarii camei 12 profilata
amovibila, asiguratad de ax prin intermediul unei pene dreptunghiulare, cama al carui profil
(generatoare) este copiata de tachetul 14 rotitor, sustinut de o furca (nepozitionata) de care
se afla rigidizatd nedemontabil tija 15 longitudinala filetatd la capatul superior in vederea
dispunerii sistemul 17 de tensionare piulitd/contrapiulita destinat reglarii tensiunii arcului 16
cilindric elicoidal, care asigura o miscare pe verticala alernativa (descendenta/ascendenta)
capatului inferior al tijei 15 unde se gaseste dispus plantatorului 18 culisabil (organul activ
de lucru), toate aceste repere fiind incasetate in semi-carcasa 10 a mecanismului cu cama,
protejate de capacul 19 frontal.

Realizarea unei gropi de plantare de mici dimensiuni este efectuata la un ciclu complet
de rotire al camei 12 profilata amovibila (Fig. 6), care atunci cand are raza cea mai mica in
contact cu tachetul 14 rotitor face ca limita extrema a echipamentul 18 culisabil (organul
activ de lucru) sa se gaseasca in pozitia retras, aflat la tangenta cu solul, iar cand raza
camei 12 este maxima, cursa impinge tija 15 longitudinala comprimata de sistemul 17 de
tensionare piulitd/contrapiulitd destinat reglarii tensiunii arcului 16 cilindric elicoidal,
impingand organul de lucru Tn sol cu efectuarea gropii de plantare.

Transportul echipamentului pentru realizarea gropilor de plantare pana la locul destinat
plantédrii se realizeaza la modul suspendat, fiind sustinut de bratele 5 suport tip furca,
rigidizat prin intermediul flanselor 7 de prindere si sustinere a echipamentului, fixat prin
intermediul prezoanelor 26, iar obtinerea tangentei dintre sol si senila 25 elastomerica
dintatd si profilatd se obtine prin actionarea mecanismului 4 surub vertical cu roata de
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manevra care actioneazd masa 3 verticald mobila ce culiseazd in planul vertical pe
ghidajele de tip ,coada de randunica” dispuse pe sasiul 2 vertical.

Cresterea numarului de gropi de plantare echidistante destinate repicérii plantulelor se
face prin schimbarea camei cu un inceput si dispunerea unei came cu mai multe inceputuri,
(Fig. 7), acest fapt realizdndu-se prin Tinlaturarea capacului 19 frontal, dispus
subansamblului mecanismului cu cama amovibila, prin desfacerea piulitei 13 speciala de
nlocuire, prindere si fixarea camei, extragerea camei 12 cu un inceput de pe asamblarea cu
pana prevazuta pe axul 8 longitudinal, cu nlocuirea unei noi came 12 cu mai multe
inceputuri, urmata de asigurarea prin intermediul piulitei 13 speciala.
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Revendicari

1. Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, caracterizat prin aceea ca, se
compune din subansamblul de transport si pozitionare, format din sistemul 1 de fixare
(Fig.1,2), dispus la partea din fata sursei energetice SE de actionare, prevazut, cu un sasiu
2 dispus vertical prevazut pe lateralele longitudinale frontale cu ghidaje de tip ,coada de
randunica” pe care culiseaza in plan vertical masa 3 mobild, de care sunt solidarizate
bratele suport 5 tip furca, prin intermediul bolturilor 6 de prindere filetate, brate la a caror
extremitate sunt rigidizate nedemontabil flansele 7 de prindere si sustinere ale intregului
echipament, acesta fiind antrenat in planul vertical prin intermediul mecanismului 4 cu surub
si roatd de manevra, iar echipamentul pentru realizarea gropilor de plantare propriuzis este
compus din subansamblul unui mecanism cu cama amovibila, asezat in opozitie, cu
subansamblul mecanismului de preluarea miscarii rectilinii din planul solului si
transformarea acesteia in miscare de rotatie (Fig. 3) transmisa unui ax 8 (comun celor doua
subansamble), care este fixat cu ajustaj stréns in semi-carcasa 10 prevazuta cu un locas Tn
care este dispus lagarul 9 de rostogolire cu doua randuri de bile, rigidizat de semi-carcasa
prin intermediul capacului 11 de strdngere si fixare a lagarului de rostogolire, in interiorul
caruia se monteaza cu ajustaj strans axul 8 transversal cu umar, prevazut la unul din capete
cu filet pe care se strange piulita 13 destinata inlocuirii si fixarii camei 12 profilata amovibila,
rigidizatda de ax printr-o asamblare cu pana, cama a carei generatoare este copiata de
tachetul 14 rotitor, care transmite miscarea tijei 15 longitudinala filetatd la unul din capete,
comprimata prin intermediu!l arcului 16 cilindric elicoidal si al sistemului 17 de reglare a
tensionarii de tip piulitd/contrapiulita, iar la celalalt capat al tijei fiind prezent plantatorul 18
culisabil vertical (organul de lucru), tot acest subansamblu fiind protejat prin capacul 19
frontal, opozabil subansamblului mecanismului cu cama gasindu-se subansambilul
mecanismului de transmitere a miscarii de rotatie si de copierea terenului, constituit din
cadrul tip placa 20 de fixare de care este rigidizat nedemontabil chesonul 21 tip L, in
interiorul caruia pe ramura verticala este prevazuta rola 23 de transmitere a miscarii de
rotatie axului comun 8 transversal cu umar, rola tensionata prin mecanismul format din arcul
24 cilindric elicoidal, sustinutd de o furca de ghidare, nepozitionata, in prelungirea careia
este prezentd o tija de reglare a tensiunii prin intermediul unui mecanism de tip
piulitd/contrapiulitd, nepozitionat, iar pe ramura orizontala sunt dispuse doua role 22
intinzatoare destinate Tntinderii senilei 25 elastomerica dintata si profilata, a caror tensionare
longitudinala se realizeaza prin doud mecanisme similare celui descris anterior, tot acest
subansamblu fiind protejat de capacul 27, ambele subansamble fiind rigidizate demontabil
prin intermediul prezoanelor 26, care patrund prin gaurile coaxiale prevazute in acestea si in
flansele 7 de prindere si sustinere a intregului echipament pentru realizarea gropilor de
plantare.
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2. Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, caracterizat prin aceea ca3,
cinematica echipamentului pentru realizarea gropilor de plantare, este asiguratd de
subansamblul mecanismului de transmitere a miscarii de rotatie si de copierea terenului,
asigurand tangenta dintre solul prelucrat si senila 25 elastomerica dintata profilata, miscarea
imprimata de senila fiind transmiséa prin frictiune rolei 23 intinzatoare solidarizata de axul 8
transversal la capatul caruia se gaseste cama 12 profilata, copiatad de tachetul 14 rotitor si
mai departe transmisa plantatorului 18 culisabil vertical (organul activ de lucru), conform
revendicarii 1.

3. Echipament pentru realizarea gropilor de plantare, caracterizat prin aceea ca, sporirea
numarului de gropi de plantare echidistante destinate repicarii plantulelor, realizate la o
vitezd de Tnaintare constanta a tandemului SE de actionare - echipament, se obtine prin
schimbarea camei cu un inceput si dispunerea unei came cu mai muite inceputuri, prin
inlaturarea capacului 19 frontal, dispus subansamblului mecanismului cu cama amovibil3,
odata cu desfacerea piulitei 13 speciala de inlocuire, prindere si fixarea camei, extragerea
camei 12 cu un inceput de pe asamblarea cu pana prevazuta pe axul 8 longitudinal, cu
fnlocuirea unei noi came 12 cu mai multe inceputuri, urmata de asigurarea prin intermediul
piulitei 13 speciala, conform revendicarii 1.
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