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¢4 SISTEM DE ORIENTARE GEOGRAFICA - SOG

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de orientare geografica,
destinat sa asigure determinarea coordonatelor geo-
grafice si a directiei fatd de nordul magnetic, pentru
sistemele si aplicatiile mobile. Sistemul de orientare,
conform inventiei, este realizat sub forma unui bloc
unitar, etans, de mici dimensiuni, cu iesire seriala,
pentru transmisia datelor catre un dispozitiv de calcul si
afisare, extern, avand in alcatuire o busold digitala cu
iesire seriald, care genereaza directia fatd de nordul
magnetic, unghiurile de tangaj si de ruliu, un modul
GPS de mare precizie, o placa electronica avand micro-
controler, ce realizeaza integrarea celor doi senzori, si
care furnizeaza la iesire datele preluate de la acestia,
toate aceste subansambluri fiind interconectate, placa
cu micro-controler asigurand atat comunicatiile seriale
cu cei doi senzori, cat si alimentarea cu curent electric
a acestora, toate aceste subansambluri fiind montate
rigid intr-o cutie etansga, prevazutd cu un conector
etans, pentru alimentarea cu tensiune si transmisia
seriala cu exteriorul si cu o antena a modulului GPS
etansata fata de dispozitiv printr-o garnitura de cauciuc.

Revendicari: 1
Figuri: 5

Hotararea de inregistrare a modelului de utilitate a fost luata
fard examinarea conditilor privind_noutatea, activitatea
inventiva si aplicabilitatea industriald. Modelul de utilitate
inregistrat poate fi anulat pe toatd durata, la cerere, in
temeiul Legii nr. 350/2007, privind modelele de utilitate.
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DESCRIEREA INVENTIEI CU TITLUL:

SISTEM DE ORIENTARE GEOGRAFICA - SOG

Inventia se refera la un ,,Sistem de Orientare Geografici-SOG” realizat sub forma unui
bloc unitar de mici dimensiuni care asigurd determinarea coordonatelor geografice si a
directiei fata de nordul magnetic pentru sistemele si aplicatiile de navigatie mobile care
preiau aceste date prin intermediul unei transmisii de date de tip serial.

Sistemul este gindit ca un modul de mici dimensiuni care asigurd determinarea directiei
din pozitii stationare prin folosirea unui compas digital, determinarea pozitiei geografice
si a altitudinii prin folosirea unui modul GPS. Placa de compas digital asigurd si
madsurarea unghiurilor de tangaj si ruliu fatd de orizontala punctului de lucru.

Integrarea sa pe sistem se face mecanic prin fixarea pe o pozitie prestabilitd a produsului
pe sistemul de supraveghere fix sau mobil, iar electric prin intermediul unei conexiuni
electrice de alimentare si a unei legéaturi seriale de tip RS 232.

Produsul integreaza urmaétorii senzori:

O busoli digitala model HMR3000 de la firma Honeywell, cu iesire seriala RS 232 care
genereazi directia fatd de Nord, unghiurile de tangaj si de ruliu;

Busola digitala HMR 3000 prezentatd in Figura 1 asigurd masurarea urmétorilor
parametrii:

-Acuratetea de determinare a directiei fata de Nordul magnetic este de 0,5°, cu o rezolutie
de afisare de 0,1°. Aceastd acuratete ridicatd a senzorului este asiguratad prin procesarea
interna a semnalelor de la 3 senzori magneto rezistivi orientati in directii ortogonale.
-Domeniul de unghiuri de inclinare in tangaj si ruliu este de £40° cu o acuratete de 0,4° la
inclinari <20° si de 0,6° la inclindri >20°. Unghiurile de inclinare sunt masurate cu un
senzor cu lichid integrat pe placa busolei.

-Datele de iesire sunt transmise pe o interfata seriala de tip RS 232.

Un modul GPS de mare precizie model NEQ-7P de la firma UBLOX.
Modulul GPS prezentat in Figura 2 asigurd masurarea urmétorilor parametrii:

-Numir canale GPS: 56.

-Acuratetea de pozitionare in regim autonom: 2,5 m.
-Timpul de achizitie: < 30 sec

- Rata de achizitie a datelor: 10 Hz

Integrarea celor doi senzori se face prin intermediul unuei plici electronice cu
microcontroler tip ATmega 640 de la firma Microchip Technology Inc.
In Figura 3 este prezentatd schema bloc a sistemului de orientare geografica.
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Sistemul de orientare geografica este compus din 2 placi electronice, o placé care contine
sursele de alimentare, un microcontroler si un modulul GPS si o placd de busola digitala
HMR3000, montate n interiorul unei cutii etanse din aliaj de aluminiu.

Alimentarea sistemului SOG se face de la o sursd externd de tensiune continua de 24 V
iar comunicatia cu exteriorul se face prin intermediul unei transmisii seriale RS232. Atat
alimentarea cét si transmisia serialda sunt realizate prin intermediul unui conector de
panou etans cu 6 pini.

Prima din cele 2 plici electronice din componenta modulului SOG contine un convertor
DC-DC care face conversia de la tensiunea de intrare de 24 Vcc la tensiunea de SVcc
pentru alimentarea microcontrollerului §i a busolei digitale, un al doilea convertor DC-
DC care face conversia de la tensiunea de 5 Vcc la tensiunea de 3 Vec pentru alimentarea
modulului GPS si 2 transcievere RS 232. Unul dintre ele asigurd comunicatia
microcontrolerului cu busola digitala HMR3000 iar celalalt asigurd comunicatia cu
exteriorul, pentru transmiterea coordonatelor proprii precum si a directiei de orientare a
axei longutudinale a sistemului SOG fatd de directia nordului magnetic al pamantului.
Placa electronica care contine modulul GPS asigura prin intermediul unui conector de tip
SMA legdtura cu antena externd a GPS-ului. Antena este montatd pe capacul cutiei
produsului SOG asigurind etansarea prin intermediul unei garnituri de cauciuc.

In Figurile 4 si 5 este prezentat un exemplu de realizare al Sistemului de Orientare
Geografica.

APLICATIL:

Vehicule de supraveghere;
Vehicule speciale;

Sisteme de achizitie tinte;
Platforme de supraveghere;
Nave si sisteme navale.

SPECIFICATII TEHNICE:

Dimensiuni L x W x H 137mm x 80mm x 77mm approx
Masa 0.75 kg

Tensiunea de alimentare: 18 1a 32 Vc.c.

Puterea consumata: ~]l,5W

Acuratetea masurdrii unghiului de azimut:

Acuratetea masurarii unghiului de inclinare
Rutine de compensare a maselor magnetice
Acuratetea de pozitionare in plan orizontal
Timpul, de achizitie

Interfata de comunicatie

Temperatura de operare

<0,5° RMS, in cdmp magnetic neperturbat,
0,1° rezolutia de afisare

1° la inclindri <+30° (tangaj si ruliu)
calibréri ale maselor de metal din jur

<2m (SBAS + PPP)

< 35 sec (la pornirea calda sau rece)
RS-232

-32°Cla+55°C
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Inventia a fost realizata prin activitatile de cercetare dezvoltare in Proiectul ,,Sistem
Integrat Mobil de Supraveghere — SIMS”, co-finantat prin Fonduri Europene de
Dezvoltare Regionala, in cadrul Programului Operational Sectorial ,,Cresterea
Competitivitatii Economice”.
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REVENDICARE:

SISTEM DE ORIENTARE GEOGRAFICA - SOG

Sistem de Orientare Geograficd — SOG destinat sd asigure determinarea coordonatelor geografice
si a directiei fatd de nordul magnetic pentru sistemele si aplicatiile de navigatie mobile,
caracterizat prin aceea ca este realizat sub forma unui bloc unitar etang de mici dimensiuni cu
iesire de tip serial RS 232 pentru transmisia datelor cétre un dispozitiv de calcul si afigsare extern
avand in compunere o busola digitald model HMR3000 produsa de firma Honeywell, cu iesire
seriald RS 232 care genereaza directia fatd de Nord, unghiurile de tangaj si de ruliu prezentata in
Figura 1, un modul GPS de mare precizie model NEO-7P de la firma UBLOX prezentat in
Figura 2, o placd electronicd cu microcontroler tip ATmega 640 de la firma Microchip
Technology Inc care realizeaza integrarea celor 2 senzori §i care furnizeazi la iegirea seriald RS
232 datele preluate de la acestia, toate aceste subansambluri fiind interconectate in coformitate cu
schema bloc din Figura 3, placa cu microcontroler asigurand atdt comunicatiile seriale cu cei 2
senzori cit si alimentarile electrice ale acestora prin conversia tensiunii primare de 24 V c.c. la
valorile de 3V c.c si 5V, toate aceste subansambluri fiind montate rigid intr-o cutie etansd din
aliaj de aluminiu cutia avdnd montate pe ea un conector etans pentru alimentarea produsului la
tesiunea de 24 V c.c. si transmisia seriald cu exteriorul de tip RS 232 precum si antena modulului
GPS etangata fata de cutie cu o garniturd de cauciuc, in conformitate cu Figurile 4 i 5.
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FIGURILE INVENTIEI CU TITLUL:

SISTEM DE ORIENTARE GEOGRAFICA - SOG

Figura |

Figura 2
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Figura 5
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