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(57) Rezumat:

Inventia se refera la o platforma de armament tele-
comandata stabilizata, destinata supravegherii pe timp
de zi si de noapte, descoperirii, ochirii si lovirii tintelor
terestre sau aeriene, care poate fi instalata pe auto-
vehicule blindate sau neblindate pe roti sau pe senile,
pe nave maritime sau fluviale, ori in pozitii/pe platforme
fixe. Platforma conform inventiei este alcatuita din doua
ansambluri (A si B), superior si, respectiv, inferior,
ansamblul (A) superior esteformat dintr-un corp (1) prin-
cipal dispus pe o platforma (1.1) de rotire pe care se
monteaza un sistem (2) de armament, un bloc (3) de
senzori prevazut cu doua camere (3.1 si 3.2) pentru
vedere pe timp de noapte si, respectiv, pentru obser-
vare pe timp de zi, un telemetru (3.3) cu laser, blocul (3)
de senzori comunicand printr-o interfata seriald cu un
calculator (8) cu display, un sistem (4) de actionari si
stabilizare cu motoare de actionare pe verticala si pe
orizontala, ansamblul (B) inferior cuprinde un calculator
(8) cu display incorporat, o unitate (9) de comanda
operator cu joystick, sio cutie (10) de distributie alimen-
tare.
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Hotararea de inregistrare a modelului de utilitate a fost luata
fard examinarea conditilor privind_noutatea, activitatea
inventiva si aplicabilitatea industriald. Modelul de utilitate
inregistrat poate fi anulat pe toatd durata, la cerere, in
temeiul Legii nr. 350/2007, privind modelele de utilitate.
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PLATFORMA DE ARMAMENT TELECOMANDATA

Prezenta inventie se referd la o platforma de armament telecomandata stabilizata, destinata
pentru supraveghere pe timp de zi §i de noapte, descoperirea, ochirea si lovirea tintelor terestre sau
aeriene, care poate fi instalatd pe autovehiculele blindate sau neblindate pe roti sau pe senile, pe
nave maritime sau fluviale, ori in pozitii/pe platforme fixe.

Platforma care face obiectul inventiei este o platformd multifunctionald, telecomandata,
dotatd cu comanda electricd de dare a focului si care permite instalarea alternativd a urmatoarelor
tipuri de arme: mitraliere de calibru 7,62x51 mm sau 12,7x99 mm, mitraliera de calibru 7,62x54
mm sau aruncitor de grenade automat de calibru 40x53 mm.

Structura si modul de dispunere a echipamentelor in cadrul platformei oferd un grad ridicat
de rigiditate ceea ce duce la executarea cu precizie a tragerii asupra tintelor achizitionate prin
sistemul optronic. Instalarea uneia dintre arme, functie de misiune, pe platforma este foarte simpla
si poate fi facuta de cétre operator in timp scurt.

In regimul principal de functionare platforma de armament este actionati si comandati de
un sistem electric, dar poate fi actionatd si manual, in regim auxiliar de functionare, cand sursa de
alimentare este epuizatd sau ori de cate ori misiunea impune sau permite acest lucru.

Platforma este previdzuta cu un software si conectivititi adecvate integrarii intr-un sistem de
gestionare a luptei.

Prin intermediul echipamentelor din componenta platformei telecomandate si a sofware-ului
dedicat, se poate asigura tragerea, observarea si supravegherea manuald sau automati a zonei de
interes, ziua si noaptea in conditii dificile de mediu, cum ar fi ceatd, fum, descoperirea tintelor
necunoscute, telemetrarea, sau urmarirea automata, prin fuctia de autotraking.

Nevoia de protectie in teatrele de operatii moderne, precum si amenintdrile specifice intr-un
scenariu de razboi asimetric, au condus la dezvoltarea de astfel de platforme telecomandate ca
sisteme de aparare de baza. Prin dotarea autovehiculelor blindate sau neblindate pe roti sau pe senile
si a navelor fluviale si maritime cu platforme telecomandate se asigurd o solutie pentru protectia
echipajului i asigurarea un grad ridicat de eficacitate al misiunilor derulate.

Platformele de armament telecomandate oferd putere de foc si sigurantd, dar au un rol
important si in supraveghere si colectarea de informatii, datorita sistemelor optronice de zi si de
noapte care le echipeaza si posibilitétii de inregistrare a misiunilor.

Platformele de armament telecomandate nu oferd doar putere de foc precisd si protectie
tragatorului, ci si un mijloc eficient de observare si supraveghere, pe timp de zi si de noapte, cu
posibilitatea inregistrérii datelor si imaginilor.

Un alt avantaj al platformelor telecomandate este lipsa unei structuri mecanice care se
roteste in interiorul vehiculului (ca in cazul ,,one-man turret” sau ,,two-man turret”), care permite
obtinerea unui volum interior mai generos 1n vehiculele blindate, pentru echipaj si alte echipamente
de lupta.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate care pot utiliza alternativ mitraliera
de calibru 7,62x51mm gi mitraliera de calibru 12,7x99mm, dar cu un adaptor care trebuie
montat/demontat pe/de pe leagin la schimbarea celor doua mitraliere intre ele.

Se mai cunosc platforme de armament telecomandate la care motorul de actionare pe
verticala este situat Tn afara corpului turelei, in axul leagénului, fiind expus la pericole de distrugere
pe campul de lupta.

Se mai cunosc platforme de armament telecomandate care detin camera de zi, camera de
noapte, telemetru laser si sistem de conducere a focului, dar care nu au zoom optic_¢i_campuri
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vizuale discrete (2 sau 3) si la care ochirea si tragerca precisd nu se poate realiza automat, din orice
pozitie de zoom optic, operatorul fiind nevoit sa treacd mai intdi pe unul dintre campurile vizuale.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate la care re-armarea se realizeaza
telecomandat, de la consola interioara a platformei telecomandate, fara ca operatorul sa iasa si sa se
expund in cazul unui blocaj/incident al armei, care necesitd re/armare(re-cocking), dar care nu se
cunoaste dacd se folosesc si la armarea initiald, ceea ce ar permite ca armele sa nu fie armate decét
in momentul luptei si nu pe timpul deplasdrii sau in zone populate, cand existd pericolul tragerii
accidentale.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate care permit executarea focului in
regim foc cu foc, serii scurte sau automat(la cadenta de tragere implicitd a armei), dar care nu
permit controlul cadentei de tragere din unitatea de comandad a platformei, pentru a se ajusta
dispersia loviturilor functie de cerintele specifice ale utilizatorilor, misiunii gi vehiculului pe care
platforma se instaleaza.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate la care determinarea corectiilor
balistice specifice armei si introducerea acestora in sistemul de conducere a focului se realizeaza
prin trageri i masuratori in poligon, la distante prestabilite, si nu prin trageri la orice distanta si prin
introducerea automata a corectiilor, dupa validarea distantei respective.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate care pot realiza urmérirea automata a
tintei, dar nu se cunoaste daca pot sd execute tragerea pe timpul urmdririi automate, dupa
telemetrarea tintei si determinarea corectiile balistice tot pe timpul urmaririi automate a fintei.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate care functioneazd pe baterii,
incarcabile de la sursa de energie a vehiculului purtitor atunci cand este nevoie, dar doar daca
platforma telecomandata este porniti si nu si atunci cand aceasta este oprita.

Sunt cunoscute platforme de armament telecomandate, care au montate lansatoare de
grenade fumigene sau de alte contramésuri, pentru asigurarea protectiei vehiculului purtétor, dar nu
se cunoagte dacd lansarea acestora este manuald sau platforma lucreaza integrat cu sisteme de
avertizare laser, radar sau acusticd, ceea ce permite lansarea imediatd a contramdsurilor §i orientat
pe directia amenintarii si chiar orientarea armamentului platformei pe aceeasi directie si executarea
focului.

Se cunoaste de asemenea platforma de armament care face obiectul cererii RO 126599 A2 ,
care are in componenta un bloc de snzori pentru observarea si achizita tintei, format din camerd de
zi, camera termald si telemetru cu laser si un bloc de actionare si comanda prin intermediul unui
joystick dar nu prezintd nici unul dintre avantajele pe care la are platforma de armament
telecomandatd  care face  obiectul  prezentei  cereri.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia constd in realizarea unui nou tip de platforma de
armament telecomandatd, cu alcatuire modulara, care asigurd, prin intermediul echipamentelor din
componenta sa si a unui sofware dedicat, instalarea, fard scule sau dispozitive speciale, a unei
mitraliere de calibru 7,62x51mm, sau de calibru 12,7x99 mm, sau a unui aruncédtor de grenade
automat de calibru 40x53 mm, instalarea alternativd a armelor, realizandu-se fard adaugarea sau
scoaterea de piese, printr-o montare/demontare ugoard de cétre operator, fard un atelier specializat.

O altd problemd tehnici pe care o rezolvd prezenta inventie constd in observarea si
supravegherea manuald sau automatd a zonei de interes, ziua si noaptea in conditii dificile de
mediu,ceatd, fum, descoperirea {intelor necunoscute, telemetrarea, sau urmarirea automatd, prin
functia de autotraking si/sau tragerea, oferind in acelasi timp ehipajului conditii de maxima
securitate.

Prin caracteristicile sale, platforma conform inventiei oferd echipajului un grad ridicat de
incredere in abordarea misiunilor in care este implicat atit din punct de vedere al securititii cat si
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din punct de vedere al preciziei proceselor de achizitie/prelucrare si transmitere a datelor, de
transmitere a comenzilor.

Platforma de armament telecomandata este destinata pentru supraveghere pe timp de zi si de
noapte, descoperirea, ochirea si lovirea tintelor terestre sau aeriene, poate fi instalatd pe
autovehiculele blindate sau neblindate pe rofi sau pe senile, pe nave maritime sau fluviale, ori in
pozitii/pe platforme fixe, si permite instalarea unei mitraliere de calibru 7,62x51mm sau de calibru
12,7x99 mm, sau a unui aruncétor de grenade automat de calibru 40x53 mm, este alcatuita dintr-un
ansamblu superior cu armament care este montat in exteriorul vehiculului, pe carcasa blindatd a
acestuia si un ansamblu inferior dispus in interiorul vehiculului si care reprezinta blocul de comanda
al operatorului, unde ansamblul superior este format dintr-un corp principal dispus pe platforma de
rotire, pe care se monteaza sistemul de armament cu dispozitivele aferente , un bloc de senzori
prevazut cu o camera termald pentru vedere pe timp de noapte , o camera de zi pentru observarea
pe timp de zi, un telemetru cu laser, o placd pentru comanda si controlul senzorilor si un bloc
autotraking/stabilizare electronica, blocul de senzori comunicdnd printr-o interfata seriald de tip
RS232 cu un calculator cu display, platforma de armament avind si un sistem de acttiondri si
stabilizare cu motoare de actionare pe verticala si pe orizontald a ansamblului superior, ansamblul
inferior, destinat observarii imaginilor afisate, controlului si comenzilor efectuate de catre ochitor
cuprinde un calculator cu display incorporat , o unitate de comanda operator cu joystick , leduri
semnalizare, comutatoare si o cutie distributie alimentare , unde sistemul de armament cuprinde un
leagan unic, un dispozitiv de amortizare a reculului si un dispozitiv de armare §i rearmare a
armamentului de la distantd (remote), si unde leaginul unic este de forma unui cadru in interiorul
céruia sunt prevazute niste cleme destinate fixarii armamentului pe leagan, doua axe de echilibrare
pe care sunt montate arcurile, intre cele doua cleme este dispusd o prima pereche de suporti cu
orificii destinate prinderii diferitelor tipuri de calibre de mitraliere, la capatul opus al leaganului
unic este montatd a doua pereche de suporti cu orificii destinate prinderii diferitelor tipuri de
mitraliere , corespunzitoare cu doua axe de ghidare a armei, in exteriorul cadrului, pe o sina de
ghidare este dispus dispozitivul de armare $i rearmare a armamentului de la distan{d (remote),
fixarea leaganului de corpul principal al platformei se realizeaza prin doua elemente de prindere
dispuse la partea inferioara a cadrului.

Platforma de armament telecomandata are urmatoarele avantaje:

» permite instalarea, fara scule sau dispozitive speciale, a uneia din urmaétoarele arme:
mitraliera de calibru 7,62x51mm, mitraliera de calibru 12,7x99 mm, aruncitor de grenade
automat de calibru 40x53 mm, caracterizatd prin aceea cd la schimbarea mitralierei de
calibru 7,62x51mm cu mitraliera de calibru 12.7x99mm $i invers, nu necesitd addugarea sau
scoaterea de piese pe si de pe leagan.

» permite si instalarea alternativa a mitralierei calibru 7,62x54mm tip PKT prin folosirea unui
singur adaptor pe leaginul unic pentru mitralierele de calibru 7,62x51mm si 12,7x99mm,
care se poate monta/demonta usor de catre operator, fird un atelier specializat si fara scule,
ntr-un timp de maximum 5 minute.

» armarea §i rearmarea armamentului se realizeazi de la distantad (remote), pentru toate
calibrele (7,62mm, 12,7mm si 40mm) si la toate elevatiile, si se comandad/controleaza de la
Unitate de comanda operator cu joystick ( OCU), faré ca operatorul sa iasa afara.

» detine camerd de zi §i camera termald cu zoom optic iar ochirea precisa §i tragerea se
realizeazé din orice pozifie de zoom optic s-ar afla camerele, fard ca operatorul s& aleaga
mai intdi un anumit cAmp vizual pentru ochire.

» determinarea corectiilor balistice si introducerea lor in sistemul de conducere a focului se
realizeaza prin tragere la orice distan{d si nu doar la distante predefinite.

3
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» permite controlul asupra dispersiei la tragerea in regim de foc automat, prin controlul

software al cadentei de tragere.
» permite telemetrarea si tragerea In timpul urmaririi automate a tintei (in regimul
autotracking).
asigurd cunoasterea permanentd a pozitiei armei fata de axa vehiculului, atdt in plan
orizontal cat si in plan vertical.
permite incircarea bateriilor si atunci cind comutatorul de pornit-oprit al acesteia este In
pozitia oprit.
lucreaza integrat cu sisteme de avertizare laser si radar si cu sisteme de detectare acustica a
focurilor de arma (Acoustic Gunshot Detection systems).
poate avea integrate si poate comanda sisteme de contramasuri de tipul aruncatoarelor de
grenade fumigene, calibrul 40mm si calibru 76mm.
Transmisia de imagini live de la blocul de senzori (3) la calculatorul sistemului (8) este
digitald, realizatd prin Ethernet, astfel incat afisarea imaginilor se poate realiza pe formate
HD(1280x720) si FULL HD(1920x1080), permitand integrarea blocului de senzori intr-o
retea si accesat de la distantd de mai multe posturi in vederea vizualizdrii imaginilor.
simultan,
Prin intermediul aplicatiei software care deserveste sistemul este afisatd pe displayul
calculatorului o fereastra, ,,picture in picture”, cu zoom digital 2X, 4X, 8X, pentru ambele
camere, de zi si termald, pentru a mari si localiza mai precis zona unde este afisat reticulul
de ochire/tragere.

» Sistemul automat de conducere a focului ia in considerare unghiul de inclinare al vehicului,

pe cele 3 axe, lateral, longitudinal si vertical, in vederea realizarii corectiilor balistice.

In cele ce urmeazi este prezentat un exemplu de realizare a inventiei in legaturi si cu figurile 1-17,
care reprezinta :

Y Vv

A%

Y Y

V/

Fig.1 - vedere platforma cu echipamentele principale

Fig.2 - vedere ansamblu superior cu armament

Fig.3 - vedere bloc senzori

Fig.4 - vedere ansamblu inferior

Fig.5 - vedere dispozitivul de fixare a armei (leagan unic)

Fig.6 - vedere ansamblu leagan arma

Fig. 7 - vedere dispozitivul de armarea si rearmarea a armamentului de la distanta (remote
Fig. 8 - vedere sistemul de armament

Platforma de armament telecomandatd este alcatuitd conform figurii 1 dintr-un ansamblu
superior cu armament A care este montat in exteriorul vehiculului, pe carcasa blindatd a acestuia si
un ansamblu inferior B dispus in interiorul vehiculului si care reprezintd blocul de comanda al
operatorului.

Ansamblul superior A este format dintr-un corp principal 1 dispus pe platforma de rotire 1.1.
Pe corpul principal 1 se monteaza sistemul de armament 2 cu dispozitivele aferente , un bloc de
senzori 3 , sistemul de actiondri si stabilizare 4 a ansamblului superior pe doua axe (verticala si
orizontald), magazia de munitie 5, blindaj de protectie 6 al motoarelor de acttionare pe verticala si
orizontald si sisteme de contramasuri 7 de tip calibru 40mm.

Ansamblul inferior B, conform figurii 3 , este destinat observarii , controlului si comenzilor
efectuate de ochitor si cuprinde un calculator cu display 8 incorporat , o unitate de comanda
operator cu joystick 9, formatad dintr-o carcasd metalici cu sistem de prindere, un joystick
multifunctional, leduri semnalizare, comutatoare si o cutie distributie alimentare 10.
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Tot in partea inferioard a platformei de armament , sunt pozitionate cabluri de interconectare
blocuri de pe ansamblul superior A cu armament si cabluri de interconectare blocuri din interiorul
vehiculului.

Sistemul de armament 2 contine arma propriu-zisd, care poate fi mitraliera calibru 7,62x51
mm sau mitraliera calibru 12,7 x 99 mm, sau aruncitor de grenade calibru 40x53 mm.

Pentru fixarea si functionarea optimd a armei, ansamblul principal A cuprinde dispozitivul
de fixare a armei denumit {in continuare leagan unic 2.1, dispozitivul de amortizare a reculului 2.2,
dispozitivul de armare i rearmare a armamentului de la distantd (remote) 2.3.

Ansamblul A mai cuprinde dispozitivul electric de dare a focului, dispozitivul de evacuare
zale, dispozitivul de alimentare armad, dispozitivul de actionare in directie, dispozitivul de actionare
in nal{ime, dispozitive in sine cunoscute si nefigurate in figurile anexate.

Tot pe corpul principal 1 al ansamblului superior A mai este dispus un suport de fixare a
blocului cu senzori 3, contactul circular , limitatoarele mecanice de unghi vertical si blindajele de
protectie 6 pentru blocurile electronice §i motoarele de actionare pe verticala si orizontald
nefigurate.

Leagénul unic 2.1 are o forma rectangulard, de forma unui cadru 2.1.1 in interiorul ciruia
sunt prevazute niste cleme 2.1.2 destinate fixdrii armamentului pe leagdn, doua axe de echilibrare
2.1.3 pe care sunt montate arcurile 2.1.4. intre cele doua cleme 2.1.2 este dispusi o prima pereche
de suporti 2.1.5 cu orificii destinate prinderii diferitelor tipuri de mitraliere .La capatul opus al
leaganului unic este montatd a doua pereche de suporti 2.1.6 cu orificii destinate prinderii
diferitelor tipuri de mitraliere, corespunzitoare cu doud axe 2.1.7 de ghidare a armei, legate prin
placa leagan 2.1.8

In exteriorul cadrului 2.1.1, pe o sind de ghidare se fixeaza dispozitivul de armare si
rearmare a armamentului de la distantd (remote) 2.3.

Fixarea leaganului 2.1 de corpul principal 1 al platformei se realizeaza prin doua elemente
de prindere 2.1.9.

Blocul de senzori 3, montat pe ansamblul superior A, si reprezentat in figura.2, are rolul de a
observa campul de lupta pe timp de zi/noapte si de a masura distanta pand la o tinta, si asigurd
achizitia si ochirea tintei. Blocul de senzori 3 cuprinde: o camerd termala 3.1 pentru vedere pe timp
de noapte , ce are rolul de a observa cAmpul de luptd pe timp de noapte si in conditii dificile ale
mediului: ceatd , fum praf, ploaie, o camera de zi 3.2 pentru observarea pe timp de zi, un telemetru
cu laser 3.3 pentru masurarea distantei la care se afla tinta, o placd pentru comanda si controlul
senzorilor si un bloc autotraking/stabilizare electronicd . Blocul de senzori 3 comunica printr-o
interfata seriald de tip RS232 cu un calculator cu display 8.

Camera termala fara racire 3.1 din compunerea blocului de senzori 3, are rolul de a observa
campul de lupta pe timp de noapte si in condifii dificile a mediului: ceatd, fum, praf, ploaie

Prin modul de aliniere, axa opticd a camerei termale 3.1 este suprapusd cu axa opticd a
camerei de zi 3.2, pentru ca atunci cand se face trecerea de la vederea pe timp de zi la cea pe timp
de noapte, reperul vizat sa nu-gi schimbe pozitia pe display.

Sistemul de actiondri si stabilizare 4, asigurd deplasarea in inél{ime i azimut i stabilizarea
pe doud axe a ansamblului superior cu armament A.

Calculatorul cu display 8 , dispus in partea inferioara a platformei , in interiorul vehiculului
este destinat calculului corectiilor de tragere, prelucrdrii si afisarii elementelor de tragere, afisarea
datelor de tragere peste semnalul video primit de la blocul de senzori 3 atit pe timp de zi prin
camera de zi 3.2, cat si pe timp de noapte prin camera termala 3.1, prin intermediul unei aplicatii
software destinate functionarii platformei de armament telecomandate.

Calculatorul cu display 8 este conceput pentru utilizare in conditii militare, specifice
conditiilor de lucru extreme. Calculatorul este echipat cu o serie de conectori specifici USB,
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RS-232, Ethernet si CAN, care permite interfaiarea cu diferite echipamente externe. Calculatorul
are integrata, prin intermediul unor interfete electrice, o aplicatie specifica sistemelor de conducere
a focului, inclusiv calculul corectiilor si elementelor de tragere care se face in functie de sistemul de
arma utilizat.

Transmisia de imagini live de la blocul de senzori (3) la calculatorul sistemului (8) este
digitald, realizata prin Ethernet, astfel incat afisarea imaginilor se poate realiza pe formate
HD(1280x720) si FULL HD(1920x1080), blocul de senzori (3) poate fi integrat intr-o retea si
accesat de la distantd de mai multe posturi simultan, in vederea vizualizarii imaginilor.

Prin intermediul aplicatiei software care deserveste sistemul este afigatd pe displayul
calculatorului (8) o fereastra, ,,picture in picture”, cu zoom digital 2X, 4X, 8X, pentru ambele
camere, de zi (3.2) si termald (3.1), pentru a mari si observa mai precis zona unde este afisat
reticulul de ochire/tragere.

Interfetele electrice din interiorul calculatorului, asigurd integrarea sistemelor de avertizare
laser si radar si ale sistemelor de detectare acusticd a focurilor de arma (Acoustic Gunshot Detection
systems).

Interfetele electrice din interiorul calculatorului, pot asigura integrarea si comanda
sistemelor de contramasuri de tipul aruncétoarelor de grenade fumigene, calibrul 40mm si calibru
76mm.

Sistemul automat de conducere a focului ia in considerare unghiul de inclinare al vehicului,
pe cele 3 axe, lateral, longitudinal si vertical, in vederea realizdrii corectiilor balistice.

Determinarea corectiilor balistice si introducerea lor in sistemul de conducere a focului se
realizeazd automat dupd validarea distantei determinate cu telemetrul 3.3 care impreuna cu celelalte
indicatii care sunt afisate pe displayul 8 si prin intermediul aplicatiei software, ceea ce face posibila
executarea tragerii la orice distanta disponibila utilizatorului si nu doar la distante predefinite.

Prin intermediul alicatiei software afisate pe displayul 8 se asigurd informatiile care permit
controlul asupra dispersiei la tragerea in regim de foc automat, prin controlul cadentei de tragere.

Aplicatia software permite telemetrarea si tragerea, cu corectii balistice determinate, in
timpul urmaririi automate a fintei, in regimul autotracking.

Prin intermediul aplicatiei software se asigurd cunoasterea permanenta a pozitiei armei fata
de axa vehiculului, atit in plan orizontal cét si In plan vertical.

Calculatorul, in regimul de baza, determinad Tn mod automat corectiile de tragere pe baza
distantei primite de la telemetrul laser.

Calculatorul, in regim semiautomat, cand nu functioneaza telemetrul laser, afiseaza reticulul
cu unghiurile de inaltator, specific sistemului de arma utilizat. Determinarea distantei se face cu
ajutorul unei scale stadimetrice.

Pe display se afiseazd informatiile de la blocul de senzori, peste care se suprapun
informatiile comandate de la unitatea de comanda operator 9 si manageriate de aplicatia software
specifica.

Unitatea de comanda operator cu joystick 9 comunicd cu calculatorul&display 8 pe o
interfatd seriald de tip RS485 si cu blocul de comanda actionare manuald si dare a focului pe o
interfata seriala de tip RS422.

Functiile unitdtii de comanda operator cu joystick 9 sunt:

- comanda turelei in directie in concordanta cu actionarea elementelor de control de pe

panoul unitatii de comanda ;

- comanda armei in ndltime in concordantd cu actionarea elementelor de control de pe
panoul unitdtii de comanda




RO 2018 00013 U1

- comanda catre blocul de senzori a comutdrii imaginii video intre camera termala, camera
de zi si telemetru laser in functie de actionarea elementelor de control de pe panoul
unitdtii de comanda;

- comanda cétre blocul de senzori a modificarii zoom-ului optic al camerei termale sau al
camerei de zi;

- comanda catre blocul de senzori a modificérii polaritdtii camerei termale;

- comanda cdtre blocul de senzori a modificarii focalizdrii camerei selectate curent
(camera de zi sau camera termal3);

- comanda catre calculator pentru afisarea diferitelor semne grafice in functie de
actionarea elementelor de control de pe panoul unitatii de comanda;

- comenzile de miscare ale reticulului de aliniere cu arma sau de etalonare cu arma, reticul
generat de calculator 1n regimul de aliniere cu arma sau in regimul de etalonare cu arma
pentru fiecare dintre camerele selectate - camera de zi sau camera termala in functie de
actionarea elementelor de control de pe panoul unitdtii de comanda;

- semnalizarea stdrii de functionare a subansamblurilor sistemului prin LED-uri verzi
(stins - defect si verde — OK);

- comanda cdtre blocul de comanda actionare manuald si dare a focului de
declansare/oprire a focului (continuu, foc cu foc si rafala scurta);

- aducerea armei si turelei la o pozitie de referinti memoratd anterior in regimul de
aliniere;

- memorarea pozitiilor limita sus si jos ale deplasarii armei in inal{ime;

- comanda de pornire/oprire telemetru laser si implicit de intrare in regim de pozitionare
automata a reticulului de ochire;

- comanda citre calculator de intrare in diferite regimuri de stabilizare, electric sau giro;

- comanda cidtre calculator pentru afisarea diferitelor tipuri de reticule de
ochire/telemetrare, masurare;comanda cdtre calculator a tipului armei cu care este
echipata platforma;

- trecerea intr-un regim special de anulare a comunicatiei cu blocurile de comanda
actionare vertical si orizontal, Tn vederea testdrii si calibrarii driverelor celor doud
motoare de actionare in directie si in inaltime.

Platforma telecomandata conform inventiei functioneaza prin intermediul componentelor
prezentate mai sus si a unei aplicatii softwarwe dedicatd prntru conducerea si coordonarea focului.

Platforma este dotatd cu o cutie de distributie alimentare 10, un contact circular iar optional
poate fi dotata cu sistem de orientare (GPS cu busola digitala) si sistem de contorizare lovituri trase.
Cutia de distributie 10 permite cuplarea bornelor la cutia de acumulatori si incarcarea acestora prin
intermediul alternatorului vehiculului sau de la o priza externa (220V).
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REVENDICARI

1. Platformd de armament telecomandatd destinatd pentru supraveghere pe timp de zi si de
noapte, descoperirea, ochirea si lovirea {intelor terestre sau aeriene, care poate fi instalatd pe
autovehiculele blindate sau neblindate pe rofi sau pe senile, pe nave maritime sau fluviale, ori
in pozitii/pe platforme fixe, care permite instalarea unei mitraliere de calibru 7,62x51mm sau
de calibru 12,7x99 mm, sau a unui aruncitor de grenade automat de calibru 40x53 mm, este
alcatuita dintr-un  ansamblu superior cu armament A care este montat in exteriorul
vehiculului, pe carcasa blindatd a acestuia si un ansamblu inferior B dispus in interiorul
vehiculului si care reprezintd blocul de comanda al operatorului, unde ansamblul superior A
este format dintr-un corp principal (1) dispus pe platforma de rotire (1.1) si pe care se
monteaza sistemul de armament (2) cu dispozitivele aferente, un bloc de senzori (3) prevazut
cu o camerd termald (3.1) pentru vedere pe timp de noapte , o camera de zi (3.2) pentru
observarea pe timp de zi, un telemetru cu laser (3.3) , o placa pentru comanda si controlul
senzorilor si un bloc autotraking/stabilizare electronica, blocul de senzori (3) comunicind
printr-o interfata cu un calculator cu display (8) , platforma de armament avand si un sistem de
actionari si stabilizare (4) cu motoare de actionare pe verticala si pe orizontala a ansamblului
superior (A), ansamblul inferior (B), destinat observarii imaginilor afisate, controlului si
comenzilor efectuate de ochitor cuprinde un calculator cu display 8 incorporat , o unitate de
comanda operator cu joystick (9), leduri semnalizare, comutatoare si o cutie distributie
alimentare (10) , caracterizatd prin aceea ca sistemul de armament 2 cuprinde un leagan
unic (2.1), un dispozitiv de amortizare a reculului (2.2) si un dispozitiv de armare §i rearmare a
armamentului de la distanta (2.3), si unde leaganul unic (2.1) este de forma unui cadru (2.1.1)
in interiorul cdruia sunt prevazute niste cleme (2.1.2) destinate fixarii armamentului pe
leagan, doua axe de echilibrare (2.1.3) pe care sunt montate arcurile (2.1.4), intre cele doua
cleme (2.1.2) este dispusd o prima pereche de suporti (2.1.5) cu orificii destinate prinderii
diferitelor tipuri de calibre de mitraliere, la capdtul opus al leagédnului unic este montatd a doua
pereche de suporti (2.1.6) cu orificii destinate prinderii diferitelor tipuri de mitraliere ,
corespunzitoare cu doud axe (2.1.7) de ghidare a armei, in exteriorul cadrului (2.1.1), pe o sina
de ghidare este dispus dispozitivul de armare si rearmare a armamentului de la distanta (2.3),
iar fixarea leaganului (2.1) de corpul principal (1) al platformei se realizeaza prin doua
elemente de prindere (2.1.9) dispuse la partea inferioara a cadrului (2.1.1).

2. Platformi de armament telecomandatd, conform revendicdrii 1, caracterizata prin aceea ca
instalarea alternativa a mitralierelor de calibru 7,62x51mm si 12,7x99mm, se poate realiza
manual, fard scule, prin intermediul celor douad perechi de suporti (2.1.5, 2.1.6), fara a fi
nevoie de piese sau interfefe suplimentare pe leagén la trecerea de la un calibru la altul.

3. Platforma de armament telecomandatd, conform revendicdrilor 1 si 2, caracterizati prin
aceea ca motorul de actionare pe verticald, ca si cel de acfionare pe orizontald, sunt dispuse in
interiorul corpului principal (1), sub protectia unui blindaj de protectie (6).

4. Platforma de armament telecomandatd, conform revendicarilor 1, 2 si 3 caracterizati prin
aceea ci armarea §i rearmarea armamentului se realizeazd de la distanta(remote), pentru toate
calibrele si la toate elevatiile, prin intermediul dispozitivului de armare si rearmare (2.3),
controlat prin unitatea de comanda operator cu joystick (9).

(»\_\m PFIQ o
5. Platformi de armament telecomandatd, conform revendicarilor d l'ﬁ [ 2 Qaracterlzata
prin aceea ca define camerd de zi §i camerd termald cu zoom Et AL® e precisa si
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11.

12.
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tragerea se realizeazd, urmarind imaginea corespunzatoare pe displayul (8) si prin intermediul
aplicatiei software, din orice pozitie de zoom optic s-ar afla camerele, fara ca operatorul sa
aleaga mai intdi un anumit cAmp vizual pentru ochire.

Platformd de armament telecomandati, conform revendicdrilor de la 1 la 5, caracterizata
prin aceea ca determinarea corectiilor balistice specifice fiecdrei arme si introducerea lor in
sistemul de conducere a focului se realizeaza prin inregistrarea abaterii unghiulare a punctului
mediu de impact fatd de punctul de ochire, ceea ce permite executarea tragerii de corectie
balistica la orice distan{a disponibila utilizatorului si nu doar la distante predefinite.

Platformi de armament telecomandatd, conform revendicérilor de la 1 la 6, caracterizata
prin aceea ci prin intermediul aplicatiei software afisate pe displayul (8) se asigurd
informatiile care permit controlul asupra dispersiei la tragerea in regim de foc automat, prin
controlul cadentei de tragere.

Platformd de armament telecomandati, conform revendicérilor de la 1 la 7, caracterizati
prin aceea ca aplictia software permite telemetrarea §i tragerea, cu corectii balistice
determinate, In timpul urmaririi automate a tintei , in regimul autotracking.

Platforma de armament telecomandatid, conform revendicérilor de la 1 la 8, caracterizata
prin aceea ci prin intermediul aplicatiei software se asigurd cunoasterea permanentd a pozifiei
armei fafd de axa vehiculului, atdt in plan orizontal cét si in plan vertical.

Platforma de armament telecomandata, revendicéarilor de la 1 la 9, caracterizata prin aceea
ca prin cutia de distributie alimentare 10 se asigurd incdrcarea bateriilor §i atunci cand
comutatorul de pornit-oprit al acesteia este in pozifia oprit .

Platforma de armament telecomandatd, conform revendicirilor de la 1 la 10, caracterizata
prin aceea ca detine interfete in interiorul calculatorului, care asigurd integrarea sistemelor de
avertizare laser si radar si ale sistemelor de detectare acustica a focurilor de arma (Acoustic
Gunshot Detection systems).

Platformad de armament telecomandati, conform revendicarilor de la 1 la 11, caracterizata
prin aceea ca detine interfete in interiorul calculatorului, care pot asigura integrarea si
comanda sistemelor de contramasuri de tipul aruncétoarelor de grenade fumigene, calibru
40mm si calibru 76mm.
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DESENE

Fig.1 vedere platforma cu echipamentele principale
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Fig.3 - vedere bloc senzori

Fig.4 vedere ansamblu inferior — B
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B-B

211

2.1.9

Fig.6 - vedere ansamblu leagan arma B-B

2.3

Fig. 7 vedere dispozitivul de armare si rearmare a armamentului de la distanja (remote)
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Calibru 7.62 -1

Calibru 12.7-2

Fig. 8 - vedere sistemul de armament
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