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s4 CATEL JUCARIE

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un catel jucarie, destinat copiilor.
Catelul conform inventiei este constituit din trei meca-
nisme principale: un mecanism de colectare si eva-
cuare a apei, un mecanism pentru scoaterea limbii si
migcarea capului jucariei, si un mecanism de ridicare si
revenire a piciorului din spate al jucariei; primul meca-
nism este format din doua pompe (9 si 12) de colectare
si, respectiv, de evacuare a apei; prima pompa (9) pom-
peaza apa intr-un recipient (24) de colectare, iara doua
pompa (12) pompeaza apa din recipientul (24) de
colectare si il impinge Tn afara corpului jucériei; un
motor (17) decelerat de un angrenaj (26) care actio-
neaza o vana (10) excentrica, ce, la randul ei, actio-
neaza o bard (11) conectoare, ce pune In migcare
pompa (9) de colectare a apei, un flaps (9-5) care se
deschide pe directia miscarii barei (11) conectoare,
datorita diferentei de presiune, si un alt flaps (9-3) care
se fixeaza pe suprafata unui capac (9-4) din mijloc, si
care se inchide datorité diferentei de presiune; al doilea
mecanism este format dintr-un motor (5) pentru misca-
rile capului jucériei, decelerat de un angrenaj (27), care
alimenteaza o cama (2) cu doua fete in forma de disc,
o parte a camei (2) controleaza scoaterea siretragerea
unei limbi (4) printr-o bara (1) conectoare pentru limba,
iar cealaltéd parte a camei (2) controleaza ridicarea si
coborarea capului jucariei printr-o bara (3) conectoare
pentru miscarile capului jucariei, si al treilea mecanism

este format dintr-un motor decelerat de un angrenaj
(26) pentru "baut-eliminat", care alimenteaza o cama
(13) pentru ridicarea piciorului, care actioneaza o bara
(20) conectoare, care, la randul ei, pune in migcare un
picior (21) stang din spate, a carui revenire in pozitia
initialé se realizeaza cu ajutorul unui arc (14).

Revendicari: 1
Figuri: 7

Hotararea de inregistrare a modelului de utilitate a fost luata
fard examinarea conditilor privind_noutatea, activitatea
inventiva si aplicabilitatea industriald. Modelul de utilitate
inregistrat poate fi anulat pe toatd durata, la cerere, in
temeiul Legii nr. 350/2007, privind modelele de utilitate.
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CATEL JUCARIE

b)precizarea domeniului tehnic

Catelul jucarie conform inventiei este o jucarie care isi poate misca capul sau
coada, poate latra sau scheuna, poate inclina capul si scoate limba pentru a
colecta apa ,sau un alt lichid, intr-un recipient de colectare din interiorul corpului
apoi ridica piciorul din spate iar apa (sau alt lichid) continuta n recipientul de
colectare este pompata in afara corpului, generand astfel un efect de eliminare
cu forta a apei, acest sistem putand fi considerat pentru o jucarie ca o functie
de ,baut apa-facut pipi“.

¢) prezentarea stadiului tehnicii

Se cunosc catei jucarie care pot misca capul sau coada (DM/046706) datorita
gravitatiei sau prin actionare manuala.

d) prezentarea problemei tehnice pe care o rezolva inventia

Problema tehnica pe care o rezolva inventia este realizarea unui catel jucarie
care sa fie prevazut cu un mecanism de colectare si evacuare a apei si a unui
mecanism de scoaterea limbii si miscare a capului , precum si a unui mecanism
de ridicare si revenire a piciorului din spate

€) expunerea inventiei, asa cum este revendicata

Catelul jucarie , conform inventiei, isi poate misca capul sau coada, poate latra
sau scheuna, poate inclina capul si scoate limba pentru a colecta apa ,sau un alt
lichid, apoi ridica piciorul din spate iar apa sau alt lichid continuta in recipientul
de colectare este pompata in afara corpului, generand astfel un efect de
eliminare cu forta a apei, este constituit din trei sisteme principale, mecanismul
de colectare - evacuare a apei, mecanismul pentru scoaterea limbii si miscarea
capului si mecanismul de ridicare si revenire a piciorului din spate;

Mecanismul de colectare si evacuare a apei este astfel realizat incat
structurile celor douad pompe sunt identice, prima pompa fiind cea de colectare a
apei , care pompeaza lichidul in recipientul de colectare , iar a doua pompa este
cea de evacuare , care pompeaza lichidul din recipientul de colectare si il
impinge in afara corpului; motorul este decelerat de un angrenaj , apoi
actioneaza o vana excentrica , iar aceasta actioneaza o bara conectoare , care
actioneaza modulul pompei de conectare a apei iar atunci cand este intinsa de
bara conectoare , un flaps se deschide pe directia miscarii barei conectoare
datorita diferentei de presiune, iar celdlalt flaps se fixeaz3 ne suprafata
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capacului din mijloc si se inchide datorita diferentei de presiune; ca urmare,
lichidul este pompat prin tubul de pompare al pompei de colectare a apei iar
atunci cand pompa este stransa de bara conectoare , flapsul este impins de
lichid pe suprafata capacului din mijloc si astfel se inchide, iar celalalt flaps se
deschide datorita diferentei de presiune, lichidul intra prin gura de admisie a
recipientului de colectare a apei , iar miscarea de impingere-tragere a barei
conectoare actioneaza neintrerupt pompa pentru a genera circuitul descris,
apoi apa este pompata si evacuata circular;

Mecanismul de scoatere a limbii Si miscare a capului este pus in miscare de
motorul capului care este decelerat de angrenajul pentru miscarile capului si
alimenteaza cama cu doua fete in forma de disc , o parte a camei controleaza
scoaterea si retragerea limbii prin bara conectoare pentru limba , iar cealalta
parte controleaza ridicarea si coborarea capului jucariei prin bara conectoare
pentru miscarile capului , cand jucaria isi coboara capul, limba iese, lichidul este
pompat prin tubul de pompare al pompei de colectare din bazinul de apa in
recipientul de colectare a apei ;

Mecanismul de ridicare si revenire a piciorului fiind decelerat de angrenajul
pentru ,baut-eliminat” si care alimenteaza cama pentru ridicarea piciorului , care
actioneaza bara conectoare a piciorului stang din spate care actioneaza piciorul
stang din spate , realizand functia de ridicare a piciorului, a carui revenire in
pozitia initiala se realizeaza datorita unui arc .

f) prezentarea avantajelor inventiei

Catelul jucarie conform inventiei prezinta urmatoarele avantaje :
- poate misca capul si coada,
- poate poate bea apa,
- ridica piciorul din spate si elimina apa,
- poate emite sunete de scheunat si latrat,
- miscarile si sunetele sunt realizate interactiv la 0 comanda.

g) prezentarea figurilor

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei cu referire la figurile
1,2,3,4 ,5, 6 si 7 care reprezinta :
- fig. 1, sectiune longitudinala
- fig. 2, sectiune transversala
- fig. 3, vedere expandata prin mecanismul de colectare si evacuare a apei
fig. 4, vedere expandata prin mecanismul de scoaterea limbii si miscare a
capului
- fig. 5, vedere expandata prin
- fig. 6, schema electronica
- fig. 7, vedere generala a jucariei
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h) prezentarea unui mod de realizarea a inventiei

Catelul jucarie conform inventiei are o structura impartita in trei sisteme
principale: mecanismul de colectare - evacuare a apei, mecanismul pentru
scoaterea limbii si miscarea capului si mecanismul de ridicare si revenire a
piciorului din spate.

Mecanismul pentru scoaterea limbii si miscarea capului include urmatoarele
componente: o bara conectoare 1 pentru limba, o cama cap 2, o bara conectoare
3, pentru miscarile capului, o limba 4, un motor 5 pentru miscarile capului, o
gura de admisie 6 a recipientului de colectare, un tub 7, pentru pompa de
colectare, un tub 8 pentru pompa de evacuare, o pompa 9 de colectare, o vana
10 excentrica, o bara conectoare 11 pentru pompare, 0 pompa 12 de evacuare,
o cama 13 pentru ridicarea piciorului, un arc 14, o placuta angrenaj 15 ejectare,
o bara oscilanta 16, un motor 17 baut-eliminat, o bara conectoare 18 coada, un
tub 19 de evacuare, o bara conectoare 20 pentru picior stAnga spate, un picior
21 stanga spate, o gura de admisie 22 a pompei de evacuare, o gura de
evacuare 23 a pompei de evacuare, un recipient 24 de colectare a apei, un bazin
25 de apa, un angrenaj 26 al motorului pentru baut-eliminat, un angrenaj 27 al
motorului pentru miscarile capului si o coada 28.

Mecanismul de colectare si evacuare a apei folosit, de exemplu, pentru o
structura de tip ,baut-facut pipi“ este astfel realizat incat structurile celor doua
pompe sunt identice. Prima pompa este cea de colectare a apei 9, care
nompeaza lichidul in recipientul de colectare 24 a produsului, iar a doua pompa
este cea de evacuare 12, care pompeaza lichidul din recipientul de colectare 24
al produsului si il impinge in afara corpului; luand ca exemplu pompa de
colectare 9, descrierea structurii este urmatoarea: motorul 17 este decelerat de
angrenaj 26, apoi actioneaza vana excentrica 10, iar aceasta actioneaza bara
conectoare 11, apoi bara conectoare 11 actioneaza modulul pompei de
conectare a apei 9. Pompa 9-7 este fabricata din cauciuc moale, iar atunci cand
este intinsa de bara conectoare 11, flapsul 9-5 se deschide pe directia miscarii
barei conectoare 11 datorita diferentei de presiune, iar celalalt flaps 9-3 se
fixeaza pe suprafata capacului din mijloc 9-4 si se inchide datorita diferentei de
presiune; ca urmare, lichidul este pompat in 9-7 prin tubul de pompare 7 al
pompei de colectare a apei. Atunci cand pompa 5-7 este stransa de bara
conectoare 11, flapsul 9-5 este impins de lichid pe suprafata capacului din mijloc
9-4 si astfel se inchide, iar flapsul 9-3 se deschide datorita diferentei de presiune;
lichidul intrd orin gura de admisie 6 a recipientului de colectare a apei de la 9-7,
iar miscarea de Tmpingere-tragere a barei conectoare 11 actioneaza neintrerupt
pempa 9-7 pentru a genera circuitul descris, apoi apa este pompata si evacuata .

Functionarea mecanismului. Mecanismui de cvacuare & lichidului inciude un
capac in partea de sus a pompei 9-1, un inel izolator din cauciuc moale 9-2 si un
capac in partea de jos a pompei 9-6, deoarece generarea diferentei de presiune
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necesita un spatiu inchis, astfel ca modulul 9 necesita un capac in partea sus,
unul in partea de jos si unul la mijloc, fixate cu suruburi, si cauciucul moale 9-2
pentru evitarea pierderii de aer; in plus, bara oscilanta 16 din angrenaj foloseste
la separarea si imbinarea pinioanelor. Atunci cand motorul se invarte inainte,
bara oscilanta 16 se misca intr-o parte, iar pinionul se misca odata cu ea,
realizand astfel functia de ,baut”. Cand motorul se invarte in directia opusa, bara
oscilanta 16 si pinionul se muta in partea opusa, realizand astfel functia de
ridicare a piciorului si eliminare a lichidului.

Pompa de evacuare 12 extrage lichidul din recipientul de colectare a apei 24 prin
gura de evacuare 22 a pompei de evacuare, apoi extrage lichidul prin gura de
evacuare 23 a pompei de evacuare si il elimina in afara corpului prin tubul de
evacuare 19.

Structura recipientului de colectare a apei 24 include o sonda anod din otel
inoxidabil 24-1 si o sonda de nivel din otel inoxidabil 24-2; capacul superior 24-3,
inelul impermeabil 24-4 si capacul inferior 24-5 sunt fixate cu suruburi. Cand apa
patrunde in recipientul de colectare, datorita faptului ca sonda 24-1 este relativ
lunga, este acoperita imediat cu apa; atunci cand apa intra in flux continuu,
sonda de nivel 24-2 este acoperita la randul ei cu ap3, astfel ca se formeaza un
circuit intre cele doua sonde si apa, iar unitatea de comanda U.C. stabileste daca
recipientul este plin cu apa si apoi pompa 9 inceteaza sa mai extraga apa. Cand
functia de ,baut’ este activata, o vana excentricad din angrenaj actioneaza
coada 28, facand-o sa se miste la dreapta si la stinga prin bara conectoare 18.

Mecanismul de scoatere a limbii si miscare a capului functioneaza astfel:
Motorul capului 5 este decelerat de angrenajul pentru miscarile capului 27 si
alimenteaza cama cu doua fete in forma de disc 2; o parte a camei controleaza
scoaterea si retragerea limbii 4 prin bara conectoare pentru limba 1, iar cealalta
parte controleaza ridicarea Si coborarea capului jucariei prin bara conectoare
pentru miscarile capului 3. Mecanismul include si tubul de pompare 7 al pompei
de colectare montat pe limba. Cand jucaria Tsi coboard capul, limba 4 iese,
lichidu! @ste pompat prin tubul de pompare 7 al pompei de colectare din bazinul
de apa 25 in recipientul de colectare a apei 24, pana la un nivel determinat de un
senzor. Tubul de evacuare 8 din recipientul de colectare a apei 24 cste de
asemenea montat pe limba pentru evacuarez aerului.

Mecanismul de ridicare si revenire a piciorului functioneaza astfel:

Acest mecanism € decelerat de angrenajul pentru ,baut-eliminat” 26 si
alimenteazi cama pentru ridicarea piciorului 13, iar cama pentru ridicarea
piciorulii 13 actioneaza hara conectoare a piciorului stang din spate 20, care
actioneaza piciorul stang din spate 21, realizand functia de ridicare a piciorului;
piciorul stang din spate revine in pozitia initiala datorita arcului 14.
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Modul de declansare a actiunilor catelului :

- daca se mangaie catelul pe piciorul stang din fata , acesta da din
coada si latra deoarece se atinge un contact LfB ( Left foreleg Button )
care se inchide si determina pornirea motorului si deplasarea unei bare
conectoare 18 care misca coada 28. Unitatea centrala de comanda
genereaza si sunetele tip “ latrat “

- Daca se mangaie catelul pe partea stanga a corpului , acesta misca
capul si da din coada, deoarece se atinge un contact LbB (Left body
Button ) care se inchide si determina pornirea motorului capului sia
barei conectoare 18 care misca coada 28.

- Daca se mangaie catelul pe cap, acesta coboara capul, scoate limba
pentru a bea apa si emite sunete de baut, deoarece se atinge un contact
HB care se inchide si determina pornirea motorului capului 5 care este
decelerat de angrenajul pentru miscérile capului 27 si alimenteaza cama
cu doua fete in forma de disc 2; o parte a camei controleaza scoaterea si
retragerea limbii 4 prin bara conectoare pentru limba 1, iar cealalta parte
controleaza ridicarea si coborarea capului jucariei prin bara conectoare
pentru miscarile capului 3. Mecanismul include si tubul de pompare 7 al
pompei de colectare montat pe limba. Cand jucaria isi coboara capul,
limba 4 iese, lichidul este pompat prin tubul de pompare 7 al pompei de
colectare din bazinul de apa 25 in recipientul de colectare a apei 24, pana
la un nivel determinat de un senzor.

- Daca se mangaie catelul pe spate se atinge un contact BB care se
inchide si determina ridicarea piciorului stang din spate si apoi face pipi ,
deoarece motorul se invarte in directia opusa, bara oscilanta 16 si
pinionul se muta in partea opusa, realizand astfel functia de ridicare a
piciorului si eliminare a lichidului. Mecanismul e decelerat de angrenajul
pentru ,baut-eliminat” 26 si alimenteaza cama pentru ridicarea piciorului
13, iar cama pentru ridicarea piciorului 13 actioneaza bara conectoare a
piciorului stang din spate 20, care actioneaza piciorul stang din spate 21,
realizand functia de ridicare a piciorului; piciorul stang din spate revine in
pozitia initiala datorita arcului 14.

Actiunile sunt comandate printr-o unitate electronica centrala, care
comanda si generarea unor sunete adecvate.

Un exemplu concret de interactiune este prezentat in continuare prin apasarea
butonului 29 de pe capul catelului :

Coborarea capului
Dupa decelerarea indusa de reductorul de nutatie 27, motorul de nutatie 5 in
miscare inainte va furniza energia discului dublu CAMA 2 (PCB 27-1 si peria

N
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metalica 27-2 sunt componentele corespunzatoare ale CAMEI 2. Aceste doua
componente sunt coaxiale cu CAMA 2 si o perie metalica 27-2 este fixata pe
CAMA 2. in timpul rotatiei, CAMA 2 si peria metalici 27-2 sunt perfect
sincronizate.). Procesul in cadrul caruia peria metalica 27-2 se misca de la
pozitia K1 a PCB la pozitia K2 reprezinta procesul de coborare a capului, proces
in timpul caruia unghiul de rotatie al CAMEI 2 nu se schimba, astfel ca o parte a
CAMEI 2 controleaza bara conectoare 3 pentru a misca intregul cap de la cea
mai inalta pozitie la cea mai joasa. Acesta este procesul complet de coborare a
capului.

Scoaterea limbii:

Cealalta parte a CAMEI dublu controleaza intinderea limbii. Dupa decelerarea
indusa de reductorul de nutatie 27, motorul de nutatie 5 in miscare inainte va
furniza energia discului dublu CAMA 2. Procesul in cadrul caruia peria metalica
27-2 se misca de la pozitia K2 a PCB la pozitia K3 controleaza CAMA 2 si bara
conectoare 1 si apoi face ca limba 4 sa se intinda, pentru a ajunge in cea mai
indepartata pozitie.

Colectarea de apa:

Sub limba 4 se afla tubul de admisie 7. Tubul de admisie 7 extrage lichidul din
recipient 25 prin pompa de admisie 9, iar in timp ce ,bea apa“, jucaria emite
sunete specifice si da din coada.

Miscarea cozii:

in timpul ciclului de colectare a lichidului, motorul 17 actioneaza coada 18,
facand-o sa se miste de la stdnga la dreapta prin bara conectoare 28, care este
conectata la o alta roata excentrica de pe reductorul 26.

.Ragait":

Cand apa ajunge in recipientul de stocare a apei 24, sonda 24-1, care este
relativ mai lunga, este acoperita cu apa imediat. Pe masura ce apa continua sa
curga Tn recipient, acul pentru masurarea nivelului 24-2 este acoperit cu apa. In
acest moment se formeaza o legatura intre cele doua sonde si apa. lar cand
unitatea centrala de comanda ( U.C) stabileste ca recipientul este plin cu apa,
motorul se opreste, nu mai este pompata apa, iar jucaria emite un sunet specific.

Retragerea limbii:

Partea opusa a CAMEI! duble controleaza extinderea limbii. Dupa decelerarea
indusa de reductorul de nutatie 27, motorul de nutatie 5 in miscare inapoi va
furniza energia discului dublu CAMA 2. Procesul in cadrul caruia peria metalica
27-2 se misca de la pozitia K3 a PCB la pozitia K2 controleaza CAMA2 si bara
conectoare 1 si apoi face ca limba 4 sa ajunga in cea mai apropiata pozitie.
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Daca a fost colectata suficientd apa, apasarea butonului de pe cap antreneaza
coborarea si ridicarea capului, iar frecventa miscarilor poate fi stabilita de
program.

Ridicarea capului:

Dupa colectarea apei si dupa decelerarea indusa de reductorul de nutatie 27,
motorul de nutatie 5 in miscare inapoi va furniza energia discului dublu CAMA 2,
controland bara conectoare 3 pentru a muta intregul cap din cea mai joasa in
cea mai inalta pozitie. Acesta este procesul complet de ridicare a capului.
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REVENDICARE

Catel jucarie care isi poate misca capul sau coada, poate latra sau scheuna,
poate inclina capul si scoate limba pentru a colecta apa ,sau un alt lichid, apoi
ridica piciorul din spate iar apa sau alt lichid continuta in recipientul de colectare
este pompata in afara corpului, generand astfel un efect de eliminare cu forta a
apei, caracterizat prin acea ca este constituit din trei sisteme principale,
mecanismul de colectare - evacuare a apei, mecanismul pentru scoaterea limbii
si miscarea capului si mecanismul de ridicare si revenire a piciorului din spate,
mecanismul de colectare si evacuare a apei fiind astfel realizat incat
structurile celor douad pompe sunt identice, prima pompa fiind cea de colectare a
apei (9), care pompeaza lichidul in recipientul de colectare (24) , iar a doua
pompa este cea de evacuare (12), care pompeaza lichidul din recipientul de
colectare (24) si il impinge in afara corpului; motorul (17) este decelerat de un
angrenaj (26), apoi actioneaza o vana excentrica (10), iar aceasta actioneaza o
bara conectoare (11), care actioneaza modulul pompei de conectare a apei (9)
iar atunci cand este intinsa de bara conectoare (11), un flaps (9-5) se deschide
pe directia miscarii barei conectoare (11) datorita diferentei de presiune, iar
celalalt flaps (9-3) se fixeaza pe suprafata capacului din mijloc (9-4) si se inchide
datorita diferentei de presiune; ca urmare, lichidul este pompat prin tubul de
pompare (7) al pompei de colectare a apei iar atunci cand pompa (9-7) este
stransa de bara conectoare (11), flapsul (9-5) este impins de lichid pe suprafata
capacului din mijloc (9-4) si astfel se inchide, iar celalalt flaps (9-3) se deschide
datorita diferentei de presiune, lichidul intrd prin gura de admisie (6) a
recipientului de colectare a apei (9-7), iar miscarea de impingere-tragere a barei
conectoare (11) actioneaza neintrerupt pompa (9-7) pentru a genera circuitul
descris, apoi apa este pompata si evacuata circular;

mecanismul de scoatere a limbii $i miscare a capului este pus in miscare de
motorul capului (5) care este decelerat de angrenajul pentru miscarile capului
(27) si alimenteaza cama cu doua fete in forma de disc (2), o parte a camei
controleaza scoaterea si retragerea limbii (4) prin bara conectoare pentru limba
(1), iar cealalta parte controleaza ridicarea si coborarea capului jucariei prin bara
conectoare pentru miscarile capului (3), cand jucaria isi coboara capul, limba (4)
iese, lichidul este pompat prin tubul de pompare (7) al pompei de colectare din
bazinul de apa (25) in recipientul de colectare a apei (24),

mecanismul de ridicare si revenire a piciorului fiind decelerat de angrenajul
pentru ,baut-eliminat” (26) si care alimenteaza cama pentru ridicarea piciorului
(13), care action2aza bara conectoare a piciorului stadng din spate (20), care
actioneaza piciorul stang din spate (21), realizdnd functia de ridicare a piciorului,
a carui revenire in pozitia initiala se realizeaza datorita unui arc (14).
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