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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem de observare si supra-
veghere a unor zone de interes, in conditii de zi i de
noapte, pentru descoperireatintelor, urmdrirea si deter-
minarea coordonatelor acestora. Sistemul conform
inventiei este alcatuit dintr-un bloc cu senzori, format
dintr-o camerd de zi, o camerd termald si un telemetru
laser care se monteazd pe oplatformd de rotire in
directie si elevatie, eventual impreund cu un iluminator,
si dintr-un bloc de prelucrare/analizé comenzi gi intero-
gare, ce comandd atat platforma mobild, cat siblocul de
senzori si iluminatorul.
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Hotararea de inregistrare a modelului de utilitate a fost luat4
fdrd examinarea condifiilor privind noutatea, activitatea
inventivd si aplicabilitatea industriald Modelul de utilitate
inregistrat poate fi anulat pe foatd durata, la cerere, in
temeiul Legii nr. 350/2007, privind modelele de utilitate.

RO 2011 00004 U1



RO 2011 00004 U1

1TITLUL INVENTIEI

Sistem de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau
activ, modular si configurabil - ATOS

2 DOMENIUL TEHNIC IN CARE POATE FI APLICATA INVENTIA

Sistemul propus reprezinta un concept nou de sistem de observare si supraveghere in care
accentul este pus pe capacitatea sa de a fi configurat la nivelul imediat inferior de subsistem care
poate genera orice sistem multifunctional de securitate, supraveghere si control, cu un software
adecvat.

Sistemul de observare si supraveghere inteligent, multisenzor, pasiv si/sau activ, modular si
configurabil va fi denumit in continuare Sistem.

Sistemul include obligatoriu un subsistem inteligent utilizat pentru prelucrarea/distributia
comenzilor si interogarea Sistemului, denumit in continuare Bloc de Prelucrare/Distributie
Comenzj si Interogare Sistem, sau BPDCIS si care materializeaza elementele de noutate.

Sistemul poate fi configurat sa satisfaca cerintele impuse sistemelor de supraveghere
cunoscute in prezent la care se adauga capacitatea de a putea fi configurata de catre utilizator..

Domeniul de aplicabilitate al inventiei este in domeniul securitatii si al apararii pentru
observarea si supravegherea unor zone de interes, in conditii de zi si de noapte, pentru
descoperirea tintelor, urmarirea lor, determinarea coordonatelor lor. Sistemul poate sa fie folosit
cu comanda manuala sau automata.

3 PREZENTAREA STADIULUI TEHNICII CUNOSCUT SOLICITANTULUI

Este cunoscut ca pentru supravegherea atat pe timp de zi cat si pe timp de noapte, in conditii
normale sau dificile de mediu (ceata, praf, fum) a unor zone de interes se utilizeaza diferite tipuri
de senzori, avand posibilitatea de orientare, cu comanda manuala sau automata.

Sistemele performante existente pe plan modial se caracterizeaza prin gabarite relativ
mici dar care nu pot fi configurate de catre utilizator in functie de necesitati.

Fara a avea informatii despre organizarea interna a sistemelor de observare si
supraveghere, nu este cunoscut nici un furnizor care sa ofere sisteme de tip deschis, in care
configuratia poate fi aleasa de catre utilizator. Aceasta implica si o organizare optimala pentru
structura de senzori data si deci una diferita fata de aceea care este obiectul acestei solicitari de
brevet.

Sistemele cunoscute pot fi fixe sau mobile si pot sa includa sau nu sisteme de ridicare.
Sistemele mobile cunoscute au, in general, si un sistem GPS sau o busola electronica care
permit determinarea coordonatelor absolute ale platformei mobile si in final permit determinarea
coordonatelor absolute ale tintei.

Principalele avantaje si dezavantaje ale ale inventiei:

Sistemul de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau activ, modular si
configurabil , conform inventiei, permite utilizatorului :

- alegerea structurii optimale de senzori, de fiecae data cand se schimba conditile de
observare;

- continuarea utilizarii ansamblului in cazul in care unul din senzori s-a defectat;

- inlocuirea rapida a subsistemului defect.

- adaugarea de tipuri de senzori noi sau cu caracteristici diferite care sa duca la
optimizarea calitatii observarii
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- up-gradarea foarte usoara.

Sistemul de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau activ, modular si
configurabil , conform inventiei, nu poate sa fie optimizat pentru o anumita configuratie si de
aceea la aceleasi performante tehnice:

- este de gabarit mai mare;

- este posibil sa aiba costuri mai mari

4 PREZENTAREA PROBLEMEI TEHNICE PE CARE TREBUIE SA O REZOLVE INVENTIA

Scopul inventiei este realizarea unui sistem care sa poata fi adaptat unor cerinte multiple
si foarte diverse din domeniul atat din punctul de vedere al structurii senzorilor care intra in
alcatuirea sistemului cat si din punctul de vedere al posibilitatii de realizare a aplicatiei software.

Sistemul poate sa fie optimizat de catre utilizator prin alegerea senzorilor optimi pentru o
anumita aplicatie.

5 EXPUNEREA INVENTIEI

Sistemul de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau activ, modular si
configurabil,, conform inventiei, este alcatuit din:

- un ansamblu de senzori;

- o platforma orientabila;

- un bloc de prelucrare/distributie comenzi si interogare Sistem ( BPDCIS).

Sistemul include de asemenea ca subsisteme cel putin unul din senzorii urmatori:

a) un senzor de imagine pentru timp de zi;

b) un senzor de imagine termal;

c) un senzor de imagine pentru timp de noapte (intensificator);

d) untelemetru laser,;

e) alte tipuri de senzori.

Sistemul permite includerea ca subsisteme, surse de iluminare ( proiectoare de lumina intensa
sau iluminatoare laser)

Sistemul include o platforma cu posibilitatea inclinarii in azimut si elevatie ( pan & tilt) pe care se
aseaza senzorii, iluminatorii si blocul de prelucrare si distributie comenzi.

Sistemul include un bloc de alimentare.

Sistemul are un protocol de comunicare care permite cuplarea blocului de prelucrare comenzi la
o interfata de comanda externa care poate fi un sistem de calcul cu interfata software sau o
interfata de comanda manuala.

Scopul inventiei este realizarea unui sistem care sa poata fi adaptat unor cerinte diverse cu
capacitatea de a fi usor configurabil pentru cerinte specifice:

- rezolvarea probiemelor legate de comunicarea pe aceeasi linie de date intre sistemele de
comanda si afisare, pe de o parte, si senzori, platforma pan&tilt si celelalte subsisteme,
pe de alta parte, avand in vedere ca susbistemele au parametri de comunicatie diferiti.
Este necesar sa se creeze un hardware si un protocol de comunicare adecvat acestui
scop.

- BPDCIS trebuie sa contina un numar suficient de blocuri de comanda si alimentare
pentru senzorii posibili a fi atasati sistemului.

- Alimentarea BPDCIS trebuie sa poata fi realizata atat de la reteaua de curent alternativ
de 220Vca cat si de la acumulatori. Gradele de incarcare al blocului general de
alimentare si al blocurilor de alimentare pentru senzori trebuie sa fie la un nivel suficient
de scazut pentru asigurarea fiabilitatii acestora, ele fiind puncte critice pentru asigurarea
fiabilitatii intregului produs.

- BPDCIS trebuie sa comande functionarea/blocarea functionarii senzorilor si a intregului
sistem, cu posibilitatea alimentarii permanente a microprocesorului care controleaza
sistemul.

it




i

RO 2011 00004 U1

- BPDCIS trebuie sa furnizeze informatii legate de prezenta senzorilor in circuit.

Interfata , si eventual aplicatia software care conduce functionarea nu sunt vizate de revendicari
ale acestei cereri de brevet.

Caracteristicile tehnice sunt determinate de
- performantele senzorilor;
- caracteristicile platformei orientabile ( in general 360° in azimut si + 40° in elevatie)
- performantele telemetrului laser.

Se prezinta in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu figurile..1 ..care
reprezinta:

- fig. 1 . Sistem de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau activ, modular
si configurabil si o varianta 1 de interfata

- fig. 2.. Sistemul de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau activ,
modular si configurabil cu o interfata de comanda asistata de operator ( manuala sau operator si
o interfata software)

- fig 3 . Structura sistemului de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau
activ, modular si configurabil cu o interfata de comanda automata cu un sistem de prelucrarea
automata a datelor (inclusiv imagine)

Scurta descriere a componentelor si a modului de functionare

O comanda primita de la interfata externa este analizata de catre BPDCIS care decide
care-i susbsistem este adresat. BPDCIS genereaza o comanda specifica subsistemului vizat si o
transmite in parametrii specifici subsistemului. Daca aceea comanda este numai una de executie
, subsistemul respective va executa actiunea specificata si in parametrii specificati de comanda.
Daca acea comanda implica si un raspuns, BPDCIS v-a obtine informatia solicitata de la
subsistemul vizat si va intoarce atre interfata externa un mesaj care contine informatia obtinuta.
BPDCIS poate comanda :

- platforma orientabila are, rolul de orientare a blocului cu senzori si iluminatori catre tinta
si raspunde prin informatii legate de pozitia unghiulara curenta ( azimuth si elevatie);

- camerele de zi si termala furnizeaza imaginile si care pot fi alimentate sau oprite pot fi
comutate, li se poate schimba factorul de zoom sau li se poate face focusarea;

- telemetrul laser care determina distanta pana la tinta vizata;

- iluminatorii pentru activare sau oprire;

6 PREZENTAREA AVANTAJELOR IN RAPORT CU STADIUL RELEVANT AL INVENTIEI

In comparatie cu sistemele cu o structura fixa, sistemul propus
- poate sa functioneze in configuratii minimale sau optimale alese de utiliyator.;
- ofera posibilitatea unor remedieri ale defectarii mult mai simple fara dezafectarea
intregului sistem daca defectiunea este la unul din senzori;
- poate satie completat prin adaugarea de susbsisteme senzor nou aparute.
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REVENDICARI

Structura de sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca
are in componenta ( figura 1) un bloc de prelucrare/analiza comenzi si interogare sistem, un
bloc cu senzori format din camerd de zi, o camera termald, un telemetru laser, care se
monteazad pe o platforma de rotire in directie si elevatie, eventual impreuna si cu un
iluminator (lumina intensa sau laser), care permite supravegherea pe timp de zi sau noapte
si determinarea pozitiei unor tinte aflate intr-o zona de interes.

Structura de sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca
are posibilitatea atasarii de noi subsisteme de tip senzor sau sursa de iluminare s-au de
eliminare a unora existenti, oferind o solutie flexibila de observare si supraveghere.

Mod de utilizare a unui sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin
aceea ca primeste comenzi de la o interfatd externa ( figura 2), prelucreazi aceste
comenzi, le distribuie subsistemului corespunzator, citeste informatiile sub forma de date de
la subsistemul respectiv $i transmite date si / sau imagini obtinute de la senzori catre
interfata care ajung in final la un operatorului utilizator uman.

Mod de utilizare a unui sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin
aceea ca primeste comenzi de la o interfata externa ( figura 3), prelucreaza aceste
comenzi, le distribuie subsistemului corespunzator, citeste informatiile sub forma de date de
la subsistemul respectiv si transmite date si / sau imagini obtinute de la senzori catre
interfata si care sunt transmise unei unitati de prelucare automaté a datelor si imaginilor.

Sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca are un bloc
de alimentare care asigura alimentarea alternativa de la o sursa de curent alternativ sau in
cazul in care aceasta lipseste sau nu functioneaza pune in functiune un sistem de
acumulatori.

Sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca include un
bloc de prelucrare/analiza comenzi si interogare sistem care gestioneaza comenzile primite,
le interpreteaza si le directioneaza catre subsistemul corespunzator ( senzor , platforma
mobild sau iluminator) .

Sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca include un
bloc de prelucrare/analiza comenzi si interogare sistem care receptioneaza informatiile
primite de la subsistemele executante ( senzorii, platforma pan and tilt, iluminatorii, blocul
de alimentare ) si le transmite catre interfata externa.

Sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca include un
telemetru laser comandat de catre blocul de de prelucrare/analiza comenzi si interogare
sistem si care transmite informatia de distanta la tinta catre interfata externa.

Sistem de observare si supraveghere multisenzor caracterizat prin aceea ca poate
include unul sau mai multe sisteme de iluminare controlate de blocul de un bloc de
prelucrare/analiza comenzi gi interogare sistem




17
RO 2011 00004 U1

Figuri

N g N

r

oc de prelucrare si duslnbuhel

K comenzi si interogare sustem

Telemetru Senzor 2i e

——»( lluminator Senzor termal R—

AN -

| .

Bloc de
alimentare

Platforma “Pan & tilt”

> L

P

Imagini

Date
Comenazi

Fig 1. Structura sistemului de observare si supraveghere intelligent, multisenzor, pasiv si/sau
activ, modular si configurabil
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