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9 MECANISM DE STRANGERE A SURUBURILOR ACTIONAT

MECANIZAT

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un mecanism de strangere a suru-
burilor actionat mecanizat. Mecanismul, conforminven-
tiei este constituit dintr-o carcasa (1) prevazuta cu doi
rulmenti (5 si 6) In este dispus un angrenaj melcat for-
mat dintr-un melc (2) si un arbore (3) pe care este pozi-
tionata o roata (4) melcata si care este antrenat prin
intermediul unor roti de transmisie prin niste curele (13
si 15) cu ajutorul unor curele (14) trapezoidale de catre
un motor (7) electric, arborele (3) este prevazut cu un
cap (16) patrat care permite introducerea unei chei(12)
de dimensiuni variabile Tn functie de marimea surubului
care urmeaza sa fie strAns/desfacut.
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MECANISM DE STRANGERE A SURUBURILOR ACTIONAT
MECANIZAT

Inventia se referd la un mecanism de strangere a suruburilor actionat mecanizat.

Sunt cunoscute mecanisme de strangere/desfacere a suruburilor actionate mecanizat
precum pistoalele pneumatice [1] care sunt actionate pe baza de aer comprimat care
pune in miscare o elice conectatd la un ax care transmite forta citre surubul care
trebuie strans/desfacut . Principalele dezavantaje ale acestui tip de mecanism sunt:

- strangerea /desfacerea suruburilor cu o viteza de rotatie greu de reglat ;

- functionarea acestui tip de mecanism necesitd o alimentare constantd cu aer
comprimat .

Problema tehnicd pe care o rezolvd mecanismul conform inventiei este
strangerea/desfacerea mecanizatd a suruburilor cu o vitezd de rotatie eventual
reglabila .

Inventia se referd la un mecanism de strangere a suruburilor in mod mecanizat cu
ajutorul unui angrenaj melcat care vd permite strangerea/desfacerea cu precizie in
mod usor a surubului/piulitei de asemenea, acest mecanism este prevazut cu un cap
pitrat care va permite schimbarea cheii, putidnd astfel si fie folositd pentru
strangerea/desfacerea diferitelor suruburi/piulite.

Inventia poate fi exploatatd industrial pentru strangerea si desfacerea mecanizaté a
suruburilor.

Mecanismul de strangere/desfacere a suruburilor actionat mecanizat conform
inventiei prezintd urmatoarele avantaje :

o Strangerea/desfacerea cu precizie a suruburilor/piulitelor ;
o Posibilitatea strangerii/desfacerii suruburilor/piulitelor in orice loc in care
existd o sursa de curent electric, nefiind necesare echipamente suplimentare ;
e Putere mare de strangere/desfacere .
Se da, in continuare, un exemplu de aplicare a inventiei care reprezinti:
Fig. 1, vedere isometricd in explozie a inventiei;
Fig. 2, vedere isometricd in explozie a inventiei;
Fig. 3, vedere isometrica in explozie a inventiei;
Fig. 4, vedere isometricd a inventiei asamblate;
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Fig. 5, vedere isometricd a inventiei asamblate;
Fig. 6, vedere isometrici a inventiei asamblate cu o parte a carcasei
transparentd putand fi observate componentele interioare;

Mecanismul, conform inventiei, este alcatuit dintr-o carcasa 1 in care sunt introdusi
niste rulmenti 5 si 6 1n care sunt pozitionati un arbore 3 (pe care este pozitionatd o
roatd melcata 4 )si un melc 2 .Carcasa 1 este prinsa in pozitie de catre niste flange 8
si 9 prin intermediul unor suruburi 10 si 11. Pe carcasa 1 este prins un motor 7 prin
intermediul suruburilor 10. Puterea motorului este transmisd melcului 2 care
antreneaza roata melcata 4 prin intermediul unor roti de transmisie prin curele 13 si
15 cu ajutorul unei curele trapezoidale 14. intr-un cap patrat 16 se introduce o cheie
12 de dimensiuni variabile in functie de marimea surubului care urmeaza sa fie
strans/desfacut.
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Revendicéri

1.Mecanism de strangere a suruburilor actionat mecanizat, caracterizat prin aceea
ca include un angrenaj melcat alcétuit dintr-un melc 2 si un arbore 3 pe care este
pozitionata o roata melcata 4 care este sustinut intr-o carcasa 1 pe niste rulmenti 5
si 6 si este antrenat prin intermediul unor roti de transmisie prin curele 13 si 15 cu
ajutorul unei curele trapezoidale 14 de un motor electric 7.

2. Mecanism conform revendicdrii 1 caracterizat prin faptul ci arborele 4 este
prevazut cu un cap patrat 16 care permite introducerea unei chei 12 care poate fi de
dimensiuni variabile in functie de dimensiunile de strangere la cheie a capului
surubului care trebuie strans.
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