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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv rezistent de nivelare
a nisipului si de montare a tevilor in trangeea de canali-
zare Tmbunatatit. Dispozitivul, conform inventiei, este
alcatuit dintr-o caroserie (1) auto-portanta, de tip exo-
schelet, sprijinita pe o cale (8) de rulare senilata, o lama
(2) de nivelare, cuplata de caroserie (1) prin niste tiranti
(9) mobili, care este actionatd de un angrenaj (11)
electromecanic care antreneaza la randul lui o tija (12)
de comanda, iar in partea superioara este conectat cu
un receptor (6) laser pe o tija (5) detasabila gradats,
dispozitivul fiind controlat cu ajutorul unui panou (7) de
comanda si control, montat pe o bara (4) de sprijin
detasabild, iar in partea superioara este atasat de caro-
serie (1) un troliu (10), in partea posterioara fiind echi-
pat cu un dispozitiv (3) detasabil de montare a tevii,
care exercitd o miscare oscilatorie in plan orizontal si
vertical, dispozitivul avand in interiorul carcasei (1) niste
acumulatori (13), un sistem (14) GPS, un calculator
(15), un senzor (16), un traductor (17), un emitator-
receptor (18) si un panou (21) de comanda si control
fix, iar deasupra trangeei se afla o telecomanda (19)
pentru operator si o unitate (20) centrala care are func-
tie de niveld, statie totala, statie emisie-receptie, calcu-
lator si GPS.

Revendicari: 2
Figuri: 1

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventje a fost respinsa, retrasd sau consideratd ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinati de revendicérile continute in cererea publicatd in conformitate
cu art.23 alin.(1) - (3).
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DESCRIEREA INVENTIEI

Este cunoscut din stadiul tehnicii brevetul de inventie european nr. EP3259402
apartindndu-mi mie, cu titlul ,,DISPOZITIV REZISTENT DE NIVELARE A NISIPULUI §I
DE MONTARE A TEVILOR IN SANTUL DE CANALIZARE”.

Prezenta inventie se referd la un dispozitiv rezistent de nivelare a nisipului §i de montare
a tevilor in trangeea de canalizare imbundtitit, care este conceput si specializat si inlocuiasca
total muncitorul in trangeea de canalizare, §i care poate fi programat de operator manual, semi-
automat sau autonom, in functie de gradul de complexitate a operatiunilor care trebuie si fie
executate in trangee. Aceastd programare se face cu ajutorul unei telecomenzi (19) si a unei
unititi centrale (20) care se afld in apropierea trangeei.

Domeniul tehnic in care se utilizeaza inventia este transeea de canalizare, unde patul de
nisip trebuie nivelat in cotd precisi liniard, §i cu pantd gravitajionala impusi de cotele din
proiect pe care se monteazi fevile respective.

Este cunoscut faptul c procedeul tehnologic de intindere a nisipului §i de montare a tevilor
in trangeele de canalizare se realizeazi manual de citre muncitori, fiind protejati de panourile
metalice de sprijinire a malurilor, acestea fiind impuse §i de normele de protectie a muncii.

Dispozitivul respectiv, prin caracteristicile sale inventive, rezolvd mai multe probleme
tehnice §i de securitate a muncii:

- Cregste precizia de intindere a patului de nisip in sant

- Creste productivitatea

- Datoriti faptului ca omul nu mai este nevoit si intre 1n sanful de canalizare, s niveleze
nisipul in cotd §i si monteze teava, nu se mai folosesc panourile metalice pentru
protectia muncii, acestea presupunind o manipulare greoaie si considerabili ca timp si
efort, muncitorul lucrind in siguranta de la suprafata trangeei cu telecomanda.

- Prin inlocuirea muncitorilor §i eliminarea panourilor de sprijin din trangee, canalizarea
poate fi executatd intr-o trangee ingusta, rezultdnd economii considerabile de cantitati
de péimaént excavat, timp §i manoperd

Aceastd inventie, prin caracteristicile sale, este specializat si niveleze §i sd compacteze §i
nisipul peste tevile deja montate tot de el.

Se da in continuare un exemplu detaliat al dispozitivului conform inventiei in legiturd cu
figura anexati (fig. 1) care reprezintd o vedere laterald a dispozitivului.

Inventia constd intr-un dispozitiv rezistent auto-propulsat de formé alungité cu o caroserie
auto-portanti (1) de tip exoschelet care are atasat un troliu (10) si sprijinita pe o cale de rulare

8).
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Dispozitivul are in alctuirea sa parti active si de sprijin: lama de nivelare (2) cuplati prin
tiranti mobili (9) de exoscheletul caroseriei (1), iar in partea superioari este conectat cu un
receptor laser (6) printr-o tija detasabila gradata (5).

La partea posterioari este previzut cu un dispozitiv activ de montat feava (3).

Dispozitivul este controlat cu ajutorul unui panou de comanda si control (7), montat pe o
bara de sprijin detagabild (4) fixata la partea superioar a carcasei (1).

Receptorul laser (6) are rolul de a confirma unde se afl linia laser dupa care se ghideaz3
dispozitivul conform inventiei. Linia laser mentionati este generatd de un emitéitor laser care
indica cotele conform proiectului.

Panoul de comandid (7) permite pornirea si/sau controlul vitezei de deplasare a
dispozitivului conform inventiei. Panoul de comanda (7) permite de asemenea modificarea
indltimii lamei de nivelare (2). Mai precis, de la panoul de comandi (7) este transmis un semnal
al angrenajului electromecanic (11), care prin intermediul unei tije de comanda (12) realizeazi
ridicarea §i coborarea lamei (2) la in3lfimea dorit.

Mecanismul activ (3) mentionat mai sus are o migcare oscilant3 in plan vertical si orizontal,
astfel incét si contribuie la imbinarea tevilor din interiorul santului de canalizare.

O alta caracteristica specifici dispozitivului meu rezistent este aceea cd: caroseria auto-
portanti de tip exoschelet acoperi intr-o proporfie mare senilele (conform fig. 1) si astfel le
protejeazi in cazul eventualelor surpéri ale malurilor.

Dispozitivul este imbunatiitit cu urmitoarele componente:

In interiorul carcasei (1) este imbunititit cu acumulatori electrici (13), sistem GPS (14),
calculator (15) care gestioneaza programele selectate de operator, senzor de proximitate (16),
traductor de pozitie (17), emititor-receptor (18) care relationeaza cu unitatea centrals (20), si
un panou de comand3 si control fix (21).

Deasupra trangeei se afld telecomanda (19) cu ajutorul cdreia operatorul comandd gi
programeaza dispozitivul, si unitatea centrala (20) care are functie de nivela, stafie totala, statie
emisie-receptie, calculator si GPS.

Cu aceste imbunététiri se optimizeaz3 procesul de lucru.

De asemenea, cu ajutorul unitéfii centrale (20), al GPS-ului de pe unitatea centrala si al
emititorului-receptorului (18) se realizeazi functie de cartografiere (,,has built”) a traseului de
canalizare executat de prezenta inventie.

Unitatea centrala (20) are si functia de a transmite date in timp real prin internet, la un
calculator central sau aplicatie telefonici.
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REVENDICARI

Dispozitiv rezistent de nivelare a nisipului in coti in trangeea de canalizare si de
montare a fevilor in transeea de canalizare, care este conceput i specializat si
inlocuiascd total muncitorul in transeea de canalizare, alcituit dintr-o caroserie auto-
portanti de tip exoschelet (1), sprijinitd pe o cale de rulare (8) senilata, o lami (2) de
nivelare, cuplati de caroserie (1) prin nigte tiranfi mobili (9), care este actionati de un
angrenaj electromecanic (11) care antreneazi la randul lui o tijd de comandi (12), iar
in partea superioari este conectat cu un receptor laser (6) pe o tija (5) detagabili gradati,
dispozitivul fiind controlat cu ajutorul unui panou (7) de comandi si control, montat pe
o bar (4) de sprijin detagabild; in partea superioar fiind atasat de caroserie (1) un troliu
(10); in partea posterioara este echipat cu un dispozitiv (3) detagabil de montare a
tevilor, care exercitd o migcare oscilatorie in plan orizontal §i vertical, caracterizat
prin aceea ci are in interiorul carcasei (1) acumulatori electrici (13), sistem GPS (14),
calculator (15), senzor (16), traductor (17), emititor-receptor (18) si panou de comanda
si comtrol fix (21), iar deasupra trangeei se afld telecomanda (19) pentru operator si
unitatea centrald (20) care are functie de niveld, stafie totald, statie emisie-receptie,
calculator si GPS.

Dispozitiv rezistent de nivelare a nisipului in coti in transeea de canalizare si de
montare a tevilor in trangeea de canalizare, caracterizat prin aceea ci este conceput si
specializat sd Tnlocuiasci total muncitorul din transeea de canalizare, si este alcatuit
dintr-o caroserie auto-portanti de tip exoschelet (1), sprijinitd pe o cale de rulare (8)
senilata, o lami (2) de nivelare, cuplati de caroserie (1) prin niste tiranfi mobili (9), care
este acfionati de un angrenaj electromecanic (11) care antreneazi la randul lui o tija de
comandi (12), iar in partea superioari este conectat cu un receptor laser (6) pe o tija (5)
detasabild gradati, dispozitivul fiind controlat cu ajutorul unui panou (7) de comanda
si control, montat pe o bard (4) de sprijin detasabili; in partea superioara fiind atasat de
caroserie (1) un troliu (10); in partea posterioara este echipat cu un dispozitiv (3)
detagabil de montare a tevii, care exerciti o migcare oscilatorie in plan orizontal si
vertical, dispozitivul avand in interiorul carcasei (1) acumulatori electrici (13), sistem
GPS (14), calculator (15), senzor (16), traductor (17), emitator-receptor (18) si panou
de comanda si control fix (21), iar deasupra trangeei se afld telecomanda (19) pentru
operator i unitatea centrala (20) care are functie de nivel4, statie totald, statie emisie-
receptie, calculator gi GPS.
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