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¢4 DISPOZITIV PENTRU TRACTIUNEA CONTINUA

SCHELETICA

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv pentru tractiunea con-
tinua scheletica Tn cazul fracturilor de femur, tibie sau
fibula. Dispozitivul, conform inventiei, cuprinde un elec-
tromagnet (1), o sursa de curent (2) reglabilda, coman-
daté in tensiune, un potentiometru (3), un automat (4)
programabil cu panou afigor, un senzor de distanta (5),
un sistem de sustinere si ghidaj (6) si un element tractat
(7, 7"), a carui forta de tractiune este stabilita in functie
de indicatiile medicului specialist pentru pozitionarea
corectd a membrului fracturat.
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Dispozitiv pentru tractiunea continua scheletica

Inventia se referd la un dispozitiv pentru tractiunea continui scheletica in cazul fracturilor
de femur, tibie sau fibula.

In scopul realizarii unor dispozitive pentru tractiunea continua scheletica sunt cunoscute
cateva solutii (D. C. H. SCHOEN, Adult Orthopaedic Nursing, Ed. Lippincott Williams Wilkins,
ISBN 0-7817-1880-5, p. 171-182.), care constau, in principal, in utilizarea unor mecanisme
mecanice cu parghii i contragreutati.

Dezavantajele solutiilor sunt legate de lipsa unui control al fortei de intindere,
imobilizarea in totalitate a membrului §i aspectul inestetic al acestor dispozitive care amplifica
starea de disconfort a pacientului.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in realizarea unei tractiuni continue
scheletice cu un control automat si precis al fortei de intindere.

Dispozitivul pentru tractiunea continud scheletici, conform inventiei, inlaturd
dezavantajele prezentate prin aceea ca este constituit, in principal dintr-un automat programabil
care controleazd prin intermediul unui electromagnet pozitia elementului tractat.

Inventia prezintd urmétoarele avantaje:
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- Permite un reglaj precis al forfei de tractiune;

- Setarea si modificarea cu usurinta a fortei de intindere;

- Simplitate constructivd, volum redus, posibilitatea de limitare a fortei maxima de
tractiune si a distantei 1n functie de inéltimea pacientului.

Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legéturd cu figura 1 si figura 2,
care reprezintd dupad cum urmeaza:

- fig. 1 vedere laterald a dispozitivului pentru tractiunea continua scheletica;
- fig. 2. schema bloc a dispozitivului pentru tractiunea continua scheletica

Dispozitivul pentru tracfiunea continud scheleticd, conform inventiei, este constituit in
principal dintr-un electromagnet 1, o sursd de curent reglabild comandatd in tensiune 2, un
potenfiometru 3, un automat programabil cu panou afigor 4, un senzor de distantd 5 si sistemul de
sustinere si ghidaj 6. Elementul tractat este constituit din doua elemente, un element realizat
dintr-un material feromagnetic 7 si un element realizat dintr-un material textil 7°. Alimentarea
sursei de tensiune 2, a automatului programabil 4 si a potentiometrului 3 se realizeaza din refeaua
electrica interioara.

Prin intermediul potentiometrului 3 este transmisd automatului programabil 4 valoarea
fortei de tractiune, stabilitd de medicul specialist, necesara pentru a actiona asupra membrului (a
elementului tractat). Fiecérei valori a tensiunii date de potentiometru 1i va corespunde o anumita
valoare a fortei de tractiune ce va fi afisatd pe panoul automatului programabil 3. In functie de
valoarea fortei de tractiune setatd si a distantei, dintre electromagnetul 1 si elementul tractat 7,
determinati de senzorul de distanta 5, automatul programabil 4 calculeaza valoarea curentului de
alimentare a electromagnetului 1 necesar obtinerii fortei de tractiune setate. Automatul
programabil 4 transmite sursei de curent reglabild 2 valoarea curentului de alimentarea a
electromagnetul 1. Astfel asupra membrului, agezat pe sistemului de sustinere si ghidaj 6, se va
actiona cu o forta constanta.

Partea textild a elementului tractat 7" este realizata astfel incit tractiunea asupra
piciorului si se aplice la nivelul maleolei mediale si a maleolei laterale. In acest fel tractiunea se
realizeaza direct asupra sistemului 0sos.

Dispozitivul pentru tractiunea continua scheletica, conform inventiei, poate fi reprodus cu
aceleasi performante §i caracteristici ori de cite ori este necesar, fapt care constituie un argument

in favoarea respectérii criteriului de aplicabilitate industriala.
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Revendicéri

1. Dispozitiv pentru tractiunea continud scheletica, caracterizat prin aceea ci este
constituit, in principal, din electromagnet (1), o surséd de curent reglabild (2), un potentiometru
(3), care comanda prin intermediul unui automat programabil (4) si a unui senzor de distan{a
(5) pozitia unui sistem de sustinere si ghidaj (6) si a unui element tractat realizat dintr-un
material feromagnetic 7 si un element realizat dintr-un material textil (7°).

2. Dispozitiv pentru tractiunea continud scheleticd, conform revendicarii (1),
caracterizat prin aceea cd, prin intermediul potentiometrului (3) este transmisd automatului
programabil (4) valoarea fortei de tractiune, stabilitd de medicul specialist, necesara pentru a
actiona asupra membrului, fiecdrei valori a tensiunii date de potentiometru ii va corespunde o
anumita valoare a fortei de tractiune ce va fi afisatid pe panoul automatului programabil (3),
iar in functie de valoarea fortei de tractiune setatd si a distantei, dintre electromagnetul 1 si
elementul tractat (7), determinati de senzorul de distanti (5), automatul programabil (4)
calculeaza valoare curentul de alimentare a electromagnetului (1) necesar obtinerii fortei de

tracfiune setate.
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Fig. 1
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POTENTIOMETRU (3) SENZOR DISTANTA (5)
- setare valoare a fortei de tractiune - transmite la AP distanta dintre
- se transmite semnal la AP electromagnet si elementul tractat

\ 4 A 4

AUTOMAT PROGRAMABIL (AC) (4)
- calculeaza curentul de alimentare al
electromagnetului
- transmite informatii sursei reglabile de
curent

A 4

SURSA REGLABILA DE CURENT (2)

- alimenteaza electromagnetul cu
valoarea curentului primitd de la AP

ELECTROMAGNET (1)

- alimentat de la sursa de curent

Fig. 2
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