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Inventia se refera la o platforma ridicatoare, pentru
manipularea pe verticala a sarcinilor, din subteran la
suprafata solului. Platforma conforminventiei este com-
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(6) si un cilindru (7) hidraulic, precum si o platforma (D)
de liftare.
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Platforma ridicatoare

Descrierea inventiei

Inventia se refera la o platforma ridicitoare, pentru manipularea pe verticala a sarcinilor, din
subteran la suprafata solului.

Sunt cunoscute echipamente tehnologice de manipulare (platforme lift), care actioneazi la
suprafata solului, amplasate pe sasiuri auto, echipamentul de manipulare a sarcinilor fiind in
constructie brate articulate sau telescopabile, ce nu pot lucra sub nivelul de sprijin al masinii
purtitoare. Pe de alta parte utilizarea platformelor tip ascensor pentru manipularea sarcinilor pe
verticald, din subteran la suprafata solului, au dezavantajul cd ocupd un spatiu mare iar
complexitatea constructivd nu-i permite modulizarea si o amovibilitate rapidd la montare si
emonatare.

Problema tehnicd, pe care o rezolva inventia de fata este cd introduce un mecanism alcatuit
dintr-un dublu patrulater, care conferd conditii optime de mobilitatate pentru transportul pe
verticala a sarcinilor cu ajutorul platformei de liftare.

Scopul inventiei este de a simplifica constructiv sistemul mobilitatii platformei, de a micsora
spatiul ocupat de mecanism pe platforma de bazi si de a obtine o mobilitate in doud plane,
oferind in acest mod accesul in spatii restranse de lucru, in subteran.

Platforma ridicdtoare, previzutd cu mecanism simplu sau multiplicat (functie de sarcin),
pentru mobilitate variabild in plan vertical, conform inventiei, elimind dezavantajele prezentate
mai sus, prin aceea ca are o constructic modulara alcatuitd din ansamblu de bazi, mecanismul
ridicétor si platforma de liftare.

Mecanismul ridicator- mecanismul de mobilitate-este previzut cu un patrulater deformabil
alcdtuit din doua elemente tip cheson si un altul format din patru bare solidare cu doui elemente
de rezistentd si doud piese pentru legiturd, precum si o piesd de constructie speciald pentru
actionare, toate amplasate pe o structurd metalici si un cilindru hidraulic pentru
ridicare/coborare.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legiturd cu fig.1...6, care
reprezinta:

e Fig. 1, vedere laterala, de ansamblu, a platformei ridicatoare prevdzutd cu mecanisme
pentru mobilitate in plan vertical, la cota zero.

e Fig. 2, vedere laterald, de ansamblu, a platformei ridicitoare prevdzuti cu mecanisme
pentru mobilitate in plan vertical, la cota maxima de liftare.

e Fig. 3, vedere laterald a mecanismului de ridicare/coborare.

e Fig. 4, vedere in elevatie, platforma ridicitoare cu doud mecanisme de liftare.

¢ Fig. 5, schema structurald a mecanismului, in vedere axonometrica.

» Fig. 6, schema actiondrii hidrostatice a mecanismului de ridicare/coborére a platformei de
liftare.

Platforma ridicatoare, potrivit inventiei, previzutd cu mecanisme pentru mobilitate conform
fig.1, 2, 3, este alcatuitd din patrulaterele spatiale B si C, alcatuite din piese tip cheson 1, bare 2,
piesa de rezistentd 3, elemente de legétura 4, solidare cu o piesd pentru actionare 3, un suport 5,
toate, articulate prin intermediul bolturilor 6 si un cilindru hidraulic 7.

Piesele tip cheson 1, se prind articulat in urechile previzute pe platforma de liftare si in
piesele de legaturd 4, alcdtuind in acest fel un patrulater spatial A, iar barele 2 formeazi o
legdturd mobild intre suportul 5 si piesa de legéturé 4, formand un alt patrulater spatial B.
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Piesa de rezistentd 3, se prind rigid de piesa 5 si solidar cu chesonul inferior 1, acesta
constituind elementul initial pentru ridicarea platformei de liftare.

Piesele de legiturd 4, formeaza legitura intre cele doud patrulatere B si C, pe acestea
gasindu-se centrul instantaneu de rotatie, ce asigurd platformei miscarea plan-paralela.

Piesa de ridicare 3, se monteaza articulat pe suportul 5 si pe acesta se monteaza articulat tija
pistonului cilindrului hidraulic 7.

Suportul 5, constituie elementul de baza pentru sustinerea platformei cu mecanism si este o
constructie chesonati, de mare rezistentd, ce se monteaza pe cadrul de baza A.

Mobilitatea platformei de liftare este asiguratd prin actionarea cilindrului hidraulic 7, care
roteste piesa de ridicare 3, aceasta ridicand, prin intermediul chesoanelor 1, platforma in plan
vertical, celelalte elemente asigurand cinematica miscarii plan-paralele si rigiditatea sistemului
platforma - suport.

Platforma ridicitoare pentru manipularea pe verticala a sarcinilor din subteran la nivelul sau
deasupra, solului, prezinta urmatoarele avantaje:

e Simplitate constructiva a elementelor componente.

¢ Grad avansat de tehnicitate functionala.

¢ Fiabilitate si montare/demontare rapida.

e Dezvoltarea de variante tipodimensionale, functie de conditiile de lucru, datoritd
constructiei modulare.

e Pozitionare facila in frontul de lucru.

e Siguranti in exploatare.

e Actionarea foloseste sursd de energie externd, respectiv, reteaua electrica.
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Platforma ridicatoare
Revendicari

Platforma ridicitoare pentru manipularea pe verticald a sarcinilor, din subteran la suprafata
sau desupra solului, caracterizati prin aceea cii, in scopul simplificarii constructive si
asigurardrii mobilitétii in plan vertical (cu deplasare minima in plan orizontal), a pozitiondrii in
spatii de lucru restranse a platformei de liftare D, a simplificdrii comenzilor, foloseste un modul
de ridicare amplasat pe un cadru de bazi (A), respectiv, un mecanism spatial cu doud patrulatere
spatiale, deformabile (B si C), alcatuite din doui piese tip cheson (1), barele (2) solidare cu
elementul de rezistentd (3), piesele de legiturd (4), ce asigurd corelarea miscarii celor doud
patrulatere spatiale si un cilindru hidraulic (7), fixat prin intermediul unor bolturi (7).
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Platforma ridicatoare

Desene explicative

Fig. 2
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Fig. 4
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