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SISTEM DE INCHIDERE DUBLU ARTICULAT

DESCRIERE

Inventia se refera la un dispozitiv de inchidere folosit in obiecte cu functionalitate
dependenta de apropierea, indepartarea ori pivotarea intre ele a unor parti

componente.

STADIUL TEHNICII

Se cunosc obiecte precum umeras pliabil, oblon, jaluzea verticala, stavild, poarta de
ecluza, vana sau alte tipuri de constructii hidrotehriice, usi de acces si asa mai
departe, care au In componentéa elemente mecanice care se inchid sau se pliaza,

cum ar fi porti, capace, brate, usi, canaturi, lamele, tije etc.

Aceste elemente mecanice sunt conectate la sistemele din care fac parte prin
articulatii de forma unor balamale sau a altor tipuri de dispozitive de pivotare care nu
se folosesc de masa, centrul de greutate ori variatia fortelor contextuale

caracteristice elementelor mecanice, pentru a facilita inchiderea si deschiderea lor.

Mai mult decét atat, nefolosirea acestor forte si variatii de forte prezente in sistem
duce la necesitatea contracararii efectelor lor, lucru care nu doar ca nu eficientizeaza
consumul de energie in timpul exploatarii, dar duce la complicarea sistemelor prin
introducerea de parghii, articulatii, sigurante, sisteme de blocare si alte mecanisme
suplimentare ce conduc in final la cresterea costurilor de productie si scaderea

duratei de viatd a componentelor si chiar a sistemului Tn sine.
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De altfel, se cunoaste la nivel general nevoia de a dezvolta produse constructiv cat
mai simple, cu un numar minim de componente in miscare, care pe cat posibil s& se

foloseasca de prezenta fortelor deja existente in sistem in timpul exploatarii.

Aceasta nevoie continua deriva din necesitati precum cresterea eficientei in
productie si exploatare a sistemelor, operabilitatea in conditii de siguranta si
predictibilitate maxima, fiabilitatea dispozitivelor, minimizarea costurilor de productie,
exploatare si mentenanta, precum si consumul cat mai redus de energie in timpul
productiei si exploatarii.

Stadiul tehnicii cuprinde brevete precum EP3095358A1, US5687888A,
WO02018230944A1, US5690257A, din domeniul umeraselor pliabile, GB792587(U),
US20130022402(A1), MX2016010362(A), US2699652(A), SG65874(A1) din
domeniul constructiilor hidrotehnice, GB2509209(A), TWM468563(U) din domeniul
jaluzelelor verticale. Aceste brevete dezvaluie obiecte ce au in componenta
elemente mecanice care se inchid sau se pliaza, cum ar fi porti, capace, brate,

canaturi, usi, lamele, tije etc.

Din domeniul umeraselor pliabile, se cunosc brevete precum EP3095358A1 sau
US5687888A, ce se refera la umerase pliabile n jurul unui ax vertical, prevazute cu
diverse sisteme de blocare in pozitia “deschis”, aflate in proximitatea balamalei
verticale centrale.

Dezavantajul acestor solutii consta in faptul cd un umeras conform unuia dintre
brevetele de mai sus este operabil printr-o secventa relativ dificild sau incomoda de
mai multe actiuni, unele simultane, facandu-se abstractie de fortele din sistem care
printr-o proiectare mai buna ar fi putut inlocui o parte semnificativa dintre aceste

actiuni.
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Tot din domeniul umeraselor pliabile, se cunosc brevete precum W0O2018230944A1
sau US5690257A, ce se refera la umerase pliabile Tn jurul unui ax orizontal,
prevazute cu diverse sisteme de blocare in pozitia “deschis”, aflate Tn proximitatea

balamalei orizontale centrale.

Dezavantajele unor astfel de solutii sunt pe de o parte din sfera eficientei productiei

si fiabilitatii produsului, pe de alta parte din sfera utilitatii si usurintei in utilizare.

Faptul ca un umeras conform US5690257A se opune fortei gravitationale printr-un
dispozitiv de blocare expune umerasul riscului major de a se deteriora rapid din
cauza fragilitatii dispozitivului de blocare, in loc sa foloseasca pentru blocare o forta
prezentd in sistem, precum greutatea proprie a umerasului sau cea a hainei
depozitate pe el.

Umerasul conform W02018230944A1 foloseste doud arcuri pentru blocarea relativa
in pozitia “deschis”, ceea ce pe langa riscul inchiderii accidentale din cauza stocarii
pe el a unei haine prea grele, prezinta dezavantajul unei constructii foarte
complicate, deci implicit al unui cost de productie ridicat si unei durate de viatd mici a

produsului, avand in vedere cele 15 componente Tn miscare ale ansamblului.

n domeniul constructiilor hidrotehnice, se cunosc brevete precum GB792587(U),
US20130022402(A1), US2699652(A), MX2016010362(A), SG65874(A1),
reprezentand sisteme de baraj sau de control al debitului de apa, folosite pentru
protectie impotriva inundatiilor.
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Sistemele de porti de diverse grade de complexitate, precum US20130022402(A1)
sau GB792587(U) folosesc pentru activare dispozitive complexe precum pompe
hidraulice, motoare electrice sau cu aprindere prin scanteie si necesita comanda
umana sau computerizata.

Dezavantajul acestor sisteme este ca nu pot functiona independent. Acestea, prin
proiectarea lor, ignora faptul ca variatia fortelor existente contextual in sistem, cum
ar fi cresterea nivelului sau debitului de apa, ar putea comanda si implementa
activarea sistemului de baraj in mod natural, ceea ce ar face ca respectivul sistem
sa fie amplasabil si in zone lipsite de infrastructura si totodata sa fie functional in
conditii de urgenta precum o pana de curent sau un sistem central de comanda

defect.

Se cunosc si brevete precum MX2016010362(A), US2699652(A) sau SG65874(A1),
reprezentand sisteme de baraj sau de control al debitului de apa care pot functiona
autonom, in directé concordanta cu schimbarea nivelului apei dintr-o anumita zona.
Acestea prezinta dezavantajul faptului ca dupa amplasarea lor pe cursul unei ape,
acel curs nu mai este navigabil, protejarea unei zone populate impotriva inundatiilor

prin folosirea acestor sisteme putand atrage dupa sine dezavantaje comerciale sau
de transport.

Din domeniul jaluzelelor verticale, se cunosc brevete precum GB2509209(A) sau
TWM468563(U) reprezentand mecanisme de pliere, transport pe o sind sau rasucire
a lamelelor unei jaluzele verticale. Dezavantajul acestor solutii este constructia foarte
complicata, deci implicit costul de productie ridicat si durata de viata scazuta a
componentelor, avand in vedere gradul de miniaturizare, precum si numarul mare de

componente in miscare ale sistemelor.
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SOLUTIA

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in producerea unui dispozitiv de
Tnchidere simplu, fiabil si ieftin de produs, care totodata sa fie operabil cu un consum
de energie aproape nul, producand un cost general minim, in raport cu alte solutii

disponibile in stadiul tehnicii.

DESCRIEREA GENERALA A SISTEMULUI CONFORM INVENTIEI

Descrierea la nivel general a principiului de functionare a sistemului ce va fi
incorporat in exemplele de realizare ce urmeaza, se face pornind de la Fig. 1 care
reprezinta o vedere n sectiune din lateral a unui sistem conform inventiei, cu
elementul inchizator de forma unui canat trapezoidal, punctul de prindere de
sistemul de referinta fiind dispus exemplificativ in extremitatea inferioara a axului de
rotatie ce sustine elementul inchizator.

Elementele Fig. 1 s-au notat cu cifre arabe si litere din alfabetul latin, dupa cum
urmeaza: 1 - Elementul inchizator, 2 - axul de rotatie relativ vertical in jurul caruia
este mobil elementul inchizator 1, 3 - punctul de prindere in sistemul de referinta al
axului de rotatie 2, in jurul caruia axul de rotatie 2 este mobil, ES 0 - Punctul de
echilibru stabil initial, in care sistemul de inchidere se afla intr-un anumit stadiu de
functionare, cum ar fi “deschis”, El - Punctul de echilibru instabil aflat pe traiectoria
dintre oricare doua puncte de echilibru stabil reprezentand diferite stadii de
functionare a sistemului, ES 1 - Punctul de echilibru stabil dorit, reprezentand un alt

(23

stadiu de functionare a sistemului cum ar fi “inchis”, inspre care sistemul se va
deplasa singur, fara consum de energie, dupa ce a fost impins pe traiectoria ES 0 -

ES 1, doar pana la depasirea punctului El.
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COMPONENTE

Inventia consta intr-un dispozitiv de inchidere avand in componenté unul sau mai
multe elemente inchizatoare 1 cum ar fi porti, capace, brate, usi, canaturi, lamele,
tije, ce se deschid sau se inchid prin pivotare partialé in jurul unui ax de rotatie 2, ax
de rotatie care la randul sau este mobil in jurul unui punct de prindere de sistemul de
referinta 3. Dispozitivul de inchidere conform inventiei este capabil s treacéa de la un
stadiu de functionare la altul, cum ar fi de la “inchis” ES 0 la “deschis” ES 1, prin
aplicarea unei forte minime care s& mute centrul de greutate al dispozitivului dintr-o
parte in alta a punctului de prindere de sistemul de referinta 3.

FUNCTIONARE

Caracteristica dispozitivului de a se afla in echilibru instabil El atunci cand centrul
sau de greutate si punctul de prindere de sistemul de referintd 3 sunt suprapuse face
ca atunci cand dispozitivului de inchidere ii este aplicata o fortd minima care imediat
dupa trecerea de echilibrul instabil El va indeparta in plan orizontal centrul de
greutate al dispozitivului de punctul séu de prindere de sistemul de referinta 3 intr-o
anumita directie, dispozitivul de inchidere sa prezinte tendinta de a cadea natural si
fara consum de energie in alte puncte de echilibru stabil, de tip "dispozitiv complet
inchis” ES 0, "dispozitiv complet deschis” ES 1, ori echilibru stabil sau indiferent, de
tipul "dispozitiv partial deschis", puncte de echilibru apropiate directiei in care se
indreapta centrul de greutate in raport cu punctul de prindere de sistemul de
referinta 3.

AVANTAJE

Inventia de fata prezinta avantajul mutarii unui dispozitiv de inchidere intre pozitiile
“inchis” ES 0 si "deschis" ES 1 cu un consum de energie care poate tinde catre
zero, in functie de cat de mica este distanta dintre punctul de echilibru stabil ES 0 in
care se afla dispozitivul si punctul unic de echilibru instabil El, urmand ca dupa
depasirea echilibrului instabil El, dispozitivul sa cada singur in punctul de echilibru

stabil scontat ES 1. /
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DESCRIEREA MODELELOR DE REALIZARE

Pe parcursul acestui document, termeni precum "cuprinde” sau diverse variatii ale
acestuia, cum ar fi "are in componenta", "se compune din", "contine” si asa mai
departe, se vor interpreta in sensul includerii implicite si neexclusive a elementelor,

pasilor, procedurilor, grupurilor de elemente, pasi sau proceduri declarate.

Cele patru obiecte ce servesc drept exemple de realizare descrise in cele ce
urmeaza, respectiv un umeras pliabil Fig.2-9, un oblon sau jaluzea verticala Fig.
10-13, o poarté de baraj impotriva inundatiilor Fig. 14-18, respectiv o poarta de

acces Fig.19-26, sunt prezentate cu titlu exemplificativ.

Materialele si formele folosite in modelele de realizare a inventiei sunt
exemplificative si au fost preferate din considerente precum fiabilitate, eficienta in
productie si exploatare, conceptul inventiv pentru care se solicita protectie prin acest
document referindu-se la principiul de functioare si nu la formele sau materialele

folosite in exemplele de realizare.

Modelele de realizare dezvaluite in acest document pot fi produse folosind tehnologii
existente de productie cum ar fi, dar nerezuméandu-se la termoformare, debitare,
sudura, slefuire, frezare folosind masini si unelte specifice cu comanda manuala sau

numerica.

Operatiunile si tehnologiile implicate in producerea oricarei aplicatii a prezentului
concept inventiv nu pot constitui in niciun fel un mijloc de alterare a protectiei

conceptului inventiv dezvaluit in acest document.

Inventia se refera la orice alt sistem care ar putea utiliza conceptul dezvaluit in
prezentul document pentru a se folosi de variatia rezultantei fortelor aferente
elementelor dintr-un sistem mobil, pentru a le schimba cu usurintd maxima pozitia in

sistemul din care fac parte.
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EXEMPLE DE REALIZARE
| - UMERAS PLIABIL CONFORM INVENTIEI

Primul exemplu de realizare se refera la un umeras pliabil compus dintr-un suport de
prindere 101 conectat la doua brate de sustinere a hainelor 103 si 104 printr-o
articulatie cu ax de rotatie vertical 102 in raport cu umerasul, articulatie dispusa in
zona centrala a umerasului, caracterizat prin aceea ca mutarea centrului de greutate
al umerasului inspre n fata A respectiv inspre in spate B determina tendinta
umerasului de a cadea intr-una dintre pozitiile "deschis" sau "pliat", pozitii ce coincid
aproximativ cu capetele cursei articulatiei centrale cu ax 102 relativ vertical a

umerasului.

Umerasul pliabil reprezinta un exemplu de realizare a inventiei, Tn sensul ca cele
doua brate ale umerasului 103 si 104 reprezinta elementele inchiztoare ale
sistemului, care se deschid sau se inchid prin pivotare partiala in jurul axului de
rotatie 102 al articulatiei din zona centrala a umerasului, ax de rotatie care la randul
séu, prin intermediul carligului de prindere 101 al umerasului, este mobil in jurul unui
punct de prindere de sistemul de referinta, cum ar fi punctul de contact intre
interiorul carligului de prindere a umerasului si o bara orizontala de prindere a

umeraselor din interiorul unui sifonier.

Realizarea umerasului s-a descris cu referire la Figurile 2, 3, 4, 5, 6.a, 6.b, 6.c, 6.d,
6.e,7,8si9.

Figura 2 reprezinta o vedere de deasupra a umerasului conform inventiei aflat in

pozitia “deschis”.

Figura 3 reprezintd o vedere de ansamblu, din perspectiva semi laterala din fata si

de deasupra a umerasului conform inventiei aflat in pozitia “deschis”.

. [
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Figura 4 reprezinté o vedere de ansamblu din perspectiva semi laterala din fatéa a

umerasului conform inventiei, aflat in pozitia “pliat”.

Figura 5 reprezinta un detaliu din zona articulatiei verticale centrale a umerasului
conform inventiei, aflat in pozitia “pliat”, din perspectiva semi laterala din fata si de
dedesubt.

Figurile 6.a, 6.b, 6.c, 6.d, si 6.e reprezinta etape tranzitorii succesive de pe
traiectoria cursei pe care umerasul pliabil conform inventiei o parcurge intre pozitia
“deschis” - Fig. 6.a si “pliat” - Fig. 6.e, din perspectiva semi laterala din fata si de

deasupra.

Figura 7 reprezinta o vedere de ansamblu, din perspectiva semi laterala din spate si

de deasupra a umerasului conform inventiei, aflat in pozitia “pliat”.

Figura 8 reprezinta o vedere din fata a unei perechi de brate ale umerasului conform

inventiei, asezate suprapus, in varianta in care ocupa impreuna cel mai mic volum.

Figura 9 reprezinta o vedere din perspectiva semi laterala din fata si de deasupra a
unei perechi de brate ale umerasului conform inventiei, asezate suprapus, in

varianta in care ocupa impreuna cel mai mic volum.

Notatia elementelor din figuri s-a facut cu cifre arabe si litere din alfabetul latin, dupa
cum urmeaza: A - zona considerata ca fiind in fata umerasului, unde in pozitia
“deschis” unghiul format de bratele 103 si 104 este mai mic de 180 grade, B - zona
considerata ca fiind n spatele umerasului, unde in pozitia “deschis” unghiul format
de bratele 103 si 104 este mai mare de 180 grade, 101 - cérlig de prindere

a umerasului de sistemul de referinta, 102 - continuare a carligului 101 ce constituie
axul de rotatie al articulatiei centrale a umerasului, 103 - bratul drept al umerasului,
104 - bratul stang al umerasului, 105 - elementul drept al articulatiei centrale a
umerasului, 106 - elementul stang al articulatiei centrale a umerasului, 107 -

siguranta din capatul axului de rotatie 102, ce tine impreuna elementele 105 si 106.
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Umerasul se afla in echilibru instabil atunci cand centrul sdu de greutate si punctul

de prindere de sistemul de referinta sunt suprapuse, dupa cum se ilustreaza in Fig.
6.b.

Impingerea sau rasucirea n plan vertical inspre inainte A a umerasului indeparteaza
in plan orizontal centrul de greutate al dispozitivului de punctul sau de prindere de
sistemul de referinta inspre in fata A, asa incat umerasul conform inventiei are
tendinta de a céadea in pozitia "deschis” ilustrata in Fig. 6.a, intrucat aceasta
reprezinta punctul de echilibru stabil apropiat directiei in care se indreapta centrul de

greutate in raport cu punctul de prindere de sistemul de referinta.

Tmpingerea sau rasucirea in plan vertical inspre inapoi B a umerasului indeparteaza
in plan orizontal centrul de greutate al dispozitivului de punctul sau de prindere de
sistemul de referinta inspre in spate B, asa incat umerasul conform inventiei are
tendinta de a cadea in pozitia "pliat" ilustrata in Fig. 6.e, trecand rapid prin pozitii
instantanee intermediare ilustrate in Fig. 6.c si Fig. 6.d, intrucat aceasta reprezinta
punctul de echilibru stabil apropiat directiei in care se indreapta centrul de greutate
in raport cu punctul de prindere de sistemul de referinta.

Bratele 103 si 104 ale umerasului incorporeaza elementele 105 si respectiv 106 ale
unei articulatii rotative cum ar fi o balama, prin care carligul de prindere 101 se
continua cu portiunea 102 care are rol de ax rotativ, care dupa ce trece prin bucsele
balamalei este fixat dedesubtul acesteia cu o siguranta 107 care poate fi de exemplu
de forma unui nit, a unei saibe de tip grover in jurul unei caneluri sapate de jur

imprejur in ax, sau a unei piulite Tn jurul unui capat filetat al axului.

Fetele interioare ale bratelor 103 si 104, care vin in contact atunci cand umerasul se
afla in pozitia "deschis", formeaza cu fetele anterioara si respectiv posterioara a
bratelor din care fac parte, un unghi care sa le permita ca in pozitia "deschis" a
umerasului, sa se sprijine una pe cealalta, astfel incat atat greutatea proprie a

umerasului cat si greutatea hainei asezate pe umeras sa impiedice caderea

10
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accidentald a umerasului in pozitia "pliat" care ar inlesni caderea nedorita a hainei

de pe umeras.

In momentul in care umerasul aflat in pozitia “deschis” asa cum se ilustreaza in Fig.
6.a stocheaza in forma anatomica o haina, de exemplu prins pe o bara orizontala din
interiorul unui sifonier, este suficientd prinderea hainei de umarul mai accesibil

utilizatorului si efectuarea unei miscari de rasucire inspre in spatele umerasului B, ca
umerasul s& cada in pozitia “pliat” ilustraté in Fig. 6.e, eliberand instantaneu haina si

rdménand agatat in pozitia “pliat” pe bara orizontala a sifonierului.

Problema pe care o rezolva inventia este un umeras simplu si ieftin de produs, care
s& faca posibild punerea si scoaterea hainelor Tn si din pozitia anatomica de stocare
cu o singurd mana, cu un efort semnificativ mai mic si rapiditate semnificativ mai
mare decét orice solutie din stadiul tehnicii, fard a fi necesara scoaterea umerasului
din sifonier pentru scoaterea de pe umeras a hainei stocate.

Pliabilitatea umerasului conform inventiei aduce de asemenea avantajul unui volum

mult mai mic ocupat atunci cand acesta nu isi exercita functiunea de a tine o haina.

Astfel, in exemplul de realizare din prezentul document, s-a preferat blocarea axului
central 102 al umerasului cu o saiba grover, piulité sau alt dispozitiv demontabil 107,

astfel incat umerasul sa fie usor de dezasamblat si reasamblat.

Pentru depozitarea fara aproape nicio pierdere de spatiu a mai multor umerase
conform inventiei, mai ales atunci cand acestea au carligele demontate, s-a preferat
ca fata superioara a bratelor 103 si 104 sa fie complementara cu ea insasi. Astfel,
doua aripi de umeras conform inventiei pot fi depozitate suprapus, asa cum se
ilustreaza in Fig. 8 si Fig. 9.

11 /



3/

a 2019 00289 15/05/2019

[l - OBLON REGLABIL CONFORM INVENTIEI

Cel de-al doilea exemplu de realizare se refera la un oblon reglabil gravitational
compus din una sau mai multe lamele rotative 201 conectate fiecare in doua puncte
203 si 204 la sistemul de referinta, unul dintre puncte 203 fiind pe o sina fixa comuna
207 si functionand ca un pivot si celalalt 204 fiind pe o tija comuna 205 culisanta pe
un sistem de ghidaje 206, astfel incat prin modificarea pozitiei tijei 205 de care sunt
prinse toate lamelele 201 pe ghidajele 206 este comandat& schimbarea directiei ori
distantei Tn plan orizontal dintre punctul de fixare a fiecarei lamele 201 de sistemul

de referinta 203 si centrul de greutate al fiecarei lamele 201.

Oblonul reglabil gravitational reprezintd un exemplu de realizare multiplu, in sensul
ca fiecare lamela 201, impreuna cu propria prindere 203 in sistemul de referinta si
propria prindere 204 de o tija 205 comuna tuturor lamelelor, constituie un sistem de
inchidere dublu articulat conform inventiei. Astfel, orice lamela 201 se poate roti atat
in plan orizontal in jurul propriei muchii verticale 202, cat si in planul vertical ce
contine muchia prinsa 203 de sistemul de referinta.

Realizarea oblonului s-a descris cu referire la Figurile 10, 11, 12.a, 12.b, 12.c, 12.d,
13.a, 13.b, 13.c si 13.d.

Figura 10 reprezinta o vedere de ansamblu din perspectiva semi laterala din fata a
oblonului conform inventiei, aflat in pozitia “inchis”, in care se constituie sub forma

unei suprafete opace care acopera complet suprafata unei ferestre.

Figura 11 reprezinta o vedere de ansamblu din perspectiva semi laterala din fata a
oblonului conform inventiei, aflat in pozitia “deschis”, in care fiecare lamela se
pozitioneaza perpendicular pe fereastrd, pentru a nu obtura aproximativ deloc

suprafata unei ferestre.
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Figurile 12.a, 12.b si 12.c reprezinta etape tranzitorii succesive de pe traiectoria

cursei pe care oblonul pliabil conform inventiei o parcurge intre pozitia “inchis” - Fig.

12.a si “deschis” - Fig. 12.c, din perspectiva semi laterald din fata.

Figura 12.d reprezinta o vedere de ansamblu din perspectiva semi laterala din fata a
oblonului conform inventiei, cand lamelele 201 au fost apropiate intre ele si culisate
in laterale, pe sina 207 ce contine sistemele superioare de prindere 203 ale fiecarei
lamele 201 si totodata pe tija comuna 205 de care sunt prinse toate lamelele 201 in

extremitatile lor inferioare.

Figurile 13.a, 13.b si 13.c reprezinta etape tranzitorii succesive de pe traiectoria
cursei pe care oblonul pliabil conform inventiei cu lamele cuplate céte doua la fiecare
ax vertical de rotatie, o parcurge intre pozitia “inchis” - Fig. 13.a si “deschis” - Fig.

13.¢, din perspectiva semi laterala din fata.

Figura 13.d reprezinta o vedere de ansamblu din perspectiva semi laterala din fata
a oblonului pliabil conform inventiei cu lamele cuplate cate doua la fiecare ax vertical
de rotatie, cand lamelele 301 si 311 au fost apropiate intre ele si culisate Tn laterale,
pe sina 307 ce contine sistemele superioare de prindere 303 ale fiecarei perechi de
lamele si totodata pe tija comuna 305 de care sunt prinse toate perechile de

lamele in extremitatile lor inferioare.

Notatia elementelor din figuri s-a facut cu cifre arabe si litere din alfabetul latin, dupa
cum urmeaza: A - zona considerata ca fiind in fata oblonului, B - zona considerata
ca fiind in spatele oblonului, 201 - lamela rotativa, 202 - ax de rotatie longitudinal al
lamelei rotative 201, 203 - punct de prindere a axului de rotatie 202 in sina
superioara de strangere a lamelelor 207, 204 - punct de prindere a axului de

rotatie 202 Tn tija comuna inferioara de orientare a lamelelor, 205 - tija comuna /
/
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inferioara de orientare a lamelelor, 206 - ghidaj pentru tija 205, 207 - sina superioara
de strangere a lamelelor,

301 si 311 - pereche de lamele rotative, 302 - ax de rotatie longitudinal comun al
perechii de lamele rotative 301 si 311, 303 - punct de prindere a axului de rotatie
302 in sina superioara de strangere a lamelelor 307, 304 - punct de prindere a
axului de rotatie 302 in tija comuna inferioaré de orientare a lamelelor, 305 - tija
comuna inferioara de orientare a perechilor de lamele, 306 - ghidaj pentru tija 305,

307 - sina superioara de strangere a perechilor de lamele.

Oblonul reglabil gravitational reprezinta un exemplu de realizare a inventiei, in
sensul ca lamelele reprezinta elementele inchizatoare ale sistemului, care se
deschid sau se inchid prin pivotare partiala in jurul axului propriu de rotatie
longitudinal, ax de rotatie care la randul sau, prin intermediul prinderii 204 in tija
mobila 205 a lamelei, este mobil in jurul unui punct de prindere de sistemul de
referintd 203, astfel incat stadiile de functionare “inchis”, “deschis” sau diverse grade
de deschidere intermediare ale oblonului se obtin orientand lamelele in diverse
directii sub propria greutate, variindu-se directia si distanta dintre cele doua puncte

de prindere ale fiecarei lamele de sistemul din care fac parte.

Oblonul se afla in echilibru instabil atunci cand centrul de greutate al lamelor 201 si
punctele lor de prindere de sistemul de referintd 203 sunt suprapuse, dupa cum se
ilustreaza in Fig. 12.b.

Impingerea tijei comune inferioare 205 Tnspre in spatele B oblonului indeparteazi in
plan orizontal centrul de greutate al fiecarei lamele 201 de punctul sau de prindere in
sistemul de referintd 203 inspre in spate B, asa incat oblonul conform inventiei are
tendinta de a cadea fara consum de energie in pozitia "deschis” ilustrata in Fig. 11 si
Fig. 12.c, intrucat aceasta reprezinta punctul de echilibru stabil apropiat directiei n
care se indreapté centrul de greutate al fiecarei lamele 201 in raport cu punctul de
prindere de sistemul de referinta 203. "
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Tragerea tijei comune inferioare 205 inspre in fata A oblonului indepérteaza in plan
orizontal centrul de greutate al fiecarei lamele 201 de punctul séu de prindere in
sistemul de referinta 203 inspre in fata A, asa incéat oblonul conform inventiei are
tendinta de a cadea n pozitia "inchis" ilustrata in Fig. 10 si Fig. 12.a, intrucét
aceasta reprezinta punctul de echilibru stabil apropiat directiei in care se indreapta
centrul de greutate al fiecarei lamele 201 in raport cu punctul de prindere de sistemul
de referinta 203.

In Fig. 13.a, 13.b, 13.c si 13.d se ilustreaza o variatiune a oblonului conform
inventiei, in care in locul cate unei lamele rotative s-a optat pentru cate o pereche de
lamele, principiul de functionare raméanand identic.

Perechile de lamele 301 si 311 sunt construite simetric, incorporénd pe muchia
verticala comuna 302 elementele unei articulatii rotative cum ar fi o balama, prin care
carligul de prindere 303 in sina superioara 307 se continua cu un ax rotativ, care
dupa ce trece prin bucsele balamalei este conectat dedesubtul acesteia la tija

comuna inferioara 305 cu ajutorul prinderii 304.

Ca urmare a implementarii conceptului inventiv dezvaluit, fiecare doua lamele 301 si
311 se pot roti in plan orizontal in jurul propriului ax vertical comun 302 astfel incat
sa se lipeasca intre ele perpendicular cu fereastra sau sa se deschida intr-un plan
aproximativ paralel cu fereastra, in functie de mutarea centrului de greutate.

Mutarea centrului de greutate se face prin rotatia in plan vertical a axului comun de
rotatie 302 n jurul punctului de prindere 303 de sistemul de referinta.

Pentru functionarea oblonului conform conceptului inventiv dezvaluit in acest
document, ar fi suficient ca prinderile superioare 203 sau 303 a lamelelor 201 sau
perechilor de lamele 301 si 311 sa se facé la distante egale, direct in pervazul
superior al ferestrei acoperite sau in plafonul incaperii unde este instalat oblonul.
Totusi, din considerente functionale, respectiv pentru ca aria ferestrei sau deschiderii
pe care o acopera oblonul conform inventiei sé& poaté fi degajaté complet asa cum se
ilustreaza in Fig. 12.d si respectiv Fig. 13.d, s-a optat pentru sinele superioare de
strangere 207 si 307, prevazute cu trepte semiblocante predefinite la dlstant? egale
cu latimile lamelelor 201 sau perechilor de lamele 301 si 311.
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Problema pe care o rezolva inventia este un oblon simplu din punct de vedere
constructiv, ceea ce implicé un cost de productie redus si un grad mare de fiabilitate
a sistemului, precum si o depanare facila in caz de deteriorare a componentelor.
Oblonul conform inventiei face totodata posibila inchiderea si deschiderea lui
aproximativ instantaneu, indiferent de aria ferestrei sau deschiderii pe care acesta o

acopera, folosind inséasi greutatea lamelelor.

in functie de materialele din care sunt confectionate lamelele si toate celelalte
componente pe de o parte si de amplasarea lui fatd de fereastré sau deschiderea pe
care o acopera pe de alta parte, oblonul conform inventiei poate functiona atét la
interior ca si jaluzea verticala cu rol de control al razelor de lumina, cat si la exterior
ca instalatie de tip stor sau fatada-cortina, de protectie impotriva diverselor
fenomene meteorologice cum ar fi furtuni, ploaie, viscol, precum si ca sisteme anti-
efractie.

Tn cazul in care lamelele sunt confectionate din materiale relativ usoare si fortele ce
pot aparea in mediul inconjurator, cum ar fi vantul puternic, ar putea determina
miscarea necontrolata a oblonului, se poate opta de la caz la caz pentru elemente
mecanice suplimentare in proximitatea lamelelor, pentru ghidarea sau blocarea lor in

pozitia doritd, cum ar fi opritoare, pinteni de ghidaj, zavoare etc.
Oblonul conform inventiei este functional si in absenta unor sisteme de comanda

motorizate, intrucéat forta necesara activarii lui este minima, miscarea componentelor
facandu-se majoritar sub actiunea greutatii propriilor elemente inchizatoare.

— |
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Il - POARTA DE BARAJ IMPOTRIVA INUNDATIILOR SAU REGLAJ AL
DEBITULUI DE LICHID CONFORM INVENTIEI

Cel de-al treilea exemplu de realizare se refera la o poarta de baraj impotriva
inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid, compusa dintr-un suport de prindere
401 rotativ intr-un plan vertical, plan ce contine aproximativ dreapta suport a directiei
curgerii lichidului, suport de prindere conectat la una sau mai multe usi sau canate
de aparare 403 si 404, prin articulatii 405 si 406 cu ax de rotatie 402 vertical in raport
cu poarta, capabild sa se activeze in mod independent, ca urmare a aparitiei in
sistem a unor forte hidraulice capabile de mutarea centrului de greutate al portii
inspre amonte A respectiv inspre aval B, determinand tendinta portii de a cadea intr-
una dintre pozitile “inchis” Fig. 15, sau “deschis” Fig. 14, pozitii ce coincid
aproximativ cu capetele cursei suportului de prindere 401 rotativ in plan vertical al
portii.

O poarta de baraj impotriva inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid cu douéa
canaturi 403 si 404 conform inventiei poate fi proiectata cu un ax central de rotatie
402 pentru ambele canaturi, ax central conectat la sistemul de referinté prin suportul
de prindere 401, sau cu canaturile amplasate similar unei porti tip “Mitre” cu cate un
ax de rotatie pentru fiecare canat, asa cum se arata in brevetul
US20130022402(A1), dar cu axurile de rotatie mobile in jurul unor puncte de
prindere in sistemul de referinta, similar Exemplului de Realizare 1V din acest

document, care se refera la niste porti de acces.

Poarta de baraj impotriva inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid reprezinta un
exemplu de realizare a inventiei, in sensul ca cele douéa canaturi 403 si 404
reprezinta elementele inchizatoare ale sistemului, care se deschid sau se inchid prin
pivotare partiala in jurul axului de rotatie 402 al articulatiei din zona centrala a portii,
ax de rotatie care la randul sau, prin intermediul dispozitivului de ancorare 401, este

mobil in jurul unui punct de prindere de sistemul de referinta.

: if;
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Realizarea portii de baraj impotriva inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid
conform inventiei s-a descris cu referire la Figurile 14, 15, 16, 17.a, 17.b, 18.a, si
18.b.

Figura 14 reprezinta o vedere de ansamblu din perspectiva semi laterala din fata si
de deasupra a portii de baraj impotriva inundatiilor conform inventiei, aflata in pozitia

“deschis”.

Figura 15 reprezinta o vedere de ansamblu din perspectiva semi [aterala din fata si
de deasupra a portii de baraj impotriva inundatiilor conform inventiei, aflata in pozitia

“Inchis”.

Figura 16 reprezinta o vedere de deasupra a portii de baraj impotriva inundatiilor
conform inventiei, aflata in pozitia “deschis”. Cand debitul sau forta de curgere a apei
dinspre zona B inspre zona A depéseste cotele permise, poarta pivoteaza in pozitia
“Inchis”, descrisa in Fig. 16 cu linii punctate.

Figura 17.a reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi de ansamblu din
perspectiva semi laterala din fata si de deasupra a portii de baraj conform inventiei,
aflata in pozitia “deschis”.

Figura 17.b reprezintd randarea tridimensionald a unei vederi de ansamblu din
perspectiva semi laterala din fata si de deasupra a poriii de baraj conform inventiei,

aflata in pozitia “inchis”.

Figura 18.a reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi de ansamblu din
perspectiva semi laterala din spate si de deasupra a portii de baraj conform inventiei,

aflata in pozitia “deschis”.

Figura 18.b reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi de ansamblu din
perspectiva semi lateralé din spate si de deasupra a portii de baraj conform inventiei,
aflata in pozitia “Inchis”.

/ / /
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Notatia elementelor din figuri s-a facut cu litere din alfabetul latin si cifre arabe, dupa
cum urmeaza: A - zona considerata ca fiind in amonte sau in spatele portii, B - zona
considerata ca fiind in aval sau in fata portii, 401 - sistem de prindere al axului rotativ
central 402 al portii, 402 - axul rotativ central al portii, 403 - canatul drept al portii,
404 - canatul stang al portii, 405 - articulatia de forma unei balamale, ce conecteaza
canatul drept al portii de axul central 401, 406 - articulatia de forma unei balamale,
ce conecteaza canatul stang al portii de axul central 401, 407 - opritor longitudinal

de limitare a cursei balamalelor 405 si 406.

Forma canatelor 403 si 404 este conceputa astfel incat in cazul unui nivel normal al

“Ha

apei, poarta sa stea in pozitia “inchis” asa cum se ilustreaza in Fig. 14 si sa Tsi
pastreze o forma relativ hidrodinamica, cu canaturile 403 si 404 aproximativ lipite,

neimpiedicand curgerea normala a apei.

Pentru a spori rezistenta in fata apei, canaturile 403 si 404 au sectiunea transversala
in forma de arc de cerc. Zona superioara a fiecarui canat are o lungime mai mare
decét zona inferioara, ceea ce impreuna cu forma de arc de cerc, genereaza o
forma evazata in extremitatile superioare, ceea ce scade gradual coeficientul

hidrodinamic al intregii portii crescand sensibilitatea la fortele apei pe méasura ce
nivelul apei creste.

Atunci cand un volum semnificativ de apa vine cu forta dinspre aval B si apare riscul
inundarii unor zone din afara cursului normal al apei din amonte A, acest volum de
apa impinge inspre amonte A zona evazata a canatelor 403 si 404 aflate pana atunci
deasupra luciului de apa, fortand axul central 402 sa se roteasca in sistemul sau de
prindere 401 inspre amonte A, mutand centrul de greutate al portii in amonte A fata
de punctul de prindere n sistemul de referinta 401.

Aceasta duce la tendinta naturald a ambelor canate de a cadea in pozitia *inchis”, cu
extremitatile canatelor 403 si 404 sprijinite pe maluri si axul de rotatie 402 inclinat
inspre amonte A.

Cu cét forta apei dinspre aval B Tnspre amonte A este mai mare, cu atat poarta va fi

impinsa mai puternic Tn pozitia “Inchis”.
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Pentru situatii in care curentii acvatici nu sunt stabili din punct de vedere al directiei,
axul central 402 al portii poate fi prevazut cu un opritor longitudinal 406, care pe
langa rolul hidrodinamic, are functia de a nu permite niciunuia dintre canatele 403 si
404 sa se Inchida peste celalalt canat, in cazul prezentei in sistem a unor forte
laterale ce ar impiedica inchiderea portii in directia corespunzatoare.

Pentru un grad ridicat de responsivitate a portii conform inventiei, se pot atasa
sisteme de parghii cu contragreutati pentru reglarea sensibilitatii echilibrului, sau se
pot construi sisteme hidraulice simple cum ar fi elice, rampe hidraulice etc. la
distante mai mari in aval B fata de poarta, ce pot fi activate si pot actiona poarta de
baraj impotriva inundatiilor de la distanta prin sisteme de cabluri, scripeti etc. inainte

ca un debit de apa excedentar masiv sa puna Tn pericol zonele ce trebuie protejate.

In functie de contextul geografic si de necesitati, diverse variatiuni ale portii conform
inventiei pot fi amplasate la gura de varsare a raurilor sau altor canale de ape
curgatoare in fluvii, lacuri, mari sau oceane, caracterizate prin capacitatea de a
inunda lunci, delte, estuare sau alte forme de relief din preajma gurilor de varsare.
De asemenea, pentru reglarea debitului sau fortei curentilor acvatici, porti conform
inventiei pot fi instalate pe cursul raurilor pe post de baraje sau vane mobile, sau
chiar in zone de coasta.

Problema pe care o rezolva inventia este realizarea unei porti de protectie impotriva
inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid care s& actioneze independent, rapid,
complet mecanic si autoalimentat, fara necesitatea unui centru de comanda umana
sau computerizata, poarta capabila sa protejeze o zona impotriva inundatiilor in
situatii extreme cum ar fi pana de curent, sisteme de comanda distruse sau
infrastructura inexistenta, diminuand impactul curgerii apei dinspre aval B inspre

amonte A, prin redirectionarea fortelor acvatice inspre fundul apei si inspre maluri.
Totodata, utilitatea portii conform inventiei este cu atat mai mare cu cat aceasta

functioneaza complet ecologic si ofera posibilitatea de a fi proiectata intr-o forma

care sa nu Timpiedice navigabilitatea cursului de apa unde este construita.

20 o
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IV - POARTA DE ACCES CONFORM INVENTIEI

Cel de-al patrulea exemplu de realizare se refera la o poarta de acces compusa
dintr-un suport de prindere 503 rotativ in plan vertical in raport cu poarta, suport de
prindere conectat la una sau mai multe canaturi sau usi de acces 501 prin una sau
mai multe articulatii cu ax de rotatie vertical 502 in raport cu poarta, facand posibila
deschiderea si inchiderea rapida si cu consum minim de energie a portii prin
mutarea centrului ei de greutate, ce determina tendinta portii de a cadea intr-una
dintre pozitille "deschis" sau "Inchis", pozitii ce coincid aproximativ cu capetele cursei

suportului de prindere 503 rotativ in plan vertical al portii.

Poarta de acces reprezintd un exemplu de realizare a inventiei, in sensul ca un
canat 501 reprezinta elementul inchizator ale sistemului, canat ce se deschide sau
se inchide prin pivotare partiala in jurul axului de rotatie 502 al articulatiei din zona
stalpului portii 505, ax de rotatie care la randul sau, prin intermediul dispozitivului

rotativ 503, este mobil n jurul unui punct de prindere de sistemul de referinta.

Realizarea portii de acces conform inventiei s-a descris cu referire la Figurile 19, 20,
21, 22, 23, 24, 25 si 26.

Figura 19 reprezinta o vedere dinspre interiorul unei porti de acces conform
inventiei, cu canatul in pozitia “deschis”.

Figura 20 reprezintd o vedere dinspre interiorul unei porti de acces conform
inventiei, cu canatul in pozitia de echilibru instabil de pe traiectoria parcursa intre
pozitiile “deschis” si “inchis”.

21
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Figura 21 reprezinta o vedere dinspre interiorul unei porti de acces conform

inventiei, cu canatul in pozitia “inchis”.

Figura 22 reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi dinspre interiorul unei
porti de acces conform inventiei, cu canatul in pozitia “deschis”.

Figura 23 reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi dinspre interiorul unei
porti de acces conform inventiei, cu canatul in pozitia de echilibru instabil de pe

traiectoria parcursa intre pozitiile “deschis” si “inchis”.

Figura 24 reprezinta randarea tridimensionald a unei vederi dinspre interiorul unei

porti de acces conform inventiei, cu canatul in pozitia “inchis”.

Figura 25 reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi de ansamblu de
deasupra a trei porti de acces identice conform inventiei, cu cate doua canaturi
fiecare, cea din stanga aflatd cu canaturile in pozitia “deschis”, cea din mijloc cu
canaturile in pozitia de echilibru instabil de pe traiectoria parcursa intre pozitiile

“ua

“deschis” si “Inchis”, iar cea din dreapta cu canaturile in pozitia “inchis”.

Figura 26 reprezinta randarea tridimensionala a unei vederi de ansamblu din
perspectiva semi laterala din faté si de deasupra, a trei porti de acces identice
conform inventiei, cu cate doua canaturi fiecare, cea din stanga sus (plan indepartat)
aflata cu canaturile in pozitia “deschis”, cea din mijloc (plan mediu) cu canaturile n
pozitia de echilibru instabil de pe traiectoria parcursa intre pozitiile “deschis” si

“n

“inchis”, iar cea din dreapta jos (plan apropiat) cu canaturile in pozitia “inchis”.

Notatia elementelor din figuri s-a facut cu litere din alfabetul latin si cifre arabe, dupa
cum urmeaza: A - zona consideraté ca fiind in fata portii, B - zona considerata ca
fiind in spatele portii, 501 - canatul portii, 502 - axul de rotatie al canatului portii,
vertical in raport cu canatul, 503 - sistemul rotativ de prindere de sistemul de
referinta al axului de rotatie 502, 504 - cavitate in interiorul stalpului portii 505, care

gazduieste sistemul dublu articulat conform inventiei si limiteaza cursa axului de
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rotatie 502 in jurul punctului de prindere 503 la traiectoria necesara si suficienta
functionarii corespunzatoare a sistemului, 505 - stalpul portii, care sustine in pozitie
de functionare sistemul dublu articulat care sta la baza functionarii portii de acces

conform inventiei.

Canaturile portilor de acces din stadiul tehnicii fiind in general foarte grele,
inchiderea si deschiderea lor necesité un efort uman relativ mare sau motoare
puternice din punct de vedere al fortei dezvoltate.

Limitarile de spatiu in cazul portilor de acces automatizate, duc adesea la decizia de
a instala portilor de acces motoare de dimensiuni si puteri relativ mici, ceea ce duce
la o tranzitie foarte lenté a portii de la un stadiu de functionare la altul, cum ar fi de la

“Inchis” la “deschis” sau viceversa.

Prin construirea conform conceptului inventiv dezvaluit a unui stalp 505 care se
misca sau contine un sistem 504 care permite rotirea in plan vertical a axului de
rotatie 502 ce sustine canatul portii 501, in jurul unei articulatii 503 cu ajutorul careia
este prins de sistemul de referinta, miscarea canatului intre pozitiile “inchis” si
“deschis” se poate face preponderent sub greutatea proprie a canatului, energia
consumata necesara activarii portii fiind echivalenta doar cu efortui de a scoate
poarta dintr-o stare de echilibru stabil si trecerea ei peste punctul de echilibru instabil
in care axul de rotatie 502 al canatului se afla in pozitie verticala, poarta avand
constructiv capacitatea de a-si continua autonom deplasarea axului 502 de sustinere
si rotatie a canatului inspre punctul de echilibru stabil scontat, echivalent cu noul

stadiu de functionare dorit.

Pentru reducerea la minim a energiei consumate pentru activare, poarta de acces
conform inventiei poate avea in componenta sisteme de péarghii si / sau
contragreutati pentru echilibrare sau pentru reglajul sensibilitatii prin ajustarea
fortelor ce mentin starea de echilibru a dispozitivului.
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in cazul in care pentru reducerea la minim a energiei consumate s-a ajuns la un
punct in care poarta de acces a devenit activabila de forte ce apar neprevazut in
sistem, cum ar fi adierea vantului, precum si din considerente de securitate, se poate

opta pentru arnplasarea in proximitatea canaturilor, a unor sisteme de blocare cum
ar fi zavoare sau yale automatizate.

Conform conceptului inventiv dezvaluit, deplasarea manuala sau motorizata a
capatului superior al axului de rotatie 502 pe o traiectorie in forma de arc de cerc cu
centrul in punctul rotativ 503 si raza egala cu inaltimea axului 502 dinspre fata portii
Ainspre zona din spatele portii B, dupa depasirea punctului de echilibru instabil in
care axul de rotatie 502 se afla in pozitie verticala, echivaleaza cu indepartarea in
plan orizontal a centrului de greutate al dispozitivului de punctul sau de prindere de
sistemul de referinta inspre in spate B, asa incat canatul portii conform inventiei are
tendinta de a cadea n pozitia "deschis” ilustraté in Fig. 19 si Fig. 22, intrucat
aceasta reprezinta punctul de echilibru stabil apropiat directiei in care se indreapta

centrul de greutate in raport cu punctul de prindere de sistemul de referinta 503.

Analog, deplasarea manuala sau motorizata a capatului superior al axului de rotatie
502 pe o traiectorie in forma de arc de cerc cu centrul in punctul rotativ 503 si raza
egala cu inaltimea axului 502 dinspre spatele portii B inspre zona din fata portii A,
dupa depésirea punctului de echilibru instabil in care axul de rotatie 502 se afla in
pozitie verticald, echivaleaza cu indepartarea in plan orizontal a centrului de greutate
al dispozitivului de punctul sau de prindere de sistemul de referintd inspre in faté A,
asa incat canatul portii conform inventiei are tendinta de a cadea in pozitia "inchis"
ilustrata in Fig. 21 si Fig. 24, intrucat aceasta reprezinta punctul de echilibru stabil
apropiat directiei in care se indreapta centrul de greutate in raport cu punctul de
prindere de sistemul de referintd 503.

Pentru situatia in care canaturile portii conform inventiei au greutate atat de mare
incat caderea lor intr-unul dintre punctele de echilibru stabil poate produce socuri
care deterioreaza Tn orice fel canatul in sine, sistemul de inchidere sau oricare alt

element din mediul inconjurator, poarta de acces conform inventiei poate fi
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prevazuta cu amortizoare de soc la capetele curselor articulatiilor sau ale

elementelor inchizatoare.

Problema pe care o rezolva inventia este realizarea unei porti de acces care sa
poata fi actionata cu minim de energie consumata si care sa treaca foarte rapid de la

“‘|\

un stadiu de functionare la altul, cum ar fi de la “inchis” la “deschis” sau viceversa.
Totodata, avand in vedere forma trapezoidala a canatului 501, trecerea de la un
stadiu de functionare la altul produce o usoara inaltare de la sol a muchiei inferioare
a acestuia, permitand deschiderea si inchiderea portii indiferent de prezenta unor
mici obstacole pe suprafata solului, cum ar fi zapada, pietre de dimensiuni mici,
plante crescute spontan sau alte obiecte care in cazul portilor din stadiul tehnicii,

obstructioneaza miscarea rotativa a canatelor.

CONCLUZIA INVENTIEI

Prezentul document dezvaluie un mecanism de inchidere dublu articulat care este

un concept inventiv nou in raport cu stadiul tehnicii.

Atat prin multitudinea si diversitatea exemplelor de realizare cét si prin gradul mare
de valoare adaugata adusa in fiecare arie data ca exemplu, sub forma de energie
economisita, cresterea eficientei in productie si exploatare s.a.m.d., prezenta lucrare

dovedeste utilitatea conceptului inventiv dezvaluit.

Totodata, gradul mare de diferentiere fata de stadiul tehnicii in fiecare domeniu in
care s-au dat exemple de realizare demonstreaza inventivitatea conceptului

dezvaluit.

Din aceste considerente, prezentul document dezvaluie un concept inventiv pe
deplin brevetabil, acesta intrunind simultan la un nivel foarte ridicat toate criteriile de

brevetabilitate prevézute de legislatia internationala in domeniu, respectiy noutate,

utilitate si inventivitate. ,/ / :
5
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REVENDICARI

REVENDICAREA 1

Dispozitiv de Tnchidere avand in componenta unul sau mai multe elemente
inchizatoare cum ar fi porti, capace, brate, canaturi, lamele, tije, ce se deschid sau
se Tnchid prin pivotare partiala in jurul unui ax de rotatie, ax de rotatie care la randul

sau este mobil Tn jurul unui punct de prindere de sistemul de referinta,

caracterizat prin aceea ca dispozitivul se afla in echilibru instabil atunci cand centrul
sau de greutate si punctul de prindere de sistemul de referinta sunt suprapuse,

astfel Tncat atunci cand dispozitivului de inchidere fi este aplicata o fortd minima care
indeparteaza in plan orizontal centrul de greutate al dispozitivului de punctul sau de
prindere de sistemul de referinta intr-o anumita directie, dispozitivul de inchidere are
tendinta de a cadea 1n alte puncte de echilibru stabil, de tip "dispozitiv complet
inchis" sau "dispozitiv complet deschis", ori echilibru stabil sau indiferent, de tipul
"dispozitiv partial deschis”, puncte de echilibru apropiate directiei in care se
indreapta centrul de greutate in raport cu punctul de prindere de sistemul de
referinta.

REVENDICAREA 2

Dispozitiv de inchidere conform Revendicarii 1 operabil manual, mutarea

dispozitivului dintr-o stare de echilibru in alta facandu-se prin gesturi precum

£
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REVENDICAREA 3

Dispozitiv de inchidere conform Revendicarii 1 autoactivabil, mutarea dispozitivului
dintr-o stare de echilibru n alta facandu-se ca urmare a schimbarii unor parametri
din sistemul de referinta, cum ar fi presiune, curenti de aer, nivelul sau debitul de
curgere a unui fluid prezent in sistem si asa mai departe, schimbéri care actioneaza
dispozitivul de inchidere in mod direct, sau prin activarea altor mecanisme
intermediare cum ar fi parghii, sisteme de contragreutati, sisteme cu scripeti, prese
hidraulice etc.

REVENDICAREA 4

Dispozitiv de inchidere conform Revendicarii 1 comandat, mutarea dispozitivului
dintr-o stare de echilibru in alta facandu-se prin actionarea unui servomecanism, a

unui motor sau a oricarui alt tip de generator artificial de lucru mecanic.

REVENDICAREA 5

Umeras pliabil compus dintr-un suport de prindere conectat la doua brate de
sustinere a hainelor printr-o articulatie fizica sau virtuala cu ax de rotatie vertical in
raport cu umerasul dispusa in zona centrala a umerasului, caracterizat prin aceea ca
mutarea centrului de greutate al umerasului inspre n fata respectiv inspre in spate
determina tendinta umerasului de a cadea intr-una dintre pozitiile "deschis” sau
"pliat", pozitii ce coincid aproximativ cu capetele cursei articulatiei centrale cu ax

relativ vertical a umerasului.
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REVENDICAREA 6

Umeras pliabil conform Revendicarii 5, demontabil prin desprinderea sau

dezasamblarea articulatiei de legatura intre cele doué brate de sustinere a hainelor.

REVENDICAREA 7

Umeras pliabil conform Revendicarii 5, cu aripi de forme complementare, pentru a

ocupa un volum minim in timpul transportului si depozitarii.

REVENDICAREA 8

Poarta de baraj impotriva inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid compusa
dintr-un suport de prindere rotativ intr-un plan vertical, plan ce contine aproximativ
dreapta suport a directiei curgerii lichidului, suport de prindere conectat la una sau
mai multe canaturi sau usi de aparare prin articulatii cu ax de rotatie vertical in raport
cu poarta, caracterizata prin aceea ca mutarea centrului de greutate al portii in aval
respectiv in amonte determina tendinta portii de a cadea intr-una dintre pozitiile

ne

"deschis" sau "inchis", pozitii ce coincid aproximativ cu capetele cursei suportului de

prindere rotativ in plan vertical al portii.

REVENDICAREA 9

Poarta de baraj impotriva inundatiilor sau de reglaj al debitului de lichid conform
Revendicarii 8, avand in componenta plute, prese hidraulice sau alte ansamble
mecanice, pentru a se declansa autonom odata cu schimbarea debitului,

nivelului, curentilor sau sensului de curgere a lichidului.

o
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REVENDICAREA 10

Poarta de baraj impotriva inundatiilor sau de reglaj al debitului conform Revendicarii
8, avand in componenta sisteme de parghii si / sau contragreutati pentru echilibrare
sau pentru reglajul sensibilitatii prin ajustarea fortelor ce mentin starea de echilibru a

dispozitivului.

REVENDICAREA 11

Poarta de acces compusa din minim un suport de prindere rotativ in plan vertical in
raport cu poarta, suport de prindere conectat la unul sau mai multe canaturi sau usi
de acces prin una sau mai multe articulatii cu ax de rotatie vertical in raport cu
poarta, caracterizata prin aceea ca mutarea centrului de greutate al portii determina
tendinta portii de a cadea intr-una dintre pozitiile "deschis" sau "inchis", pozitii ce
coincid aproximativ cu capetele cursei suportului de prindere rotativ in plan vertical al

portii.

REVENDICAREA 12

Poarta de acces conform Revendicarii 11, controlabila cu ajutorul unui sistem

motorizat.

REVENDICAREA 13

Poarta de acces conform Revendicarii 11, prevazutd cu amortizoare de soc la

capetele curselor articulatiilor sau a elementelor inchizatoare.

!
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REVENDICAREA 14

Poarta de acces conform Revendicarii 11, avand in componenta sisteme de parghii
si / sau contragreutéati pentru echilibrare sau pentru reglajul sensibilitatii prin

ajustarea fortelor ce mentin starea de echilibru a dispozitivului.

REVENDICAREA 15

Oblon compus din una sau mai multe lamele rotative conectate ih minim doua
puncte la cate un element de prindere, caracterizat prin aceea ca orientarea
lamelelor este comandata prin schimbarea directiei ori distantei in plan orizontal

dintre cele doua puncte de prindere a lamelelor.

REVENDICAREA 16:

Oblon conform Revendicarii 13, controlat cu ajutorul unui sistem motorizat.
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