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¢4 SISTEM PNEUMATIC OSCILANT DE ACTIONARE
S| REGLARE A UNEI POMPE CU PISTON UTILIZATA
IN CERCETAREA MEDICALA

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem pneumatic oscilant de
actionare si reglare a unei pompe cu piston utilizata in
cercetarea medicala. Sistemul pneumatic oscilant de
actionare si reglare, conform inventiei, este alcatuit
dintr-un bloc (3) de preparare aer FRU, un distribuitor
(2) pneumatic, niste drosele (1) de descarcare, un
sertar (4) de distributie si oscilatie, un piston (5) si
distributia cu supape pentru pomparea lichidului de
lucru, cavitatea de la tija a cilindrului pneumatic fiind
legata permanent la sursa de presiune, iar cavitatea de
la piston (5) a cilindrului pneumatic este legata
alternativ la sursa de presiune sau la atmosfera prin
intermediul distribuitorului (2) cu comanda pneumatica,
initial comanda pneumatica a distribuitorului (2) fiind
descarcata la atmosfera prin drosel (1) si pistonul (5)
cilindrului, datoritd legarii diferentiale la sursa de
presiune, se deplaseaza spre dreapta, pana cand in
interiorul cilindrului se leagé un orificiu (a) la un orificiu
(b), Tn acest moment Tncarcandu-se cu presiune
comanda pneumatica a distribuitorului (2) si acesta
trece pe cealaltda pozitie de distributie legand la
atmosfera cavitatea de la piston (5) a cilindrului, acum
presiunea din cavitatea de la tija a cilindrului facand ca
pistonul (5) cilindrului sa se deplaseze spre stdnga o
perioada de timp, pana cand presiunea din circuitul de
comanda se descarca prin drosel (1) la atmosfera, iar
distribuitorul (2) revine pe pozitia data de arc si actio-
neaza din nou diferential cilindrul pneumatic, pistonul

(5) se deplaseaza din nou spre dreapta pana cand se
face legatura intre orificiile (a si b), cand se reia ciclul,
in acest fel tija cilindrului pneumatic actionand pistonul
(5) care pompeaza lichidul de lucru.
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SISTEM PNEUMATIC OSCILANT DE ACTIONARE $| REGLARE
A UNEI POMPE CU PISTON UTILIZATA IN CERCETAREA MEDICALA

Sistemul de comanda si de actionare pneumatica al unei pompei cu piston permite
asigurarea debitului de fluid de lucru prin deplasarea pistonului de lucru pe o cursa (c)
corelata cu frecventa de comanda pneumatica obtinuta prin variatia debitului de alimentare
a oscilatorului pneumatic.

Sunt cunoscute sisteme de actionare si reglare cu pompe hidraulice clasice, care
utilizeaza ca fluid de lucru uleiul hidraulic, iar in cazul unei avarii acesta poate contamina
grav mediul de lucru. Schemele hidraulice clasice contin aparate de reglare a debitului si a
presiunii si pe langa faptul ca se ridica pretul de cost al'instalatiei, se introduc si rezistente
hidraulice in circuit, ceea ce creeaza pierderi de presiune si genereaza caldura reziduala
nedorita.

Unele aplicatii permit actionari cu sisteme pneumatice, dar si acestea pot contamina
mediul in care lucreaza, din cauza refularii locale a aerului din fiecare aparat care este
actionat. De asemenea sistemele pneumatice ca si cele hidraulice sunt foarte zgomotoase
si necesita activitati de intretinere periodica.

Sistemul pneumatic oscilant de actionare si reglare este alcatuit din:
a) bloc preparare aer (FRU) - 3;
b) distribuitor pneumatic — 2,
¢) drosele de descarcare — 1,
d) sertar de distributie si oscilatie —4;
e) pistonul si distributia cu supape pentru pomparea lichidului de lucru - 5;

Descrierea functionarii:

Cavitatea de la tija a cilindrului pneumatic este legata permanent la sursa de presiune, iar
cavitatea de la piston a cilindrului pneumatic este legata alternativ la sursa de presiune
sau la atmosfera prin intermediul distribuitorului cu comanda pneumatica 2.

Initial comanda pneumatica a distribuitorului este descarcata la atmosfera prin droselul 1,
si pistonul cilindrului datorita legarii diferentiale la sursa de presiune se deplaseaza spre
dreapta, pana cand in interiorul cilindrului se leaga orificiul ,a” la orificiul ,b”. In acest
moment se incarca cu presiune comanda pneumatica a distribuitorului si acesta trece pe
cealaltad pozitie de distributie legand la atmosfera cavitatea de la piston a cilindrului. Acum
presiunea din cavitatea de la tija a cilindrului face ca pistonul cilindrului sa se deplaseze
spre stanga o perioada de timp pana cand presiunea din circuitul de comanda se descarca
prin droselul 1 la atmosfera.

Distribuitorul revine pe pozitia datd de arc si actioneaza din nou diferential cilindrul
pneumatic. Pistonul se deplaseaza din nou spre dreapta pana cand se face legatura intre
orificiile ,a” si ,b", cand se reia ciclul.

in acest fel tija cilindrului pneumatic actioneaza pistonul 5 care pompeaza lichidul de lucru.

Caracteristici functionale: p=4+10 bar, f=0,5+10 Hz, D,= 2063 mm.
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REVENDICARI

Sistem oscilant pneumatic de actionare si reglare a unei pompe cu piston
caracterizat prin aceea ca se alimeneaza la o retea pneumatica de max 10 bar si
functioneaza automat fara interventia unui panou sau bloc electric — electronic de
comanda.

Sistem oscilant pneumatic caracterizat prin aceea ca este alcatuit dintr-un grup de
pompare aer — standard, un oscilator pneumatic cu comanda si actionare (CS) cu
frecventd maxima de 10 Hz si un cilindru sertar pneumatic de actionare a pistonului
de pompare a fluidului de lucru.

Sistem oscilant pneumatic caracterizat prin aceea ca realizarea simpla a cursei de
lucru se face fara echipamente de Treglare doar prin alegerea a doua orificii
prestabilite care asigura limitele de deplasare.

Sistem oscilant pneumatic caracterizat prin aceea ca reglarea frecventei de lucru
se realizeaza prin variatia debitului de alimentare a oscilatorului pneumatic, prin
intermediul regulatorului din blocul de preparare aer FRU.

5 "'\@KATI(\,\'\
% P /
AMOE 5,°C

N
AN JRNSN
/SO

5




a 2018 01028 03/12/2018 W

DESENE
4 CS
7TV 7777 //,(/// 777 ﬂ%\ NANNNNY
™ N
/ ﬂ/ ﬁ ‘B N st
4 =-<0—
A T N
7 1 i S| il el il \
T
4 5 N
/l i { ! ) ['3\
7777771 /“5///1;;; ZZ AV AN SN NS,
a
L7 BN
— DP
T
o'
-

Figura 1
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