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(57) Rezumat:

Inventia se referda la un sistem de dirijare automata
pentru echipamente de infiintat perdele agroforestiere,
destinat conducerii automate, pe rand, a agregatelor
constand din: tractor agricol pe roti si echipament de
plantat, la executarea lucrarii de plantare a puietilor
forestieri in teren prelucrat. Sistemul conform inventiei
este alcatuit dintr-un sistem (A) de ghidare bazat pe
tehnologia de geolocalizare prin satelit sau, atunci cand
acesta nu este accesibil, dintr-un sistem (B) de ghidare
alcatuit dintr-o camera (1) video, o unitate (2) pentru
stocare si analizd a datelor, prevazuta cu algoritmi
speciali avand functii definite pentru stabilirea unui
anumit traseu pe parcela de lucru, orientarea
echipamentului spre destinatia programata si dirijarea
operatorului, Tn vederea pozitionarii puietului forestier in
mecanismul de plantare, un terminal (3) de operare
prevazut cu un ecran (4) sensibil la atingere, un
controler logic programabil (56), un senzor (6) de viteza
montat pe tractorul agricol, un senzor (7) de pozitie
montat pe mecanismul (8) de plantare, o unitate (9) de

prelucrare date si un sistem (10) de semnalizare dotat
cu un avertizor (a) acustic montat pe echipamentul (11)
de plantat si un avertizor (b) luminos montat in cabina
tractorului.
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SISTEM DE DIRIJARE AUTOMATA PENTRU ECHIPAMENTE DE INFIINTAT
PERDELE AGROFORESTIERE

Inventia se refera la un sistem de dirijare automata pentru echipamente de infiintat
perdele agroforestiere, destinat conducerii automate pe rand a agregatelor, care sunt
formate din tractor agricol pe roti si echipament de plantat, la executarea lucrarii de
plantare a puietilor forestieri in teren prelucrat, in patrat (distantele sunt egale atat pe rand
cat si intre randuri) sau in dreptunghi (intre randuri distanta este mai mare, iar pe rand
distantele sunt mai mici).

Se cunosc, din literatura de specialitate sisteme automate de conducere pe rand a
unor masini agricole tractate, unde urmarirea randului se realizeaza cu ajutorul unor
palpatoare mecanice montate pe cadrul masinilor si care au urmatorul principiu de lucru:
sesizeaza devierile randului plantat prin intermediul unei tije care deplaseaza intr-un sens
sau altul sertarul unui distribuitor hidraulic astfel incat, debitul de ulei din instalatie
actioneaza tija cilindrului hidraulic liniar avand ca efect mentinerea pe directia de mers si
traiectoria doritad a volanului tractorului din agregat.

Aceste sisteme prezintd dezavantajul ca in instalatiile hidraulice, din cauza faptului
ca pistonul cilindrului se afla intr-o continua miscare si in contact cu aerul, apar modificari
in proprietatile lichidelor de lucru avand tendinta de a se deteriora mult mai rapid odata cu
cresterea temperaturii, ceea ce conduce la afectarea distantelor dintre pomi pe rand, cat
si intre randuri precum si la adoptarea unor masuri speciale de intretinere, crescand astfel
cheltuielile la efectuarea operatiei de plantare.

Problema tehnica, rezolvatd prin inventie, consta in realizarea unui sistem de
dirijare automata pe rand pentru echipamente de infiintat perdele agroforestiere, simplu si
fiabil, astfel incat sa se poata realiza plantarea in patrate, cand distantele dintre randuri
sunt egale cu cele dintre puietii forestieri de pe rand, sau in dreptunghi, cand distantele
sunt mai mari intre randuri si mai mici intre puietii forestieri de pe rand.

Sistemul de dirjare automatd pentru echipamente de infiintat perdele
agroforestiere, conform inventiei, rezolvd aceasta problemad tehnica si inlatura
dezavantajele mentionate, prin aceea ca are in componenta un sistem de ghidare bazat
pe tehnologia de geolocalizare prin satelit (GPS) care este capabil sa genereze linii
virtuale pentru a fi urmate de catre mecanizator sau un sistem video cu atasarea unor
sensori cand GPS-ul nu este accesibil, care permite cunoasterea pozitiei utilajului si
mentinerea acestuia pe o traiectorie precisa si repetabila, chiar si in conditii meteo dificile,
deoarece preia imaginile vizuale de la camera video impreuna cu celelalte informatii de la
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Sistemul de dirjare automata pentru echipamente de infiintat perdele
agroforestiere, conform inventiei, prezinta urmatoarele avantaje:
- creste precizia in realizarea lucrarii de plantare semimecanizata a puietilor forestieri in
teren prelucrat;
- reduce considerabil cheltuielile si conduce la 0 mai buna calitate a plantarii;
- ofera puietilor forestieri conditii mai bune de captare a luminii directe si de distributie a
radacinilor in spatiul de nutritie.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu figurile
1+2, care reprezinta:

- Fig. 1 — Sistem de dirijare automatd pentru echipamente de infiintat perdele
agroforestiere - schema de amplasare pe tractorul agricol si echipament

- Fig. 2 — Sistem de dirijare automatd pentru echipamente de infiintat perdele
agroforestiere - schema functionala

Sistemul de dirijare automata pentru echipamente de infiintat perdele agroforestiere
este compus din sistemul de ghidare A bazat pe tehnologia de geolocalizare prin satelit-
GPS, sau, cand GPS-ul nu este accesibil, din sistemul de ghidare B alcatuit din camera
video 1, unitatea pentru stocare si analizad date 2 cu algoritmi speciali cu functii definite,
terminalul de operare 3 cu touchscreenul 4 si controlerul logic programabil 5, senzorul de
vitezd 6 montat pe tractorul agricol din agregat, senzorul de pozitie 7 montat pe
mecanismul de plantare 8, unitatea de prelucrare date 9, sistemul de semnalizare 10 dotat
cu avertizarea acustica a pe echipamentul de plantat 11 si luminoasa b in cabina
tractorului din agregat astfel incat sd se poatd realiza plantarea puietului forestier in
patrate sau in dreptunghi.

in procesul de lucru, sistemul de ghidare A bazat pe tehnologia de geolocalizare
prin satelit-GPS, pornind de la o linie dreaptéd de reper si de la definirea latimii de lucru a
echipamentului, este capabil sa genereze linii virtuale care vor fi urmate de catre
mecanizator in parcela de lucru, iar in cazul lipsei unui semnal GPS sau capacitati limitate
de procesare ale sistemului GPS, intervine sistemul de ghidare B, care permite
cunoasterea pozitiei utilajului si mentinerea acestuia pe o traiectorie precisa si repetabila,
chiar si in conditii meteo dificile, in functie de imaginile vizuale preluate de la camera video
si celelalte informatii primite de la senzori, prelucrate de algoritmii speciali cu functii
definite, stabileste un anumit traseu pe parcela de lucru, orienteazd echipamentul spre
destinatia programatd si dirijeaza operatorul pentru a pozitiona puietul forestier in
mecanismul de plantare, realizdnd astfel executarea lucrarii de plantare a puietilor
forestieri in teren prelucrat in patrat (distantele sunt egale atat pe rand cat si intre randuri)
sau in dreptunghi (intre randuri distanta este mai mare, iar pe rand distantele sunt mai
mici). CERCETARY
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Revendicare:

1. Sistemul de dirijare automata pentru echipamente de infiintat perdele agroforestiere,
care prezinta un sistem de ghidare (A) bazat pe tehnologia de geolocalizare prin satelit-
GPS, sau, cand GPS-ul nu este accesibil si un alt sistem de ghidare (B) video, mecanisme
si organe de lucru auxiliare, caracterizat prin aceea ca, sistemul de ghidare (B) are
prevazute camera video (1), unitatea (2) pentru stocare si analizd a datelor cu algoritmi
speciali cu functii definite, terminalul de operare (3) cu touchscreen (4) si controlerul logic
programabil (5), sensor de viteza (6) montat pe tractor si senzorul de pozitie (7) montat pe
mecanismul de plantare (8), unitatea (9) de prelucrare a datelor, sistemul de semnalizare
(10) dotat cu avertizari acustice (a) montat pe echipamentul de plantat (11) si avertizari
luminoase (b), montat in cabina tractorului din agregat, astfel incat sd se poata realiza
plantarea puietului forestier in patrate sau in dreptunghiuri cu precizie maxima.
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