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(57) Rezumat:

Inventia se referd la un dispozitiv pentru largarea Diesia e bor

T—

comandata de la distanta a sistemelor aeriene robo-
tizate tip aripa fixa. Dispozitivul conform inventiei este
constituit dintr-un element (1) de fixare, de tip tija din
aluminiu, un cadru (2) de fixare, doua elemente (3) de
ghidare, identice, doua elemente (4) de fixare, identice,
formate fiecare din cate doua coliere de prindere si o
teava (5) din aluminiu care culiseaza pe elementele (3)
de ghidare, un mecanism (6) de largare format dintr-un
servomecanism cu alimentare de 5 V de la acumu-
latorul unui autopilot, un ax (7), un inel (8) de siguranta,
un locas (9) si un cablu (10) tip cordelina pentru
largarea comandata de la distanta.
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TITLUL INVENTIEI

DISPOZITIV DE LARGARE PENTRU SISTEMELE AERIENE ROBOTIZATE
DIN HELIOSTAT

Inventia face parte din domeniul tehnic al vectorilor aerieni §i se referda la un
dispozitiv destinat pentru largarea comandati a sistemelor aeriene robotizate tip aripa fixa din
heliostat. Arhitecturile formate dintr-un sistem mai ugor decét aerul (LTA) si un sistem aerian
robotizat (tip aripa fixa sau quad) au fost dezvoltate cu scopul exploatarii performantelor de
autonomie oferite de LTA si vitezele relativ mari oferite de sistemele aeriene robotizate
purtitoare de senzori utilizafi in achizitia de date (ex. imagine, sunet, temperaturi, atmosfera

contaminat).
STADIUL TEHNICII

In acest scop este cunoscuta din brevetul US 7,530,527 B2 metoda si dispozitivul de
lansare pentru sisteme aeriene aeriene firé pilot (UAVs) ridicate la altitudinea operationald in
stratosferd cu ajutorul unui balon cu heliu. Dispozitivul de prindere al UAV are o arhitecturd

complicata (grinda, cleme, pripon), ceea ce creste probabilitatea de esec in functionare.

De asemenea este cunoscuti din brevetul US 4,697,761 metoda prin care un UAV
este ridicat la mare altitudine cu ajutorul unui balon si eliberat prin procedeul ciderii libere
cind se ajunge la altitudinea doriti. Aceastd metodi de lansare ridica probleme de rezistentd a

structurii UAV si control al zborului acestuia.

PREZENTAREA PROBLEMEI TEHNICE PE CARE INVENTIA O
REZOLVA

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia este de a imprima directia de lansare
dorita si largare rapida staticd sau libera fira a afecta structurile de rezistenti ale heliostatului

si sistemului aerian robotizat.
EXPUNEREA INVENTIEI

Inventia sintetizeazd realizirile experimentale in domeniul sistemelor aeriene
robotizate de tip aripa fixa si aripd rotativd, avandu-se in vedere proiectarea, realizarea si
testarea unor astfel de sisteme cu destinafie militard (supraveghere i recunoagtere). Noua

solutie ce face obiectul inventiei inldturd dezavantajele dispozitivelor si metodelor de lansare
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descrise mai sus prin simplitate constructivad i automatizare la declansare prin intermediul
autopilotului aflat la bordul sistemului aerian robotizat tip aripa fixa.

In Fig. 1 sunt prezentate schematic principalele elemente componente in acord cu
fluxul operational. Semnalul de comanda este transmis de la autopilot la servomecanism (6),
care actioneazi inelul de sigurantd (8), eliberdnd sistemul aerian robotizat. Acesta se
deplaseaza prin culisare sub actiunea propriei greutdti pe directia doritd cu ajutorul
elementelor de ghidare (3). Autopilotul, in modul automat, va péstra panta de cadere si va

porni motoarele sistemului aerian robotizat dupa iesirea din zona de siguranti a heliostatului.
PREZENTAREA FIGURILOR DIN DESENE

Fig. 1 Schita dispozitivului de largare: (a) in ansamblu, (b) mecanism de largare cu comanda

de la distanta, (c) servomecanism.
MODUL IN CARE SE POATE APLICA INDUSTRIAL

Aplicatia industriald tintd urmaritd este largarea sistemelor aeriene robotizate de
diferite tipuri in conditii de siguranti, pe directia si la momentul dorit din heliostat cu scopul
transportirii unor senzori de detectie si monitorizare in zone din troposfera dificil de atins cu

sisteme conventionale.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmétoarele avantaje:

- este rezolvatd problema comandirii de la distantd a largirii sistemului aerian
robotizat fira a fi necesara reconfigurarea prin echiparea cu alte elemente;

- dispozitivul de largare se bazeazi pe o arhitecturd simpla si scalabild, rezolviand
problema proiectirii unui nou dispozitiv in cazul utilizarii unui alt tip de sistem aerian
robotizat, cu conditia ca masa acestuia si nu depaseasca 3,5 kg;

- posibilitatea largarii in orice moment pe traiectoria de urcare si conditii de mediu;

- timpul foarte scurt de realizare;

- costuri de productie foarte reduse, in conditii in care elementele de legaturd sunt

realizate cu ajutorul tehnologiei 3D de printare.
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Revendicari:

Dispozitiv pentru largarea comandati de la distanti a sistemelor aeriene robotizate tip
aripa fixa din heliostat avind un element de fixare la heliostat tip tija din aluminiu (1), cadrul
de fixare (2) si doud elemente identice de ghidare din aluminiu cu diametrul de 8 mm (3),
caracterizat prin aceea cd doui elemente identice de fixare la aripd formate fiecare din doua
coliere de prindere din ABS (4) si o teava din aluminiu cu diametrul de 12 mm (5) culiseaza
pe elementele de ghidare (3), iar un mecanism de largare (6) format din servomecanism cu
alimentare de 5V de la acumulatorul autopilotului, ax (7), inel de sigurant (8), locas (9) si

cablu tip cordelind (10) asigura largarea comandati de la distanti.
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DESENELE EXPLICATIVE

Directia de zbor
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Fig. 1 Schema dispozitivului de largare
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