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(57) Rezumat:

Invenţia  se  referă  la un kit de sistem inteligent desti-
nat echipării maşinilor clasice de stropit, în vederea
aplicării optimizate a tratamentelor fitosanitare la
culturile de câmp, în funcţie de gradul de îmburuienare
a acestora, cu aplicabilitate practică imediată în agri-
cultura de precizie. Kitul conform invenţiei este consti-
tuit dintr-un sistem de recunoaştere a imaginilor com-
pus din două camere foto (5) inteligente, cu stabilizator
de imagine, plasate deasupra cabinei tractorului, care
realizează achiziţia şi prelucrarea imaginilor în timp real,
după care transmit semnalul electric corespunzător
gradului de îmburuienare către un controler logic
programabil PLC 4, de la care se transmite apoi
comanda corelată cu gradul de îmburuienare spre
electrodistribuitoarele (11) aferente fiecărui segment de
rampă, PLC-ul primind informaţia vitezei de lucru a
echipamentului de la senzorul (6) de viteză SV,
transmiţând informaţii de monitorizare spre terminalul
(7) de operare TO, şi dintr-un sistem tehnic care este
alcătuit dintr-un rezervor (1) care se încarcă cu
substanţa fitosanitară, traductorul (3) de presiune PTx
necesar monitorizării presiunii de aplicare a trata-
mentelor fitosanitare, un debitmetru (10) D cu rol de

monitorizare a debitului general şi un distribuitor (8) cu
reglare prin intermediul unui motor electric Mx, prin care
se realizează reglarea debitului general care merge
spre rampa (9) Rd divizată în cinci segmente de lucru
ale echipamentului de stropit. 
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