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9 GRUP DE ACTIONARE FUNICULAR PRIETENOS CU MEDIUL

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un grup de actionare funicular
utilizat in principal la constructia instalatiilor de transport
pe cablu care executd operatiuni specifice produsului
tehnologic de exploatare forestiera. Grupul conform
inventiei se compune dintr-o sanie (1) cu rol de batiu pe
care este montat un sistem (SHA) hibrid de actionare,
format dintr-un grup (GPM) motopropulsor mecanic,
care cuprinde un motor (2) termic cuplat cu o transmisie
(3), si dintr-un grup (GPE) motopropulsor electric, care
cuprinde un generator (4) electric, un convertizor (5) de
putere si niste baterii de acumulatoare (6), un ax (7) de
antrenare care transmite migcarea de la sistemul (SHA)
hibrid de actionare, in mod alternativ, la un tambur (8)
purtator de cablu care asigurd deplasarea pe o linie
(LF) de funicular, a unui carucior (C), cu sarcina de la
un punct (Pl) de incarcare la un punct (PD) de
descarcare, si fara sarcina Tn sens invers, sau la un
tambur (9) purtator de cablu, care asigura ridicarea si
coboréarea sarcinii, cei doi tamburi (8 si 9) purtatori de
cablu sunt prevazuti cu sistem (SF) de franare pentru
situatii de urgentd, ambele grupuri (GPM si GPE)
motopropulsor, mecanic si, respectiv, electric, sunt
legate de axul (7) de antrenare prin intermediul unor
cuplaje (10 si 11) care sunt comandate de catre un
operator prin intermediul unui modul (12) de control,
deplasarea pana la locul de operare fiind realizaté cu
ajutorul unui sistem (13) de autotractare.

Revendicari: 3
Figuri: 3

Cu incepere de la data publicérii cererii de brevet, cererea asigura, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventie a fost respinsd, retrasd sau considerata ca fiind retrasa.
Intinderea protectiei conferite de cererea de brevet de inventie este determinata de revendicarile continute in cererea publicatd in conformitate
cu art.23 alin.(1) - (3).
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GRUP DE ACTIONARE FUNICULAR PRIETENOS CU MEDIUL

Inventia se refera la un grup de actionare funicular prietenos cu mediul, ce se
utilizeazd  in principal la costructia instalatiilor de transport pe cablu care executd
operatiuni specifice de scos si apropiat busteni in cadrul procesului tehnologic de exploatare
forestiera. Poate fi utilizat si la alte activitati pentru deplasarea gravitationald pe cablu a unor
sarcini din amonte 1in aval, pe trasee cu pante cuprinse intre 20 % si 40%.

Sunt cunoscute grupuri pentru actionare a funicularelor a caror constructii includ in
lantul cinematic de antrenare al tamburilor purtatori de cablu motoare termice, trannsmisii
mecanice sau hidraulice, sisteme de franare cu frictiune pentru mentinerea unei viteze
optime §i pentru oprire, la operatia de coborare a sarcinii din amonte in aval.

Aceste constructii prezintd o serie de dezavantaje :

- Sunt consumatoare de combustibil si implicit generatoare de noxe, atét la operatia de
urcare a caruciorului gol cét si la cea de coborare a caruciorului incércat cu sarcind ;
- La operatia de coborare a caruciurului cu sarcind, energia cineticd eliberatd prin
utilizarea sistemului de franare se transforma in caldurd si este disipatd in mediul
inconjurétor ;
- Auo eficienta economica scazuta, intrucat energia potentiala rezultata prin deplasarea
caruciorului cu sarcind din amonte in aval nu este recuperata.

Problema tehnica o reprezintd gradul scdzut de protectie al mediului si costurile
ridicate de exploatare pentru grupurile de actionare a funicularelor intrucit au un consum
insemnat de combustibil si disipeaza in mediu inconjurator o cantitate mare de noxe.

Grupul de actionare funicular prietenos cu mediul, conform inventiei, rezolva
problema tehnicd prin aceea cd pentru infasurarea si desfasurarea cablului pe tamburii
purtétori se folosese o actionare hibridd cu un motor termic si un motor electric. Motorul
electric este reversibil fuctionand si ca generator la faza de franare recuperand energia
potentiald de pozitie a carucirului incircat. Energia electricd este inmagazinatd intr-un
sistem de acumulatori si este reutilizata la executia celorlalte faze ale procesului tehnologic.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje :

- Se reduce substantial consumul de combustibil si implicit cantitatea de noxe
rezultate prin arderea acestuia in motorul termic;

- Seelimind caldura disipatd in mediul inconjurator intrucét pe faza de franare intra in
actiune generaturul electric iar sistemul de franare se foloseste doar in cazuri extreme.

- Recuperarea si reutilizarea sub forma de energie electricd in cadrul procesului a
energiei potentiale de pozitie, lucru care conduce la cresterea eficentei economice.

- Imbunatatirea conditiilor de munca pentru operatori intrucit utilizarea energiei
electrice este una curatd.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu figurile 1, 2 si 3, care
reprezinta :

- Figura 1. Vedere in spatiu al grupului de actionare funicular (GAF);
- Figura 2. Vedere in spatiu al sistemului hibrid de actionare (SHA) ;
- Figura 3. Schema de instalare a funicularului forestier.
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Grupul de actionare funicular GAF prietenos cu mediu, conform inventiei se
compune in principal din sania 1, cu rol de sasiu pe care este montat - sistemul hibrid de
actionare SHA, format din grupul motopropulsor mecanic GPM, care cuprinde motorul
termic 2,cuplat cu transmisia 3, si din grupul motopropulsor electric GPE, care cuprinde
ansamblul motor generator electric 4, convertizorul de putere 5, si bateriile de acumulatori
6.- axul de antrenare 7, care transmite miscarea de la sistemul hibrid de actionare SHA, in
mod alternativ la tamburul purtator de cablu 8, care asigura deplasarea pe linia de funicular
LF, a caruciorului C, cu sarcind de la punctul de incércare PI, la punctul de descarcare
PD, si fara sarcina in sensul invers, de la punctul de descércare PD, la punctul de incarcare
PI, sau la tamburul 9, care asigura ridicarea si coborarea sarcinii, atat tamburul (8) cat si
tamburul (9) sunt prevazute cu sisteme de franare SF, pentru situatii de urgenta. Grupul
motopropulsor mecanic GPM, cét si grupul motopropulsor electric GPE, sunt legate de
axul de antrenare 7, prin intermediul unor cuplaje 10, respectiv 11, care sunt comandate
de catre operator prin intermediul unui modul de control 12. Deplasarea grupului de
actionare al funicularului GAF, pani la locul de montaj situat in partea superioara a liniei
de funicular LF, se realizeaza prin intermediul sistemul de autotractare 13, care este
antrenat de cétre grupului motopropulsor mecnic GPM. Prima operatie de ridicare a
sarcinii se realizeazd prin intermediul grupului motopropulsor mecanic GPM, iar la
operatia de coborare cu sarcina a caruciorului C, se recupereaza energia cinetica de pozitie,
intrucat generatorul 4, din cadrul grupului motopropulsor electric GPE, intra in functiune
si produce energia electrica care este prelucratd prin intermediul convertizorului de putere
S, si este stocatd in bateriile de acumulatori 6. Aceasta energie electricad acumulata in
bateriile 6, este reutilizata la executia operatiilor de deplasare a caruciorului C, fara sarcina
din punctul de descarcare PD, la punctul de incarcare PI, precum si la ridicarea sarcinii,
intrucat grupul motopropulsor mecanic GPM, raméane decuplat si intra in functiune
motorul electric 4, din cadrul grupului motopropulsor electric GPE, care realizeaza lucrul
mecanic necesar pentru execufia acestor operatii. Gradul de reutilizare a energiei eletrice
pentru operatiile tehnologice realizate de cdtre grupului de actionare funicular GAF,
reprezintd aproximativ 50% din energia acumulata in bateriile de acumulatori 6, surplusul
poate fi utilizat pentru cresterea conditiilor de locuire a echipei care executa operatiile de
explotare forestiera.

_7\")
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REVENDICARI

1. Grupul de actionare funicular (GAF), prietenos cu mediul, caracterizat prin aceea ca
pentru obtinerea unei eficiente economice sporite si o protectie buna a mediului se
compune in principal din sania (1), cu rol de batiu pe care este montat sistemul hibrid
de actionare (SHA), format din grupul motopropulsor mecanic (GPM), care cuprinde
motorul termic (2), cuplat cu transmisia (3), si din grupul motopropulsor electric
(GPE), care cuprinde ansamblul motor — generator electric (4), convertizorul de putere
(5), si bateriile de acumulatori (6), axul de antrenare (7) care transmite migcarea de la
sistemul hibrid de actionare (SHA), in mod alternativ la tamburul purtétor de cablu (8),
care asigura deplasarea pe linia de funicular (LF), a céruciorului (C), cu sarcina de la
punctul de incércare (PI), la punctul de descdrcare (PD), si fard sarcind in sensul
invers,de la punctul de descarcare (PD), la punctul de incarcare (PI), sau la tamburul
purtitor de cablu (9), care asigura ridicarea si coborarea sarci’r}\ij)ﬂ atat tamburul (8) cat
si tamburul (9) sunt prevazute cu sisteme de franare (SF), pentru situatii de urgenta,
grupul motopropulsor mecanic (GPM), cét si grupul motopropulsor electric (GPE),
sunt legate de axul de antrenare (7), prin intermediul unor cupaje (10), respectiv (11),
care sunt comandate de cétre operator prin intermediul unui modul de control (12), iar
pentru deplasarea grupului de actionare funicular (GAF), pana la locul de operare se
utilizeaza sistemul de autotractare (13).

2. Grupul de actionare funicular (GAF), de la punctul 1, caracterizat prin aceea ca la
operatia de coborére cu sarcind a caruciorului (C), recupereaza energia cinetica de
pozitie, intrucat generatorul (4), din cadrul grupului motopropulsor electric (GPE),
intrd in functiune si produce energia electrica care este prelucratd prin intermediul
convertizorului de putere (5), si este stocata in bateriile de acumulatori (6).

3.Grupul de actionare funicular (GAF),de 1a punctele 1 si 2, caracterizt prin aceea ca
reutilizeaza energia electricd acumulatd in bateriile de acumulatori (6),. la executia
operatiilor de deplasare a caruciorului (C), fara sarcind din punctul de descarcare (PD),
la punctul de incarcare (PI), precum si la ridicarea sarcinii, Intrucit grupul
motopropulsor mecanic (GPM), raméne decuplat si intra in functiune motorul electric
(4), din cadrul grupului motopropulsor electric (GPE), care realizeaza lucrul mecanic
necesar pentru executia acestor operatii. Surplusul de energie acumulat, poate fi folosit
prin deplasarea unei baterii incarcate la locul de cazare al echipei de forestieri pentru
creerea unor conditii decente.
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