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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv de reglare automata
a ceasurilor mecanice cu pendul. Dispozitivul, conform
inventiei, cuprinde un bloc de control (8) care preia
informatiile despre perioada de oscilatie curenta a
pendulului prin intermediul unui senzor (9), realizeaza
operatile de determinare a parametrilor de reglare
furnizati unui motor (7) care, prin intermediul unui
demultiplicator (6) si al unui suport mobil (4) care
culiseaza n lungul unui brat elastic (3) al pendulului,
asigura modificarea lungimii pendulului prin deplasarea
punctului de oscilatie (m), blocul de control (8) fiind
compus dintr-un microcontroler (A) care ruleaza un
program ce achizitioneaza informatiile de la senzor (9),
efectueaza operatiile de identificare a erorii si asigura
furnizarea informatiilor de corectie la motor (7) prin
intermediul unei interfete (B), si asigura afisarea locala
a datelor prin intermediul unei alte interfete (D).

Revendicari: 3
Figuri: 2

Fig. 1

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu exceptia cazurilor in care cererea de brevet de inventje a fost respinsa, retrasd sau consideratd ca fiind retrasa.
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cu art.23 alin.(1) - (3).
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DISPOZITIV PENTRU REGLARE AUTOMATA A CEASURILOR
MECANICE CU PENDUL

Inventia se referd la un dispozitiv pentru reglarea automata a preciziei de
masurare a timpului pentru ceasurilor cu pendul prin reglarea perioadei de
oscilatie a masei pendulului.

Este cunoscutd o metoda de reglare periodica a preciziei ceasurilor
mecanice prin interventia unui operator uman care, in functie de abaterea
survenitd cd urmare a modificarii conditiilor de mediu, intervine si modifica
manual lungimea pendulului prin intermediul unui mecanism surub-piulitd
existent in constructia ceasurilor care modifica pozitia masei in suspensie aflatd
la capatul bratului de oscilatie.

Aceastd metoda prezintd dezavantajul cd implica oprirea ceasului , fiind
subiectiva deoarece executia prin tatonare este imprecisd si necorelatd cu
schimbarile frecvente si aleatorii ale conditiilor de mediu deschis in care
functioneaza ceasurile de patrimoniu aflate in turnuri.

Problema pe care o rezolvd inventia constd in reglarea automati a
frecventei de oscilatie a pendulului prin preluarea continu a abaterii acesteia si
realizarea corectiei necesare , eliminindu-se interventiile manuale facandu-se
economie de timp si de costuri.

Dispozitivul pentru reglare automata a cesurilor mecanice cu pendul,
conform inventiei, elimind dezavantajele enumerate anterior prin aceea ci
foloseste pentru eliminarea erorilor apérute in méasurarea timpului de citre
ceasurile cu pendul un bloc electronic ce contine un microcontroler care
regleaza perioada de oscilatie a pendulului, preluand si prelucrand informatiile
acesteia prin intermediul unui sensor iar inlaturarea erorii se realizeaza prin
controlul unui motor electric care, prin intermediul unui reductor de turatie si a
unui suport mobil , readuce punctul de oscilatie in pozitia corecta, iar pentru
buna functionare a ceasului, blocul de control mai contine o interfatd care
asigurd afisarea locald a datelor rezultate din prelucrare, un modul care asigura
alimentarea electrici a dispozitivului de la reteaua de 220V sau de la un panou
fotovoltaic prevdzut cu acumulatori in cazul ceasurilor aflate in turnuri izolate.

Inventia prezintd urmétoarele avantaje :

-Asigura masurarea cu mare precizie a timpului cu echipamente de patrimoniu;

-Asigura pastrarea valorilor de patrimoniu pentru ceasurile de turn fara a se
realiza interventii asupra acestora;

-Se exclud interventii in arhitectura ceasurilor si se elimina reglajul manual;

-Ceasurile de turn cu un astfel de dispozitiv asigura o precizie de functionare
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asemandtoare ceasurilor electronice.
Se di in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legéturd si cu
figurile 1 si 2 care reprezinta:
Fig.1 — Schema de ansamblu a unui ceas cu pendul prevazut cu dispozitiv
pentru reglare automata ;
Fig.2 — Schema bloc functional a dispozitivului de control.

Dispozitivul pentru reglare automata a ceasurilor mecanice cu pendul
(fig.1) , conform inventiei, contine un pendul format din masa 1 si bratul rigid
2, bratul elastic 3, suportul mobil 4, suportul fix 5, demultiplicatorul 6,
motorul 7, blocul de control 8, sensorul 9. Blocul de control 8 (fig. 1) preia
informatiile despre perioada de oscilatie curentd a pendulului prin

intermediul sensorului 9, realizeaza operatiile de determinare a parametrilor
de reglare furnizati motorului 7, care, prin intermediul demultiplicatorului 6 si a
suportului mobil 4, asigurd modificarea lungimii 1 a pendulului prin deplasarea
punctului de oscilatie m.

Procesarea informatiilor din sensorul 9 (fig.1) este realizata prin
intermediul unui bloc de control 8 (fig.1) compus din microcontrolerul A (fig.2)
care ruleaza un program ce achizitioneazi informatiile din sensorul 9 (fig.1),
efectueazi operatiile de identificare a erorii si asigura furnizarea informatiilor de
corectie citre motorul 7 (fig.1) prin intermediul interfetei B (fig.2), asigura
afigsarea locali a datelor prin intermediul interfetei D, toate componentele fiind
alimentate prin intermediul modulului E cu energie provenita de la reteaua de
220V sau, in cazul ceasurilor montate in turnurilor izolate, de la panouri
fotovoltaice prevazute cu acumulatori.
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REVENDICARI

1. Dispozitivul pentru reglare automata a ceasurilor mecanice cu pendul
caracterizat prin aceea cd acesta contine sensorul (9) (fig.1), blocul de control
(8) , motorul (7) prevdzut cu demultiplicatorul (6), suportul mobil (4), care
sunt atasate unui pendul compus din masa (1), bratul rigid (2) si bratul elastic
(3) in lungul caruia culiseazd suportul mobil (4) astfel incat pendulul s3 oscileze
in jurul punctului mobil programabil (m) , bratul elastic (3) fiind suspendat de
suportul fix (5) al ceasului.

2. Dispozitivul pentru reglare automatd a ceasurilor mecanice cu
pendul, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca blocul de control (8)
(fig.1) preia informatia despre perioada pendulului prin intermediul sensorului
(9) , o prelucreaza si determind parametrii de corectie ce vor fi furnizati
motorului (7) care prin deplasarea suportului mobil (4) va modifica pozitia
punctului de oscilatie (m) , respectiv lungimea (1) a pendulului astfel incéat si se
obtind o frecventa stabila.

3. Dispozitivul pentru reglare automata a ceasurilor mecanice cu pendul,
conform revendicarilor 1 si 2, caracterizat prin aceea cd blocul de control (fig.2)
este format dintr-o interfatd (B) pentru sensorul (9) (fig.1) de miscare a
pendulului, un microcontroler (A) care executd programul de determinare a
parametrilor de migcare si furnizare a informatiilor pentru reglarea lungimii
pendulului si vizualizarea locald a datelor, interfatd C prin intermediul careia
se asigurd controlul motorului (7) (fig.1) care deplaseaza suportul mobil (4) in
lungul bratului elastic (3) pentru modificarea lungimii (1) (fig.1) a pendului in
vederea obtinerii perioadei constante de oscilatie , modulul (E) care asigura
alimentarea echipamentelor cu energie electricd provenitd de la reteaua de 220 V
sau, in cazul ceasurilor montate in turnurilor izolate, de la panouri fotovoltaice
previzute cu acumulatori.
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