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Invenţia se referă la un lift de trepte cu stabilizator mecanic pivotant destinat transpor-1

tului persoanelor cu dizabilităţi locomotorii, pe scările interioare ale clădirilor.
Este cunoscut un lift de trepte folosit pentru deplasarea pe o cale de rulare montată3

pe scara interioară a unei clădiri, alcătuit dintr-o ramă sprijinită de calea de rulare şi legată
de aceasta prin intermediul unor mecanisme cu role, un mecanism de propulsie cu crema-5

lieră şi pinion de antrenare pus în mişcare de un motor electric pentru deplasarea ramei de-a
lungul căii de rulare.7

Se cunoaşte documentul US 5533594 A care se referă la un lift de trepte 10 care
conţine un ansamblu de scaun 34 purtat pe o şină R cu un cărucior 35. Ansamblul scaunului9

34 include o bază 36 care are prevăzut un motor 38 pentru deplasarearea liftului de trepte
10 de-a lungul şinei R şi un picior 40 care se extinde pe o lungime L de la baza 36. Baza 3611

şi piciorul 40 sunt închise de un panou frontal 42, un panou stânga 44, un panou dreapta 46
şi un panou superior 48. Panourile stânga şi dreapta 44 şi 46 sunt încastrate la porţiunile lor13

inferioare pentru a forma piciorul 40. Pentru a închide în continuare piciorul 40, un panou din
spate 47 (fig. 4) este prevăzut între panourile stânga şi dreapta 44, 46, sub baza 36.15

Ansamblul scaunului 34 include, de asemenea, un scaun 50 poziţionat deasupra bazei 36,
având o margine frontală 52 şi o margine spate 54. Un spătar 56 se extinde vertical de la17

marginea din spate 54 a scaunului 50 şi o pereche de braţe de siguranţă 58 care se extind
orizontal de spătarul 56, rotindu-se spre interior pentru a asigura pasagerul de pe scaunul19

50 în timpul funcţionării liftului de trepte 10. Braţele de siguranţă 58 pot fi ridicate din poziţia
lor coborâtă pentru îmbarcarea sau debarcarea pasagerului. Ilustrat în fig. 3 şi 4, piciorul 4021

din partea din spate B a capătului său inferior poartă un pinion 60 (fig. 4) montat rotativ pe
un arbore 62 care se extinde orizontal de la panoul din spate 47. Astfel montat, pinionul 6023

cuplează cremaliera 32 de pe partea frontală F a şinei R. Cuplată cu pinionul 60, unitatea
motor 38 acţionează pinionul 60 pentru a deplasa ansamblul scaunului 34 de-a lungul şinei25

R. Un comutator cu acţionare cu arc 142 este inclus în căruciorul 35 ca măsură de siguranţă
pentru a dezactiva motorul 38 dacă căruciorul 35 se decuplează de pe calea superioară 18.27

În mod specific, comutatorul cu acţionare cu arc 142 este poziţionat pe un declanşator cu arc
144 fixat pe porţiunea verticală 81 a porţiunii centrale 78. Mecanismul de acţionare cu arc29

144 este polarizat, de exemplu, calea superioară 18, pentru a închide întrerupătorul 142
normal deschis pentru a permite printr-un cablaj 148 oprirea motorului 38. Dacă căruciorul31

35 se decuplează de la calea superioară 18 astfel încât dispozitivul de acţionare cu arc 144
nu mai este influenţat de calea superioară 18 pentru a închide comutatorul 142, comutatorul33

142 dezactivează unitatea motor 38. Soluţia tehnică include şi un mecanism pivotant 180
care permite o mişcare arcuită a scaunului 50 în raport cu baza 36. Ca atare, scaunul 50 se35

deplasează de-a lungul unei căi arcuite 182 (fig. 6B), între o poziţie de transport (fig. 6) şi
poziţiile de acces decalate (fig. 2 şi 6B). Mişcarea arcuită rezultă din diferite mişcări ale37

scaunului 50, inclusiv mişcări liniare şi pivotante, fiind combinate de mecanismul
pivotant 180.39

De asemenea se cunoaşte şi documentul US 4913264 A care se referă la un lift
scaun care asigură transportul unui pasager de-a lungul unei şine înclinate la un anumit41

unghi şi are în componenţă un ansamblu format dintr-un scaun şi o bază care adăposteşte
o unitate de motor şi un cărucior care susţine ansamblul scaunului într-o poziţie substanţial43

verticală pentru mişcare de-a lungul şinei şi care poate fi poziţionat. în raport cu ansamblul
scaunului pentru a oferi o relaţie spaţială între acestea pentru acomodarea unghiului şinei45

înclinate. Liftul scaun include în plus un mecanism pivotant care încorporează o componentă
glisantă şi o componentă pivotantă pentru a permite scaunului să se deplaseze de-a lungul47

unei căi arcuite în raport cu baza, asigurând transportul unui pasager între o poziţie iniţială
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şi o destinaţie finală având poziţiile decalate pe verticală. Liftul scaun include, de asemenea, 1

un dispozitiv de blocare de siguranţă pentru blocarea scaunului în poziţia de transport şi
pentru dezactivarea funcţionării liftului scaun, cu excepţia cazului în care scaunul este blocat 3

în poziţia de transport. Mecanismele de ghidare cuprind două seturi de role, un set montat
pe partea superioară a căii de rulare, care asigură purtarea greutăţii liftului şi a persoanei 5

transportate de-a lungul căii de rulare, şi al doilea set de role montat pe partea inferioară a
căii de rulare, care asigură stabilizarea liftului de-a lungul căii de rulare. Pinionul şi setul 7

superior de role sunt montate într-o subramă, pe care rama purtătoare mobilă se sprijină şi
poate pivota. Setul superior de role de ghidare este compus din trei grupuri de câte două 9

role, montate una după alta, două grupuri articulate montate de o parte şi de alta a pinionului
de antrenare şi al treilea grup fix de role montat deasupra pinionului de antrenare. Setul 11

inferior de role este compus dintr-un grup de role care se poate roti în jurul unui ax, role care
asigură atât stabilizarea liftului cât şi sprijinirea liftului pe calea de rulare sub acţiunea 13

momentului de răsucire rezultat din greutatea liftului şi a persoanei transportate.
Rama purtătoare include o platformă formată dintr-un şezut şi un suport de picioare, 15

necesare pentru purtarea persoanei pe lift.
Rolele din grupul fix al setului superior sunt montate fix de subramă şi asigură 17

legătura permanentă a pinionului cu cremaliera de la partea superioară a căii de rulare,
permiţând astfel deplasarea liftului de-a lungul căii de rulare, iar cele două grupuri mobile din 19

setul superior de role sunt montate pe nişte pârghii articulate la subrama prin intermediul
unor pivoţi, pârghii legate între ele printr-o legătură universală, întregul set asigură ghidarea 21

subramei pe calea de rulare, permiţând deplasarea acesteia corespunzător cu înclinările şi
curbele căii de rulare. 23

Dezavantajul soluţiei cunoscute este acela că:
- creează probleme în funcţionarea liftului în zonele de curbe orizontale datorită 25

decalajului dintre mijlocul setului superior de role care asigură susţinerea liftului pe ţeava
superioară şi setul inferior de role care asigură stabilizarea liftului şi descărcarea momentului 27

de răsucire sub greutatea proprie a liftului şi a persoanei transportate pe ţeava inferioară;
- o execuţie mai dificilă a căii de rulare în zonele de curbe orizontale datorită 29

decalajului setului inferior de role, ceea ce conduce la modificarea traseului ţevii inferioare
în aceste zone, rezultând o curbă prin puncte care nu poate fi produsă pe maşini obişnuite 31

de îndoit.
Liftul de trepte cu stabilizator mecanic pivotant, destinat transportului persoanelor cu 33

disfuncţionalităţi locomotorii, pe scările interioare ale clădirilor, care are în componenţă o cale
de rulare prevăzută cu porţiuni a căror pantă variază de la o poziţie orizontală la o poziţie 35

înclinată, până la 50/, a cărei direcţie poate fi schimbată pe parcursul ei şi un cărucior care
asigură susţinerea şi deplasarea liftului pe calea de rulare, un dispozitiv de siguranţă, ce 37

poate bloca liftul pe calea de rulare în cazul depăşirii vitezei nominale de deplasare la
coborâre şi un moto-reductor de antrenare care asigura deplasarea liftului, un cadru metalic 39

pe care sunt montate un scaun, un suport pentru susţinerea picioarelor şi un mecanism de
stabilizare care menţine în poziţie verticală scaunul pe tot traseul căii de rulare, iar 41

mecanismul de stabilizare se află montat în partea din spate a unui semicadru inferior
amplasat în zona inferioară a acestuia prin intermediul unei bucşe de ghidare, care este 43

montată într-un orificiu, al unei plăci metalice, prin intermediul unor şuruburi, iar în interiorul
bucşei de ghidare este montat, prin intermediul unor rulmenţi şi un arbore de susţinere a unui 45

suport de ghidare în interiorul căruia poate pivota un suport de susţinere care este articulat
la una din părţile laterale ale suportului de ghidare prin intermediul unui alt arbore, a unor 47

bucşe şi a unor inele de siguranţă, iar ghidarea suportului de susţinere în interiorul suportului
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de ghidare, se realizează prin intermediul unor plăci de alunecare din bronz, care se fixează1

pe partea superioară şi inferioară a suportului de susţinere, cu nişte şuruburi, iar pe partea
frontală a suportului de susţinere sunt prevăzuţi nişte arbori de sprijin ai unor role de ghidare3

profilate, care sunt montate în plan orizontal şi care menţin un contact permanent cu calea
de rulare, având arborii de sprijin fixaţi în suportul de susţinere prin intermediul unor ştifturi5

filetate, iar pe partea laterală a suportului de ghidare fiind prevăzută o proeminenţă, de care
este articulat un suport suplimentar de ghidare, amplasat înspre partea de urcare a căii de7

rulare, pe a cărui parte frontală sunt prevăzuţi nişte arbori de sprijin ai unor role de ghidare
montate în plan orizontal, care menţin contactul permanent cu calea de rulare şi care asigură9

ghidarea suportului suplimentar de ghidare pe întregul traseu al căii de rulare, iar suportul
suplimentar de ghidare putându-se roti în jurul unui arbore montat într-un alt orificiu practicat11

în proeminenţa laterală a suportului de ghidare, prin intermediul unor bucşe şi a unor inele
elastice, iar în interiorul suportului suplimentar de ghidare fiind prevăzut un arbore de sprijin13

pe care este montată, în plan vertical, o rolă de ghidare, prin intermediul unui rulment,
păstrând astfel contactul permanent cu calea de rulare şi asigurând în partea inferioară15

sprijinul întregului lift de trepte, iar pe suportul suplimentar de ghidare, prevăzut în partea
opusă a rolei de ghidare, fiind prevăzuţi nişte arbori de sprijin ai unor rulmenţi care se17

reazemă pe cadrul metalic asigurând sprijinul liftului de trepte, iar prin variaţia distanţei dintre
cele două ţevi ale căii de rulare şi în funcţie de unghiul de înclinare al căii de rulare, suportul19

de ghidare al mecanismului de stabilizare pivotează în jurul unui arbore, cu un unghi
corespunzător unghiului de înclinare a căii de rulare, păstrând în permanenţă poziţia verticală21

a liftului de trepte, în timpul deplasării sau staţionării, pe toată lungimea căii de rulare. Cadrul
metalic este alcătuit din două semicadre distincte, unul inferior şi unul superior, legate între23

ele prin nişte şuruburi, iar semicadrul superior fiind compus dintr-o ramă metalică sudată
care este fixată atât de un moto-reductor de antrenare prin intermediul unor şuruburi cât şi25

de semicadrul inferior prin intermediul unor şuruburi, iar la partea superioară semicadrul
superior are prevăzut un orificiu circular în care este fixată o bucşă de ghidare, cu un şurub27

şi un ştift filetat, astfel încât scaunul având posibilitatea de a se roti în bucşa de ghidare prin
intermediul unui arbore de rotire montat într-o bucşă prin intermediul unor rulmenţi29

radial-axiali şi a unei piuliţe, iar semicadrul inferior fiind compus dintr-o ramă metalică sudată
pe care este montată o bucşă de ghidare, prin intermediul unor şuruburi, în bucşa de31

susţinere a căruciorului, prin intermediul unei alte bucşe şi este asigurată prin intermediul
unor şaibe, a unor semi-inele şi a unui capac fixat cu nişte şuruburi. Liftul de trepte are33

montate nişte braţe metalice, pe fiecare din părţile laterale ale unui suport metalic şi care
sunt prevăzute la partea inferioară cu câte un arbore sudat, montat în câte un orificiu35

practicat la fiecare din părţile laterale ale suportului metalic, prin intermediul unor bucşe, a
unor şaibe elastice şi a unor piuliţe, permiţând astfel pivotarea braţelor, în vederea ridicării37

acestora, în poziţiile de parcare ale liftului de trepte, având la partea superioara a braţelor
prevăzute nişte orificii circulare în care sunt montate nişte bucşe de rotire, fiind fixate între39

ele prin intermediul unor şuruburi şi montate prin intermediul altor şuruburi de câte un mâner
tapiţat prevăzut pentru sprijinirea braţelor persoanei transportate, iar bucşele de rotire permit41

pivotarea mânerelor tapiţate în vederea ridicării acestora în poziţie verticală în zonele de
parcare a liftului de trepte, pentru a facilita accesul persoanei transportate pe scaunul. Liftul43

de trepte are prevăzut un suport metalic pentru dispozitivul de încărcare al unor acumulatori,
care este montat pe suportul suplimentar de ghidare, la partea inferioară, fiind fixat de45

arborele prin intermediul unui şurub şi fiind asigurat împotriva rotirii prin intermediul unei plăci
fixată de suportul metalic prin nişte şuruburi şi de suportul suplimentar de ghidare prin alte47

şuruburi, iar pe suportul metalic fiind montat un suport de plastic, prin intermediul unor



RO 133333 B1

5

şuruburi şi pe care sunt fixate, cu nişte şuruburi, nişte lamele metalice de încărcare, care 1

sunt poziţionate una sub alta şi care sunt conectate la placa electronică a liftului de trepte,
având ca scop încărcarea acumulatorilor. Liftul de trepte are nişte pivoţi prevăzuţi cu câte 3

un orificiu în care sunt montaţi nişte arbori prin intermediul unor rulmenţi radiali şi două
pârghii, prin intermediul unor şaibe fixate cu nişte inele de siguranţă, având pârghiile legate 5

între ele printr-o legătură de tip sferă-alezaj cilindric, iar la capetele rămase libere având
montaţi nişte arbori verticali, care sunt fixaţi cu nişte ştifturi filetate şi pe care sunt montate 7

nişte role verticale, prin intermediul unor bucşe de ghidare şi a unor şaibe, iar în partea
superioară a pârghiilor, între arborii verticali, sunt prevăzuţi nişte arbori orizontali, fixaţi cu 9

nişte ştifturi filetate şi pe care sunt montate nişte role orizontale prin intermediul unor bucşe
de ghidare şi a unor şaibe, iar ansamblul format din rolele verticale şi rolele orizontale asi- 11

gură ghidarea căruciorului pe calea de rulare. Liftul de trepte are prevăzul moto-reductorul
de antrenare, compus dintr-un motor de curent continuu, un reductor şi o frână electromag- 13

netică şi care este fixat cu nişte şuruburi şi montat în bucşa de ghidare a cadrului metalic.
Liftul de trepte are prevăzut şi un pinion oscilant, care este montat pe arborele de ieşire al 15

reductorului, prin intermediul unui bolţ de antrenare, a unei bucşe sferice şi a unui inel de
ghidare şi care are posibilitatea de rotire în toate direcţiile, având o plajă cuprinsă între 0-6/, 17

iar la capătul frontal, prin intermediul unor şuruburi, pinionul oscilant are fixat un capac.
Prin aplicarea invenţiei se obţin următoarele avantaje: 19

- montarea căii de rulare la o distanţă mică faţă de perete, prin folosirea unor raze
mici de îndoire a ţevilor din componenţa căii de rulare; 21

- posibilitatea de montare a liftului atât pe interiorul scărilor, pe lângă balustrade, cât
şi pe exteriorul scărilor, pe lângă perete; 23

- unghiul de înclinare în plan vertical a căii de rulare măsurat faţă de orizontală este
de la 0 la 50/; 25

- posibilitatea de transfer a persoanei din căruciorul cu rotire prin plierea completă în
poziţie verticală a mânerelor de sprijin pentru braţe; 27

- asigurarea descărcării momentului de răsucire sub greutatea proprie a liftului şi a
persoanei transportate pe ţeava inferioară a căii de rulare pe aceeaşi axă verticală cu grupul 29

superior de role de ghidare de pe placa de susţinere a căruciorului, care conduce la
eliminarea problemelor în funcţionare de la soluţiile cunoscute datorate poziţionării decalate 31

a mecanismului de stabilizare de pe ţeava inferioară a căii de rulare; 
- posibilitatea de schimbare uşoară a motorului de antrenare; 33

- eliminarea forţelor de presiune din arborele motorului de antrenare în zonele curbe
ale căii de rulare, prin folosirea unui pinion oscilant care asigură o angrenare lină cu 35

cremaliera căii de rulare;
- prin poziţionarea dispozitivului de încărcare a acumulatorilor pe suportul suplimentar 37

de ghidare de pe ţeava inferioară a căii de rulare se asigură posibilitatea montării acestui
dispozitiv inclusiv pe zonele curbe orizontale ale căii de rulare, interioare sau exterioare. 39

Se dă în continuare un exemplu de realizare a invenţiei în legătură şi cu fig. 1...54,
care reprezintă: 41

- fig. 1, vedere din faţă a unui lift de trepte împreună cu calea de rulare A, conform
invenţiei; 43

- fig. 2, vedere din lateral stânga a liftului şi căii de rulare A din fig. 1;
- fig. 3, vedere din faţă a unui lift de trepte, conform invenţiei; 45

- fig. 4, vedere din lateral stânga a liftului de trepte din fig. 3;
- fig. 5, vedere din spate a liftului de trepte din fig. 3; 47

- fig. 6, detaliu asupra mecanismului de stabilizare H al liftului din fig. 4;
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- fig. 7, detaliu asupra mecanismului de stabilizare H şi a dispozitivului de încărcare1

al acumulatorilor I liftului din fig. 5;
- fig. 8, vedere din faţă a unui lift cu principalele subansamble, conform invenţiei;3

- fig. 9, vedere din lateral stânga a liftului din fig. 8;
- fig. 10, vedere din spate a liftului din fig. 8;5

- fig. 11, vedere din lateral dreapta a căruciorului A din fig. 12;
- fig. 12, vedere din faţă a căruciorului A din alcătuirea liftului din fig. 9;7

- fig. 13, vedere de sus a căruciorului A din fig. 12;
- fig. 14, secţiune transversală prin mijlocul căruciorului A din fig. 12;9

- fig. 15, secţiune transversală prin axa rolelor de ghidare a căruciorului A din fig.12;
- fig. 16, secţiune transversală prin axa pivoţilor căruciorului A din fig. 12;11

- fig. 17, secţiune transversală prin mijlocul căruciorului A din fig. 13;
- fig. 18, vedere din faţă a cadrului metalic E şi a motoreductorului de antrenare D a13

liftului din fig. 9;
- fig. 19, secţiune prin axul arborelui de ieşire al motoreductorului de antrenare D din15

fig.18;
- fig. 20, vedere din lateral stânga a cadrului metalic E din fig. 18;17

- fig. 21, vedere din spate a cadrului metalic E din fig. 18;
- fig. 22, vedere din faţă a cadrului metalic E şi a motoreductorului de antrenare D a19

liftului din fig. 9;
- fig. 23, vedere din lateral stânga a cadrului metalic E din fig. 22;21

- fig. 24, vedere din spate a cadrului metalic E din fig. 22;
- fig. 25, vedere din lateral dreapta a cadrului metalic E din fig. 22;23

- fig. 26, vedere de sus a cadrului metalic E din fig. 24;
- fig. 27, secţiune longitudinală parţială prin cadrul metalic E din fig. 25;25

- fig. 28, secţiune longitudinală parţială prin mijlocul cadrului metalic E din fig. 22;
- fig. 29, secţiune longitudinală parţială prin mijlocul cadrului metalic E din fig. 22;27

- fig. 30, secţiune longitudinală prin axul arborelui de ieşire al motoreductorului de
antrenare D din fig. 24;29

- fig. 31, vedere din spate a mecanismului de stabilizare H din fig. 33;
- fig. 32, vedere din lateral dreapta a mecanismului de stabilizare H din fig. 33;31

- fig. 33, vedere din faţă a mecanismului de stabilizare H al liftului din fig. 9;
- fig. 34, secţiune longitudinală prin axa arborelui de rotire al mecanismului de33

stabilizare H din fig. 31;
- fig. 35, secţiune longitudinală prin axa bolţului de pendulare a mecanismului de35

stabilizare H din fig. 32;
- fig. 36, secţiune longitudinală prin mecanismul de stabilizare H din fig. 34;37

- fig. 37, secţiune longitudinală prin axa rolei de sprijin a mecanismului de stabilizare
H din fig. 33;39

- fig. 38, secţiune longitudinală parţială prin axa bolţului de articulare al mecanismului
de stabilizare din fig. 33;41

- fig. 39, secţiune longitudinală parţială prin axa rulmenţilor de sprijin ai mecanismului
de stabilizare H din fig. 32;43

- fig. 40, secţiune longitudinală prin axa rolelor de ghidare ale mecanismului de
stabilizare H din fig. 33;45

- fig. 41, vedere din lateral dreapta a dispozitivului de încărcare I din fig. 42;
- fig. 42, vedere din faţă a dispozitivului de încărcare a acumulatorilor I a liftului din47

fig. 9;
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- fig. 43, secţiune transversală prin dispozitivul de încărcare I din fig. 42; 1

- fig. 44, secţiune transversală prin mijlocul dispozitivului de încărcare I din fig. 42;
- fig. 45, vedere din faţă a scaunului F a liftului din fig. 9; 3

- fig. 46, vedere din lateral stânga a scaunului F din fig. 45;
- fig. 47, vedere de sus a scaunului F din fig. 45; 5

- fig. 48, vedere din spate a scaunului F din fig. 45;
- fig. 49, secţiune longitudinală prin mijlocul scaunului F din fig. 45; 7

- fig. 50, secţiune longitudinală parţială prin scaunul F din fig. 46;
- fig. 51, secţiune longitudinală prin braţul dreapta al scaunului F din fig. 46; 9

- fig. 52, vedere din faţă a căii de rulare B din fig. 1;
- fig. 53, vedere din lateral stânga a căii de rulare B din fig. 52; 11

- fig. 54, vedere de sus a căii de rulare B din fig. 52.
Lift de trepte cu stabilizator mecanic pivotant, destinat transportului persoanelor cu 13

disfuncţionalităţi locomotorii, pe scările interioare ale clădirilor, care are în componenţă o cale

de rulare B prevăzută cu porţiuni a căror pantă variază de la o poziţie orizontală la o poziţie 15

înclinată, până la 50/, a cărei direcţie poate fi schimbată pe parcursul ei şi un cărucior A care

asigură susţinerea şi deplasarea liftului pe calea de rulare B, un dispozitiv de siguranţă C, 17

ce poate bloca liftul pe calea de rulare B în cazul depăşirii vitezei nominale de deplasare la

coborâre şi un moto-reductor de antrenare D care asigura deplasarea liftului, un cadru meta- 19

lic E pe care sunt montate un scaun F, un suport pentru susţinerea picioarelor G şi cu un

mecanism de stabilizare H care menţine în poziţie verticală scaunul F pe tot traseul căii de 21

rulare B, iar mecanismul de stabilizare H se află montat în partea din spate a unui semicadru

inferior J în zona inferioară a acestuia prin intermediul unei bucşe de ghidare 86, care este 23

montată într-un orificiu k, al unei plăci metalice 83, prin intermediul unor şuruburi 84, iar în

interiorul bucşei de ghidare 86 este montat, prin intermediul unor rulmenţi 87 şi 88, un arbore 25

de susţinere 89 a unui suport de ghidare 90 în interiorul căruia poate pivota un suport de

susţinere 91 articulat la una din părţile laterale ale suportului de ghidare 90 prin intermediul 27

unui alt arbore 92, a unor bucşe 93, 94 şi a unor inele de siguranţă 95, iar ghidarea supor-

tului de susţinere 91 în interiorul suportului de ghidare 90, se realizează prin intermediul unor 29

plăci de alunecare 96 din bronz, care se fixează pe partea superioară şi inferioară a

suportului de susţinere 91, cu nişte şuruburi 97, iar pe partea frontală a suportului de sus- 31

ţinere 91 sunt prevăzuţi nişte arbori de sprijin 98 ai unor role de ghidare 99 profilate, care

sunt montate în plan orizontal şi care menţin un contact permanent cu calea de rulare B, 33

având arborii de sprijin 98 fixaţi în suportul de susţinere 91 prin intermediul unor ştifturi

filetate 100, iar pe partea laterală a suportului de ghidare 90 fiind prevăzută o proeminenţă 35

I de care este articulat un suport suplimentar de ghidare 101, amplasat înspre partea de

urcare a căii de rulare B, pe a cărui parte frontală sunt prevăzuţi nişte arbori de sprijin 102 37

ai unor role de ghidare 103 montate în plan orizontal, care menţin contactul permanent cu

calea de rulare B şi care asigură ghidarea suportului suplimentar de ghidare 101 pe întregul 39

traseu al căii de rulare B, iar suportul suplimentar de ghidare 101 putându-se roti în jurul unui

arbore 104 montat într-un alt orificiu m practicat în proeminenţa laterală I a suportului de 41

ghidare 90, prin intermediul unor bucşe 105 şi a unor inele elastice 106, iar în interiorul

suportului suplimentar de ghidare 101 fiind prevăzut un arbore de sprijin 107 pe care este 43

montată, în plan vertical, o rolă de ghidare 108, prin intermediul unui rulment 109, păstrând

astfel contactul permanent cu calea de rulare B şi asigurând în partea inferioară sprijinul 45

întregului lift de trepte, iar pe suportul suplimentar de ghidare 101, prevăzut în partea opusă

a rolei de ghidare 108, fiind prevăzuţi nişte arbori de sprijin 110 ai unor rulmenţi 111 care se 47
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reazemă pe cadrul metalic E asigurând sprijinul liftului de trepte, iar prin variaţia distanţei1

dintre cele două ţevi 143 şi 144 ale căii de rulare B şi în funcţie de unghiul de înclinare al căii

de rulare B, suportul de ghidare 90 al mecanismului de stabilizare H pivotează în jurul3

arborelui 89 cu un unghi corespunzător unghiului de înclinare a căii de rulare B, păstrând în
permanenţă poziţia verticală a liftului de trepte, în timpul deplasării sau staţionării, pe toată5

lungimea căii de rulare B.

Cadrul metalic E este alcătuit din două semicadre distincte, unul inferior J şi unul7

superior K, legate între ele prin nişte şuruburi 59, iar semicadrul superior K fiind compus

dintr-o ramă metalică sudată 60 care este fixată atât de un moto-reductor de antrenare D prin9

intermediul unor şuruburi 61 cât şi de semicadrul inferior J prin intermediul unor şuruburi 62,

63, iar la partea superioară semicadrul superior K are prevăzut un orificiu circular i în care11

este fixată o bucşă de ghidare 64, cu un şurub 65 şi un ştift filetat 66, astfel încât scaunul F

având posibilitatea de a se roti în bucşa de ghidare 64 prin intermediul unui arbore de rotire13

67 montat în bucşa 64 prin intermediul unor rulmenţi radial-axiali 68 şi a unei piuliţe 69, iar

semicadrul inferior J fiind compus dintr-o ramă metalică sudată 70 pe care este montată o15

bucşă de ghidare 5, prin intermediul unor şuruburi 71, iar bucşa de ghidare 5 se montează

în bucşa de susţinere 2 a căruciorului A, prin intermediul unei alte bucşe 4 şi este asigurată17

prin intermediul unor şaibe 72, 73, a unor semi-inele 74, 75 şi a unui capac 76 fixat cu nişte

şuruburi 77.19

Liftul de trepte are montate nişte braţe metalice 134, pe fiecare din părţile laterale ale

unui suport metalic 121 şi care sunt prevăzute la partea inferioară cu câte un arbore 13521

sudat, montat în câte un orificiu n practicat la fiecare din părţile laterale ale suportului metalic

121, prin intermediul unor bucşe 136, a unor şaibe elastice 137 şi a unor piuliţe 138,23

permiţând astfel pivotarea braţelor 134, în vederea ridicării acestora, în poziţiile de parcare

ale liftului de trepte, având la partea superioara a braţelor 134 prevăzute nişte orificii circulare25

o în care sunt montate nişte bucşe de rotire 139, fiind fixate între ele prin intermediul unor

şuruburi 140 şi montate prin intermediul altor şuruburi 141 de câte un mâner tapiţat 14227

prevăzut pentru sprijinirea braţelor persoanei transportate, iar bucşele de rotire 139 permit

pivotarea mânerelor tapiţate 142 în vederea ridicării acestora în poziţie verticală în zonele29

de parcare a liftului de trepte, pentru a facilita accesul persoanei transportate pe scaunul F.

Liftul de trepte are prevăzut un suport metalic 112 pentru dispozitivul de încărcare I31

al unor acumulatori 52, care este montat pe suportul suplimentar de ghidare 101, la partea

inferioară, fiind fixat de arborele 102 prin intermediul unui şurub 113 şi fiind asigurat33

împotriva rotirii prin intermediul unei plăci 114 fixată de suportul metalic 112 prin nişte

şuruburi 115 şi de suportul suplimentar de ghidare 101 prin alte şuruburi 116, iar pe suportul35

metalic 112 fiind montat un suport de plastic 117, prin intermediul unor şuruburi 118 şi pe

care sunt fixate, cu nişte şuruburi 120, nişte lamele metalice de încărcare 119, care sunt37

poziţionate una sub alta şi care sunt conectate la placa electronică a liftului de trepte, având

ca scop încărcarea acumulatorilor 52.39

Liftul de trepte are nişte pivoţi 26 prevăzuţi cu câte un orificiu g în care sunt montaţi

nişte arbori 32 prin intermediul unor rulmenţi radiali 33 şi nişte pârghii 34, 35, prin intermediul41

unor şaibe 36 fixate cu nişte inele de siguranţă 37, având pârghiile 34, 35 legate între ele

printr-o legătură de tip sferă-alezaj cilindric h, iar la capetele rămase libere având montaţi43

nişte arbori verticali 38, care sunt fixaţi cu nişte ştifturi filetate 39 şi pe care sunt montate

nişte role verticale 40, prin intermediul unor bucşe de ghidare 41 şi a unor şaibe 42, iar în45

partea superioară a pârghiilor 34, 35, între arborii verticali 38, sunt prevăzuţi nişte arbori
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orizontali 43, fixaţi cu nişte ştifturi filetate 44 şi pe care sunt montate nişte role orizontale 45 1

prin intermediul unor bucşe de ghidare 46 şi a unor şaibe 47, iar ansamblul format din rolele

verticale 40 şi rolele orizontale 45 asigură ghidarea căruciorului A pe calea de rulare B. 3

Liftul de trepte are prevăzul moto-reductorul de antrenare D, compus dintr-un motor

de curent continuu 48, un reductor 49 şi o frână electromagnetică 50, fixat cu nişte şuruburi 5

51 şi montat în bucşa de ghidare 5 a cadrului metalic E.

Liftul de trepte are prevăzut şi un pinion oscilant 53, care este montat pe arborele de 7

ieşire al reductorului 49, prin intermediul unui bolţ de antrenare 54, a unei bucşe sferice 55

şi a unui inel de ghidare 56 şi care are posibilitatea de rotire în toate direcţiile, având o plajă 9

cuprinsă între 0-6/, iar la capătul frontal, prin intermediul unor şuruburi 58, pinionul oscilant

53 are fixat un capac 57. 11

Căruciorul A reprezintă o construcţie metalică compusă dintr-o placă de susţinere 1,
de o forma neregulată, care în partea inferioară are forma unui semicerc şi este prevăzută 13

cu o decupare rotundă a, iar în partea superioară are forma literei T şi este prevăzută cu

două orificii b în extremităţile laterale ale formei T şi un orificiu c amplasat pe axa mediană 15

a plăcii, sub orificiile b.

În partea inferioară a plăcii de susţinere 1 este montată o bucşă de susţinere 2 fixată 17

cu nişte şuruburi 3, o bucşă de ghidare 4 în care este montată şi poate pivota bucşa de

ghidare 5 a cadrului metalic E. 19

În decuparea circulară c este montat un suport 6 de o formă neregulată, fixat printr-un

bolţ 7, o şaibă 8 şi o piuliţă 9. 21

Suportul 6 are în partea inferioară două orificii circulare, un orificiu d amplasat în

partea anterioară a suportului spre placa de susţinere 1 şi un orificiu e amplasat în partea 23

posterioară a suportului 6. În orificiul d este montat un ax 10, pe care este montată o rolă 11

prin intermediul unui rulment radial 12 şi a unor rulmenţi axiali 13 şi 14. 25

La capătul liber al axului 10 este montată o placă 15 care este fixată de suportul 6

prin nişte bucşe 16 şi nişte şuruburi 17. 27

În orificiul e este montat un ax 18, pe care este montată o rolă 19, prevăzută cu un

canal circular, prin intermediul unui rulment radial 20 şi a unor rulmenţi axiali 21 şi 22. 29

La capătul liber al axului 18 este montată o bucşă 23 fixată de axul 18 printr-un şurub

24, în canalul circular al rolei 19 fiind montat dispozitivul de siguranţă C, care are rolul de a 31

bloca liftul în cazul depăşirii vitezei nominale de deplasare la coborâre.

În partea superioară a plăcii 1, în orificiile b sunt montate rigid prin sudură nişte bucşe 33

25 prevăzute cu câte un orificiu f în care sunt montaţi nişte pivoţi 26, prin nişte bucşe de

ghidare 27 şi nişte şaibe 28. 35

Pivoţii 26 sunt asiguraţi la capătul liber cu nişte semibucşe 29, nişte capace 30 şi

nişte şuruburi 31. 37

La celălalt capăt, pivoţii 26 sut prevăzuţi cu câte un orificiu g în care sunt montate

nişte axe 32 prin intermediul unor rulmenţi radiali 33. Pe axele 32 sunt montate nişte pârghii 39

34 şi 35 prin intermediul unor şaibe 36 şi fixate cu nişte inele de siguranţă 37.

Pârghiile 34 şi 35 sunt legate între ele printr-o legătură de tip sferă-alezaj cilindric h. 41

La capetele libere ale pârghiilor 34 şi 35 sunt montate nişte axe verticale 38, fixate

cu nişte ştifturi filetate 39. 43

Pe axele 38 sunt montate nişte role 40 prin intermediul unor bucşe de ghidare 41 şi

a unor şaibe 42. 45
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În partea superioară a pârghiilor 34 şi 35, între axele 38, sunt montate nişte axe1

orizontale 43, fixate cu nişte ştifturi filetate 44, pe axele 43 fiind montate nişte role 45 prin

intermediul unor bucşe de ghidare 46 şi a unor şaibe 47, ansamblul format din rolele verticale3

40 şi rolele orizontale 45 asigurând ghidarea căruciorului pe calea de rulare B.

Motoreductorul de antrenare D compus dintr-un motor de curent continuu 48, un5

reductor 49 şi o frâna electromagnetică 50 este montat în bucşa de ghidare 5 a cadrului

metalic E şi este fixat cu nişte şuruburi 51.7

Motorul de curent continuu 48 este alimentat de la nişte acumulatori 52 montaţi pe

cadrul metalic E.9

Pe arborele de ieşire al reductorului 49 este montat un pinion oscilant 53 prin

intermediul unui bolţ de antrenare 54, a unei bucşe sferice 55 şi a unui inel de ghidare 56.11

La capătul frontal al pinionului 53 este montat un capac 57 prin intermediul unor

şuruburi 58.13

Pinionul oscilant 53 are posibilitatea de rotire în toate direcţiile pe arborele de ieşire

al reductorului 49, rotirea pinionului 53 fiind permisă într-o plajă de la 0 la 6/.15

Cadrul metalic E este alcătuit din două semicadre distincte, unul inferior J şi unul

superior K, legate între ele prin nişte şuruburi 59.17

Semicadrul superior K este compus dintr-o ramă metalică sudată 60 care este fixată

atât de motoreductorul de antrenare D prin intermediul unor şuruburi 61 cât şi de semicadrul19

inferior J prin intermediul unor şuruburi 62 şi 63.

La partea superioară, semicadrul superior K este prevăzut cu un orificiu circular i în21

care este montată o bucşa de ghidare 64 a scaunului S, fixată cu un şurub 65 şi un ştift filetat

66.23

Scaunul F are posibilitatea de a se roti în bucşa de ghidare 64 prin intermediul unui

ax de rotire 67 montat în bucşa 64 prin intermediul unor rulmenţi radial-axiali 68 şi a unei25

piuliţe 69.

Semicadrul inferior J este compus dintr-o ramă metalică sudată 70 pe care este27

montată bucşa de ghidare 5, prin intermediul unor şuruburi 71.

Bucşa de ghidare 5 se montează în bucşa de susţinere 2 a căruciorului A, prin inter-29

mediul unei bucşe 4 şi este asigurată prin intermediul unor şaibe 72 şi 73, a unor semiinele

74 şi 75 şi a unui capac 76 fixat cu nişte şuruburi 77.31

Pe partea frontală a semicadrului inferior J, în zona inferioară al acestuia, este montat

un suport 78 prin intermediul unor şuruburi 79, a unor şaibe 80 şi a unor piuliţe 81.33

Suportul 78 are rolul de a susţine un suport pentru picioare G, suport care susţine

picioarele persoanei transportate pe parcursul deplasării, acesta poate pivota în jurul unui35

ax 82 montat într-un orificiu j practicat în suportul 78, în scopul ridicării suportului pentru

picioare G în poziţie verticală, în zonele de parcare.37

Pe partea posterioară a semicadrului inferior J, în partea inferioară al acestuia, este

montată o placă metalică 83 prin intermediul unor şuruburi 84, placa metalică având39

posibilitatea de reglare a poziţiei sale în plan vertical prin intermediul unor şuruburi 85.

La partea inferioară, în placa metalică 83 este practicat un orificiu circular k.41

Mecanismul de stabilizare H este montat în partea din spate a semicadrului inferior

J în zona inferioară al acestuia prin intermediul unei bucşe de ghidare 86 care este montată43

într-un orificiu k al unei placi metalice 83, prin intermediul unor şuruburi 84.
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În interiorul bucşei de ghidare 86 este montat, prin intermediul unor rulmenţi 87 şi 88, 1

un ax de susţinere 89 a unui suport de ghidare 90 în interiorul căruia poate pivota un suport
de susţinere 91 articulat la una din părţile laterale ale suportului de ghidare 90 prin 3

intermediul unui ax 92, a unor bucşe 93 şi 94 şi a unor inele de siguranţă 95.
Ghidarea suportului de susţinere 91 în interiorul suportului de ghidare 90 se reali- 5

zează prin intermediul unor plăci de alunecare 96 din bronz, montate pe partea superioară
şi inferioară a suportului de susţinere 91 prin intermediul unor şuruburi 97. 7

Pe partea frontală a suportului de susţinere 91 sunt dispuse axele de sprijin 98 ale
unor role profilate de ghidare 99 dispuse în plan orizontal, care ţin contact permanent cu 9

calea de rulare B, axele de sprijin 98 fiind fixate în suportul de susţinere 91 prin intermediul
unor ştifturi filetate 100. 11

Pe partea laterală a suportului de ghidare 90 este prevăzută o proeminenţă I al
acestuia de care este articulat un suport suplimentar de ghidare 101, dispus înspre partea 13

de urcare a căii de rulare B, pe a cărui parte frontală sunt dispuse axele de sprijin 102 ale
unor role de ghidare 103 dispuse în plan orizontal, care păstrează contactul permanent cu 15

calea de rulare B şi asigura ghidarea suportului suplimentar 101 pe întregul traseu al căii de
rulare B. 17

Suportul suplimentar de ghidare 101 se poate roti în jurul unui ax 104, ax montat
într-un orificiu m practicat în proeminenţa laterală I a suportului de ghidare 90, prin inter- 19

mediul unor bucşe 105 şi a unor inele elastice 106.
În interiorul suportului suplimentar de ghidare 101 este dispus axul de sprijin 107 al 21

unei role de ghidare 108 dispusă în plan vertical, montată pe axul 107 prin intermediul unui
rulment 109, rola de ghidare 108 păstrând contactul permanent cu calea de rulare B şi 23

asigurând sprijinul întregului lift în partea inferioară.
Pe suportul suplimentar de ghidare 101, în partea opusă rolei de ghidare 108, sunt 25

dispuse axele de sprijin 110 ale unor rulmenţi 111 care se reazemă pe cadrul metalic E al
liftului, asigurând sprijinul liftului. 27

Dispozitivul de încărcare I al acumulatorilor este montat pe suportul suplimentar de
ghidare 101 care se afla în contact cu ţeava inferioară 144 a căii de rulare B. 29

Pe capătul din spate al axului 102 al rolei de ghidare 103, dispusă în partea inferioară
a suportului suplimentar 101, este montat un suport metalic 112 al dispozitivului de încărcare 31

I al acumulatorilor, suportul metalic 112 fiind fixat de axul 102 prin intermediul unui şurub 113
şi asigurat împotriva rotirii prin intermediul unei plăci 114 fixată de suportul metalic 112 prin 33

nişte şuruburi 115 şi de suportul suplimentar 101 prin nişte şuruburi 116.
Pe suportul metalic 112 se află montat un suport de plastic 117, prin intermediul unor 35

şuruburi 118, pe care se află dispuse una sub alta nişte lamele metalice de încărcare 119,
fixate de suportul de plastic 117 prin nişte şuruburi 120, lamele conectate la placa electronică 37

a liftului cu scopul de a încărca acumulatorii liftului.
Scaunul F are în componenţa sa un suport metalic 121 montat rigid de axul de 39

rotire 67.
La partea din spate a suportului metalic 121 este montat, prin intermediul unor 41

şuruburi 122, un suport de susţinere 123 a unui spătar tapiţat 124, reglabil pe înălţime prin
intermediul unui şurub 125, pe părţile laterale ale spătarului 124 fiind dispuse două urechi 43

de prindere 126 pentru centura de siguranţă 127 formată din două bucăţi.
La partea superioară, suportul metalic 121 este prevăzut cu un mecanism articulat 45

format din nişte braţe 128 şi 129 legate la o placă metalică 130 de susţinere a unui şezut
tapiţat 131. 47
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Braţele 128 şi 129 sunt articulate atât la suportul metalic 121 cât şi la placa metalică1

130, prin intermediul unor bucşe 132 şi a unor axe 133, şi permit pivotarea şezutului 131 în
vederea plierii acestuia în poziţie verticală.3

Pe fiecare din părţile laterale ale suportului metalic 121 sunt dispuse nişte braţe

metalice 134 care la partea inferioară sunt prevăzute cu câte un ax sudat 135, montate în5

câte un orificiu n practicat pe fiecare din părţile laterale ale suportului metalic 121, prin

intermediul unor bucşe 136, a unor şaibe elastice 137 şi a unor piuliţe 138, permiţând astfel7

pivotarea braţelor 134, în vederea ridicării acestora, în poziţiile de parcare ale liftului.

La partea superioară a braţelor 134 sunt prevăzute nişte orificii circulare o în care9

sunt montate bucşele de rotire 139, fixate între ele prin intermediul unor şuruburi 140 şi

montate prin intermediul unor şuruburi 141 de câte un mâner tapitat 142 pentru sprijinirea11

braţelor persoanei transportate.

Bucşele de rotire 139 permit pivotarea mânerelor 142 în vederea ridicării acestora13

în poziţie verticală în zonele de parcare a liftului, pentru a facilita accesul persoanei
transportate pe lift.15

Calea de rulare B este alcătuită din două ţevi cu diametre diferite, una superioară 143

şi una inferioară 144, montate una sub alta şi paralele între ele pe tot parcursul căii de rulare17

B şi legate rigid între ele prin intermediul unor montanţi 145, pe partea inferioară a ţevii

superioare 143 fiind montată rigid o cremalieră 146 aflată în angrenare cu pinionul oscilant19

53, iar montanţii 145 se aşează pe treptele scărilor prin intermediul unor suporţi cu talpă 147

care se fixează pe montanţii 145 prin intermediul unor şuruburi 148.21
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Revendicări 1

1. Lift de trepte cu stabilizator mecanic pivotant, destinat transportului persoanelor 3

cu disfuncţionalităţi locomotorii, pe scările interioare ale clădirilor, care are în componenţă

o cale de rulare (B) prevăzută cu porţiuni a căror pantă variază de la o poziţie orizontală la 5

o poziţie înclinată, până la 50/, a cărei direcţie poate fi schimbată pe parcursul ei şi un

cărucior (A) care asigură susţinerea şi deplasarea liftului pe calea de rulare (B), un dispozitiv 7

de siguranţă (C), ce poate bloca liftul pe calea de rulare (B) în cazul depăşirii vitezei

nominale de deplasare la coborâre şi un moto-reductor de antrenare (D) care asigura 9

deplasarea liftului, un cadru metalic (E) pe care sunt montate un scaun (F), un suport pentru

susţinerea picioarelor (G) şi cu un mecanism de stabilizare (H) care menţine în poziţie 11

verticală scaunul (F) pe tot traseul căii de rulare (B), caracterizat prin aceea că, are

mecanismul de stabilizare (H) montat în partea din spate a unui semicadru inferior (J) în 13

zona inferioară a acestuia prin intermediul unei bucşe de ghidare (86), care este montată

într-un orificiu (k), al unei plăci metalice (83), prin intermediul unor şuruburi (84), iar în 15

interiorul bucşei de ghidare (86) este montat, prin intermediul unor rulmenţi (87 şi 88), un

arbore de susţinere (89) a unui suport de ghidare (90) în interiorul căruia poate pivota un 17

suport de susţinere (91) articulat la una din părţile laterale ale suportului de ghidare (90) prin

intermediul unui alt arbore (92), a unor bucşe (93, 94) şi a unor inele de siguranţă (95), iar 19

ghidarea suportului de susţinere (91) în interiorul suportului de ghidare (90), se realizează

prin intermediul unor plăci de alunecare (96) din bronz, care se fixează pe partea superioară 21

şi inferioară a suportului de susţinere (91), cu nişte şuruburi (97), iar pe partea frontală a

suportului de susţinere (91) sunt prevăzuţi nişte arbori de sprijin (98) ai unor role de ghidare 23

(99) profilate, care sunt montate în plan orizontal şi care menţin un contact permanent cu

calea de rulare (B), având arborii de sprijin (98) fixaţi în suportul de susţinere (91) prin 25

intermediul unor ştifturi filetate (100), iar pe partea laterală a suportului de ghidare (90) fiind

prevăzută o proeminenţă (I) de care este articulat un suport suplimentar de ghidare (101), 27

amplasat înspre partea de urcare a căii de rulare (B), pe a cărui parte frontală sunt prevăzuţi

nişte arbori de sprijin (102) ai unor role de ghidare (103) montate în plan orizontal, care 29

menţin contactul permanent cu calea de rulare (B) şi care asigură ghidarea suportului

suplimentar de ghidare (101) pe întregul traseu al căii de rulare (B), iar suportul suplimentar 31

de ghidare (101) putându-se roti în jurul unui arbore (104) montat într-un alt orificiu (m)

practicat în proeminenţa laterală (I) a suportului de ghidare (90), prin intermediul unor bucşe 33

(105) şi a unor inele elastice (106), iar în interiorul suportului suplimentar de ghidare (101)

fiind prevăzut un arbore de sprijin (107) pe care este montată, în plan vertical, o rolă de 35

ghidare (108), prin intermediul unui rulment (109), păstrând astfel contactul permanent cu

calea de rulare (B) şi asigurând în partea inferioară sprijinul întregului lift de trepte, iar pe 37

suportul suplimentar de ghidare (101), prevăzut în partea opusă a rolei de ghidare (108), fiind

prevăzuţi nişte arbori de sprijin (110) ai unor rulmenţi (111) care se reazemă pe cadrul 39

metalic (E) asigurând sprijinul liftului de trepte, iar prin variaţia distanţei dintre cele două ţevi

(143 şi 144) ale căii de rulare (B) şi în funcţie de unghiul de înclinare al căii de rulare (B), 41

suportul de ghidare (90) al mecanismului de stabilizare (H) pivotează în jurul arborelui (89)

cu un unghi corespunzător unghiului de înclinare a căii de rulare (B), păstrând în permanenţă 43

poziţia verticală a liftului de trepte, în timpul deplasării sau staţionării, pe toată lungimea căii

de rulare (B). 45
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2. Lift de trepte, conform revendicării 1, caracterizat prin aceea că, are cadrul1

metalic (E) alcătuit din două semicadre distincte, unul inferior (J) şi unul superior (K), legate

între ele prin nişte şuruburi (59), iar semicadrul superior (K) fiind compus dintr-o ramă3

metalică sudată (60) care este fixată atât de un moto-reductor de antrenare (D) prin

intermediul unor şuruburi (61) cât şi de semicadrul inferior (J) prin intermediul unor şuruburi5

(62, 63), iar la partea superioară semicadrul superior (K) are prevăzut un orificiu circular (i)

în care este fixată o bucşă de ghidare (64), cu un şurub (65) şi un ştift filetat (66), astfel încât7

scaunul (F) având posibilitatea de a se roti în bucşa de ghidare (64) prin intermediul unui

arbore de rotire (67) montat în bucşa (64) prin intermediul unor rulmenţi radial-axiali (68) şi9

a unei piuliţe (69), iar semicadrul inferior (J) fiind compus dintr-o ramă metalică sudată (70)

pe care este montată o bucşă de ghidare (5), prin intermediul unor şuruburi (71), iar bucşa11

de ghidare (5) se montează în bucşa de susţinere (2) a căruciorului (A), prin intermediul unei

alte bucşe (4) şi este asigurată prin intermediul unor şaibe (72, 73), a unor semi-inele (74,13

75) şi a unui capac (76) fixat cu nişte şuruburi (77).

3. Lift de trepte, conform revendicărilor 1-2, caracterizat prin aceea că, are montate15

nişte braţe metalice (134), pe fiecare din părţile laterale ale unui suport metalic (121) şi care

sunt prevăzute la partea inferioară cu câte un arbore (135) sudat, montat în câte un orificiu17

(n) practicat la fiecare din părţile laterale ale suportului metalic (121), prin intermediul unor

bucşe (136), a unor şaibe elastice (137) şi a unor piuliţe (138), permiţând astfel pivotarea19

braţelor (134), în vederea ridicării acestora, în poziţiile de parcare ale liftului de trepte, având

la partea superioara a braţelor (134) prevăzute nişte orificii circulare (o) în care sunt montate21

nişte bucşe de rotire (139), fiind fixate între ele prin intermediul unor şuruburi (140) şi

montate prin intermediul altor şuruburi (141) de câte un mâner tapiţat (142) prevăzut pentru23

sprijinirea braţelor persoanei transportate, iar bucşele de rotire (139) permit pivotarea

mânerelor tapiţate (142) în vederea ridicării acestora în poziţie verticală în zonele de parcare25

a liftului de trepte, pentru a facilita accesul persoanei transportate pe scaunul (F).

4. Lift de trepte, conform revendicărilor 1-3, caracterizat prin aceea că, are prevăzut27

un suport metalic (112) pentru dispozitivul de încărcare (I) al unor acumulatori (52), care este

montat pe suportul suplimentar de ghidare (101), la partea inferioară, fiind fixat de arborele29

(102) prin intermediul unui şurub (113) şi fiind asigurat împotriva rotirii prin intermediul unei

plăci (114) fixată de suportul metalic (112) prin nişte şuruburi (115) şi de suportul suplimentar31

de ghidare (101) prin alte şuruburi (116), iar pe suportul metalic (112) fiind montat un suport

de plastic (117), prin intermediul unor şuruburi (118) şi pe care sunt fixate, cu nişte şuruburi33

(120), nişte lamele metalice de încărcare (119), care sunt poziţionate una sub alta şi care

sunt conectate la placa electronică a liftului de trepte, având ca scop încărcarea35

acumulatorilor (52).

5. Lift de trepte, conform revendicărilor 1-5, caracterizat prin aceea că, are nişte37

pivoţi (26) prevăzuţi cu câte un orificiu (g) în care sunt montaţi nişte arbori (32) prin

intermediul unor rulmenţi radiali (33) şi nişte pârghii (34, 35), prin intermediul unor şaibe (36)39

fixate cu nişte inele de siguranţă (37), având pârghiile (34, 35) legate între ele printr-o

legătură de tip sferă-alezaj cilindric (h), iar la capetele rămase libere având montaţi nişte41

arbori verticali (38), care sunt fixaţi cu nişte ştifturi filetate (39) şi pe care sunt montate nişte

role verticale (40), prin intermediul unor bucşe de ghidare (41) şi a unor şaibe (42), iar în43

partea superioară a pârghiilor (34, 35), între arborii verticali (38), sunt prevăzuţi nişte arbori
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orizontali (43), fixaţi cu nişte ştifturi filetate (44) şi pe care sunt montate nişte role orizontale 1

(45) prin intermediul unor bucşe de ghidare (46) şi a unor şaibe (47), iar ansamblul format

din rolele verticale (40) şi rolele orizontale (45) asigură ghidarea căruciorului (A) pe calea de 3

rulare (B).

6. Lift de trepte, conform revendicărilor 1-6, caracterizat prin aceea că, are 5

moto-reductorul de antrenare (D), compus dintr-un motor de curent continuu (48), un

reductor (49) şi o frână electromagnetică (50), fixat cu nişte şuruburi (51) şi montat în bucşa 7

de ghidare (5) a cadrului metalic (E).

7. Lift de trepte, conform revendicărilor 1-7, caracterizat prin aceea că, are prevăzut 9

un pinion oscilant (53), care este montat pe arborele de ieşire al reductorului (49), prin inter-

mediul unui bolţ de antrenare (54), a unei bucşe sferice (55) şi a unui inel de ghidare (56) şi 11

care are posibilitatea de rotire în toate direcţiile, având o plajă cuprinsă între 0-6/, iar la capă-

tul frontal, prin intermediul unor şuruburi (58), pinionul oscilant (53) are fixat un capac (57). 13
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