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RO 133333 B1

Inventia se referala un lift de trepte cu stabilizator mecanic pivotant destinat transpor-
tului persoanelor cu dizabilitati locomotorii, pe scarile interioare ale cladirilor.

Este cunoscut un lift de trepte folosit pentru deplasarea pe o cale de rulare montata
pe scara interioara a unei cladiri, alcatuit dintr-o rama sprijinita de calea de rulare si legata
de aceasta prin intermediul unor mecanisme cu role, un mecanism de propulsie cu crema-
liera si pinion de antrenare pus in miscare de un motor electric pentru deplasarea ramei de-a
lungul caii de rulare.

Se cunoaste documentul US 5533594 A care se refera la un lift de trepte 10 care
contine un ansamblu de scaun 34 purtat pe o0 sina R cu un carucior 35. Ansamblul scaunului
34 include o baza 36 care are prevazut un motor 38 pentru deplasarearea liftului de trepte
10 de-a lungul sinei R si un picior 40 care se extinde pe o lungime L de la baza 36. Baza 36
si piciorul 40 sunt inchise de un panou frontal 42, un panou stanga 44, un panou dreapta 46
si un panou superior 48. Panourile stanga si dreapta 44 si 46 sunt incastrate la portiunile lor
inferioare pentru a forma piciorul 40. Pentru a inchide in continuare piciorul 40, un panou din
spate 47 (fig. 4) este prevazut intre panourile stadnga si dreapta 44, 46, sub baza 36.
Ansamblul scaunului 34 include, de asemenea, un scaun 50 pozitionat deasupra bazei 36,
avand o margine frontala 52 si o margine spate 54. Un spatar 56 se extinde vertical de la
marginea din spate 54 a scaunului 50 si o pereche de brate de siguranta 58 care se extind
orizontal de spatarul 56, rotindu-se spre interior pentru a asigura pasagerul de pe scaunul
50 n timpul functionarii liftului de trepte 10. Bratele de siguranta 58 pot fi ridicate din pozitia
lor coborata pentru imbarcarea sau debarcarea pasagerului. llustrat in fig. 3 si 4, piciorul 40
din partea din spate B a capatului sau inferior poarta un pinion 60 (fig. 4) montat rotativ pe
un arbore 62 care se extinde orizontal de la panoul din spate 47. Astfel montat, pinionul 60
cupleaza cremaliera 32 de pe partea frontala F a sinei R. Cuplata cu pinionul 60, unitatea
motor 38 actioneaza pinionul 60 pentru a deplasa ansamblul scaunului 34 de-a lungul sinei
R. Un comutator cu actionare cu arc 142 este inclus in caruciorul 35 ca masura de siguranta
pentru a dezactiva motorul 38 daca caruciorul 35 se decupleaza de pe calea superioara 18.
In mod specific, comutatorul cu actionare cu arc 142 este pozitionat pe un declansator cu arc
144 fixat pe portiunea verticala 81 a portiunii centrale 78. Mecanismul de actionare cu arc
144 este polarizat, de exemplu, calea superioara 18, pentru a inchide intrerupatorul 142
normal deschis pentru a permite printr-un cablaj 148 oprirea motorului 38. Daca caruciorul
35 se decupleaza de la calea superioara 18 astfel incat dispozitivul de actionare cu arc 144
nu mai este influentat de calea superioara 18 pentru a inchide comutatorul 142, comutatorul
142 dezactiveaza unitatea motor 38. Solutia tehnica include si un mecanism pivotant 180
care permite o miscare arcuita a scaunului 50 in raport cu baza 36. Ca atare, scaunul 50 se
deplaseaza de-a lungul unei cai arcuite 182 (fig. 6B), intre o pozitie de transport (fig. 6) si
pozitile de acces decalate (fig. 2 si 6B). Miscarea arcuita rezulta din diferite miscari ale
scaunului 50, inclusiv miscari liniare si pivotante, fiind combinate de mecanismul
pivotant 180.

De asemenea se cunoaste si documentul US 4913264 A care se refera la un lift
scaun care asigura transportul unui pasager de-a lungul unei sine inclinate la un anumit
unghi si are Tn componenta un ansamblu format dintr-un scaun si o baza care adaposteste
o unitate de motor si un carucior care sustine ansamblul scaunului intr-o pozitie substantial
verticala pentru miscare de-a lungul sinei si care poate fi pozitionat. in raport cu ansamblul
scaunului pentru a oferi o relatie spatiala intre acestea pentru acomodarea unghiului sinei
inclinate. Liftul scaun include in plus un mecanism pivotant care incorporeaza o componenta
glisanta si o componenta pivotanta pentru a permite scaunului sa se deplaseze de-a lungul
unei cai arcuite in raport cu baza, asigurand transportul unui pasager intre o pozitie initiala
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si o destinatie finala avand pozitiile decalate pe verticala. Liftul scaun include, de asemenea,
un dispozitiv de blocare de siguranta pentru blocarea scaunului Tn pozitia de transport si
pentru dezactivarea functionarii liftului scaun, cu exceptia cazului in care scaunul este blocat
in pozitia de transport. Mecanismele de ghidare cuprind doua seturi de role, un set montat
pe partea superioara a caii de rulare, care asigura purtarea greutatii liftului si a persoanei
transportate de-a lungul caii de rulare, si al doilea set de role montat pe partea inferioara a
cdii de rulare, care asigura stabilizarea liftului de-a lungul caii de rulare. Pinionul si setul
superior de role sunt montate intr-o subrama, pe care rama purtatoare mobila se sprijina si
poate pivota. Setul superior de role de ghidare este compus din trei grupuri de cate doua
role, montate una dupa alta, doua grupuri articulate montate de o parte si de alta a pinionului
de antrenare si al treilea grup fix de role montat deasupra pinionului de antrenare. Setul
inferior de role este compus dintr-un grup de role care se poate roti in jurul unui ax, role care
asigura atat stabilizarea liftului cat si sprijinirea liftului pe calea de rulare sub actiunea
momentului de rasucire rezultat din greutatea liftului si a persoanei transportate.

Rama purtatoare include o platforma formata dintr-un sezut si un suport de picioare,
necesare pentru purtarea persoanei pe lift.

Rolele din grupul fix al setului superior sunt montate fix de subrama si asigura
legatura permanenta a pinionului cu cremaliera de la partea superioara a caii de rulare,
permitand astfel deplasarea liftului de-a lungul caii de rulare, iar cele doua grupuri mobile din
setul superior de role sunt montate pe niste parghii articulate la subrama prin intermediul
unor pivoti, parghii legate intre ele printr-o legatura universala, intregul set asigura ghidarea
subramei pe calea de rulare, permitand deplasarea acesteia corespunzator cu inclinarile si
curbele caii de rulare.

Dezavantajul solutiei cunoscute este acela ca:

- creeaza probleme in functionarea liftului in zonele de curbe orizontale datorita
decalajului dintre mijlocul setului superior de role care asigura sustinerea liftului pe teava
superioara si setul inferior de role care asigura stabilizarea liftului si descarcarea momentului
de rasucire sub greutatea proprie a liftului si a persoanei transportate pe {eava inferioara;

- 0 executie mai dificila a caii de rulare in zonele de curbe orizontale datorita
decalajului setului inferior de role, ceea ce conduce la modificarea traseului tevii inferioare
in aceste zone, rezultand o curba prin puncte care nu poate fi produsa pe masini obisnuite
de indoit.

Liftul de trepte cu stabilizator mecanic pivotant, destinat transportului persoanelor cu
disfunctionalitati locomotorii, pe scarile interioare ale cladirilor, care are in componenta o cale
de rulare prevazuta cu portiuni a caror panta variaza de la o pozitie orizontala la o pozitie
inclinata, pana la 50°, a carei directie poate fi schimbata pe parcursul ei si un carucior care
asigura sustinerea si deplasarea liftului pe calea de rulare, un dispozitiv de siguranta, ce
poate bloca liftul pe calea de rulare in cazul depasirii vitezei nominale de deplasare la
coboréare si un moto-reductor de antrenare care asigura deplasarea liftului, un cadru metalic
pe care sunt montate un scaun, un suport pentru sustinerea picioarelor si un mecanism de
stabilizare care mentine in pozitie verticala scaunul pe tot traseul caii de rulare, iar
mecanismul de stabilizare se afla montat in partea din spate a unui semicadru inferior
amplasat Tn zona inferioara a acestuia prin intermediul unei bucse de ghidare, care este
montata intr-un orificiu, al unei placi metalice, prin intermediul unor suruburi, iar in interiorul
bucsei de ghidare este montat, prin intermediul unor ruimenti si un arbore de sustinere a unui
suport de ghidare n interiorul caruia poate pivota un suport de sustinere care este articulat
la una din partile laterale ale suportului de ghidare prin intermediul unui alt arbore, a unor
bucse si a unorinele de siguranta, iar ghidarea suportului de sustinere in interiorul suportului
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de ghidare, se realizeaza prin intermediul unor placi de alunecare din bronz, care se fixeaza
pe partea superioara si inferioara a suportului de sustinere, cu niste suruburi, iar pe partea
frontala a suportului de sustinere sunt prevazuti niste arbori de sprijin ai unor role de ghidare
profilate, care sunt montate n plan orizontal si care mentin un contact permanent cu calea
de rulare, avand arborii de sprijin fixati in suportul de sustinere prin intermediul unor stifturi
filetate, iar pe partea laterala a suportului de ghidare fiind prevazuta o proeminenta, de care
este articulat un suport suplimentar de ghidare, amplasat inspre partea de urcare a caii de
rulare, pe a carui parte frontala sunt prevazuti niste arbori de sprijin ai unor role de ghidare
montate in plan orizontal, care mentin contactul permanent cu calea de rulare si care asigura
ghidarea suportului suplimentar de ghidare pe intregul traseu al caii de rulare, iar suportul
suplimentar de ghidare putandu-se roti in jurul unui arbore montat intr-un alt orificiu practicat
in proeminenta laterala a suportului de ghidare, prin intermediul unor bucse si a unor inele
elastice, iar in interiorul suportului suplimentar de ghidare fiind prevazut un arbore de sprijin
pe care este montata, in plan vertical, o rola de ghidare, prin intermediul unui rulment,
pastrand astfel contactul permanent cu calea de rulare si asigurand in partea inferioara
sprijinul Tntregului lift de trepte, iar pe suportul suplimentar de ghidare, prevazut in partea
opusa a rolei de ghidare, fiind prevazuii niste arbori de sprijin ai unor rulmenti care se
reazema pe cadrul metalic asigurand sprijinul liftului de trepte, iar prin variatia distantei dintre
cele doua tevi ale caii de rulare si in functie de unghiul de inclinare al caii de rulare, suportul
de ghidare al mecanismului de stabilizare pivoteaza in jurul unui arbore, cu un unghi
corespunzator unghiului de inclinare a caii de rulare, pastrand in permanenta pozitia verticala
a liftului de trepte, in timpul deplasarii sau stationarii, pe toata lungimea caii de rulare. Cadrul
metalic este alcatuit din doua semicadre distincte, unul inferior si unul superior, legate intre
ele prin niste suruburi, iar semicadrul superior fiind compus dintr-o rama metalica sudata
care este fixata atat de un moto-reductor de antrenare prin intermediul unor suruburi cat si
de semicadrul inferior prin intermediul unor suruburi, iar la partea superioara semicadrul
superior are prevazut un orificiu circular in care este fixata o bucsa de ghidare, cu un surub
si un stift filetat, astfel incat scaunul avand posibilitatea de a se roti in bucsa de ghidare prin
intermediul unui arbore de rotire montat intr-o bucsa prin intermediul unor rulmentj
radial-axiali $i a unei piulite, iar semicadrul inferior fiind compus dintr-o rama metalica sudata
pe care este montata o bucsa de ghidare, prin intermediul unor suruburi, Tn bucsa de
sustinere a caruciorului, prin intermediul unei alte bucse si este asigurata prin intermediul
unor saibe, a unor semi-inele si a unui capac fixat cu niste suruburi. Liftul de trepte are
montate niste brate metalice, pe fiecare din pariile laterale ale unui suport metalic si care
sunt prevazute la partea inferioara cu cate un arbore sudat, montat in cate un orificiu
practicat la fiecare din partile laterale ale suportului metalic, prin intermediul unor bucse, a
unor saibe elastice si a unor piulite, permitand astfel pivotarea bratelor, in vederea ridicarii
acestora, in pozitiile de parcare ale liftului de trepte, avand la partea superioara a bratelor
prevazute niste orificii circulare in care sunt montate niste bucse de rotire, fiind fixate intre
ele prin intermediul unor suruburi si montate prin intermediul altor suruburi de cate un méaner
tapitat prevazut pentru sprijinirea bratelor persoanei transportate, iar bucsele de rotire permit
pivotarea manerelor tapitate in vederea ridicarii acestora in pozitie verticala in zonele de
parcare a liftului de trepte, pentru a facilita accesul persoanei transportate pe scaunul. Liftul
de trepte are prevazut un suport metalic pentru dispozitivul de incarcare al unor acumulatori,
care este montat pe suportul suplimentar de ghidare, la partea inferioara, fiind fixat de
arborele prin intermediul unui surub si fiind asigurat impotriva rotirii prin intermediul unei placi
fixata de suportul metalic prin niste suruburi si de suportul suplimentar de ghidare prin alte
suruburi, iar pe suportul metalic fiind montat un suport de plastic, prin intermediul unor
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suruburi si pe care sunt fixate, cu niste suruburi, niste lamele metalice de incarcare, care
sunt pozitionate una sub alta si care sunt conectate la placa electronica a liftului de trepte,
avand ca scop incarcarea acumulatorilor. Liftul de trepte are niste pivoti prevazuti cu cate
un orificiu Tn care sunt montati niste arbori prin intermediul unor rulmenti radiali si doua
parghii, prin intermediul unor saibe fixate cu niste inele de siguranta, avand parghiile legate
intre ele printr-o legatura de tip sfera-alezaj cilindric, iar la capetele ramase libere avand
montati niste arbori verticali, care sunt fixati cu niste stifturi filetate si pe care sunt montate
niste role verticale, prin intermediul unor bucse de ghidare si a unor saibe, iar in partea
superioara a parghiilor, intre arborii verticali, sunt prevazuii niste arbori orizontali, fixati cu
niste stifturi filetate si pe care sunt montate niste role orizontale prin intermediul unor bucse
de ghidare si a unor saibe, iar ansamblul format din rolele verticale si rolele orizontale asi-
gura ghidarea caruciorului pe calea de rulare. Liftul de trepte are prevazul moto-reductorul
de antrenare, compus dintr-un motor de curent continuu, un reductor si o frana electromag-
netica si care este fixat cu niste suruburi si montat in bucsa de ghidare a cadrului metalic.
Liftul de trepte are prevazut si un pinion oscilant, care este montat pe arborele de iesire al
reductorului, prin intermediul unui bolt de antrenare, a unei bucse sferice si a unui inel de
ghidare si care are posibilitatea de rotire in toate directiile, avand o plaja cuprinsa intre 0-6°,
iar la capatul frontal, prin intermediul unor suruburi, pinionul oscilant are fixat un capac.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

- montarea caii de rulare la o distanta mica fata de perete, prin folosirea unor raze
mici de indoire a tevilor din componenta caii de rulare;

- posibilitatea de montare a liftului atat pe interiorul scarilor, pe langa balustrade, cat
si pe exteriorul scarilor, pe langa perete;

- unghiul de inclinare in plan vertical a caii de rulare masurat fata de orizontala este
dela0Ola50°;

- posibilitatea de transfer a persoanei din caruciorul cu rotire prin plierea completa in
pozitie verticala a ménerelor de sprijin pentru brate;

- asigurarea descarcarii momentului de rasucire sub greutatea proprie a liftului si a
persoanei transportate pe teava inferioara a caii de rulare pe aceeasi axa verticala cu grupul
superior de role de ghidare de pe placa de sustinere a caruciorului, care conduce la
eliminarea problemelor in functionare de la solutiile cunoscute datorate pozitionarii decalate
a mecanismului de stabilizare de pe {eava inferioara a caii de rulare;

- posibilitatea de schimbare usoara a motorului de antrenare;

- eliminarea fortelor de presiune din arborele motorului de antrenare in zonele curbe
ale caii de rulare, prin folosirea unui pinion oscilant care asigura o angrenare lina cu
cremaliera caii de rulare;

- prin pozitionarea dispozitivului de incarcare a acumulatorilor pe suportul suplimentar
de ghidare de pe teava inferioara a caii de rulare se asigura posibilitatea montarii acestui
dispozitiv inclusiv pe zonele curbe orizontale ale caii de rulare, interioare sau exterioare.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig. 1...54,
care reprezinta:

- fig. 1, vedere din fata a unui lift de trepte impreuna cu calea de rulare A, conform
inventiei;

- fig. 2, vedere din lateral stanga a liftului si caii de rulare A din fig. 1;

- fig. 3, vedere din fata a unui lift de trepte, conform inventiei;

- fig. 4, vedere din lateral stanga a liftului de trepte din fig. 3;

- fig. 5, vedere din spate a liftului de trepte din fig. 3;

- fig. 6, detaliu asupra mecanismului de stabilizare H al liftului din fig. 4;
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- fig. 7, detaliu asupra mecanismului de stabilizare H si a dispozitivului de incarcare
al acumulatorilor | liftului din fig. 5;

- fig. 8, vedere din fata a unui lift cu principalele subansamble, conform inventiei;

- fig. 9, vedere din lateral stanga a liftului din fig. 8;

- fig. 10, vedere din spate a liftului din fig. 8;

- fig. 11, vedere din lateral dreapta a caruciorului A din fig. 12;

- fig. 12, vedere din fata a caruciorului A din alcatuirea liftului din fig. 9;

- fig. 13, vedere de sus a caruciorului A din fig. 12;

- fig. 14, sectiune transversala prin mijlocul caruciorului A din fig. 12;

- fig. 15, sectiune transversala prin axa rolelor de ghidare a caruciorului A din fig.12;

- fig. 16, sectiune transversala prin axa pivotilor caruciorului A din fig. 12;

- fig. 17, sectiune transversala prin mijlocul caruciorului A din fig. 13;

- fig. 18, vedere din fata a cadrului metalic E si a motoreductorului de antrenare D a
liftului din fig. 9;

- fig. 19, sectiune prin axul arborelui de iesire al motoreductorului de antrenare D din
fig.18;

- fig. 20, vedere din lateral stAnga a cadrului metalic E din fig. 18;

- fig. 21, vedere din spate a cadrului metalic E din fig. 18;

- fig. 22, vedere din fata a cadrului metalic E si a motoreductorului de antrenare D a
liftului din fig. 9;

- fig. 23, vedere din lateral stAnga a cadrului metalic E din fig. 22;

- fig. 24, vedere din spate a cadrului metalic E din fig. 22;

- fig. 25, vedere din lateral dreapta a cadrului metalic E din fig. 22;

- fig. 26, vedere de sus a cadrului metalic E din fig. 24;

- fig. 27, sectiune longitudinala partiala prin cadrul metalic E din fig. 25;

- fig. 28, sectiune longitudinala partiala prin mijlocul cadrului metalic E din fig. 22;

- fig. 29, sectiune longitudinala partiala prin mijlocul cadrului metalic E din fig. 22;

- fig. 30, sectiune longitudinala prin axul arborelui de iesire al motoreductorului de
antrenare D din fig. 24;

- fig. 31, vedere din spate a mecanismului de stabilizare H din fig. 33;

- fig. 32, vedere din lateral dreapta a mecanismului de stabilizare H din fig. 33;

- fig. 33, vedere din fata a mecanismului de stabilizare H al liftului din fig. 9;

- fig. 34, sectiune longitudinala prin axa arborelui de rotire al mecanismului de
stabilizare H din fig. 31;

- fig. 35, sectiune longitudinala prin axa boltului de pendulare a mecanismului de
stabilizare H din fig. 32;

- fig. 36, sectiune longitudinala prin mecanismul de stabilizare H din fig. 34;

- fig. 37, sectiune longitudinala prin axa rolei de sprijin a mecanismului de stabilizare
H din fig. 33;

- fig. 38, sectiune longitudinala partiala prin axa boltului de articulare al mecanismului
de stabilizare din fig. 33;

- fig. 39, sectiune longitudinala partiala prin axa rulmentilor de sprijin ai mecanismului
de stabilizare H din fig. 32;

- fig. 40, sectiune longitudinala prin axa rolelor de ghidare ale mecanismului de
stabilizare H din fig. 33;

- fig. 41, vedere din lateral dreapta a dispozitivului de incarcare | din fig. 42;

- fig. 42, vedere din fata a dispozitivului de incarcare a acumulatorilor | a liftului din
fig. 9;
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- fig. 43, sectiune transversala prin dispozitivul de Tncarcare | din fig. 42;

- fig. 44, sectiune transversala prin mijlocul dispozitivului de incarcare | din fig. 42;

- fig. 45, vedere din fata a scaunului F a liftului din fig. 9;

- fig. 46, vedere din lateral stanga a scaunului F din fig. 45;

- fig. 47, vedere de sus a scaunului F din fig. 45;

- fig. 48, vedere din spate a scaunului F din fig. 45;

- fig. 49, sectiune longitudinala prin mijlocul scaunului F din fig. 45;

- fig. 50, sectiune longitudinala partiala prin scaunul F din fig. 46;

- fig. 51, sectiune longitudinala prin bratul dreapta al scaunului F din fig. 46;

- fig. 52, vedere din fata a caii de rulare B din fig. 1;

- fig. 53, vedere din lateral stAnga a caii de rulare B din fig. 52;

- fig. 54, vedere de sus a caii de rulare B din fig. 52.

Lift de trepte cu stabilizator mecanic pivotant, destinat transportului persoanelor cu
disfunctionalitati locomotorii, pe scarile interioare ale cladirilor, care are in componenta o cale
de rulare B prevazuta cu portiuni a caror panta variaza de la o pozitie orizontala la o pozitie
inclinata, pana la 50°, a carei directie poate fi schimbata pe parcursul ei si un carucior A care
asigura sustinerea si deplasarea liftului pe calea de rulare B, un dispozitiv de siguranta C,
ce poate bloca liftul pe calea de rulare B in cazul depasirii vitezei nominale de deplasare la
coborare si un moto-reductor de antrenare D care asigura deplasarea liftului, un cadru meta-
lic E pe care sunt montate un scaun F, un suport pentru sustinerea picioarelor G si cu un
mecanism de stabilizare H care mentine in pozitie verticala scaunul F pe tot traseul caii de
rulare B, iar mecanismul de stabilizare H se afla montat in partea din spate a unui semicadru
inferior J in zona inferioara a acestuia prin intermediul unei bucse de ghidare 86, care este
montata intr-un orificiu k, al unei placi metalice 83, prin intermediul unor suruburi 84, iar in
interiorul bucsei de ghidare 86 este montat, prin intermediul unor rulmenti 87 si 88, un arbore
de sustinere 89 a unui suport de ghidare 90 in interiorul caruia poate pivota un suport de
sustinere 91 articulat la una din partile laterale ale suportului de ghidare 90 prin intermediul
unui alt arbore 92, a unor bucse 93, 94 si a unor inele de siguranta 95, iar ghidarea supor-
tului de sustinere 91 in interiorul suportului de ghidare 90, se realizeaza prin intermediul unor
placi de alunecare 96 din bronz, care se fixeaza pe partea superioara si inferioara a
suportului de sustinere 91, cu niste suruburi 97, iar pe partea frontala a suportului de sus-
tinere 91 sunt prevazuti niste arbori de sprijin 98 ai unor role de ghidare 99 profilate, care
sunt montate in plan orizontal si care mentin un contact permanent cu calea de rulare B,
avand arborii de sprijin 98 fixati in suportul de sustinere 91 prin intermediul unor stifturi
filetate 100, iar pe partea laterala a suportului de ghidare 90 fiind prevazuta o proeminenta
| de care este articulat un suport suplimentar de ghidare 101, amplasat inspre partea de
urcare a caii de rulare B, pe a carui parte frontala sunt prevazuti niste arbori de sprijin 102
ai unor role de ghidare 103 montate in plan orizontal, care mentin contactul permanent cu
calea de rulare B si care asigura ghidarea suportului suplimentar de ghidare 101 pe intregul
traseu al caii de rulare B, iar suportul suplimentar de ghidare 101 putandu-se roti in jurul unui
arbore 104 montat intr-un alt orificiu m practicat in proeminenta laterala | a suportului de
ghidare 90, prin intermediul unor bucse 105 si a unor inele elastice 106, iar in interiorul
suportului suplimentar de ghidare 101 fiind prevazut un arbore de sprijin 107 pe care este
montata, in plan vertical, o rola de ghidare 108, prin intermediul unui rulment 109, pastrand
astfel contactul permanent cu calea de rulare B si asigurand in partea inferioara sprijinul
intregului lift de trepte, iar pe suportul suplimentar de ghidare 101, prevazut in partea opusa
arolei de ghidare 108, fiind prevazutii niste arbori de sprijin 110 ai unor rulmenti 111 care se
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reazema pe cadrul metalic E asigurand sprijinul liftului de trepte, iar prin variatia distantei
dintre cele doua tevi 143 si 144 ale caii de rulare B si in functie de unghiul de inclinare al caii
de rulare B, suportul de ghidare 90 al mecanismului de stabilizare H pivoteaza in jurul
arborelui 89 cu un unghi corespunzator unghiului de inclinare a caii de rulare B, pastrand in
permanenta pozitia verticala a liftului de trepte, in timpul deplasarii sau stationarii, pe toata
lungimea caii de rulare B.

Cadrul metalic E este alcatuit din doua semicadre distincte, unul inferior J si unul
superior K, legate intre ele prin niste suruburi 59, iar semicadrul superior K fiind compus
dintr-o rama metalica sudata 60 care este fixata atat de un moto-reductor de antrenare D prin
intermediul unor suruburi 61 cat si de semicadrul inferior J prin intermediul unor suruburi 62,
63, iar la partea superioara semicadrul superior K are prevazut un orificiu circular i in care
este fixata o bucsa de ghidare 64, cu un surub 65 si un stift filetat 66, astfel incat scaunul F
avand posibilitatea de a se roti in bucsa de ghidare 64 prin intermediul unui arbore de rotire
67 montat in bucsa 64 prin intermediul unor rulmenti radial-axiali 68 si a unei piulite 69, iar
semicadrul inferior J fiind compus dintr-o rama metalica sudata 70 pe care este montata o
bucsa de ghidare 5, prin intermediul unor suruburi 71, iar bucsa de ghidare 5 se monteaza
in bucsa de sustinere 2 a caruciorului A, prin intermediul unei alte bucse 4 si este asigurata
prin intermediul unor saibe 72, 73, a unor semi-inele 74, 75 si a unui capac 76 fixat cu niste
suruburi 77.

Liftul de trepte are montate niste brate metalice 134, pe fiecare din partile laterale ale
unui suport metalic 121 si care sunt prevazute la partea inferioara cu cate un arbore 135
sudat, montat in cate un orificiu n practicat la fiecare din partile laterale ale suportului metalic
121, prin intermediul unor bucse 136, a unor saibe elastice 137 si a unor piulite 138,
permitand astfel pivotarea bratelor 134, in vederea ridicarii acestora, in pozitiile de parcare
ale liftului de trepte, avand la partea superioara a bratelor 134 prevazute niste orificii circulare
o in care sunt montate niste bucse de rotire 139, fiind fixate intre ele prin intermediul unor
suruburi 140 si montate prin intermediul altor suruburi 141 de cate un maner tapitat 142
prevazut pentru sprijinirea bratelor persoanei transportate, iar bucsele de rotire 139 permit
pivotarea manerelor tapitate 142 in vederea ridicarii acestora in pozitie verticala in zonele
de parcare a liftului de trepte, pentru a facilita accesul persoanei transportate pe scaunul F.

Liftul de trepte are prevazut un suport metalic 112 pentru dispozitivul de incarcare |
al unor acumulatori 52, care este montat pe suportul suplimentar de ghidare 101, la partea
inferioara, fiind fixat de arborele 102 prin intermediul unui surub 113 si fiind asigurat
fmpotriva rotirii prin intermediul unei placi 114 fixata de suportul metalic 112 prin niste
suruburi 115 si de suportul suplimentar de ghidare 101 prin alte suruburi 116, iar pe suportul
metalic 112 fiind montat un suport de plastic 117, prin intermediul unor suruburi 118 si pe
care sunt fixate, cu niste suruburi 120, niste lamele metalice de incarcare 119, care sunt
pozitionate una sub alta si care sunt conectate la placa electronica a liftului de trepte, avand
ca scop incarcarea acumulatorilor 52.

Liftul de trepte are niste pivoti 26 prevazuti cu cate un orificiu g Tn care sunt montat;
niste arbori 32 prin intermediul unor rulmenti radiali 33 si niste parghii 34, 35, prin intermediul
unor saibe 36 fixate cu niste inele de siguranta 37, avand parghiile 34, 35 legate intre ele
printr-o legatura de tip sfera-alezaj cilindric h, iar la capetele ramase libere avand montati
niste arbori verticali 38, care sunt fixati cu niste stifturi filetate 39 si pe care sunt montate
niste role verticale 40, prin intermediul unor bucse de ghidare 41 si a unor saibe 42, iar in
partea superioara a parghiilor 34, 35, intre arborii verticali 38, sunt prevazuti niste arbori
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orizontali 43, fixati cu niste stifturi filetate 44 si pe care sunt montate niste role orizontale 45
prin intermediul unor bucse de ghidare 46 si a unor saibe 47, iar ansamblul format din rolele
verticale 40 si rolele orizontale 45 asigura ghidarea caruciorului A pe calea de rulare B.

Liftul de trepte are prevazul moto-reductorul de antrenare D, compus dintr-un motor
de curent continuu 48, un reductor 49 si o frana electromagnetica 50, fixat cu niste suruburi
51 si montat in bucsa de ghidare 5 a cadrului metalic E.

Liftul de trepte are prevazut si un pinion oscilant 53, care este montat pe arborele de
iesire al reductorului 49, prin intermediul unui bolt de antrenare 54, a unei bucse sferice 55
si a unui inel de ghidare 56 si care are posibilitatea de rotire in toate directiile, avand o plaja
cuprinsa intre 0-6°, iar la capatul frontal, prin intermediul unor suruburi 58, pinionul oscilant
53 are fixat un capac 57.

Caruciorul A reprezinta o constructie metalica compusa dintr-o placa de sustinere 1,
de o forma neregulata, care in partea inferioara are forma unui semicerc si este prevazuta
cu o decupare rotunda a, iar in partea superioara are forma literei T si este prevazuta cu
doua orificii b Tn extremitatile laterale ale formei T si un orificiu ¢ amplasat pe axa mediana
a placii, sub orificiile b.

In partea inferioara a placii de sustinere 1 este montat& o bucséa de sustinere 2 fixata
cu niste suruburi 3, o bucsa de ghidare 4 in care este montata si poate pivota bucsa de
ghidare 5 a cadrului metalic E.

In decuparea circulara ¢ este montat un suport 6 de o formé neregulata, fixat printr-un
bolt 7, o saiba 8 si o piulita 9.

Suportul 6 are In partea inferioara doua orificii circulare, un orificiu d amplasat in
partea anterioara a suportului spre placa de sustinere 1 si un orificiu e amplasat in partea
posterioard a suportului 6. Tn orificiul d este montat un ax 10, pe care este montata o rola 11
prin intermediul unui rulment radial 12 si a unor rulmenti axiali 13 si 14.

La capatul liber al axului 10 este montata o placa 15 care este fixata de suportul 6
prin niste bucse 16 si niste suruburi 17.

Tn orificiul e este montat un ax 18, pe care este montatd o rol& 19, prevdzuta cu un
canal circular, prin intermediul unui rulment radial 20 si a unor rulmenti axiali 21 si 22.

La capatul liber al axului 18 este montata o bucsa 23 fixata de axul 18 printr-un surub
24, in canalul circular al rolei 19 fiind montat dispozitivul de siguranta C, care are rolul de a
bloca liftul in cazul depasirii vitezei nominale de deplasare la coborare.

In partea superioara a plécii 1, in orificiile b sunt montate rigid prin suduré niste bucse
25 prevazute cu cate un orificiu f In care sunt montati niste pivoti 26, prin niste bucse de
ghidare 27 si niste saibe 28.

Pivotii 26 sunt asigurati la capatul liber cu niste semibucse 29, niste capace 30 si
niste suruburi 31.

La celalalt capat, pivotii 26 sut prevazuti cu cate un orificiu g in care sunt montate
niste axe 32 prin intermediul unor rulmenti radiali 33. Pe axele 32 sunt montate niste parghii
34 si 35 prin intermediul unor saibe 36 si fixate cu niste inele de siguranta 37.

Parghiile 34 si 35 sunt legate intre ele printr-o legatura de tip sfera-alezaj cilindric h.

La capetele libere ale parghiilor 34 si 35 sunt montate niste axe verticale 38, fixate
cu niste stifturi filetate 39.

Pe axele 38 sunt montate niste role 40 prin intermediul unor bucse de ghidare 41 si
a unor saibe 42.
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In partea superioara a parghiilor 34 si 35, intre axele 38, sunt montate niste axe
orizontale 43, fixate cu niste stifturi filetate 44, pe axele 43 fiind montate niste role 45 prin
intermediul unor bucse de ghidare 46 si a unor saibe 47, ansamblul format din rolele verticale
40 si rolele orizontale 45 asigurand ghidarea caruciorului pe calea de rulare B.

Motoreductorul de antrenare D compus dintr-un motor de curent continuu 48, un
reductor 49 si o frina electromagnetica 50 este montat in bucsa de ghidare 5 a cadrului
metalic E si este fixat cu niste suruburi 51.

Motorul de curent continuu 48 este alimentat de la niste acumulatori 52 montati pe
cadrul metalic E.

Pe arborele de iesire al reductorului 49 este montat un pinion oscilant 53 prin
intermediul unui bolt de antrenare 54, a unei bucse sferice 55 si a unui inel de ghidare 56.

La capatul frontal al pinionului 53 este montat un capac 57 prin intermediul unor
suruburi 58.

Pinionul oscilant 53 are posibilitatea de rotire in toate directiile pe arborele de iesire
al reductorului 49, rotirea pinionului 53 fiind permisa intr-o plaja de la 0 la 6°.

Cadrul metalic E este alcatuit din doua semicadre distincte, unul inferior J si unul
superior K, legate intre ele prin niste suruburi 59.

Semicadrul superior K este compus dintr-o rama metalica sudata 60 care este fixata
atat de motoreductorul de antrenare D prin intermediul unor suruburi 61 cat si de semicadrul
inferior J prin intermediul unor suruburi 62 si 63.

La partea superioara, semicadrul superior K este prevazut cu un orificiu circular i in
care este montata o bucsa de ghidare 64 a scaunului S, fixata cu un surub 65 si un stift filetat
66.

Scaunul F are posibilitatea de a se roti in bucsa de ghidare 64 prin intermediul unui
ax de rotire 67 montat in bucsa 64 prin intermediul unor rulmenti radial-axiali 68 si a unei
piulite 69.

Semicadrul inferior J este compus dintr-o rama metalica sudata 70 pe care este
montata bucsa de ghidare 5, prin intermediul unor suruburi 71.

Bucsa de ghidare 5 se monteaza in bucsa de sustinere 2 a caruciorului A, prin inter-
mediul unei bucse 4 si este asigurata prin intermediul unor saibe 72 si 73, a unor semiinele
74 si 75 si a unui capac 76 fixat cu niste suruburi 77.

Pe partea frontala a semicadruluiinferior J, in zona inferioara al acestuia, este montat
un suport 78 prin intermediul unor suruburi 79, a unor saibe 80 si a unor piulite 81.

Suportul 78 are rolul de a sustine un suport pentru picioare G, suport care sustine
picioarele persoanei transportate pe parcursul deplasarii, acesta poate pivota in jurul unui
ax 82 montat intr-un orificiu j practicat in suportul 78, in scopul ridicarii suportului pentru
picioare G n pozitie verticala, in zonele de parcare.

Pe partea posterioara a semicadrului inferior J, in partea inferioara al acestuia, este
montatd o placa metalica 83 prin intermediul unor suruburi 84, placa metalica avand
posibilitatea de reglare a pozitiei sale in plan vertical prin intermediul unor suruburi 85.

La partea inferioara, in placa metalica 83 este practicat un orificiu circular k.

Mecanismul de stabilizare H este montat in partea din spate a semicadrului inferior
J ih zona inferioara al acestuia prin intermediul unei bucse de ghidare 86 care este montata
intr-un orificiu k al unei placi metalice 83, prin intermediul unor suruburi 84.

10
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In interiorul bucsei de ghidare 86 este montat, prin intermediul unor rulmenti 87 si 88,
un ax de sustinere 89 a unui suport de ghidare 90 in interiorul caruia poate pivota un suport
de sustinere 91 articulat la una din partile laterale ale suportului de ghidare 90 prin
intermediul unui ax 92, a unor bucse 93 si 94 si a unor inele de siguranta 95.

Ghidarea suportului de sustinere 91 in interiorul suportului de ghidare 90 se reali-
zeaza prin intermediul unor placi de alunecare 96 din bronz, montate pe partea superioara
si inferioara a suportului de sustinere 91 prin intermediul unor suruburi 97.

Pe partea frontala a suportului de sustinere 91 sunt dispuse axele de sprijin 98 ale
unor role profilate de ghidare 99 dispuse in plan orizontal, care {in contact permanent cu
calea de rulare B, axele de sprijin 98 fiind fixate Tn suportul de sustinere 91 prin intermediul
unor stifturi filetate 100.

Pe partea laterala a suportului de ghidare 90 este prevazuta o proeminenta I al
acestuia de care este articulat un suport suplimentar de ghidare 101, dispus nspre partea
de urcare a caii de rulare B, pe a carui parte frontala sunt dispuse axele de sprijin 102 ale
unor role de ghidare 103 dispuse in plan orizontal, care pastreaza contactul permanent cu
calea de rulare B si asigura ghidarea suportului suplimentar 101 pe intregul traseu al caii de
rulare B.

Suportul suplimentar de ghidare 101 se poate roti in jurul unui ax 104, ax montat
intr-un orificiu m practicat in proeminenta laterala | a suportului de ghidare 90, prin inter-
mediul unor bucse 105 si a unor inele elastice 106.

In interiorul suportului suplimentar de ghidare 101 este dispus axul de sprijin 107 al
unei role de ghidare 108 dispusa in plan vertical, montata pe axul 107 prin intermediul unui
rulment 109, rola de ghidare 108 pastrand contactul permanent cu calea de rulare B si
asigurand sprijinul intregului lift in partea inferioara.

Pe suportul suplimentar de ghidare 101, in partea opusa rolei de ghidare 108, sunt
dispuse axele de sprijin 110 ale unor rulmenti 111 care se reazema pe cadrul metalic E al
liftului, asigurand sprijinul liftului.

Dispozitivul de incarcare | al acumulatorilor este montat pe suportul suplimentar de
ghidare 101 care se afla in contact cu teava inferioara 144 a caii de rulare B.

Pe capatul din spate al axului 102 al rolei de ghidare 103, dispusa in partea inferioara
a suportului suplimentar 101, este montat un suport metalic 112 al dispozitivului de incarcare
I al acumulatorilor, suportul metalic 112 fiind fixat de axul 102 prin intermediul unui surub 113
si asigurat impotriva rotirii prin intermediul unei placi 114 fixata de suportul metalic 112 prin
niste suruburi 115 si de suportul suplimentar 101 prin niste suruburi 116.

Pe suportul metalic 112 se afla montat un suport de plastic 117, prin intermediul unor
suruburi 118, pe care se afla dispuse una sub alta niste lamele metalice de incarcare 119,
fixate de suportul de plastic 117 prin niste suruburi 120, lamele conectate la placa electronica
a liftului cu scopul de a incarca acumulatorii liftului.

Scaunul F are in componenta sa un suport metalic 121 montat rigid de axul de
rotire 67.

La partea din spate a suportului metalic 121 este montat, prin intermediul unor
suruburi 122, un suport de sustinere 123 a unui spatar tapitat 124, reglabil pe Tnal{ime prin
intermediul unui surub 125, pe partile laterale ale spatarului 124 fiind dispuse doua urechi
de prindere 126 pentru centura de siguranta 127 formata din doua bucati.

La partea superioara, suportul metalic 121 este prevazut cu un mecanism articulat
format din niste brate 128 si 129 legate la o placa metalica 130 de sustinere a unui sezut
tapitat 131.
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Bratele 128 si 129 sunt articulate atat la suportul metalic 121 cat si la placa metalica
130, prin intermediul unor bucse 132 si a unor axe 133, si permit pivotarea sezutului 131 in
vederea plierii acestuia in pozitie verticala.

Pe fiecare din partile laterale ale suportului metalic 121 sunt dispuse niste brate
metalice 134 care la partea inferioara sunt prevazute cu cate un ax sudat 135, montate in
cate un orificiu n practicat pe fiecare din pariile laterale ale suportului metalic 121, prin
intermediul unor bucse 136, a unor saibe elastice 137 si a unor piulite 138, permitand astfel
pivotarea bratelor 134, in vederea ridicarii acestora, in pozitiile de parcare ale liftului.

La partea superioara a bratelor 134 sunt prevazute niste orificii circulare o in care
sunt montate bucsele de rotire 139, fixate intre ele prin intermediul unor suruburi 140 si
montate prin intermediul unor suruburi 141 de cate un maner tapitat 142 pentru sprijinirea
bratelor persoanei transportate.

Bucsele de rotire 139 permit pivotarea manerelor 142 in vederea ridicarii acestora
in pozitie verticala in zonele de parcare a liftului, pentru a facilita accesul persoanei
transportate pe lift.

Caleaderulare B este alcatuita din doua tevi cu diametre diferite, una superioara 143
si una inferioara 144, montate una sub alta si paralele intre ele pe tot parcursul caii de rulare
B si legate rigid intre ele prin intermediul unor montanti 145, pe partea inferioara a tevii
superioare 143 fiind montata rigid o cremaliera 146 aflata in angrenare cu pinionul oscilant
53, iar montantii 145 se aseaza pe treptele scarilor prin intermediul unor suporii cu talpa 147
care se fixeaza pe montantii 145 prin intermediul unor suruburi 148.

12
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Revendicari

1. Lift de trepte cu stabilizator mecanic pivotant, destinat transportului persoanelor
cu disfunctionalitati locomotorii, pe scarile interioare ale cladirilor, care are In componenta
o cale de rulare (B) prevazuta cu portiuni a caror panta variaza de la o pozitie orizontala la
o pozitie inclinata, pana la 50°, a carei directie poate fi schimbata pe parcursul ei si un
carucior (A) care asigura sustinerea si deplasarea liftului pe calea de rulare (B), un dispozitiv
de siguranta (C), ce poate bloca liftul pe calea de rulare (B) in cazul depasirii vitezei
nominale de deplasare la coborare si un moto-reductor de antrenare (D) care asigura
deplasarea liftului, un cadru metalic (E) pe care sunt montate un scaun (F), un suport pentru
sustinerea picioarelor (G) si cu un mecanism de stabilizare (H) care mentine in pozitie
verticala scaunul (F) pe tot traseul caii de rulare (B), caracterizat prin aceea ca, are
mecanismul de stabilizare (H) montat in partea din spate a unui semicadru inferior (J) in
zona inferioara a acestuia prin intermediul unei bucse de ghidare (86), care este montata
intr-un orificiu (k), al unei placi metalice (83), prin intermediul unor suruburi (84), iar n
interiorul bucsei de ghidare (86) este montat, prin intermediul unor rulmenti (87 si 88), un
arbore de sustinere (89) a unui suport de ghidare (90) in interiorul caruia poate pivota un
suport de sustinere (91) articulat la una din partile laterale ale suportului de ghidare (90) prin
intermediul unui alt arbore (92), a unor bucse (93, 94) si a unor inele de siguranta (95), iar
ghidarea suportului de sustinere (91) in interiorul suportului de ghidare (90), se realizeaza
prin intermediul unor placi de alunecare (96) din bronz, care se fixeaza pe partea superioara
si inferioara a suportului de sustinere (91), cu niste suruburi (97), iar pe partea frontala a
suportului de sustinere (91) sunt prevazuti niste arbori de sprijin (98) ai unor role de ghidare
(99) profilate, care sunt montate in plan orizontal si care mentin un contact permanent cu
calea de rulare (B), avand arborii de sprijin (98) fixati in suportul de sustinere (91) prin
intermediul unor stifturi filetate (100), iar pe partea laterala a suportului de ghidare (90) fiind
prevazuta o proeminenta (1) de care este articulat un suport suplimentar de ghidare (101),
amplasat inspre partea de urcare a caii de rulare (B), pe a carui parte frontala sunt prevazuti
niste arbori de sprijin (102) ai unor role de ghidare (103) montate in plan orizontal, care
mentin contactul permanent cu calea de rulare (B) si care asigura ghidarea suportului
suplimentar de ghidare (101) pe intregul traseu al caii de rulare (B), iar suportul suplimentar
de ghidare (101) putandu-se roti in jurul unui arbore (104) montat intr-un alt orificiu (m)
practicat in proeminenta laterala (1) a suportului de ghidare (90), prin intermediul unor bucse
(105) si a unor inele elastice (106), iar in interiorul suportului suplimentar de ghidare (101)
fiind prevazut un arbore de sprijin (107) pe care este montata, in plan vertical, o rola de
ghidare (108), prin intermediul unui rulment (109), pastrand astfel contactul permanent cu
calea de rulare (B) si asigurand in partea inferioara sprijinul intregului lift de trepte, iar pe
suportul suplimentar de ghidare (101), prevazut in partea opusa a rolei de ghidare (108), fiind
prevazuti niste arbori de sprijin (110) ai unor rulmenti (111) care se reazema pe cadrul
metalic (E) asigurand sprijinul liftului de trepte, iar prin variatia distantei dintre cele doua tevi
(143 si 144) ale caii de rulare (B) si in functie de unghiul de inclinare al caii de rulare (B),
suportul de ghidare (90) al mecanismului de stabilizare (H) pivoteaza in jurul arborelui (89)
cu un unghi corespunzator unghiului de inclinare a caii de rulare (B), pastrand in permanenta
pozitia verticala a liftului de trepte, in timpul deplasarii sau stationarii, pe toata lungimea caii
de rulare (B).
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2. Lift de trepte, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca, are cadrul
metalic (E) alcatuit din doua semicadre distincte, unul inferior (J) si unul superior (K), legate
intre ele prin niste suruburi (59), iar semicadrul superior (K) fiind compus dintr-o rama
metalica sudata (60) care este fixata atat de un moto-reductor de antrenare (D) prin
intermediul unor suruburi (61) cat si de semicadrul inferior (J) prin intermediul unor suruburi
(62, 63), iar la partea superioara semicadrul superior (K) are prevazut un orificiu circular (i)
in care este fixata o bucsa de ghidare (64), cu un surub (65) si un stift filetat (66), astfel incat
scaunul (F) avand posibilitatea de a se roti in bucsa de ghidare (64) prin intermediul unui
arbore de rotire (67) montat in bucsa (64) prin intermediul unor rulmenti radial-axiali (68) si
a unei piulite (69), iar semicadrul inferior (J) fiind compus dintr-o rama metalica sudata (70)
pe care este montata o bucsa de ghidare (5), prin intermediul unor suruburi (71), iar bucsa
de ghidare (5) se monteaza in bucsa de sustinere (2) a caruciorului (A), prin intermediul unei
alte bucse (4) si este asigurata prin intermediul unor saibe (72, 73), a unor semi-inele (74,
75) si a unui capac (76) fixat cu niste suruburi (77).

3. Lift de trepte, conform revendicarilor 1-2, caracterizat prin aceea ca, are montate
niste brate metalice (134), pe fiecare din partile laterale ale unui suport metalic (121) si care
sunt prevazute la partea inferioara cu cate un arbore (135) sudat, montat in cate un orificiu
(n) practicat la fiecare din partile laterale ale suportului metalic (121), prin intermediul unor
bucse (136), a unor saibe elastice (137) si a unor piulite (138), permitand astfel pivotarea
bratelor (134), in vederea ridicarii acestora, in pozitiile de parcare ale liftului de trepte, avand
la partea superioara a bratelor (134) prevazute niste orificii circulare (0) in care sunt montate
niste bucse de rotire (139), fiind fixate intre ele prin intermediul unor suruburi (140) si
montate prin intermediul altor suruburi (141) de cate un méaner tapitat (142) prevazut pentru
sprijinirea bratelor persoanei transportate, iar bucsele de rotire (139) permit pivotarea
manerelor tapitate (142) in vederea ridicarii acestora in pozitie verticala in zonele de parcare
a liftului de trepte, pentru a facilita accesul persoanei transportate pe scaunul (F).

4. Liftde trepte, conform revendicarilor 1-3, caracterizat prin aceea ca, are prevazut
un suport metalic (112) pentru dispozitivul de incarcare (I) al unor acumulatori (52), care este
montat pe suportul suplimentar de ghidare (101), la partea inferioara, fiind fixat de arborele
(102) prin intermediul unui surub (113) si fiind asigurat impotriva rotirii prin intermediul unei
placi (114) fixata de suportul metalic (112) prin niste suruburi (115) si de suportul suplimentar
de ghidare (101) prin alte suruburi (116), iar pe suportul metalic (112) fiind montat un suport
de plastic (117), prin intermediul unor suruburi (118) si pe care sunt fixate, cu niste suruburi
(120), niste lamele metalice de incarcare (119), care sunt pozitionate una sub alta si care
sunt conectate la placa electronica a liftului de trepte, avidnd ca scop incarcarea
acumulatorilor (52).

5. Lift de trepte, conform revendicarilor 1-5, caracterizat prin aceea ca, are niste
pivoli (26) prevazuti cu cate un orificiu (g) in care sunt montati niste arbori (32) prin
intermediul unor rulmenti radiali (33) si niste parghii (34, 35), prin intermediul unor saibe (36)
fixate cu niste inele de siguranta (37), avand parghiile (34, 35) legate intre ele printr-o
legatura de tip sfera-alezaj cilindric (h), iar la capetele ramase libere avand montati niste
arbori verticali (38), care sunt fixafi cu niste stifturi filetate (39) si pe care sunt montate niste
role verticale (40), prin intermediul unor bucse de ghidare (41) si a unor saibe (42), iar in
partea superioara a parghiilor (34, 35), intre arborii verticali (38), sunt prevazuti niste arbori

14
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orizontali (43), fixati cu niste stifturi filetate (44) si pe care sunt montate niste role orizontale
(45) prin intermediul unor bucse de ghidare (46) si a unor saibe (47), iar ansamblul format
din rolele verticale (40) si rolele orizontale (45) asigura ghidarea caruciorului (A) pe calea de
rulare (B).

6. Lift de trepte, conform revendicarilor 1-6, caracterizat prin aceea ca, are
moto-reductorul de antrenare (D), compus dintr-un motor de curent continuu (48), un
reductor (49) si o frana electromagnetica (50), fixat cu niste suruburi (51) si montat in bucsa
de ghidare (5) a cadrului metalic (E).

7. Lift de trepte, conform revendicarilor 1-7, caracterizat prin aceea ca, are prevazut
un pinion oscilant (53), care este montat pe arborele de iesire al reductorului (49), prin inter-
mediul unui bol{ de antrenare (54), a unei bucse sferice (55) si a unui inel de ghidare (56) si
care are posibilitatea de rotire in toate directiile, avand o plaja cuprinsa intre 0-6°, iar la capa-
tul frontal, prin intermediul unor suruburi (58), pinionul oscilant (53) are fixat un capac (57).
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