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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un dispozitiv modular parametric
de reglaj sub sarcina utilizat la transformatoarele de
forta. Dispozitivul, conform inventiei, cuprinde un modul
separat tip transformator parametric (TP), ale carui
infasuréri secundare (S,, S,) furnizeazd o tensiune
suplimentara (AU), care se poate aduna sau scédea la
tensiunea (U,) secundarului transformatorului de forta,
functie de polaritatea infagurarilor primare (P,, P,) ale
transformatorului parametric (TP), conectate prin inter-
mediul unui contact static sau cu vid (K) si al unui
inversor (I), in scopul mentinerii tensiunii secundare )Lu
prescrise la anumite valori admisibile (U,"). )
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DISPOZITIV MODULAR PARAMETRIC DE REGLAJ SUB SARCINA

Inventia se refera la un dispozitiv modular parametric de reglaj sub sarcind a

tensiunii utilizat la transformatoarele de forta.

Dispozitivele actuale cunoscute §i folosite pentru reglajul In sarcind a

tensiunii transformatoarelor de forfd, prezintd rezistente de limitare pentru o

actionare rapidi a ruptorului (tip Jansen), sau pot fi cu reactante limitatoare si

actionare lentd a contactelor ruptorului, bazdndu-se pe comutarea circuitului

infasurarii de pe o prizd pe una vecind, cu scurtcircuitarea temporara a celor doud

prize, deci prin variatia numarului de spire ale infasurarii.

Solutiile cunoscute prezintd urmatoarele dezavantaje:

scurtcircuitarea temporard a spirelor care se comut;

complexitate constructiva (ruptoare, selectoare, preselectoare, rezistente sau
reactante, bobinaj specializat);

pret de cost ridicat;

gabarit mare;

dificultati in exploatare;

posibilitatea intreruperii fazelor comutate;

dificultafi mari in cazul automatizarii procesului de comutatie;

numér redus de manevre sub sarcind a comutatoarelor, ceea ce impune
reparatii la perioade scurte;

inertie mare;

posibilitatea aparitiei unor supratensiuni.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in posibilitatea mentinerii

automate a nivelului de tensiune intre limitele admise, independent pe fiecare

faza, obtinerea unei forme de unda sinusoidald a tensiunii reglate, eliminarea

10wy

transformatorului de forta.
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Dispozitivul parametric de reglaj sub sarcind, conform inventiei, inlaturid
dezavantajele mentionate prin aceea cad foloseste un modul separat necesar
modificarii tensiunii secundare att in sens crescator, cét si in sens descrescitor.

Se di, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu figurile

1...3, care reprezinta:

Fig.1, constructia transformatorului parametric cu doua fluxuri ortogonale;

Fig.2, reprezentarea simbolicd a transformatorului parametric cu bobinele

primarului inseriate, iar cele ale secundarului montate in paralel,

Fig.3, schema electrici a circuitelor de for{a pentru realizarea comutérii sub
sarcind.

Prezentarea s-a realizat pentru conexiunea stea a transformatorului de forta, insa
procedeul de reglaj riméne valabil indiferent de tipul de conexiune si de faptul daca
transformatorul este monofazat sau trifazat.

Elementul cheie al dispozitivului de reglaj special il constituie transformatorul
parametric. In Fig.1 se prezinti principial constructia transformatorului parametric cu
doua fluxuri ortogonale, @; si ®,, miezurile feromagnetice perechi, C, — C 51} - I
realizate din tole fiind montate ortogonal in spatiu. Primarul este format din doud
infasuréri Py si P, (1-1', 2- 2"), iar secundarul, de asemenea, din doud infdguréri S; si
Sy (3-3', 4-4") care pot fi montate in serie sau in paralel. In Fig. 2 este redata
reprezentarea simbolici a transformatorului parametric cu bobinele primarului
inseriate, iar cele ale secundarului montate in paralel. Avantajul principal al acestui
tip de transformator il reprezintd forma de unda sinusoidald a tensiunii obtinutd in
secunadrul acestuia.

Infasurarea secundari corespunzitoare transformatorului de fortd, pentru
fiecare fazi, AX, BY, CZ, Fig3, este cuplatd prin intermediul contactelor
debrosabile Cd, la un modul de reglaj separat, a cérui componenta principald este
reprezentati de transformatorul parametric TP, avand secundarele S, si S; conectate
in paralel, si primarele P; si P, montate in serie. Pentru lirgirea domeniului de reglaj
a tensiunii in secundarul transformatorului de fortd, se pot conecta cele doud
infasurdri primare P, si P,, in paralel sau in antiserie, si de asemeena cele doud
infasurari secundare S; si S,, se pot monta in serie sau in antiserie.

In cazul in care tensiunea la nivelul secundarului transformatorului de forta,
U,, se pidstreazd in limitele admisibile, atunci secundarul transformatorului

parametric TP, este mentinut scurtcircuitat prin intermediul contactului K, Fig.3,
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astfel Incat tensiunea la iesire Uz’, va fi egald cu tensiunea U,. De asemenea, tot in
acest caz, secundarul corespunzitor transformatorului parametric TP, poate si nu fie
scurtcircuitat, rdmandnd practic in gol, existdnd insd o cadere de tensiune
nesemnificativd pe infisurarea secundara, astfel incét tensiunea la iegire U, = U,

Dacd insd, tensiunea secundarului transformatorului de fortd U,, depdseste
limitele admisibile, atunci infigurdrile primare P; si P, ale transformatorului
parametric TP, se conecteazi in paralel cu secundarul transformatorului de forta, prin
intermediul contactului K, generédnd la nivelul secundarului, o tensiune suplimentard
AU care se poate aduna sau scidea la tensiunea initiald U,, funcfie de polaritatea
infasurarilor primarelor P; si P,, conducénd in final la o tensiune Uz’, cu valori in
limitele admisibile la nivelul consumatorilor.

Pentru alte valori ale treptelor de reglaj, se pot folosi ,,n” perechi de infasuréri
primare, cu un numdr de spire diferit. Astfel, tensiunea la nivelul infasurérilor
primare va induce in secundarul transformatorului parametric TP, o tensiune AUy,
care se poate aduna sau scidea la tensiunea initiala U,, funcfie de polaritatea
infasurarilor primare, in vederea obtinerii unei valori de tensiune admisibild U,.

Contactul Kp, necesar comutdrii primarelor P; si P,, este realizat cu
componente semiconductoare comandate, de tip tiristoare in antiparalel, triace, sau
alt dispozitiv electronic comandat, in scopul minimizarii timpului de actionare si
cresterii fiabilitdtii comutatorului cu reglaj sub sarcind. De asemenea, in cazul
folosirii unui numdr redus de trepte de reglaj, se pot folosi contactele unor
contactoare trifazate cu vid, cunoscutd fiind fiabilitatea ridicatd a acestui tip de
contactoare.

Pentru a avea posibilitatea reglajului atdt in sens crescétor cit si in sens
descrescdtor, se impune utilizarea unui inversor I, Fig.3, in scopul inversdrii
polarizarii infasurdrilor primare. Astfel, tensiunile induse AU in secundarul
transformatorului parametric TP, se vor putea aduna dar si scidea din tensiunea
initiald U,, conducénd in final la tensiunea U, de valoare admisibila.

Inventia prezintd urmitoarele avantaje:

- noul dispozitiv nu produce scurtcircuitarea temporard a spirelor care se
comuta si nu necesitd reactante limitatoare;
- posibilitatea mentinerii automate a nivelului de tensiune intre limitele admise,

independent pe fiecare fazi;
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sunt eliminate posibilititile de intrerupere a fazelor secundarului
transformatorului;
simplitate constructiva si nu necesité practic intretinere in exploatare;
forma de unda sinusoidald pentru tensiunea secundara;
posibilitatea de inlocuire numai a modulului special de reglaj;
eliminarea varfurilor de tensiune;
posibilitatea utilizarii modulului de reglaj atét la posturile de transformare cét

si in imediata vecindtate a consumatorilor indepartati sau izolati.
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REVENDICARI

1. Dispozitiv modular parametric de reglaj sub sarcind pentru transformatoarele
de fortd, caracterizat prin aceea ci este alcituit dintr-un modul suplimentar
tip transformator parametric (TP), a cérui infasurdri secundare (S; si Sz) ce
pot fi conectate in serie sau in paralel, furnizeazi o tensiune suplimentard
(AU), care se poate aduna sau scddea la tensiunea secundarului
transformatorului de fortd (U,), functie de polaritatea infasurarilor primare
(P, si Py) ale transformatorului parametric (TP) care pot fi montate in serie,
paralele sau 1n antiserie, conectate prin intermediul unui contact static sau cu
vid (Kp) i a unui inversor (I), in scopul mentinerii tensiunii secundare

prescrise la anumite valori admisibile U).
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Fig.2
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