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64 SISTEM ELECTRONIC PENTRU CONTROLUL MINIMAL
AL AERONAVELOR AFLATE IN DIFICULTATE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem electronic pentru con-

trolul zborului aeronavelor. Sistemul conform inventiei 1
este alcatuit dintr-un modul de comanda (1), o antena \
4 2 — 5

(2), o baterie de acumulatori (3), niste celule solare (4) L

plasate pe suprafetele aripilor (7) aeronavei ampe- P~

najului orizontal (8) si vertical (9), niste conductori de / ;«:\ N

legatura (5), niste servomotoare cu reductor (6) plasate e A 1(:

in aripile (7) aeronavei ampenajuluiorizontal (8) si . j 3 S T

vertical (9), si o telecomanda prin care, in cazul caderii
tuturor sistemelor de control ale aeronavei, pilotul da o
comanda care este receptionata de antena (2) siste-
mului electronic, care vatransmite aceasta comanda la
modulul de comanda (1), care va actiona servo-
motoarele (6), in vederea miscarii suprafetelor de
control (11) n functie de evolutia dorita.

Revendicari: 1
Figuri: 4
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SISTEM ELECTRONIC PENTRU CONTROLUL MINIMAL AL ZBORULUI
AERONAVELOR AFLATE IN DIFICULTATE

Domeniul de aplicare cel al sistemelor de control al zborului aeronavelor.
Surt cunoscute cateva solutii de control al zborului aeronavelor. O solutie este aceea ca
suprafetele de comanda (profundor, deriva, flapsuri, eleroane) sa fie actionate prin
cabluri de ofel flexibile din cabina pilotului. Altéd solutie este ca aceste suprafete de
comanda sa fie actionate de un sistem hidraulic si alta ca sa fie actionate de
servomotoare electrice alimentate prin cabluri electrice.
Dezavantajele acestor solutii constau in faptul ¢é o piesa detasata accidental din motor
(disc turbind sau de compresor) poate segmenta complet toate sistemele de cabluri
mecanice, conductele hidraulice sau cablurile electrice de alimentare cu curent electric
moment in care aeronava nu mai poate fi controlata.
Solutia tehnica conform prezentei inventii constéd in dispunerea unor nuni-suprafete de
comanda pe aripi, ampenajul orizontal si vertical care sunt actionate direct de
servomotoare cu reductor incorporat actionate de acumulatori incarcati permanent de
celule fotcvoltaice plasate in apropiere pe aripi si suprafetele de comanda. Mini-
suprafetele de comanda sunt actionate prin telecomandd de la un mic aparat de
marimea unui telefon mobil aflat Tn posesia fiecarui pilot. Constructia mini-suprafetelor
de comanda si modalitatea de utilizare a acestora pentru controlul aeronavei fac
obiectul patentului nr.........
Avantajul si originalitatea prezentei inventii constd in faptul ca in cazul segmentarii
tuturor liniilor de comandad curente a suprafetelor normale de control al zborului
aeronavei, pilotii dispun de telecomenzi care ofera o ultima sansa de a orienta incet
aeronava spre o proxima pista de aterizare sau spre un teren putin accidentat adecvat
aterizarii fortate prin miscarea controlatd a mini-suprafetelor de comanda. Al doilea
avantaj este ca acest sistem este independent din toate punctele de vedere de
aeronava (alimentare cu energie, interconexiuni cu alte sisteme ale aeronavei etc.). Al
treilea avantaj este ca in cazul speciale cand pilotii nu mai pot controla aeronava din
cabind, aceasta poate fi controlatd prin satelit sau dintr-o aeronava care zboara in
paralel cu aceasta.
Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legéatura cu figurile 1...4 care
reprezinta:

fig.1-Vederea unei aeronave cu indicarea pozitiondrii mini-suprafetelor de

comanda;

fig.2-Sectiune prin aripa aratdnd componentele sistemului;

fig.3- Vedere a telecomenzii sistemului;

fig.4-Schema electrica a sistemului.
Slstemul electronic pentru controlul minimal al zborului aeronavelor aflate in dificultate
conform prezentei inventii (fig.2) este alcatuit din modulul de comanda 1, antena 2,
bateria de acumulatori 3, celulele solare 4 plasate pe suprafetele aripii, ampenajului
orizontal si vertical, conductorii 5, servomotoarele 6 plasate in aripile 7 (fig.1), ampenajul
orizontal 8 si vertical 9 ale aeronavei 10, si din telecomanda din fig.3 de la care se
comanda miscarea suprafetelor de control 11 (fig.1, 2).
Sistemul electronic de comanda a pozitiei mini-suprafetelor de control minimal al
Zborului aeronavelor aflate in dificultate conform prezentei inventii functioneaza astfel:
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La caderea tuturor sistemelor de control ale aeronavei, pilotul preia comanda acesteia
prin telecomanda aflatad in posesia sa. Prin actionarea telecomenzii pilotul indica mini-
suprafata si gradele de rotire a acesteia de la butoanele indicate in fig.3. Comanda este
receptionatd de antena 2 (fig.2) cate transmite comanda la modulul de comanda 1 ce
comanda actionarea servomotorului 6 ce roteste suprafetele de comanda 11 fata de
nivelul suprafetelor aripii, ampenajului orizonta! sau vertical in functie de evolutia dorita.
Sunt posibile numai manevre lente de intoarcere si dirijare a aercnavei spre o pista
proxima de aterizare sau un teren de aterizare apropriat care este adecvat unei aterizari
fortate.
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REVENDICARI
Sistemul mecanic si de suprafetele de comanda pentru controlul minimal al aeronavelor
conform prezentei inventii care consta (fig.2) din modulul electronic 1, antena 2, bateria
de acumulatori 3, celulele fotovoltaice 4, conductorii 5, servomotoarele cu reductor 6,
care actioneazéa mini-suprafetele de comanda 11.

PRESEDINTE DIRECTOR GENERAL
Dr. ing. Vaientin SILIV




22017 00838 18/10/2017 / ,37

Fig.1: Vederea unei aeronave cu indicarea pozitionarii suprafetelor de comanda

Fig.2: Sectiune prin aripa aratadnd componentele sistemului

PRESEDINTE DIRECTC
Dr. ing. Valentin SILIV




a 2017 00838 18/10/2017

L=0°  |1L'=3° j,' 1R=3° |[HR'=0° |

e e T

L=0°

Fig.3: Vedere a telecomenzii sistemului (L, R- stdnga, dreapta - pe extrados aripa,
ampenaj orizontal si dreapta pe ampenajul vertical; L', R'- stdnga, dreapta-pe
intrados aripa, si pe ampenajul orizontal
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Fig.4: Schema electrica a sistemului
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