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Dispozitiv pentru reglarea inaltimii unei sei de bicicleta

Inventia se refera la un dispozitiv pentru reglarea inaltimii unei sei de bicicleta,
cuprinzand o carcasa realizata tubulara, care este dispusa in interiorul unui cadru de

bicicleta si este conectabild antirotativ cu cadrul de bicicleta.

DE 20 2015 104 955 U1 dezvaluie un dispozitiv pentru reglarea inaltimii unei sei de
bicicleta. Dispozitivul de reglare a inaltimii cuprinde un cilindru hidraulic, un stalp
vertical, un suport s$i un mecanism de antrenare. Cilindrul hidraulic cuprinde o tija de
cilindru, care se extinde in stalpul vertical, pentru a efectua un angrenaj, si un capat al
cilindrului hidraulic care se extinde in sus, pentru a sari dintr-o parte superioara a
stalpului vertical, pentru a fi cuplat la suport. Prin urmare este posibil ca o sa sa fie
plasata pe suport. Mecanismul de antrenare cuprinde un motor electric, un angrenaj
de frana, un senzor, un cadran de reglaj, un receptor de semnal si o baterie, in care
motorul electric, prin angrenajul de frana, este integral conectat cu cadranul de reglaj.
Senzorul este dispus intre angrenajul de frana si cadranul de reglaj, in care tija de
masurare este dispusd sub cadranul de reglaj astfel incat cadranul de reglaj
conlucreaza, prin tija de masurare, cu o cavitate de masurare a senzorului, pentru a

detecta o rotatie neutra si un inceput de rotatie a cadranului de reglaj.

Obiectivul prezentei inventiei constd in dezvoltarea suplimentara a unui dispozitiv

pentru reglarea inaltimii unei sei de bicicleta.

Acest obiectiv este indeplinit printr-un dispozitiv pentru reglarea inaltimii unei sei de
bicicleta avand caracteristicile revendicari 1. Forme preferate sau avantajoase de
realizare a inventiei rezulta din revendicarile dependente, din urmatoarea descriere,

precum si din Figurile anexate.

Un dispozitiv conform inventiei pentru reglarea inaltimii unei sei de bicicleta cuprinde o
carcasa realizata tubulara, care este prevazuta pentru a fi gazduita cel putin partial in
interiorul unui cadru de bicicletd si pentru a fi conectatd stationar cu cadrul de
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bicicletd, in care carcasa gazduieste cel putfin parfial un tub de sustinere a seii
deplasabil axial si il ghideaza axial pe suprafata periferica interna a carcasei, in care
in interiorul carcasei este dispusd o unitate de antrenare, $i in care unitatea de
antrenare prezintd un element filetat nedeplasabil axial, antrenat rotativ, pentru
mutarea axiald a tubului de sustinere a seii prin rotirea elementului filetat, in care tubul

de sustinere a seii $i elementul filetat formeaza o transmisie prin filet.

Dispozitivul este prevazut pentru a efectua o migcare de ridicare prin mutarea tubului
de sustinere a seii in raport cu carcasa $i, in acest sens, in functie de circumstante,
pentru a sustine greutatea biciclistului de pe saua de bicicleta si pentru a ridica saua
de bicicletd. Saua de bicicletd este conectatd antirotativ $i imobila axial, la un capat
distal al tubului de sustinere a seii, cu tubul de sustinere a seii. Prin migcarea de
ridicare, Tnalfimea seii de bicilceta este modificata, caz in care saua de bicicleta este
adusa intr-o pozitie doritd de nivel nominal. Acest lucru este avantajos in special
atunci cand de exemplu, pe un traseu plan sau ascendent, este de dorit o pozitie de
sustinere a seii mai inaita, sau, pe un traseu descendent, este de dorit o pozitie de
sustinere a seii mai joasa. In plus, o pozitie de sustinere a seii mai joasa poate fi
avantajosa in cazul in care bicicleta merge la vale sau in timpul transportarii sau
parcarii bicicletei, in vederea sporirii compactitaii.

in particular, tubul de sustinere a seii prezintd un filet interior, care formeaza cu
elementul filetat o transmisie filetata elicoidala. Transmisia filetatd poate fi realizata
alternatic ca transmisie filetatd sferica, dar este posibil de asemenea ca transmisia
filetata sa fie realizata ca transmisie filetata trapezoidald sau angrenaj planetar.

Cadrul de bicicleta este realizat in mod substantial tubular, pentru a gazdui cel putin
partial carcasa tubulara. De preferintd, carcasa si cadrul de bicicletd sunt
interconectabile antirotativ prin intermediul unei cleme de sa. Drept urmare, carcasa
poate fi scoasa din cadrul de bicicleta prin desfacerea clemei de sa.
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De preferinta, unitatea de antrenare prezintda un motor de antrenare, o unitate de
transmisie si o baterie. Motorul de antrenare poate fi de exemplu un electromotor,
care este alimentat cu energie de la baterie. intr-o manierd preferatd, motorul de
antrenare al unitatii de antrenare este conectat antirotativ cu cel putin un element de
ghidaj conectat cu carcasa, in care acel cel putin un element de ghidaj este prevazut
pentru securizarea la rotire a tubului de sustinere a seii si este ghidat axial de-a lungul
a cel putin unei caneluri realizate in tubul de sustinere a geii. Conform unui exemplu
de realizare preferat, unitatea de transmisie a unitatii de antrenare este realizata ca un

mecanism de transmisie planetar.

Bateria, motorul de antrenare, unitatea de transmisie, precum si elementul filetat sunt
dispuse in serie. Intr-o maniera preferata, bateria este dispusa in dispozitivul pentru
reglarea inaltimii in asa fel incat sa poata fi scoasa si inlocuitd cu un efort redus. intr-
un exemplu de realizare preferat, motorul de antrenare, unitatea de transmisie i
elementul filetat sunt dispuse pe o parte a elementului de ghidaj orientata spre saua
de bicicleta, caz in care bateria este dispusa pe partea opusa a elementului de ghida;.
Elementul de ghidaj este in plus conectat, in particular este sudat cu carcasa, astfel
ca tubul de sustinere a seii este securizat la rotire. Elementul de ghidaj este montat
imobil axial n dispozitivul pentru reglarea inaltimii si cu posibilitate de rotire pe
unitatea de transmisie, astfel ca o antrenare rotativd a elementului de ghidaj conduce
la o mutare longitudinald a tubului de sustinere a seii in raport cu elementul de ghidaj,
caz in care, in functie de sensul rotirii motorului de antrenare, tubul de sustinere a seii

este coborét in carcasa sau este scos din carcasa.

in plus, intr-o manierd preferata, acel cel putin un element de ghidaj delimiteaza
deplasarea axiald a tubului de sustinere a seii intr-o prima directie, in care, pe
suprafata perifericd externa a tubului de sustinere a seii, este dispus un inel de
siguranta, care va veni in contact cu o prima suprafata de contact a acelui cel putin un
element de ghidaj. Tubul de sustinere a seii prezinta in acest scop, de exemplu, o
canelura pe suprafata periferica externa, care primeste inelul de siguranta. Inelul de
siguranta este realizat de exemplu ca o saiba de siguranta, care formeaza o suprafata

3
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de contact, pentru a delimita deplasarea axialda a inelului de siguranta in prima
directie. In timpul actionarii unitatii de antrenare respectiv rotirii elementului filetat intr-
un prim sens de rotire, tubul de sustinere a seii cu inelul de siguranta este mutat, in
prima directie, intr-o pozitie axiala arbitrara, care este delimitata axial prin inelul de
siguranta. Conform exempiului preferat de realizare, deplasarea axiala a tubului de
sustinere a seii in prima directie inalta pozitia de sustinere a seii a biciclistului.

Inventia include invatatura tehnica respectiva ca acel cel putin un element de ghidaj
delimiteaza deplasarea axiala a tubului de sustinere a seii intr-o a doua directie, in
care o suprafata frontala a respectivei caneluri realizate in tubul de sustinere a seii va
veni in contact cu o a doua suprafata de contact a acelui cel putin un element de
ghidaj. Drept urmare, distanta de la suprafata frontala a canelurii respective la inelul
de sigurantd este cursa de reglare maxima posibila a dispozitivului de reglare a
fnaltimii, caz in care saua de bicicleta este reglabila variabil idintre un punct minim de
coborére si un punct maxim de ridicare. In timpul actionarii unitatii de antrenare
respectiv rotirii elementului filetat intr-un sens de rotire contrar, tubul de sustinere a
seii este mutat, lungul canelurii in cea de-a doua directie, intr-o pozitie axiala arbitrara,
care este delimitatd axial prin suprafata frontald a canelurii. Conform exemplului
preferat de realizare, deplasarea axiala a tubului de sustinere a seii in a doua directie
coboara pozitia de sustinere a seii a biciclistului. Alternativ, deplasarea axiala a tubului
de sustinere a seii poate fi delimitatd si printr-o componentd a seii de bicicleta,
realizata in interiorul tubului de sustinere a seii, componenta care va veni in contact

cel putin indirect cu unitatea de antrenare sau cu un alt opritor.

De preferinta, radial, intre tubul de sustinere a seii si carcasa, este dispus un element
de etansare. Elementul de etansare este realizat in particular ca un O-ring si

protejeaza interiorul dispozitivului fatd de murdarie si apa.

Mai mult, intr-o maniera preferata, unitatea de antrenare este actionabila manual cel
putin indirect printr-un comutator pentru reglarea inaltimii seii de bicicleta. Comutatorul
este conectat, de exemplu printr-un cablu, cu motorul de antrenare. Alternativ, poate fi

4

Yo



10

15

20

25

30

a 2017 00235 18/04/2017

realizatd o conexiune fara cablu a comutatorului cu unitatea de antrenare, printr-o
coenxiune-Bluetooth, caz in care unitatea de antrenare prezintd in acest scop de
exemplu un receptor suplimentar. in particular, comutatorul este fixat pe ghidonul de
bicicleta. Este posibil insd de asemenea sa fie fixat de exemplu pe cadrul de bicicleta
sau dedesubtul seii de bicicleta.

in continuare este explicat mai detaliat un exemplu de realizare a inventiei, in legatura
cu cele patru Figuri, caz in care componentele identice sa similare au aceleasi

numere de referin{a. Se arata:

Figura 1 o reprezentare in perspectivd, schematica, simplificatd a unei biciclete
ilustrate partial, cu un dispozitiv conform inventiei pentru reglarea

inal{imii unei sei de bicicleta,

Figura 2 o reprezentare in sectiune, schematica a dispozitivului conform inventiei,
cu saua ridicata,

Figura 3 o reprezentare Tn sectiune, schematica a dispozitivului conform inventiei,

Cu $aua coborata, si

Figura 4 o reprezentare in perspectiva, schematica pentru ilustrarea alcatuirii

dispozitivului conform inventiei.

Figura 1 arata o bicicletd 1 — reprezentata doar partial — cu un dispozitiv 4 conform
inventiei pentru reglarea inaltimii unei sei de bicicletd 5. Dispozitivul 4 este actionat
manual prin intermediul unui comutator 3 dispus pe un ghidon 2 al bicicletei 1,
comutator care este conectabil fard cablu cu dispozitivul 4, in cazul de fata prin
Bluetooth. Dispoziitvul 4 cuprinde un tub de sustinere a seii 8, care poate fi mutat axial
pe verticala, in interiorul unui cadru de bicicletd, pentru reglarea naltimii seii de
bicicleta 5.

'
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Conform Figurilor 2 si 3, dispozitivul 4 cuprinde o carcasa 6 realizata tubulara, care
este dispusa in interiorul unui cadru de bicicleta 7 si este conectata antirotativ cu
cadrul de bicicletd 7 prin intermediul unei cleme de sa 20. Carcasa 6 gazduieste
partial un tub de sustinere a seii 8 si il ghideaza pe suprafata periferica interna a
carcasei 6. Tubul de sustinere a seii 8 este realizat ca un tub gol avand un filet interior
si este conectat antirotativ cu saua de bicicleta 5 ilustrata in Figura 1. In interiorul
carcasei 6 este dispusa o unitate de antrenare 9 avand un element filetat 10
nedeplasabil axial si antrenat rotativ, pentru mutarea tubului de sustinere a seii 8.
Elementul filetat 10 se afla in angrenaj cu filetul interior al tubului de sustinere a seii 8
si formeaza astfel o transmisie cu filet elicoidal. Unitatea de antrenare 9 este actionata
manual prin comutatorul 3 ilustrat in Figura 1, pentru reglarea inal{imii seii de bicicleta
5, caz in care unitatea de antrenare 9 are un motor de antrenare 11, o unitate de
transmisie 12 si o baterie 13. Motorul de antrenare 11 este un electromotor, care este
alimentat cu energie de la bateria 13, caz in care unitatea de transmisie 12 este

realizata ca un mecanism de transmisie planetar.

Motorul de antrenare 11 este conectat antirotativ cu doua elemente de ghidaj 14
diametral opuse, in care elementele de ghidaj 14 sunt stationar conectate respectiv cu
carcasa 6. Elementele de ghidaj 14 sunt prevazute pentru securizarea la rotire a
tubului de sustinere a seii 8 si sunt ghidate axial de-a lungul unei caneluri 15 realizate
in tubul de sustinere a seii 8. in cazul de fata, tubul de sustinere a seii 8 prezinta doua
caneluri 15 dispuse opuse reciproc cu cate o suprafata frontala 19, caz in care in cele
doua caneluri 15 este ghidat cate un element de ghidaj 14. Motorul de antrenare 11,
unitatea de transmisie 12 si elementul filetat 10 sunt dispuse pe partea respectivului
element de ghidaj 14 indreptata catre saua de bicicletd 5 si sunt dispus in serie in
interiorul tubului de sustinere a seii 8, caz in care bateria 13 este dispusa pe partea
opusd a respectivului element de ghidaj 14. Prin desfacerea clemei de sa 20,
dispozitivul 4 poate fi indepartat din cadrul de bicicletd 7, caz in care dispunerea
bateriei 13 pe partea opusa a motorului de antrenare 11 permite o finlocuire
simplificatd a bateriei 13. Radial, intre tubu! de sustinere a seii 8 si carcasa 6, este
realizat un element de etansare 21. Elementul de etangare 21 este dispus, la un capat
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al carcasei 6 dinspre saua de bicicleta 5, intr-o canelura pe suprafata periferica
interna a carcasei 6, si este prevazut pentru a proteja spatiul interior al dispozitivului 4
de patrunderea apei $i murdariei.

Conform Figurii 2, dispozitivul 4 este reprezentat intr-un punct de ridicare a seii.
Aceastad pozitie reprezintd cea mai inalta pozitie de sustinere a seii a biciclistului.
Printr-o rotire a elementului filetat 10 intr-un prim sens de rotire, tubul de sustinere a
seii 8 a fost mutat axial intr-o prima directie R1. Deplasarea axiala in prima directie R1
este delimitata prin respectivul element de ghidaj 14. Un inel de siguranta 16 dispus
pe suprafata periferica externa a tubului de sustinere a seii 8 va veni in contact axial
cu o prima suprafata de contact 17 a respectivului element de ghidaj 14.

Figura 3 reprezina dispozitivul 4 intr-un punct de coborére a seii, caz in care aceasta
pozitie corespunde celei mai joase pozitii de sustinere a seii a biciclistului. Prin rotirea
elementului filetat 10 intr-un al doilea sens de rotire contrar primului sens de rotire,
tubul de sustinere a seii 8 a fost mutat axial intr-o a doua directie R2. Deplasarea
axiald a tubului de sustinere a seii 8 in a doua directie R2 este delimitatd prin
respectivul element de ghidaj 14. Suprafaia frontala 19 respectivda a canelurii 15
realizate in tubul de sustinere a seii 8 va veni in contact cu o a doua suprafata de
contact 18 a respectivului element de ghidaj 14. Drept urmare, distanfa axiala dintre
inelut de siguranta 16 reprezentat in Figura 2 si suprafata frontala 19 a canelurii 15 in
tubul de sustinere a seii 8 formeaza cursa pentru reglarea inaltimii seii de bicicleta 5,
caz in care este reglabila orice pozitie axiala a tubului de sustinere a seii 8 intre
punctul de ridicare a seii si punctul de coborare a seii. Danturarea elementului filetat
10 sustine in mod substantial sarcina verticala, care actioneaza vertical asupra seii de
bicicleta 5 si implicit asupra tubului de sustinere a seii 8.

Conform reprezentarii in perspectiva din Figura 4, elementele de ghidaj 14 respective
sunt conectate stationar, prin cordoane de sudura 22, cu carcasa 6. In acest context,
elementele de ghidaj 14 sunt gazduite de exemplu in niste locasuri din carcasa 6,
inainte de sudare. In plus, Figura 4 mai arata si inelul de siguranta 16, care va veni in
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contact axial, la mutarea axialad a tubului de sustinere a seii 8, cu prima suprafata de

contact 17.

Lista numerelor de referinta
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Revendicari

1. Dispozitiv (4) pentru reglarea inaltimii unei sei de bicicleta (5), cuprinzand o carcasa
(6) realizata tubulara, care este prevazutd pentru a fi gazduita cel putin partial in
interiorul unui cadru de bicicleta (7) si pentru a fi conectata stationar cu cadrul de
bicicleta (7), in care carcasa (6) gazduieste cel putin partial un tub de sustinere a seii
(8) deplasabit axial si il ghideaza axial pe suprafata periferica interna a carcasei (6), in
care in interiorul carcasei (6) este dispusa o unitate de antrenare (9), caracterizat
prin aceea ca unitatea de antrenare (9) prezintd un element filetat (10) nedeplasabil
axial, antrenat rotativ, pentru mutarea axiald a tubului de sustinere a seii (8) prin
rotirea elementului filetat (10), in care tubul de sustinere a seii (8) si elementul filetat
(10) formeaza o transmisie prin filet.

2. Dispozitiv (4) conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca unitatea de
antrenare (9) prezintd un motor de antrenare (11), o unitate de transmisie (12) si o
baterie (13).

3. Dispozitiv (4) conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca motorul de
antrenare (11) al unitafii de antrenare (9) este conectat antirotativ cu cel pufin un
element de ghidaj (14) conectat cu carcasa (6), in care acel cel putin un element de
ghidaj (14) este prevazut pentru securizarea la rotire a tubului de sustinere a seii (8) si
este ghidat axial de-a lungul a cel pufin unei caneluri (15) realizate in tubul de
sustinere a seii (8).

4. Dispozitiv (4) conform revendicarii 3, caracterizat prin aceea ca acel cel putin un
element de ghidaj (14) delimiteaza deplasarea axiala a tubului de sustinere a seii (8)
intr-o prima directie (R1), in care, pe suprafaia perifericd externa a tubului de
sustinere a seii (8), este dispus un inel de siguranta (16), care va veni in contact cu o
prima suprafata de contact (17) a acelui cel putin un element de ghidaj (14).

Y
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5. Dispozitiv (4) conform uneia dintre revendicarile 3 sau 4, caracterizat prin aceea
ca acel cel putin un element de ghidaj (14) delimiteaza deplasarea axiala a tubului de
sustinere a seii (8) intr-o a doua directie (R2), in care o suprafata frontala (19) a
respectivei caneluri (15) realizate in tubul de sustinere a seii (8) va veni in contact cu

0 a doua suprafata de contact (18) a acelui cel putin un element de ghidaj (14).

6. Dispozitiv (4) conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca, carcasa (6) si cadrul de bicicleta (7) sunt interconectabile antirotativ, prin
intermediul unei cleme de sa (20).

7. Dispozitiv (4) conform revendicarii 2, caracterizat prin aceea ca unitatea de
transmisie (12) a unitatii de antrenare (9) este realizata ca un mecanism de transmisie
planetar.

8. Dispozitiv (4) conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca radial, intre tubul de sustinere a seii (8) si carcasa (6), este dispus cel putin
un element de etansare (21).

9. Dispozitiv (4) conform uneia dintre revendicarile precedente, caracterizat prin
aceea ca unitatea de antrenare (9) este actionabild manual cel putin indirect printr-un
comutator (3) pentru reglarea inaltimii seii de bicicleta.

10. Dispozitiv (4) conform revendicarii 9, caracterizat prin aceea ca comutatorul (3)
este prevazut pentru a fi fixat la un ghidon de bicicleta (2).
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