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Inventia se refera la o matrice senzoriala utilizata pentru 1 2 1
determinarea pozitiei sau profilului unei persoane sau \

al unui obiect in stare de repaus. Matricea conform o\: } 7oL ‘
inventiei este formatd din senzori alcatuiti din niste 3 e s, Lp
armaturi electrice superioare (1), de tip pieptene, lipite T °0n[
pe o suprafata textila sau de alté natura, si dispuse sub S10 . 1
form& de coloane (3) conectate la iegirile unui prim E 4 i
multiplexor (5), si niste armaturi electrice inferioare (2), i
de tip pieptene, lipite pe o altd suprafats, si dispuse sub ;
forma de linii (4) conectate la iesirile unui al doilea ? " H !
multiplexor (6), intre cele doua suprafete aflandu-se un R g i i
material dielectric, Tn care armaturile superioare (1) se A o
intrepatrund cu armaturile inferioare (2), formand niste § ] ’41 H
capacitati interdigitale (s00, s01, ..., sij, ..., shm) care 5 [ 1

sunt selectate prin intermediul unui microcontroler (8) |— :
care genereaza un semnal de selectie, siachizitioneaza - ‘

datele capacitive de la un convertor capacitate-numar 7 -] 9
(7), sile transfera spre un bloc de comunicatie (9). 3
10
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Matrice senzoriala de determinare posturala

Inventia se refera la o matrice de senzori de determinare postural in timpul
somnului sau In perioada de repaos pentru o persoana ce este asezata pe un pat
sau pe alte suporturi de sezut cum ar fi un scaun. Scopul inventiei este de a
reprezenta profilul unui subiect uman sau al unui obiect ce se afla in proximitatea
unei suprafete in care sunt inserati senzori de prozimitate capacitivi, inductivi sau
rezistivi. De asemenea inventia este capabila sa determine unii parametri
fiziologici ai unui subiect uman cum ar fi rata inimii si respiratia.

Senzorii Sgg, So1, ---» Smn (Capacitivi sau inductivi) sunt distribuiti uniform, sub
forma matriciald, pe suprafata unei cuverturi. Accesarea senzorilor se face
consecutive prin activarea unei linii si a unei coloane corespunzatoare indicelui
senzorului ce este vizat. De exemplu, pentru accesarea senzorului s11 se vor
accesa linia x1 si coloala y1. “Harta” valorilor senzorilor va genera inforatii despre
postura unui subiect uman ce se afla intins pe cuvertura.

Este cunoscut un system de determinare a pozitiei in timpul somnului, ce
este prezentat in brevetul US20150351694A1
(https://patents.google.com/patent/US20150351694A1/en) in care elementele
sensitive sunt senzori de presiune. Dezavantaj: sensibilitate scazuta; costisitor;

O problem tehnica pe care o rezolva inventia este legata de posibilitatea de
determinare a profilului unui subiect uman ce se afla asezat pe o suprafata cum ar fi un
pat, aceasta suprafata fiind acoperita cu un cearceaf sau o cuvertura in care este
incorporate o matrice senzoriala de senzori de proximitate. Spre deosebire de solutiile
tehnice ce prevad senzori de presiune prezenta inventie asigura citirea individuala a
fiecarui senzor fara a fi necesara alimentarea cu energie electrica pentru fiecare senzor
in parte.

Inventia descrie o matrice de senzori inductivi, rezistivi sau capacitivi ce
sunt pozitionati pe linii si coloane. Citirea valorilor senzorilor se face in mod

individual sau in grupuri prin accesarea adecvata a liniilor si coloanelor, spre
exemplu daca se doreste citirea senzorului s34 se vor accesa linia trei si coloanal 4
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a matricei. Liniile si coloanele senzorilor care nu sunt activati la un moment dat
sunt colectate la un semnal de ecranare pentru a reduce zgomotul si perturbatiile
din mediul de lucru.

Senzorii sunt alcatuiti din armaturi metalice ce sunt inglobate in materialul
textil, intre armaturi fiind inserat un strat dielectric. Senzorii sunt realizati intr-o
configuratie interdigitala sub forma de spirala cu profil rotund sau poligonal.

Avantajele inventiei constau in:

- sensibilitate foarte buna la determinarea pozitiei prin utilizarea senzorilor
capacitivi si inductivi

- consum mic de energie pentru circuitele electronice

- posibilitatea de spalare fara a deteriora circuitele electronice si electrice

- Incarcarea acumulatorului printr-un dispozitiv fara fir (prin radiatie
electromagnetica)

- determinarea unor parametri fiziologici cum ar fi rata inimii si respiratia pentru
persoanele aflate in timpul somnului

- prezita o suprafata neteda

- este usor

- este frexibil si fiabil

Se da in continuare un mod de realizare a inventiei care este in legatura si cu
figurile 1 si 2:

Figura 1 - matrice senzoriala cu senzori capacitivi in configuratie interdigitala

Figura 2 - matrice senzoriala cu senzori inductivi.

Matricea senzoriala este alcatuita conform inventiei, intr-un prim exemplu de
realizare, din niste armaturi electrice superioare 1 (figura 1) de tip pieptene ce sunt lipte
pe o suprafata textila sau de alta natura si niste armaturi electrice inferioare 2 de
asemenea de tip pieptene ce sunt lipite pe o alta suprafata, intre cele doua suprafete se
afla un material dielectric, astfel incat armaturile superioare 1 se intrepatrund cu
armaturile inferioare 2 formand niste capacitati interdigitale s00, s01, ..., sij, ..., snm,
armaturile electice superioare fiind aranjate sub forma de coloane 3 iar armaturile

electrice inferioare sunt aranjate sub forma de linii 4 formandu-se astfel o matrice
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bidimensionald. Coloanele sunt conectate la iesirile unui multiplexor 5 iar liniile sunt
conectate la iesirile unui multiplexor 6 iar intrarile celor doua multiplexoare se
conecteaza la intrarile unui convertor capacitate-numar 7 in sine cunoscut. Selectarea
unui senzor se face prin controlul liniilor si coloanelor, acest control fiind asigurat de un
program implementat intr-un microcontroler 8 care genereaza semnale de selectie catre
intrarile de selectie ale multiplexoarelor de asemenea microcontrolerul achizitioneaza
datele capacitive de la convertorul capacitate-numar 7 prin intermediul unei interfete
seriale si le transfera spre un bloc de comucatie 9 care poate sa fie un modul radio sau
un modul de comunicatie prin fir. Tot ansamblul este alimentat de catre un accumulator
10 care se incarca prin intermediul unui circuit de incarcare fara fir 11. Liniile si
coloanele care nu sunt activate in timpul unei conversii capacitate-numar se vor
conecta la un semnal de ecranare in vederea reducerii influentei zgomotului si
perturbatiilor asupra semnalelor capacitive. Tot ansamblul este incorporat intr-o husa
impermeabila cee ace face ca matricea senzoriala sa fie spalabila.

Matricea senzoriala este alcatuita conform inventiei, intr-un al doilea exemplu de
realizare, din niste inductante 12 care sunt conectate la un capat, prin intermediul unor
coloane conductoare 13, la un multiplexor analogic 14 iar la celalalt capat sunt
conectate prin intemediul unor linii conductoare 15 la un multiplexor analogic 16.
Inductantele formeaza niste senzori de proximitate s00, s01, ..., sij, ..., snm. Valorile
senzorilor sunt determinate de catre un convertor inductanta-numar 17 Citirea matricei
senzoriale se face prin accesarea succesiva a fiecarui senzor sau prin citirea simultana

a mai multor senzori.
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REVENDICARI

1. Matrice senzoriala de senzori de determinare posturala caractezizata prin
aceea ca este alcatuita din niste armaturi electrice superioare (1) de tip pieptene ce
sunt lipte pe o suprafata textila sau de alta natura si niste armaturi electrice inferioare
(2) de asemenea de tip pieptene ce sunt lipite pe o alta suprafata, intre cele doua
suprafete se afla un material dielectric, astfel incat armaturile superioare (1) se
intrepatrund cu armaturile inferioare (2) formand niste capacitati interdigitale (s00, s01,
..., Sij, ..., snm), armaturile electice superioare fiind aranjate sub forma de coloane (3)
iar armaturile electrice inferioare sunt aranjate sub forma de linii (4) formandu-se astfel
o matrice bidimensionala. Coloanele sunt conectate la iesirile unui multiplexor (5) iar
liniille sunt conectate la iesirile unui multiplexor (8) iar intrarile celor doua muitiplexoare
se conecteaza la intrarile unui convertor capacitate-numar.

2. Matrice senzoriala de senzori de determinare posturala caractezizata prin
aceea ca este alcatuita din niste inductante (12) care sunt conectate la un capat, prin
intermediul unor coloane conductoare (13), la un multiplexor analogic (14) iar la celalalt
capat sunt conectate prin intemediul unor linii conductoare (15) la un multiplexor
analogic (16), inductantele formand niste senzori de proximitate (s00, s01, ..., sij, ...,

snm).
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Figura 1
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Figura 2
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