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¢4 SISTEM HIDRAULIC DE COMPENSARE A GREUTATII
BRATELOR MECANICE ALE UTILAJELOR DE CONSTRUCTII

(57) Rezumat:

Inventia se referd la un sistem hidraulic de compensare
a greutatii bratelor mecanice ale utilajelor de constructii.
Sistemul conform inventiei este alcatuit din doi cilindri
(3) hidraulici verticali, care se monteaza intre un lest
(8), contragreutatea unui utilaj si un sasiu (9) al
utilajului, prin intermediul a doua placi (2 si 4) metalice
orizontale, placa (2) metalica superioara prinzandu-se
de lestul (8) utilajului cu nigte suruburi (1) de fixare, iar
placa (4) inferioarad se prinde de sasiul (9) utilajului cu
niste suruburi (6) de fixare; cilindrii (3) hidraulici sunt
conectatila pompa hidraulica a utilajului prin intermediul
unor furtunuri (5) hidraulice, echilibrul lestului (8) fiind
realizat prin intermediul a doua sisteme (7) de culisare,
dispuse in lateralele lestului (8), si fixate de sasiul (9)
utilajului, sistemele de culisare fiind realizate din profile
metalice care culiseaza pe verticald, prin camasi
metalice, iar greutatea lestului (8), a contragreutatji, va
creste presiunea uleiului hidraulic din cilindrii (3)
hidraulici, presiune care se va transmite prin furtunurile
(5) hidraulice, catre pompa hidraulica a utilajului, de
unde va fi transmisa spre bratul mecanic al utilajului,
suplimentand puterea de ridicare a acestuia, iar in sens
invers, cand bratul utilajului coboara, presiunea uleiului
hidraulic va ridica lestul (8), contragreutatea, prin
intermediul sistemului de compensare.
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Inventia se referd la un sistem hidraulic de compensare a greutitii bratelor mecanice a

utilajelor de constructii.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in marirea valorii presiunii uleiului

hidraulic necesar miscarii bratului mecanic al utilajelor de constructii.

Sistemul hidraulic de compensare mareste valoarea presiunii uleiului hidraulic prin

folosirea greutatii lestului (contragreutatii) ce se afla deja in componenta utilajelor.
Inventia prezinta urmatoarele avantaje:

- reduce consumul de combustibil prin marirea presiunii uleiului hidraulic din
pompa hidraulica a utilajului.
- stabilizeaza centrul de greutate al utilajului deoarece va deplasa pe verticala lestul

(contragreutatea) utilajului, in sens invers miscérii bratului mecanic.

Sistemul hidraulic de compensare este alcatuit, conform figurii 1, din doi cilindri
hidraulici (3) verticali fixati intre doua pléci metalice (2) si (4). Placa metalica de sustinere
superioara (2) se prinde de lestul utilajului prin intermediul suruburilor de fixare (1) iar placa
inferioara (4) se prinde de sasiul utilajului prin intermediul suruburilor de fixare (6). Cilindrii
hidraulici (3) sunt conectati la pompa hidraulici a utilajului prin intermediul furtunurilor
hidraulice (5). Echilibrul lestului (8) este realizat prin intermediul a doua sisteme de culisare
(7) dispuse in lateralele lestului si fixate de sasiul utilajului (9). Sistemele de culisare sunt

realizate din profile metalice ce culiseazi pe verticald prin cimasi metalice.

Inventia foloseste principiul balantei, contra-balansand greutatea in sarcini a utilajelor
prin intermediul contragreutatilor asezate diametral opus fatd de bratul utilajelor ce

actioneaza in lucru mecanic.

Principiul de functionare al sistemului hidraulic de compensare este: greutatea lestului
(8) va impinge pistoanele cilindrilor hidraulici (3) in jos iar uleiul hidraulic din componenta
acestora va ajunge, cu presiune, prin intermediul furtunurilor hidraulice (5), in pompa

hidraulica a utilajului de unde va porni citre cilindrii bratului utilajului, suplimentand

9



a 2017 00554 08/08/2017 [,

presiunea existentd deja in acestia si ajutdnd la ridicarea in sarcina. La coborarea bratului

utilajului, sistemul actioneaza in sens invers, ridicand lestul utilajului (8).

Considerand H ca fiind cursa maxima a pistonului cilindrului sistemului de

compensare, etapele de functionare sunt:

- In punctul neutru, bratul utilajului este in repaus iar lestul, sustinut de cilindrii
hidraulici, se afld la jumatatea cursei cilindrilor din componenta sistemului
hidraulic de compensare, respectiv H/2 de la baza pistonului.

- In punctul brat ridicat, bratul utilajului este ridicat iar lestul, sustinut de cilindrii
hidraulici, se afld la minimul cursei cilindrilor (H=0) de la baza pistonului.
Mecanicul utilajului va da comanda de ridicare a bratului iar in acest moment,
forta gravitationala va trage lestul in jos, lichidul hidraulic din cilindrii de
sustinere ai lestului va fi impins prin exercitiul fortei de greutate a lestului, prin
furtunuri hidraulice, inspre cilindrii bratului principal al utilajului, trecand prin
sistemul de comanda hidraulica.

- In punctul brat coborat, bratul utilajului este coborat iar lestul, sustinut de cilindrii
hidraulici, se afld la maximul cursei cilindrilor, distanta H de la baza pistonului.
Mecanicul utilajului va da comanda de coborare a bratului iar in acest moment,
forta gravitationald va trage bratul in jos, lichidul hidraulic din cilindrii bratului
principal va fi impins prin exercitiul fortei de greutate a bratului, prin furtunuri
hidraulice, inspre cilindrii de sustinere a lestului, trecand prin sistemul de
comand3i hidraulica. Asfel, lestul va fi ridicat cu inaltimea maxima H, fiind
pregitit pentru urmitoarea comanda de ridicare a bratului, implicit de coborére a

lestului.
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Revendicare

Sistem hidraulic de compensare alc&tuit din doi cilindri hidraulici (3) verticali fixati
intre doud placi metalice (2) si (4). Placa metalica de sustinere superioari (2) se prinde de
lestul utilajului (8) prin intermediul suruburilor de fixare (1) iar placa inferioara (4) se prinde
de sasiul utilajului prin intermediul suruburilor de fixare (6). Cilindrii hidraulici (3) sunt
conectati la pompa hidraulica a utilajului prin intermediul furtunurilor hidraulice (5).
Echilibrul lestului (8) este realizat prin intermediul a doua sisteme de culisare (7) dispuse in
lateralele lestului si fixate de sasiul utilajului (9). Sistemele de culisare sunt realizate din

profile metalice ce culiseaza pe verticala prin camasi metalice.
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