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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un aparat pentru masurarea timpu-
lui de propagare a luminii pe Pamantul in miscare, sia
efectului de deplasare inertiala. Aparatul conforminven-
tiei este constituit dintr-o platforma (1) pe care se depla-
seaza, in jurul unui centru (4), niste rampe (2 si 3) care
masoara viteza luminii pe directia E-V, V-E, N-S i S-N,
o lampa (6) emite o raza (7) de lumina care strabate o
fanta (8) a unui disc (9), si ajunge la o dioda (12) foto-
voltaica ce emite un semnal electric unui computer (13).
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METODA SI APARAT PENTRU MASURAREA TIMPULUI DE PROPAGARE A
LUMINII

Inventia se referi la 0 metoda si un aparat pentru misurarea timpului de propagare a
luminii pe Pamantul in miscare si a efectului de deplasare inertiala.

Este cunoscuta masurarea timpului de propagare a luminii pe Pamantul in miscare, care
prezinta dezavantajul ca nu este stabilit cu claritate, intrucat se ia in calcul viteza luminii
masurata prin metoda “ dus si intors”,din care nu se pot stabilii componentele distincte de
“dus” si de “intors”,stabilite prin metoda “ din aceasi parte, iar Einstein nu putut primii
Premiul Nobel pentru Teoria Relativitatii restranse, in care s-a folosit metoda “dus si intors”.

Problema pe care o rezolvil inventia, este de a realiza un aparat pentru misurarea timpului
de propagare luminii,folosind separat metoda de masurare a vitezei luminii “ din aceasi
parte”, si metoda “ dus si intors”, ca si masurare efectului de deviere inertiala.

Inventia rezolvii aceastii problemii prin crearea unui aparat care si misoare
deodati,timpul de propagare a luminii prin metoda “ dus §i intors™. prin metoda “ din aceasi
parte” ca si misurarea lungimii “efectului de deviere inertiald”

Avantajele rezultate din aplicarea inventiei sunt:

- Stabilirea unei legi clare cu privire la propagarea luminii prin precizarea ci, lumina in vid
se propagi conform formulelor lui Maxwel, cu vitezii constanti, c ,in linie dreapti firi a tine
seama de viteza izvorului luminos,dar are ca reper spatiul absolut Newtonian, singurul pe
care-l cunostea.Céind se propaga pe Pimaéntul in migcare, in tren, in rachet sau in submarin,
timpul de propagare va avea douiA componente distincte care tin seama de viteza vehicolului.

Lumina poate devenii un reper pentru misurarea vitezei vehicolului faa de spatiul
inertialal, se poate stabilii viteza Piméintului, §i viteza stelelor fati de Pimint.

-Cind viteza luminii are acelasi sens cu viteza vehicolului, timpul de propagare creste, cind
viteza luminii are sens contrar vitezei vehicolului, timpul de propagare scade, iar ciind cele
doui viteze sunt perpendiculare, timpul riméane constant dar apare efectul de deviere laterali
inertiala.

Nu se confirmii dilatarea timpului.

Nu se confirma contractia spatiului.

Nu se confirmii dilatarea relativisti a masei.

Nu se confirmd miisurarea relativistd a vitezelor.

Nu se confirmi o limitarea iricarei viteze la viteza luminii.

Nu se confirmi echivalenta masei cu energia,deciit pentru masa ajunsa la viteza luminii.

Nu se confirmii invariantul relativist prin care sau ficut transformarile Lorentz deoarece s-
a folosit un spatiu fix in simularea Piméntului mobil,si s-a considerat cii lumin are vitezi de
transport.

In continuare dim mai jos un exemplu de aparat care realizeazii metoda conf. inventiei, cu
privire la Fig. 1, care reprezintii schema de functionare a aparatului.

Viteza luminii este considerata vector inertial, deoarece nu preia viteza de transport a
Pamantului, avand coeficientul de frecare zero.

O platformi,1, Fig. 1, sustine o instalatie de miisurare a timpului de oropagare a luminii pe
Pamantul in miscare, in care niste vagoane platforma 2 §i 3,se rotesc in jurul unui centru 4,
sunt legate cu o pasareli 5, §i pot lua pozitialatformei 2,catre punctele cardinale E-V, N- S.

O lampi 6, emite o razi de luminii 7, care, strabate o fantii- 8. a unui disc 9, care se rotegte
in jurul unui ax.. strabate o fanta , 8 realizati intr-o placi 11,, i ajunge la o diodi fotovoltaica
12..care emite un semnal electric,unui computer 13. Se masoara timpul de propagare a luminii
din aceasi patrte.
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O lampi 14,, emite o razi de lumind, 15, care trece printr-o fantd 16,, si o fantéi 17, ajungind
la o diod# fotovoltaici 18., cae ajunge la un computer 19. Computerele 13 si 19, au inregistrat
momentul cand 7 si 15, au ajuns la ele si transmit aceasta informatie, digital, unui computer
central 41,care masoara timpul de propagare a luminii “ din aceasi parte.

Cand platforma 2 se afla la V, raza 15are sensul care E, si masoara timpul de propagare a
distantei L in cursa de “dus”

Cand platforma 2 se afla catre E, raza 15 are sensul catre V,si masoara timpul de propagare
a luminii,pe distanta L, in cursa de “intors.

O lampi 20,, emite o razi de lumini 21,, care trece printr-o fanti 22, si o fanta 23,,ajungénd
la o diod# fotovoltaici 24,, care emite un semnal pentru un computer ¢3, 25.

O lamp4 26,, emite o razid 27., care trece printr-o fanti 28,, si o fantii 29, ajungéind la o
oglindi O2, intr-un punct 30, care se reflecti ciitre oglinda Ol,0 raza care ajunge la o dioda
31,, care emite un semnal ciitre un computer c4 32,. Nigte computere 25 si 32, transmit digital a
un computer 33, care masoara timpul de propagare a luminii pe distanta 2L, prin metoda “
dus si intors”.

O lampi 34, emite o razii de lumind 3S5.ciitre o oglinda O2,intr-un punct 36., de unde se
reflectll o raza 37, care dupa un sir de n reflexii ajunge o raza 38, intr-un punct 39.. pe un
ecran40.

Cind lumina se propagi pe directia E-V efectul de devierea inerfiala nu se manifests, si
punctele luminoase create de reflexia razelor, intre oglinzile O1-1 si O2-1se desfisoari pe o
linie mediani a oglinzilor, si ajung in puncul 39, pe un ecran 40.

Cind lumina se propagi pe directia N-S, efectul de deviere inertiald se manifests, i punctele
luminoase se depiirteaz de axa mediand a oglinzilor, ajungéind la deplasarea maximi intr-un
punct 42,

Cunoastem cat=L/c=¢/v ¢=Lv/c

Cind platforma 2 se afli in pozitia Vest, lumia se propagi catre Est, in sensul vitezei
Pimantului gi timpul de propagare va fi:

Prin misurarea din aceasi parte:

L+1Y

t= £ [s]
(44

Ciind platforma 2 se aflii in pozitia Est, lumia se propagi catre Vest, in sens invers vitezel
Piaméntului si timpul de propagare va fi:
Prin miisurarea din aceagi parte:

L-1¥
t= € s
C

Timpul de miisurare “dus si intors” va fi:

L+rY+r-rY
t= ¢ € s]=2L/e
c

Se observi ca valoarea timpului prin misurare din aceasi parte, are valori diferite spre Est
§i spre Vest, iar masuratoarea “dus §i intors” are aceasi valoare in ambele directii. Prin
aceasti metodi nu putem stabilii migcarea Pidméntului.Aceasta este una din cauze pentru care
experienta lui Michelson nu a putut sesiza viteza Pimintului.
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Pe directia Est -Vest, efectul de deviere inertiald nu se produce. De acea punctele luminoase
se situeazii pe o linie verticala. Cand platforma 2 se mutii in punctul Nord, lumina se propagi
ciitre Sud, unde se afli platforma 3.

Misurarea timpului pri metoda de miisurare a vitezei luminii dintr-o singuri parte pe
directia N-S va fi: ' ‘

t= £ [s]

c
Miisurarea prin metoda dus §i intors va fi:
t= _.2£ [s]

c

Timpul se “dus” = « timpul de intors » = timpul de « dus si intors.

Efectul de deviere inertialdi, se manifesti datoriti vitezei PAméantului.

Dacii lumina se propagll intre doua puncte A §i B, pe distanta L|m], in timp ce lumina se
propagi de la A la B, punctul B se va deplasa cu distanta Lv/c [m]masurat pe oglinda O 1-2,
intr-un punct 42.

[+ C

¢= 2 (m)
c

Devierea inertiala se manifesta in sens invers vitezei Piimétului. Deplasarea in aceasi directie
are avantajul ca se poate misura o razi reflectati, prin care scurtim dimensiunea instalatiei
L’=nL[m]

L, =nL [m]

Orice vector inertial, care nu primeste viteza de transport, va avea timpi diferiti pentru dus
si intors. vom da un exemplu numeric, folosind numere intregi si mici,in care :

L=12 [m], v=1 [m/s], =3 [m/s]

14

L+-L 1344

c 3

t= = ?[s]dus

v
L-L—-
¢ =12—4
c 3

[,=

8 ..
=—|slintors
3[]

Dacii la un vector inertial se foloseste misurarea” dus si intors”, valorile de dus si de intors
nu se vor giisi in aceastii misurare.

Yir-1¥
tty = L+L , c=12+4+12—4____2i=8[s]
c 3 3
tm=8/2=4{s]

16/3+4+#8/3
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REVENDICARL

1 Metoda de masurare a timpului de propagare a luminii, caracterizat prin acea ca,masoara
viteza luminii, prin metoda ,,din aceasi parte”,in sensul de ,,dus” si de ,,intors”,si prin medoda
» dus si intors”,masurand si devierea inertiala a luminii.

2.Aparat de miisurare a timpului de propagare a luminii , prin metoda de la
revendicareal,caracterizat prin acea cii, masoara viteza luminii prin metoda ,,din aceasi
parte”,”’dus” si ,,intors”.metoda ,,dus si intors”,si efectul de deviere lateralii inerfiald,folosind o
platforma 1, Fig. 1.pe care se deplaseazi circulr,nigte rampe 2 i 3.care misoari viteza luminii
pe directia E-V-; V-E.si N-S;- S-N.

2. Aparat de misurare a timpului de propagare a luminii,ca la revendicarea 1, caracterizat
prin acea cii, misoari viteza luminii .,,dus” dintr-o singuri parte, 6,7,8,10 12,13 19
4114,15,16,17 18,19,41.Fig 1,in conditia cand o rampa 2 se afla in poz,V.

3. Aparat de miisurare atimpului de propagare a luminii, ca la revendicarea 1, caracterizat
prin acea cfi, miisoari viteza luminii ,” intors”, dintr-o singuri parte, 6,7,8,10 12,13 19
14,15,16,17 18,19,41 Fig 1,n conditia cand o rampa 2 se afla in pozitia E.

4. Aparat de miisurare a timpului de propagare a luminii, ca la revendicarea 1, caracterizat
prin acea cii,misoarii viteza luminii ,, dus gi intors”, 20,21,22,23.24,25,26 27, 28, 29,30,
31,32,33, Fig, 1.

5. Aparat de miisurare a timpului de propagare a luminii, ca la revendicarea 1,caracterizat
prin acea cii, miisoari efectul de deviere laterala inertial#,34,35,36,37,38,38 42, Fig,1.in unitati
de lungime.

7



12/02/2’(')16

a 2016 00111




	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



