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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un sistem de dirijare automata pe
brazda a unui vindrover tractat, destinat conducerii
automate in cAmp a masinilor agricole, la executarea
lucrérii de recoltare a plantelor furajere. Sistemul
conform inventiei este alcatuit din doua sisteme video
(A), dintre care unul este amplasat in fata tractorului, iar
celalalt in fata vindroverului, fiecare fiind format dintr-o
camera video (1), pentru vizualizarea brazdelor, si o
unitate de prelucrare date (2), un sistem (B) de stocare
si analiza date, format dintr-un terminal de operare (3)
si un controler (4) logic programabil, si un sistem (C) de
comanda si executie, format dintr-o unitate de comanda
electronica (5) si un distribuitor hidraulic (6) cu
comanda electrica, ce actioneaza asupra protapului
vindroverului, mentinand constanta o distanta d dintre
doud brazde recoltate.
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SISTEM DE DIRIJARE AUTOMATA PE BRAZDA A UNUI VINDROVER TRACTAT

Inventia se refera la un sistem de dirijare automatd pe brazda a unui vindrover
tractat, destinat conducerii automate in camp a agregatelor, care sunt formate din tractor
agricol pe roti si masina agricola de tip vindrover tractat, la executarea lucrarii de recoltare
a plantelor furajere.

Se cunosc, din literatura de specialitate sisteme automate de conducere pe rénd a
unor masini agricole tractate, unde urmarirea randului se realizeaza cu ajutorul unor
palpatoare mecanice montate pe cadrul masinilor si care au urmatorul principiu de lucru:
palpatoarele sesizand devierile randului de plante, prin intermediul unei tije deplaseaza
intr-un sens sau altul sertarul unui distribuitor hidraulic, care dirijeaza uleiul de la pompa
hidraulica intr-o parte sau alta a unui piston de la un cilindru hidraulic pentru realizarea
modificarii pozitiei protapului masinii fatd de bara de tractiune a tractorului agricol,
respectiv directia de deplasare a masinii.

Aceste sisteme prezintd dezavantajul ca, in exploatare, nu pot dirija pe brazda
masini agricole de tip vindrover tractat, din cauza faptului ca palpatoarele mecanice, la
intrare Tn brazda, pot sesiza devierile primului rand de plante si a urmatoarelor randuri de
plante, acestea fiind semanate in randuri dese, ceea ce conduce la posibilitatea
nerecoltarii unor randuri de plante de la inceputul brazdei si totodata, la calcarea brazdei
recoltate de rotile tractorului agricol la urmatoarea trecere.

Problema tehnica, rezolvata prin inventie, consta in realizarea unui sistem automat
de dirijare automata pe brazda a unui vindrover tractat, care sa poata sesiza devierile
numai primului rAnd de plante al unei brazde de plante furajere pentru evitarea nerecoltarii
unor randuri de plante furajere si célcarea brazdei recoltate de catre rotile tractorului
agricol din agregat la urmatoarea trecere.

Sistemul de dirijare automata pe brazda a unui vindrover tractat, conform inventiei,
rezolva aceastd problema tehnica si inlaturd dezavantajele mentionate, prin aceea ca
vizualizeaza cu doua sisteme video brazda de recoltat pe toata latimea de lucru a masinii,
respectiv brazda recoltata la urmatoarea trecere, analizeaza datele monitorizate in functie
de datele proiectate (distanta dintre brazda recoltata la prima trecere si la a doua trecere,
ecartamentul tractorului, latimea de lucru a masinii, latimea brazdei recoltate si distanta
dintre roata tractorului din agregat si primul rand al brazdei de recoltat) cu un sistem de
stocare si analiza printr-un software specializat si comanda dirijarea automata pe brazda
cu un sistem de comanda si executie a sistemului hidraulic din componenta masinii
tractate de tip vindrover, care modifica pozitia protapului acesteia fatd de bara de tractiune
a tractorului agricol din agregat.
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Sistemul de dirijare automata pe brazda a unui vindrover tractat, conform inventiei,
prezintd urmatoarele avantaje:
- creste precizia in realizarea lucrarii de recoltare a plantelor furajere;
- reduce consumul de combustibil prin recoltarea brazdei pe toata latimea de lucru a
masinii tractate si evitarea suprapunerilor de brazde la urmatoarea trecere;
- creste calitatea furajului prin evitarea calcarii brazdei recoltate la urmatoarea trecere de
catre rotile tractorului agricol din agregat;
- sporeste increderea operatorului ca lucrarea realizata este conforma.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu figurile
1+2, care reprezinta:
- Fig. 1 — Sistem de dirijare automata pe brazda a unui vindrover tractat - schema
functionala
- Fig. 2 — Sistem de dirijare automata pe brazda a unui vindrover tractat — schema de
amplasare pe tractor agricol si masina agricola tractata de tip vindrover

Sistemul de dirijare automatad pe brazda a unui vindrover tractat, conform
inventiei, are in componenta doua sisteme video A fiecare alcatuit dintr-o camera video 1
si 0 unitate de prelucrare date 2, un sistem de stocare si analiza date B format dintr-un un
terminal de operare 3 cu touchscreen si controler logic programabil 4 si un sistem de
comanda si executie C format dintr-o unitate de comanda electronica 5 si un distribuitor
hidraulic 6 cu comanda electrica.

in procesul de lucru, cele doud sisteme video A preiau imagini din teren cu
camerele video 1 le prelucreaza cu unitatile de prelucrare date 2 si le transmite sistemului
de stocare si analiza date B, care le analizeaza cu un soft de procesare specializat, in
functie de datele introduse cu terminalul de operare cu touchscreen 3 (distanta dintre
brazda recoltata la prima trecere si la a doua trecere d, ecartamentul tractorului e, latimea
de lucru a masinii f, latimea brazdei recoltate g si distanta dintre roata tractorului din
agregat si primul rand al brazdei de recoltat h), cu un controler logic programabil 4. Datele
analizate sunt preluate de sistemul de comanda si executie C in unitatea de comanda
electronica 5, care comanda distribuitorul hidraulic 6 cu comanda electrica pentru
modificarea cursei i a sistemului hidraulic j din componenta masinii tractate de tip
vindrover in sensul modificarii pozitiei protapului k fata de bara de tractiune / a tractorului
agricol din agregat, respectiv a directiei de deplasare pe brazda, mentinand constanta
distanta d.
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Revendicare:

1. Sistem de dirijare automata pe brazda a unui vindrover tractat, care prezintd doua
sisteme video (A) fiecare alcatuite dintr-o camera video (1) si o unitate prelucrare date (2),
un sistem de stocare si analizd date (B) format dintr-un un terminal de operare cu
touchscreen (3) si controler logic programabil (4) si un sistem de comanda si executie (C)
format dintr-o unitate de comanda electronica (5) si un distribuitor hidraulic (6) cu comanda
electrica caracterizat prin aceea ca, este alcatuit din doua sisteme video (A), unul in fata
tractorului si unul in fata vindroverului, care vizualizeaza cu camere video (1) brazda de
recoltat pe toatd latimea de lucru a masinii, respectiv brazda recoltata la urmatoarea
trecere si prelucreaza imaginile cu unitati prelucrare date (2), un sistem de stocare si
analiza (B), care analizeaza datele monitorizate in functie de datele proiectate introduse
cu terminalul de operare (3) cu touchscreen (distanta dintre brazda recoltata la prima
trecere si la a doua trecere d, ecartamentul tractorului e, latimea de lucru a masinii f,
latimea brazdei recoltate g si distanta dintre roata tractorului din agregat si primul rand al
brazdei de recoltat h) cu un controler logic programabil (4) printr-un software de procesare
specializat si un sistem de comanda si executie (C), care comanda dirijarea automata pe
brazdd mentinand constanta distanta d cu unitatea de comanda electronica (5)
distribuitorul hidraulic (6) cu comanda electrica in sensul modificarii cursei i a sistemului
hidraulic j din componenta masinii tractate de tip vindrover si implicit a pozitiei protapului k
fata de bara de tractiune / a tractorului agricol din agregat.
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