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DESCRIEREA INVENTIEI 

Inven1ia se refera la un multiplicator de energie, destinat pentru realizarea energiei 

necesara proceselor tehnologice industriale, nevoilor casnice ~i a progresului tehnic Tn 

exploatarea constructiilor de ma~ini. 

Nu se cunosc procedee de multiplicare a energiei, deoarece oamenii de stiinta sustin ca 

acest fenomen este imposibil de realizat, dar se cunosc surse care produc energie, cum ar fi: 

centrale termice, centrale nucleare, hidrocentrale, eoliene, panouri solare ~i cea mai raspandita 

sursa energetica, motorul cu ardere interna. Dezavantajul acestor surse producatoare de 

energiei consta in aceea ca majoritatea sunt poluante, iar pentru a produce energie folosesc 

resursele naturale ale pamantului, multe dintre ele pe cale de disparitie iar unele surse sunt 

depedente de factorii atmosferici sau de surse mari de apa curgatoare. 

Problema pe care 0 rezolva inventia este realizarea unei energii ecologice, la puterea 

dorita, cu costuri mid de fabricatie ~i intretinere, stabilitate ~i autonomie mare in functionare, 

precum ~i protejarea, in mare masun3, a resurselor naturale. 

Multiplicatorul de energie inlatura dezavantajele amintite, deoarece la realizarea 

energiei nu folose§te nici-un fel de combustibll sau energie produsa de surse poluante. 

Multiplicatorul poate, el insu~i, sa antreneze 0 sursa produditoare de energie, de la care sa-~i 

preia energia necesara propriei antrenari. 

Multiplicatorul de energie prezinta urmatoarele avantaje: 

-se autoantreneza; 

-realizeaza 0 cantitate mare de energie dintr-o cantitate de energie mult, mult 

mai mica; 

-este simplu ~i u~or de construit; 

-functioneaza oriunde pe pamant chiar ~i la mare departare de acesta, In spatiu 

cosmic; 

- autonomie mare in functionare, ani de zile; 
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- poate realiza dublarea turatie fara modificarea puterii. 

Se da, in continuare, un exemplu de realizare ainventiei In legatura cu fig. 1 ..4 care 

reprezinta: 

-fig.1, schema cinematica a unui multiplicator de energie; 

-fig.2, schema cinematica unui ansamblu demultiplicator; 

-fig.3, schema cinematica, a unui subansamblu balansoar; 

-fig.4, schema cinematica a unui subansamblu de culisare liniara. 

Multiplicatorul de energie fig.1, este alcatuit dintr-un ansmblu demultiplicator 1, doua 

subansamble de tip balansoar 2, doua subansable de culisare linara 3, ~i un ansamblu motor 4. 

Ansamblul demultiplicator 1, prezentat in fig.2, este alcatuit dintr-un reductor clasic 1, 

demultiplicator de turatie ~i multiplicator de putere, cu un raport de transmisie 1/6 ~i antrenat 

de un motor electric cu 0 putere energetica de 1 kw; doua discuri 2, montate pe axul secundar 

al reductorului ~i rolele 3 in numar de dousprezece, montate dite ~ase pe fiecare disc. 

Ansamblul demultiplicator are rolul de-a prelucra parametrii putere ~i turatie aplicati axului 

primar al reductorului, iar cu ajutorul rolelor 3 sa descompuna raza R2 pentru a obtine mai 

multe momente M2, egale cu momentul din relatia F2 x R1 = Fl x R2, necesare actionarilor 

mecanice asupra bratelor balansoarelor 2. Actionarile mecanice asupra bratelor determina 

deplasarea balansoarelor din pozitia Inclinata in pozitia orizontala. Distanta de deplasare a 

capatului unui balansoar, notata cu h, fUnd egala cu a ~asea parte din diametrul unui disc cu 

role, rezulta di: h = d d- diametrul pinionului de pe axul principal al reductorului. 

Un subansamblu balansoar prezentat in fig.3, este construit dintr-o parghie dubla 1, cu 

bratele diferite ca marime ~i deschise la un unghi de 30°, iar bratul scurt fiind prevazut cu 0 

parghie simpla 2, prin care se articuleaza la subansamblu de culisare liniara 3, ~i are rolul de-a 

transforma mi~carea de rotatie a discurilor cu role in mi~care de balansare ~i totodata de-a 

transmite efectul actionarii mecanice de pe un brat pe celalalt, pentru a putea fi preluat de 

Subansamblul de culisare liniara 3. 

Un subansamblu de culisare liniara prezentat in fig.4 este compus dintr-o placa suport 

1, doua profile U 2 montate pe placa fata-n fata, suportul axelor cu rolele de culisare 3, ~i 

bratele cu orificii 4 cu care se articuleaza prin parghia simpla la balansoar, iar prin capul bielei 
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la ansamblul motor ( mecanism biela-manivela, arbore cotit ~i volant). Functional, are rolul de-a 

prelua mi~carea de balansare de la bratul balansoarului ~i a 0 transforma 'in mi~care liniara, 

rectilinie ~i uniforma, pe 0 distanta egali3 cu distanta de balansare a unui cap balansoar, in plus 

realizeaza ~i 0 corectie de la abaterea liniara a capului bratului balansoar. 

Ansamblul motor 4, asemanator cu al unui motor cu doi cilindri, cu cele doua 

mecanisme biela-manivela, articulate la subansamblele de culisare Iinian3 ~i la arborele 

principal, transforma mi~carea de translatie liniara a subansamblelor de culisare liniara In 

mi~care de rotatie a arborelui principal. Totodata, mare~te ~i turatia arborelui principal, in 

comparatie cu a arborelui secundar al reductorului , de un numar de ori, proportional cu 

numarul de balansari prod use de rolele 3 asupra balansoarelor 2. Deoarece discurile lucreaza in 

contra timp, cand unul actioneaza asupra unui brat celalalt lasa bratul liber pentru a reveni la 

pozitia initiala, rezulta ca la 0 balansare a unui balansoar, cumulata cu balansarea celuilalt 

balansoar, se va obtine 0 rotatie completa a arborelui principal. In urma unei rotatii complete a 

axului secundar al reductorului se vor obtine ~ase rotatii complete ale arborelui principal, 

corespunzator unei turatii egala cu turatia motorului de antrenare al reductorului. 

Datorita asemanarilor In functionare a celor doua agregate reductor ~i ansamblu motor, 

ambele multiplica sau demultiplica parametrii turatie ~i putere. Cat ~i a comportamentului 

diferit, a celor doi parametrii turatie ~i putere, In functionarea celor doua agregate. La reductor 

ca doua marimi invers proportionale, cand una cre~te cealalta descreste, iar la ansamblu motor 

ca doua marimi direct proportionale, ambele cresc sau descresc in acela~ timp. Turatia 

obtinuta la arborele multiplicatorului va fi de ~ase ori mai mare dedit turatia axului secundar al 

reductorului, iar puterea, confirmata ~i de urmatoarele calcule matematice, va fi de ~ase ori mai 

mare decat puterea energetica aplicata axului primar al reductorului. 

Reductorul folosit, avand un raport de transmisie 1/6, 0 putere de 1 kw la 0 turatie de 1500 

rotatH/minut ~i tinandu-se cont de relatia P = M X CD, corespunzator turatiei CD1= 157, 

rezulta: M1 =1000W/1S7 =6,369 N x m. Din relatia raportului de transmisie al reductorului, 

raportul momentelor de transmise este: F1 x R2 = F2 x R1, iar F2 =R2/Rl x F1 = 6 Fl. La 0 raza 

R1 =0,05 m rezulta: 

Fl = Ml/ R1 = 6,369/0,05 = 127,38 N, iar 
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F2 = 6 F1= 127,38 x6 = 764,28 N. 

Conform calculelor matematice, role Ie 3 vor actiona asupra bratelor balansoarelor cu 0 

forta, F2 =764,28 N. Daca se noteaza cu R3, raza descrisa de capul mare al bielei, momentul 

obtinut la arborele principal va fi; M3 = F2 x R3, intrudH F2 = 6 F1 ~i R3 = R1, rezulta: 

M3 = 6 Flx Rl. 

Comparandu-se puterea energetica realizata de multiplicator, 

P3 = M3 x GJ3 = 6 Fl x R1 x GJ3 = 764,28 x 0,05 x 157 = 6 OOOW =6kw, 

cu puterea energetica aplicata reductorului. 

Pl = F1 x Rl x GJl= 127,38 x 0,05 x 157 =1000W = 1 kw. 

Teoretic, calculele matematice confirma ca puterea energetica realizata de 

multiplicator este de ~ase ori mai mare decat puterea energetica aplicata la antrenarea 

reductorului. Practic este mai mare, deoarece in calcule nu s-a tinut cont de marimea bratelor 

balansoarelor care influenteaza cresterea fortei F2, proportional cu raportul dintre ele, 

intrucat aceasta energie rezultata in plus, compenseaza pierderile prin frecare. 

Generalizand, putem afirma ca: 

Pr =Pa x in unde; 

Pr- este puterea energetica realizata de multiplicator, 

Pa- putera energetidi de alimentare a reductorului ~i 

i 1Z- raportul de transmisie al reductorului. 

In concluzie, puterea energetica a unui multiplicator este proportionala cu raportul de 

demultiplicare al reductorului ~i anume, de dite ori este mai mare demultiplicarea de atatea ori 

este mai mare puterea energetica realizata. 

Daca turatia motorului de antrenare a reductorului este variabila se va obtine ~i la 

arborele principal al multiplicatorului 0 turatie variabilii Parametrii obtinuti, fiind proportionali 

cu raportul de demultiplicare, puterea energetica de antrenare aplicata reductorului ~i turatia 

obtinuta la arborele principal al multiplicatorului. 

Dorindu-se obtinerea unei multiplicari de putere energetica mai mare, cu aceea~i putere 

energetica de antrenare, se poate folosi multiplicarea in serie, ~i anume; ie~irea primului 

multiplicator se cupleaza la axul primar al celui de-al doilea multiplicator, iar ie~irea celui de-al 
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doilea multiplicator la axul primar al celui de-al treilea multiplicator, asfel putand fi inseriate un 

anumit numar de multiplicatoare pana la obtinerea puterii energetice dorita. 

Prin multiplicarea in serie energia multiplicata de ultimul multiplicator, poate fi 

calculata cu formula: 

Pr= Pa x i12 

n- este numarul de multiplicatoare inseriate. 

Daca se pastreaza acela~ raport de transmisie ~i aceea~i parametrii putere ~i turatie, prin 

dublarea diametrului discurilor ~i a numarului de role, se va obtine la arborele principal al 

multiplicatorului 0 turatie dubla fata de turatia aplicata arborelui primar al reductorului iar 

puterea, ramanand neschimbata, fiind numeric egala cu puterea multiplicata de reducor. 
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REVENDICARE 

Multiplicatorul de energie aldltuit dintr-un ansamblu multiplicator, doua 

subansamble tip balansoar, doua subansamble de culisare liniara ~i un ansamblu motor, prin 

montarea celor doua discuri cu role (2) pe axul secundar al reductorului, de la ansamblulul 

multiplicator, acesta va realiza, cu ajutorul rolelor, aqionari mecanice asupra subansamblelor 

(2) determinand balansarea acestora, numarul balansarilor fiind proportional cu numarul 

rolelor, subansamblele de culisare liniara (3) transforma mi~carea de balansare In mi~care 

liniara, identica cu a unui piston al unui motor termic, mecanismele biela-manivela prin 

transformarea mi~carii liniare rezultata in mi~carea de rotatie a arborelui principal, reface 

turatia la 0 valoare egala cu turatia axului primar al reductorului, pastrand valoarea puterii la 

valoarea mutiplicata de reductor, multiplicatorul de energie caracterizat prin aceea ca 

multiplica energia folosindu-se de comportamentul diferit al parametrilor turatie ~i putere In 

funqionarea reductorului dit ~i In funqionare ansamblului motor, dar ~i de asemanarile in 

functionare a reductorului ~i a ansamblului motor, ambele multiplica sau demultiplidi turatia ~i 

puterea, reductorul prin raportul de transmisie, iar ansamblul motor prin variatia numarului de 

impulsuri aplicate pistonului Intr-o unitate de timp, la acest lucru contribuie ~i faptul ca cele 

doua subansamble (2) ~i (3) nu modifica valoarea fortei F2, datorita raportului de transmisie al 

redutorului forta F2 =6Fl ~i a mi~carilor de balansare care determina 0 deplasare liniara dute­

vino corespunzatoare unei mi~cari de rotatie cu 0 raza R3 = Rl, momentul fortei rezultat la 

arborele principal va fi: M3 = F2 x R3 =6F1 x Rl, iar puterea energetidi realizata va fi : 

Pr =M3 x GJ3 =F2 X R3 X GJ3 =6 Fl x Rl x GJl, In conduzie, modificarile aplicate 

parametrilor turatie ~i putere de dare ansamblele ~i subansamblele unui multiplicator, au ca 

efect multiplicarea puterii energetice, astfel incat, de cate ori este mai mare demultiplicarea 

turatiei, de atatea ori este mai mare puterea energetica realizata. 



-2016-- 00136- ~ 
~ 

eft. Z 3 -CZ- Z616 

t 
! , 
t 



~2016-- 00136- \ 

2 3 ~ez- 2916 

~ 
/ ........ 
~ ( ­v 



-/7 0\-2015-- 00136-
() 

z 3 -e2- 2~16 

9 




0\- 2 0 1 6 - - 0 0 1 3 6 - (1 


2 3 -C2- zm& /' 


I. 1 1 


J L 
~. ~ 

1 l 1 

. . TJ •1/. 

. 
I 


1
T [• J l . 

) 

/() 



	Bibliographic Data / Abstract
	Description
	Claims
	Drawings



