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(57) Rezumat:

Inventia se refera la un mecanism manual, utilizat
pentru ridicarea sau coborérea paletilor detasabili cu
stupi, aflati in mijloacele de transport utilizate in
apicultura. Mecanismul conform inventiei este compus
dintr-un subansamblu (A) fix, cu doua brate (B)
detasabile si niste profiluri metalice dispuse vertical,
avand la fiecare extremitate céate doua randuri de
elemente (1) de glisare, unite printr-o traversa orizon-
tald, pe care opereaza troliul (2) manual si rolele (3) pe
care se infagsoara un cablu (4) de otel, si un sub-
ansamblu (C) mobil, format din perechea de picioare (5)
reglabile, unite la partea superioara printr-un element
orizontal, pe care sunt montate rolele (3) de alunecare
si infasurare, precum si punctul fix al céarligului (6) de
cablu.
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Descrierea inventici: | Data depozit .....0.5.:02:.1018,

Titlul inventiei: MECANISM DE RIDICARE/COBORARE A PALETILOR
DETASABILI

Domeniul tehnic: Apicultura

Inventia se referd la un mecanism manual de ridicare a paletilor detasabili si
asezarea acestora pe diverse suprafete pentru efectuarea transportului de familii
de albine sau a altor constructii cu destinatie apicold.

Este cunoscut faptul ci transportul familiilor de albine intretinute in stupi
sistematici se efectueaza in prezent prin incdrcarea si descidrcarea manuald
in/din mijloacele de transport, ceea ce necesita timp mai indelungat si fortd de
munci umanad cu o eficienta redusa.

De asemenea, in multe situatii tfansportul familiilor de albine intretinute in stupi
sistematici se efectueazd cu camioane omologate apicol sau cu remorci
pavilionare la care suprastructura metalicd de sustinere a stupilor este fixa si
solidard cu sasiul mijlocului de transport.

in alte situatii transportul familiilor de albine intretinute in stupi sistematici se
efectueazd cu paleti sau containere detagsabile de pe platforma mijlocului de
transport cu ajutorul macaralelor fixate pe sasiul camioanelor sau a
stivuitoarelor de camp.

In alte sisteme de transport, paletii sau containerele apicole (stupii sunt dispusi
si pe verticald) sunt detasati de pe platforma mijlocului de transport cu ajutorul
unor cricuri sau a pernelor de aer ale autovehicolelor si sunt calati la indltimea
de incarcare corespunzatoare platformei.

Dezavantajul caldrii acestor paleti detasabili la o indltime mare fatd de sol,

uneori la peste 1,2 m, dau o operativitate incomoda lucrului in stupini si o
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productivitate scazutd la operatiunile curente de intretinere $i exploatare ale
familiilor de albine.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia constd in realizarea unui mecanism
manual §i portabil de ridicare a paletilor detasabili de pe mijlocul de transport si
agsezarea acestora direct pe sol, inventie accesibila unui cerc cat mai larg de
apicultori, amatori sau profesionisti, prin facilitarea transportului de familii de
albine si o crestere substantiala a productivitétii muncii.

Mecanismul manual de ridicare, rezolva problema tehnica de ridicare si/sau
cobordre a paletilor detasabili, de pe mijlocul de transport, inlaturind
dezavantajele calarii paletului la iniltime.

Aplicarea inventiei aduce un spor de eficienta operatiunilor de intretinere si
exploatare a familiilor de albine pe paleti detasabili similar cu intretinerea pe sol
si o operativitate sporitd 1in transportul familiilor de albine prin
incédrcarea/descarcarea paletului de catre o singurd persoana in deplind siguranta
a protectiei muncii si o adaptare sporitd la conditiile de sol denivelat de la
vetrele temporare de pastoral.

Se prezintd in continuare un exemplu de realizare a inventiei in legatura cu fig.1
care reprezintd vederea din fatd a mecanismului manual de ridicare a paletilor
detagabili.

Mecanismul conform inventiei se compune dintr-un subansamblu fix A cu doua
brate B detagsabile cu care se atageaza la paletul detasabil si profile metalice
dispuse vertical cu cdte doud randuri de elemente de glisare 1 la fiecare
extremitate, unite printr-o traversa orizontala pe care opereaza troliul manual 2
si role 3 de infasurare a cablului de otel 4 si un subansamblu mobil C format din
picioare pereche reglabile 5 unite transversal orizontal cu role de alunecare si

infisurare 3 si punct fix 6 al carligului de cablu.
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Revendiciri:

Inventia se referd la un mecanism manual de ridicare a paletilor detasabili si
agezarea acestora pe diverse suprafete pentru efectuarea transportului de familii
de albine sau a altor constructii cu destinatie apicola.

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia constd in realizarea unui mecanism
manual si portabil de ridicare a paletilor detasabili de pe mijlocul de transport si
asezarea acestora direct pe sol, inventie accesibild unui cerc cét mai larg de
apicultori, amatori sau profesionisti, prin facilitarea transportului de familii de
albine si o crestere substantiald a productivitétii muncii.

Mecanismul manual de ridicare, rezolva problema tehnica de ridicare si/sau
coborare a paletilor detasabili, de pe mijlocul de transport, inlaturand

dezavantajele caldrii paletului la inaltime.

1. Mecanismul manual de ridicat paleti detasabili, caracterizat prin aceea
cii se compune dintr-un subansamblu fix portabil A cu brate detasabile B
cu care se¢ ataseazd de paletul detasabil cu extremitédti de glisare 1 si
troliul manual 2 si rolele de alunecare si infagurare 3 dispuse orizontal si
cablul de otel 4;

2. Mecanismul manual de ridicat paleti detasabili conform revendicarii 1
caracterizat prin aceea ca subansamblul fix portabil A cu extremitéti cu
elemente de glisare dispuse vertical 1 1i corespunde subansamblul mobil
portabil C si picioare pereche reglabile 5 si role de alunecare si infisurare

dispuse orizontal 3 si carligul de cablu 6.
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