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RO 131039 B1

Inventia se refera la un automat pentru eliberare de mostre publicitare care poate fi sau
nu atasat unui aparat de vanzare de produse si care este folosit in domeniul publicitar in scopul
obtinerii unei mostre a produsului alimentar de care este interesata o persoana pentru a face
degustarea acestui produs Tnaintea deciziei de cumparare a produsului. Automatul de vanzare,
conform inventiei, poate fi folosit individual cat si atasat la dozatoarele de livrare produse
alimentare obisnuite.

Pana in prezent oferirea si distributia gratuitda a mostrelor de produse alimentare pentru
degustare se realizeaza de persoane special desemnate sau agreate de proprietarii acestor
produse, amplasate in zone de afluenta publica sau in zone comerciale, care aveau in posesie
0 anumita cantitate de produse alimentare sub forma de mostre, pe care le asezau in transe
pe cate un platou, sau pe niste farfurioare amplasate pe o masuta volanta, sau pe un suport
oarecare, iar in lipsa acestora t{ineau platoul in maini si invitau, fara discernamant, persoanele
care treceau prin apropiere sa se autoserveasca cu cate una, doua mostre, concomitent cu
prezentarea produsului oferit. Dupa epuizarea mostrelor de pe platou, se punea o alta transa
de mostre, apoi o alta, pana la epuizarea intregii cantitati de mostre destinata distributiei intr-o
anumita perioada de timp.

Dezavantajele acestei solutii publicitare constau in aceea ca:

- necesita prezenta si participarea permanenta cel putin a unei persoane, pe toata
durata distributiei, avand o intensa activitate, incepand cu abordarea potentialilor clientj,
distributia mostrelor, concomitent cu prezentarea produselor ce fac obiectul reclamei publicitare,
prezenta care implica anumite costuri;

- necesita o anumita logistica, folosibila de catre persoanele ce desfasoara activitatea
publicitara, cu costurile aferente;

- nu se pot derula decat in conditiile meteorologice optime, deoarece totul se produce
in spatii deschise;

- nu se pot asigura conditii igienice optime pentru degustarea mostrelor si nici conditji
optime de pastrare a acestora, avand in vedere perisabilitatea lor;

- nu se pot face aprecieri cu privire la efectele activitatii in ceea ce priveste cresterea
vanzarilor deoarece distributia mostrelor pentru degustare se face in mod aleatoriu si fara
discernamant, necunoscand, cate din persoanele abordate si-au schimbat destinatia initiala
pentru a merge la cumparaturi.

O solutie tehnica referitoare la obtinerea de mostre ale unui produs oferit spre vanzare
este cunoscuta din cererea de brevet FR 2915739 A1 /2008.11.07 care consta in atasarea la
cutia de livrare, a unor compartimente care contin o doza esantion de produs.

O solutie similara este cunoscuta din cererea de brevet americana US 2012189231 A1
/2012.07.26, conform careia, un kit de depozitare a alimentelor prezinta o insertie de publicitate
care include informatii despre compania producatoare, instructiuni de folosire, informatii privind
siguranta alimentara, o mostra de produs si cupon.

Aceste solutii prezinta dezavantajul principal ca publicitatea se face odata cu
cumpararea produsului si nu ofera posibilitatea cumparatorului de a alege un produs sau altul.

Se cunosc de asemenea, masini de vanzare produse - alimentare sau nu - cu mijloace
publicitare, de exemplu solutia tehnica din cererea de brevet JP 2008123073 A /2008.05.29,
care descrie o masina de vanzare prevazuta cu foi de publicitate atasate intr-un mod simplu,
cu manevrabilitate ridicata si constitutie simpla la un cost scazut.

O alta solutie de realizare a publicitatii unui produs livrat de un automat de vanzare este
cunoscuta din cererea de brevet JP 2009110547 A /2009.05.21 care consta in atasarea unui
ecran publicitar in partea interioara a usii automatului de vanzare.
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Dezavantajul principal al acestor soluiii este acela ca, de multe ori, produsul oferit nu
corespunde in totalitate caracteristicilor mentionate pe afisele/ecranele publicitare atasate
automatului de vanzare.

Dozatoarele de distributie individuala prin autoservire a diverselor produse de mici
dimensiuni, cunoscute din stadiul tehnicii, de exemplu cererea de brevet US 2865698, sunt
conduse de un mecanism de control automat care, pe de o parte actioneaza un mecanism pe
baza de contragreutati pentru selectia produsului dorit iar, pe de alta parte, actioneaza un
mecanism de deschidere a usii pentru livrarea produsului dorit. Aceste dozatoare sunt aparate
complexe stationare si gabaritice care nu sunt destinate si nu pot functiona ca atare pentru
dozarea si distributia individuala prin autoservire a mostrelor de produse alimentare pentru
degustare.

Mai este cunoscut documentul US 5048719 A care se refera la un aparat pentru
depozitarea, incalzirea si distribuirea produselor alimentare portionate si are in compunere o
unitate de depozitare racita pentru depozitarea produselor alimentare portionate, o unitate de
gatit pentru incalzirea produselor alimentare portionate, o unitate de ridicare de transport pentru
a transfera produsele alimentare care urmeaza sa fie incalzite de la unitatea de stocare la
unitatea de gatit si o unitate de iesire pentru transferul elementelor alimentare incalzite de la
unitatea de gatit catre o statie de distribuire pentru distribuire. Unitatea de stocare include o
multitudine de benzitransportoare pe care sunt stocate elementele alimentare portionate si care
transporta elementele alimentare catre unitatea de ridicare a transportului. Fiecare unitate de
transport a ascensorului, unitatea de gatit si unitatea de iesire includ un transportor pentru
transferul produselor alimentare.

Se mai cunoaste din documentul US 4421364 A un aparat automat pentru distribuirea
sau vanzarea de alimente si bauturi sau alte produse avand un volum redus. Mecanismul de
blocare al aparatului se bazeaza pe utilizarea gravitatiei. Un bolt de blocare actionat electro-
magnetic este utilizat pentru a tine o usa segmentata, in serie, in pozitie dorita, usa este astfel
construita incat, ori de cate ori surubul este retras, usa se misca in jos din cauza gravitatiei. Pe
masura ce se deplaseaza in jos, segmentele inferioare ale usii se indoaie inspre o magazie
situata sub mecanismul de blocare, iar segmentul superior al usii deschide un spatiu in care se
afla alimente sau alte produse.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in livrarea mostrelor de produse la
un automat de vanzare de produse.

Automatul, conform inventiei, elimina dezavantajele automatelor cunoscute prin aceea
ca subansamblul de stocare si protejare a mostrelor publicitare este prevazut cu un dispozitiv
de stocare care este sustinut de un cadru metalic al unui subansamblu de sustinere si protectie
si care are in componenta un cilindru deschis la ambele capete din care este preluata cate o
mostra de catre o paleta rabatabila a unui subansamblu de manevrare a mostrelor, mostra este
preluata si deplasata de paleta rabatabila care primeste miscarea de la o tija metalica, cilindrica,
profilata, verticala, aflatd in legatura cinematica cu o bucsa rotativa, verticala, profilata la
interior, prin care poate culisa tija si care este plasata intr-o alta bucsa metalica, fixa, montata
rigid intr-un plafon al unei carcase apar{indnd unui subansamblu de sustinere si proteciie,
mostra ajungand pe un platou de autoservire al unui subansamblu de primire a mostrelor, plasat
intr-un spatiu interior format intr-o extindere a unui perete frontal al carcasei pe directia
dispozitivului de stocare si o sursa de alimentare cu energie electrica, interschimbabila a unui
subansamblu de alimentare cu energie electrica, care este amplasata in carcasa subansam-
blului de sustinere si protectie pentru a permite, pe de o parte accesul paletei rabatabile pe sub
dispozitivul de stocare, iar pe de alta parte trecerea mostrelor impinse de paleta din cilindrul de
stocare in interiorul carcasei, unde este amplasat subansamblul de primire a mostrelor prevazut
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si cu un suport mobil, incadrat intre doua brate verticale, laterale, ale unui suport fix, montat prin
articulare cu cate un bolfiar, la mijlocul si dedesubtul suportului este prevazut un bolt scurt, care
asigura ghidarea si stabilitatea unui resort cilindric, de echilibrare a suportului mobil, capetele
suportului mobil fiind continuate cu doua brate laterale, care se unesc si formeaza un cadru de
asezare al platoului de autoservire, amplasat in consola, lateral, fata de punctul de sprijin al
suportului mobil.

Automatul, conform inventiei, rezolva problemele tehnice partiale si prin aceea ca
dispozitivul de stocare contine cilindrul deschis la ambele capete, confectionat dintr-un material
transparent, cum ar fi sticla sau plexiglas, la capatul de sus cilindrul fiind rigidizat de un inel
superior, metalic prevazut cu un surub cu capac conic, cu o piulita si o saiba, pentru ghidarea
si fixarea subansamblului dop care contine un dop flexibil, iar la capatul de jos cilindrul fiind
rigidizat de un alt inel inferior, metalic, pentru asezarea si fixarea dispozitivului de stocare in
pozitia de functionare.

Automatul, conforminventiei, rezolva problemele tehnice partiale si prin aceea ca paleta
rabatabila este alcatuita din trei segmente mobile intre ele constituite dintr-un brat metalic,
rabatil si o tija metalica, subtire, de care este fixata o ureche, reunite la un capat de catre un
suport impingator prin doua articulatii mobile, care formeaza un patrulater flexibil prin ampla-
sarea celorlalte doua capete in articulatii fixe, din care unul, bratul rabatabil, Tn axa de rotatie
a bucsei rotative, iar tija metalica, subtire, avand capatul indoit la 90 grade si introdus intr-o
gaura practicata in plafon, amplasata la o distan{a de axa de rotatie egala cu distanta dintre
articulatiile mobile.

Automatul, conform inventiei, rezolva problemele tehnice si prin aceea ca tija metalica,
cilindrica are capatul inferior introdus, partial, in interiorul bobinei electromagnetice, alimentata
electric si este atras de campul electromagnetic intr-o miscare de culisare axiala, pana cand
aceasta patrunde in bobina pe toata adancimea ei realizand astfel si cursa de rotire a bucsei
rotative, necesara deplasarii paletei rabatabile.

Automatul, conform inventiei, rezolva problemele tehnice si prin aceea ca actionarea
electrica a bobinei electromagnetice este comandata de o tija de comanda, formata dintr-un
buton de comanda si impingere superior montat in capatul de sus al unei tije de contact,
metalice, subfiri, ce patrunde si traverseaza tija, in partea de sus a tijei metalice, subfjri, de con-
tact, fiind fixat un buton inferior confectionat dintr-un material izolant electric, care sustine un
disc metalic de contact, pentru conectarea electrica a bobinei electromagnetice, astfel ca se
formeaza un camp magnetic necesar pentru atragerea miezului feromagnetic constituit din tija
cilindrica, careia 1i imprima o miscare de culisare axiala, impreuna cu tija de contact, iar retra-
gerea tijei metalice, cilindrice Tn pozitia initiala este realizata prin Tmpingerea exercitata de un
resort care se destinde.

Automatul, conform inventiei, rezolva problemele tehnice si prin aceea ca in cazul
absentei sau insuficientei energiei electrice prin alimentarea bobinei electromagnetice, actiona-
rea paletei rabatabile se face prin apasarea manuala, in forta, pentru depasirea rezistentelor
unor arcuri de revenire a butonului de comanda superior si, prin aceasta, a tijei cilindrice pana
la efectuarea unei curse complete.

Automatul, conform inventiei, rezolva problemele tehnice si prin aceea ca pentru a se
evita suprapunerea mostrelor in platoul de autoservire iar, pe de alta parte, pentru a se evita
reconectarea bobinei electromagnetice la curentul electric, in cursa de revenire a discului
metalic, de contact, suportul mobil se inclina si cadrul, impreuna cu platoul de autoservire si cu
mostra pentru degustare, coboara pana in pozitia de jos, situata sub marginea de jos a unei usi
de acces, permitdnd deschiderea acesteia prin impingere manuala pentru a se face autoser-
virea cu mostra de produs alimentar, in vederea degustarii ei.
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Automatul, conform inventiei, rezolva problemele tehnice si prin aceea ca la nivelul
suportului fix sunt amplasate doua borne de contact cu Tnal{imi diferite, separate si aliniate cu
suportul fix, incluse in circuitul de alimentare electrica a bobinei electromagnetice, iar in dreptul
lor, pe o latura a suportului mobil este fixatd o lamela metalica, mobila, de contact, care se
misca odata cu el, avand lungimea pana in dreptul celor doua borne fixe si inaliimea necesara
pentru a le atinge simultan.

Automatul de vanzare produse cu eliberare de mostre publicitare, conform inventiei
prezinta urmatoarele avantaje:

- elimina necesitatea prezentei permanente, a participarii unei persoane si dotarilor
logistice, cu efect de reducere a costurilor;

- reduce risipa sau consumul inutil de produse alimentare sub forma de mostre pentru
degustare prin faptul ca se autoservesc numai persoanele potential interesate de produsul pe
care doreste sa-I cumpere, cu efect de reducere a costurilor activitatii publicitare;

- se asigura conditii de igiena prin faptul ca mostra degustata de un potential client nu
a mai fost atinsa sau contaminata de o persoana anterioara;

- se asigura conditii optime de pastrare a mostrelor perisabile de produse alimentare
pentru degustare prin amplasarea dozatorului pe un raft frigorific, pe care pot fi amplasate si
marfurile perisabile destinate vanzarii;

- se poate derula distributia mostrelor pentru degustare a produselor alimentare
indiferent de conditiile meteorologice;

- se pot oferi potentialilor clienti informatii suplimentare despre produsul destinat vanzarii
in afara celor, in general, lizibile cuprinse in ambalajul acestora;

- se pot realiza studii de marketing prin monitorizarea preferintelor potentialilor clienti.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura fig.1...38, care
reprezinta:

- fig.1a), vedere din fata a automatului de vanzare produse cu eliberare de mostre
publicitare, conform inventiei;

- b), vedere laterala a automatului de vanzare produse cu eliberare de mostre
publicitare, conform inventiei;

- ¢), vedere de sus a automatului de vanzare produse cu eliberare de mostre publicitare,
conform inventiei;

- fig. 2, sectiune transversala prin subansamblul A de stocare si protejare a mostrelor
de produse alimentare ale automatului, conform inventiei;

- fig. 3, sectiune transversala prin dopul de acoperire a subansamblului A de stocare si
protejare a mostrelor de produse alimentare ale automatului, conform inventiei;

- fig. 4, vedere detaliu constructiv dop de acoperire a subansamblului A de stocare si
protejare a mostrelor de produse alimentare ale automatului, conform inventiei;

- fig. 5, vedere detaliu constructiv dop de acoperire a subansamblului A de stocare si
protejare a mostrelor de produse alimentare ale automatului, conform inventiei;

- fig. 6, vedere inel metalic de rigidizare recipient cilindric al dopului de acoperire a
subansamblului A de stocare si protejare a mostrelor de produse alimentare ale automatului,
conform unui prim exemplu de realizare;

- fig. 7, vedere recipient cilindric al dopului de acoperire a subansamblului A de stocare
si protejare a mostrelor de produse alimentare ale automatului, conform inventiei;

- fig. 8, vedere inel metalic de rigidizare recipient cilindric al dopului de acoperire a
subansamblului A de stocare si protejare a mostrelor de produse alimentare ale automatului,
conform unui al doilea exemplu de realizare;
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- fig. 9, vedere subansamblul B de manevrare a mostrelor de produse alimentare ale
automatului conform unui exemplu de realizare:

- a), vedere frontalg;

- b), vedere de sus;

- ¢), sectiune cu vedere in pozitia ,cap de cursa”;

- d), sectiune dupa planul D-D, redat in vederea frontala a);

- e), sectiune dupa planul E-E, redata in vederea frontala a);

- f), sectiune dupa planul F-F, redata in vederea frontala a);

- g), sectiune dupa planul G-G, redat in vederea de sus b);

- h), sectiune a detaliului H, redat in vederea frontala a);

-fig. 10, vedere tija cilindrica 15 a subansamblului B, de manevrare a mostrelor, conform
inventiei:

- a), vedere frontala cu secfiuni locale;

- b), vedere de sus;

- ¢), sectiune dupa planul C-C, redat in vederea frontala a);

- d), sectiune dupa planul D-D, redata in vederea frontala a);

- e), sectiune dupa planul E-E, redat in vedere frontala a);

- fig. 11, vedere bucsa rotativa 13 a subansamblului B, de manevrare a mostrelor,
conform inventiei:

- a), vedere frontala cu sectiune dupa un plan median;

- b), vedere de sus;

- fig. 12, vedere bucsa fixa - sectiune dupa un plan median;

- fig. 13, vedere frontala tija de comanda 33;

- fig. 14, sectiune mediana a subansamblului buton 34 de comanda si impingere;

- fig. 15, sectiune cu vedere buton 34 de comanda si impingere;

- fig. 16, sectiune dupa un plan median butuc 36;

- fig. 17, vedere surub de legatura si ghidare;

- fig. 18, vedere in sectiune tija:

- a), vedere frontal3;

- b), detaliul B;

- fig. 19, vedere buton;

- fig. 20, vedere paleta rabatabila 12:

- a), vedere de sus;

- b), sectiune dupa planul B-B, redat in vedere de sus a);

- fig. 21, vedere brat 22 metalic:

- a), vedere de sus;

- b), sectiune dupa planul B-B, redat in vedere de sus a);

- fig. 22, vedere suport impingator 23:

- a), vedere de sus;

- b), sectiune dupa planul B-B, redat in vedere de sus a);

- fig. 23, vedere impingator 24 interschimbabil:

- a), vedere de sus;

- b), sectiune dupa planul B-B, redat in vedere de sus a);

- fig. 24, vedere ureche cu manson 26 prindere tija metalica:

- a), vedere frontal3;

- b), vedere de sus;

- fig. 25, vedere bucsa 16 de ghidare axiala si fixare radiala:

- a), sectiune intr-un plan median;
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- b), vedere de sus;

- ¢), sectiune dupa planul C-C, redat in a);

- d), sectiune dupa palnul D-D, redat in a);

- fig. 26, vedere brat 17 de fixare radiala - tija cilindrica;

- fig. 27 - vedere suport electromagnetic:

- a), vedere lateral3;

- b), vedere de sus;

- fig. 28 - vedere subansamblul C, de sustinere si protectie al automatului, conform
inventiei:

- a), vedere frontal3;

- b), vedere laterala;

- ¢), vedere de sus;

- d), sectiune D-D, redata in vedere de sus c);

- e), sectiune E-E, redata in vedere de sus c);

- f), sectiune F-F, redata in vedere de sus c);

- fig. 29, vedere placa 32 de sprijin mostre:

- a), vedere frontal3;

- b), vedere de sus;

- ¢), detaliul C de indoire margini placa;

- fig. 30, vedere capac 47 superior:

- a), vedere frontal3;

- b), vedere lateral3;

- ¢), vedere de sus;

- fig. 31, vedere cadru metalic 45 de sustinere cilindrul 9 in consola:

- a), vedere frontal3;

- b), vedere lateral3;

- ¢), vedere de sus;

- d), sectiune dupa planul D-D, redata in vedere de sus c);

- e), sectiune dupa planul E-E, redata in vedere de sus c);

- fig. 32, vedere usa 49 de acces la mostra:

- a), vedere frontalg;

- b), vedere lateral3;

- fig. 33, vedere subansablului D, de primire mostre a automatului, conform inventiei:

- a), sectiune dupa planul B-B, redata in vedere frontala a);

- b), vedere frontala cu sectiune;

- ¢), vedere lateralg;

- d), vedere de sus;

- fig. 34, vedere suport 58 mobil de autoservire mostre:

- a), vedere frontalg;

- b), vedere laterala;

- ¢), vedere de sus;

- fig. 35, vedere platou 60 de autoservire mostre:

- a), vedere frontalg;

- b), vedere laterala;

- ¢), vedere de sus;

- fig. 36, vedere suport fix:

- a), vedere frontalg;

- b), vedere laterala;

- ¢), vedere de sus;
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- fig. 37, schema de principiu a subansamblului E electrica a automatului pentru
distributia individuala prin autoservire pentru degustare a mostrelor de produse alimentare;

- fig. 38, schema bloc de principiu a subansamblului E electrica a automatului pentru
distributia individuala prin autoservire pentru degustare a mostrelor de produse alimentare.

Automatul, conform inventiei, poate fi folosit individual cat si atasat la un dozator de
livrare produse alimentare in sine cunoscut, nereprezentat in figuri si este alcatuit din niste
subansambluri A, B, C, D si E de stocare si protejare a mostrelor de produse alimentare, de
manevrare a produselor alimentare, de sustinere si protectie, de primire mostre si respectiv
electric.

Subansamblul A de stocare si de protejare a mostrelor este constituit dintr-un dispozitiv
1 de stocare si un dispozitiv 3 de acoperire si asigurare amplasat in deschiderea superioara de
alimentare cu mostre a unui clilindru 9 al dispozitivului 1 de stocare. Dispozitivul 1 de stocare
are Tn componenta cilindrul 9 deschis la ambele capete, in interiorul caruia sunt introduse
mostrele de produse alimentare destinate degustarii prin autoservire individuala, confectionat
dintr-un material transparent cum ar fi sticla sau plexiglas. La capatul de sus cilindrul 9 este rigi-
dizat de un inel 8 superior, metalic prevazut cu un surub 7 cu capac tron conic, cu o piulita 5 si
o saiba 6, pentru ghidarea si fixarea dispozitivului 3 care contine un dop 4 flexibil, iar la capatul
de jos, cilindrul 9 este rigidizat de un alt inel 10 inferior metalic pentru asezarea si fixarea
recipientului 9 Tn pozitia de functionare.

Dimensiunile cilindrului 9 sunt in functie de forma si marimea mostrelor precum si de
numarul acestora care pot fi suprapuse pentru stocare, pana lalimita de blocare a mostrei aflate
in pozitia cea mai de jos, cauzata de apasarea greutatii coloanei de mostre suprapuse, astfel
incat, sa nu se mai poata manevra, care se sprijina pe o placa 32 metalica, subtire, interschim-
babila, amplasata coplanar pe un plafon 47 al unei carcase 44 de sustinere si protectie a
subansamblului C. Cilindrul 9 este fixat de plafonul 47 al carcasei 44 de sustinere si protectie,
prin intermediul unor suruburi 2.

Subansamblul B de manevrare a mostrelor permite transferul succesiv al acestora din
cilindrul 9 la subansamblul D de primire mostre amplasat in interiorul carcasei 44 de sustinere
si protectie. Manevrarea mostrei, a celei aflate in pozitia cea mai de jos, se face de catre o
paleta 12 rabatabila in plan orizontal, care primeste miscarea de la o tija 15 metalica, cilindrica,
verticala, profilata, prin intermediul unui lant cinematic din care face parte, in principal, o bucsa
13 rotativa, verticala, profilata la interior, prin care culiseaza tija 15 metalica, cilindrica si care
transforma miscarea de culisare axiala a acesteia, fara rotire, in miscare de rotatie a bucsei 13
rotative, fixata axial, si care, la randul ei, transmite miscarea de rotatie paletei 12 rabatabile, de
care este rigidizata, radial, prin strangerea cu niste suruburi 21.

Transmiterea si transformarea miscarii este posibila datorita imbinarii tijei 15 cu bucsa
13 rotativa, care are, la interior, practicate pe toata inaltimea, niste caneluri in forma de spirala,
elicoidala, neredate in figuri, la un unghi de 20 grade fata de directia axiala si care intra in niste
canale, de forma spirald, elicoidala, nereprezentate in figuri, practicate si ele, corespunzator,
pe toata inaltimea cilindrica a tijei 15. Unghiul de inclinare al spiralei canelurilor bucsei 13 rota-
tive si al gangurilor tijei 15 cilindrice este mentionat strict informativ; Un unghi mai mare pentru
aceeasi cursa de rabatare a paletei 12 si la aceeasi forta electromagnetica, are ca efect o for{a
radiala de impingere pentru paleta 12, mai mare si 0 cursa axiala mai lunga pentru tija 15
cilindrica atrasa de o bobina 20 electromagnetica.

Stabilitatea in pozitie verticala a bucsei 13 rotative este strict necesara, atat pentru
stabilitatea tijei 15 cilindrice in pozitie verticala, care executa o miscare de culisare axiala, fie
prin apasarea ei manuala, fie prin atragerea ei de o forta electromagnetica, céat si pentru
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stabilizarea paletei 12 in pozitie orizontala, care se rabate, simultan, cu rotirea bucsei 13 rota-
tive. Aceasta stabilitate se realizeaza prin introducerea ei intr-o alta bucsa 16 metalica, fixata
rigid Tn pozitie verticala in plafonul 47 al carcasei 44 de sus{inere si protectie al subansambluri-
lor A, B, D si E, iar stabilitatea axiala este realizata cu ajutorul unui inel 14 elastic, de siguranta
axiala, montat intr-un canal radial, neredat in figuri, practicat in apropierea capatului inferior al
bucsei 13 rotative.

Paleta 12 rabatabila este alcatuita din trei segmente constand dintr-un brat 22 metalic
rabatabil si tija 15 metalica, subtire, de care este fixata o ureche 26, reunite la un capat de catre
un suport 23 impingator prin doua articulatii mobile, neredate in figuri, care formeaza un
patrulater flexibil, prin amplasarea celorlalte doua capete in doua articulatii fixe, dintre care unul
bratul 22 rabatabil fiind plasat in lungul axei de rotatie a bucsei 13 rotative, iar tija 15 metalica,
subtire, avand un capat indoit la 90 grade si introdus intr-o gaura practicata in plafonul 47,
amplasata la o distanta de axa de rotatie egala cu distanta dintre cele doua articulatii mobile,
situatie neredata in figuri.

Prin rabatarea bratului 22 metalic, datorita bucsei 13 rotative, se obtine pentru suportul
23 impingator o migcare plan paralela, pe care o imprima si impingatorul 24 de mostre, purtat
de suportul 23. Grosimea impingatorului 24 a mostrelor este pana la limita de grosime a mostre-
lor, ceea ce asigura manevrarea unei singure mostre. Rabatarea paletei 12 pleaca de la misca-
rea de culisare axiala a tijei 15 metalice, cilindrice, ale carui capat inferior, partial, in interiorul
unei bobine 20 electromagnetice alimentata cu curent electric la o tensiune de 6,9, sau 12 V
este atras de campul electromagnetic intr-o miscare de culisare axiala, pana cand acesta
patrunde pe toata inaltimea bobinei 20, realizand, astfel cursa de rotire a bucsei 13 rotativ,
necesara rabaterii paletei 12.

Bobina 20 este amplasta in interiorul carcasei 44, sub plafonul 47 si fixata coaxial cu
bucsa 13 printr-un suport bobina, neredat in figuri, care la randul lui, este fixat cu ajutorul a
patru suruburi 55 ce traverseaza peretele lateral al carcasei 44 prin niste gauri alungite, pentru
a asigura reglarea. Conditia de rotire a bucsei 13 si prin aceasta de rabatere a paletei 12 de
impingere a mostrelor, este ca tija 15 metalica, cilindrica, aflata Tn miscare de culisare axiala,
sa nu se roteasca. Blocarea rotirii tijei 15 este facuta printr-o prelungire inspre partea inferioara
a acesteia, avand in sectiune forma patrata, care este introdusa si culiseaza, axial, intr-o bucsa
16 de ghidare axiala si fixare radiala, prevazuta la interior cu un ghidaj patrat, neredat in figuri,
si fixata sub bobina 20 electromagnetica si coaxiala cu aceasta.

Pentru a nu iesi din ghidajul patrat al bucsei 16 sau din bobina 20, tija 15 cilindrica se
termina cu o portiune filetata, in care este montata o piulita 19 de limitare a cursei de revenire
a tijei 15 cilindrice. Stabilitatea radiala a bucsei 16 de ghidare axiala este realizata prin inter-
mediul unui brat 17 de fixare radiala, montata in partea inferioara a acesteia, intr-o zona pro-
filata corespunzator, urmata de o portiune cu filet, in care este montata o piulita 18 de fixare a
bratului 17 pe bucsa 16 de ghidare axiala.

Comanda de actionare electrica a bobinei 20 electromagnetice este realizata de o tija
33 de comanda, formata dintr-un buton 34 de comanda si impingere superior, montat printr-un
surub 37 de legatura si ghidare in capatul de sus al unei tije 39 de contact, metalice, subtiri, ce
patrunde si traverseaza tija 15 metalica, cilindrica, care roteste bucsa 20 printr-o gaura
longitudinala ingusta, neredata in figuri, dar mai larga pe o portiune din partea de sus pentru
ghidare si sprijinire a unui arc 38 de revenire, amplasat sub surubul 37 de legatura, coaxial cu
tija 39 subtire, de contact.
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in partea de jos a tijei 39 metalice, subtiri, de contact, este fixat un buton 35 inferior,
confectionat dintr-un material izolant electric, care sustine un disc 41 metalic, de contact, pentru
conectarea electrica a bobinei 20 electromagnetice. Prin apasarea usoara, in sensul sagetii, a
butonului 34 are loc tensionarea arcului 38 de revenire a tijei 39 de contact, astfel incat, discul
41 mobil de contact coboara si atinge, simultan, doui borne 42 verticale, fixe, incluse in circuitul
electric de alimentare al bobinei 20 electromagnetice, inchizandu-l, astfel ca bobina 20 creeaza
la interiorul ei cAmpul magnetic necesar pentru atragerea miezului feromagnetic format din tija
15 cilindrica imprimandu-i 0 miscarea de culisare ascendenta se retrage in pozitia initila,
impreuna cu tija 39 de contact si discul 41 mobil, iar forma rotunda a acesteia din urma, asi-
gurand pastrarea contactului dintre bornele 42, in cazul rotirii involuntare a butonului 34 de
comanda, de contact superior inclusiv bucsa rotativa si paleta 12 rabatabila, care se roteste,
se rabate in sens invers.

Retragerea tijei 15 metalice, cilindrice, in pozitia initiala este realizata prin destinderea
si drept urmare impingerea exercitata de un resort 31 cilindric, montat coaxial cu tija 27 care
impinge o piulita 30 de sprijin a tijei 27 de resortul 31 fiind infiletata in partea superioara a
acesteia, sprijinindu-se pe plafonul 47, care este la randul lui protejat de un burduf 29. in cazul
absentei sau insuficientei energiei electrice pentru alimentarea bobinei 20 electromagnetice,
actionarea paletei 12 rabatabile se poate face prin apasarea manuala, in forta, pentru depasirea
rezistentei arcurilor 28, 31 si 38 de revenire a butonului 34 de comanda si, prin aceasta, a tijei
15 cilindrice, pana la efectuarea unei curse complete.

Subansamblul C de sustinere si protectie, este compus din carcasa 44 rigida care are
o forma paralelipipedica, cu o abatere spre in sus a plafonului 47 si spre exterior al unui perete
frontal, nepozitionat in figuri si care este deschisa la partea inferioara. Plafonul 47 are, in
general, o forma plana, cu exceptia zonei de asezare si fixare, in consola, cu niste suruburi 46
a unui cadru 45 metalic de sustinere a dispozitivului 1 care este mai ridicata, pentru a permite,
pe de o parte accesul paletei 12 rabatabile pe sub acesta, iar pe de alta parte, pentru trecerea
mostrelor impinse de paleta 12 din cilndrul 9 de stocare in interiorul carcasei 44, acolo unde
este amplasat subansamblul D, de primire a mostrelor.

Pe suprafata plana a carcasei 44, in portiunea in care este plasat dispozitivul 1, este
practicata o decupare de forma dreptunghiulara deschisa spre partea frontala, avand marginile
profilate sub forma unui canal si prevazute si cu niste gauri, pe care se sprijina, se ghideaza si
se fixeaza o placa 32 de sprijin a mostrelor, situatie nepozitionata in figuri. De asemenea, in
plafonul 47 mai exista un locas in care este fixata bucsa 16 fixa, de centrare a bucsei 13
rotative, niste gauri pentru niste suruburi de fixare a plafonului 47, precum si niste gauri de
trecere a cablurilor aferente accesoriilor electrice, situatie nereprezentata in figuri. in peretele
lateral sunt prevazute niste locasuri pentru intrerupatoarele electrice de comanda si selectie si
pentru priza de la reteaua electrica, situatie neredata in figuri.

Partial, peretele frontal al carcasei 44 are o extindere pe directia dispozitivului 1 de
stocare, pentru disponibilizarea spatiului interior, necesar plasarii subansamblului D de primire.
n acest perete este practicatd o decupare dreptunghiulard, nepozitionata in figuri, care este
acoperita de o usa 49 transparenta, articulata in partea de sus, pentru a raméane normal inchisa
si cu o deschidere spre interior. La partea inferioara a carcasei 44, in zona colturilor, spre
interior, sunt prevazute niste talpi de forma patrata, in care sunt montate suruburile 46 de fixare
a placii inferioare de Inchidere a carcasei 44 de sustinere si protectie, situatie nepozitionata in
figuri.
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Subansamblul D de primire a mostrelor este format dintr-un suport 54 fix, alungit,
prevazut cu doua brate laterale, verticale, care, in partea de sus, au fiecare cate o gaura prin
care trece cate un surub 59 de articulare. La mijlocul suportului 54 exista o ridicatura cilindrica
asemanatoare unui bolt cu filet, in care, este insurubata o piulita de sprijinire si reglare a fortei
de Tmpingere a unui resort 57 cilindric de echilibrare.

Din componenta subansamblului D de primire a mostrelor mai face parte si un suport
58 mobil, alungit, plasat intre cele doua brate laterale ale suportului 54 fix, de care este articulat,
cu ajutorul unor bolturi, bratele suportului 54 fix. La mijlocul si dedesubtul suportului 58 mobil
este format un bolt scurt, nepozitionat in figuri, necesar pentru ghidarea si stabilitatea unui alt
resort 57 cilindric, de echilibrare a suportului 58 mobil. Capetele suportului 58 mobil se continua
cu doua brate laterale care se unesc si formeaza un cadru de asezare a platoului 60 de auto-
servire, situatie nepozitionata in figuri. Acest cadru este construit siamplasat in consola, situatie
neredata in figuri, lateral fata de punctul de sprijin, in raport cu suportul 58 mobil, alungit, care
este articulat de bratele verticale ale suportului 54 fix, aflandu-se intr-un echilibru precar.

Stabilizarea cadrului lateral si odata cu ele a suportului 58 mobil in raport cu suportul 54
fix este realizat de catre resortul 57 cilindric, care, prin Tmpingerea de jos spre in sus a
suportului 58 mobil il aduce si il mentine in pozitie orizontala, impreuna cu cadrul lateral, care
ramane in consola. Aceasta pozitie este cea de sus a cadrului lateral al suportului 58 mobil, in
care este asezat doar platoul 60 de autoservire, faréd mostra. In aceasta pozitie nivelul cadrului
lateral in care latura cea mai departata de articulatie, spre partea frontala, este mai sus decat
marginea de jos a usii 49 de acces pentru autoservire, ceea ce Impiedica deschiderea spre
interior a acesteia, situatie necesara deoarece platoul 60 este gol. Dupa impingerea mostrei de
catre impingatorul 24 prin intermediul paletei 12 rabatabile din cilindrul 9, aceasta ajunge pe
platoul 60 de autoservire, produce o dezechilibrare a suportului 58 mobil, prin apasarea pe care
o produce greutatea - chiar si de ordinul gramelor - mostrei exercitata la o anumita distanta de
zona de impingere a resortului 57 de echilibrare, raportata in punctul de articulare a cadrului.
In aceasta situatie resortul 57 cilndric, de echilibrare, cedeaza, suportul 58 mobil se inclina si
cadrul - prin latura cea mai indepartata de articulatie - impreuna cu platoul 60 de autoservire
si cu mostra pentru degustare, coboara, sub marginea de jos a usii 49 de acces, permitand
deschiderea acesteia prin impingerea manuala pentru a se face autoservirea cu mostra de
produs alimentar, in vederea preludrii ei. In pozitia de jos, cadrul suportului 58 mobil este
sprijinit, prin intermediul unui surub 62 fixat. in mijlocul laturii drepte a cadrului, care patrunde
printr-o gaura alungita din peretele frontal al carcasei 44 si se sprijina, la randul lui, pe marginea
de jos a gaurii alungite.

Dupa ce a fost luata mostra pentru degustare si s-a golit platoul 60 de autoservire,
eliberandu-se de apasarea greutatii mostrei, cadrul si platoul 60 se ridica prin impingerea
resortului 57 cilindric asupra suportului 58 mobil, care ajunge in pozitie orizontala, iar cadrul
lateral ajunge, din nou, in consola. Prin determinarea celor doua pozitji este posibila realizarea
unor intercoditionri in functionarea bobinei 20 electromagnetice. In acest scop, la nivelul supor-
tului 58 fix sunt amplasate doua borne 42 de contact, separate si aliniate cu suportul 54 fix,
incluse in circuitul de alimentare electrica a bobinei 20, iar in dreptul lor, pe o latura a suportului
58 mobil, este fixata o lamela 43 metalica, mobila, de contact, care se misca odata cu el, avand
lungimea pana in dreptul celor doua borne 42 fixe si latimea necesara de a le atinge simultan.

Astfel, atunci cand cadrul lateral al suportului 58 mobil se afla in consola, iar platoul 60
de autoservire este gol si situat in pozitia de sus, lamela 43 mobila, de contact, atinge, simultan,
cele doua borne 42 fixe, de contact, inchizand circuitul de alimentare electrica al bobinei 20 si
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aceasta poate functiona prin apasarea usoara a butonului 34 de comanda. Atunci cand cadrul
lateral al suportului 58 mobil incepe sa coboare, impreuna cu platoul 60 de autoservire - cu o
mostra in el - lamela 43 mobila, de contact, se departeaza de cele doua borne 42 de contact,
fixe, intrerupand circuitul electric de alimentare al bobinei 20 electromagnetice. Aceasta este
necesar, pe de o parte, pentru a se evita suprapunerea mostrelor in platoul 60 de autoservire
iar, pe de alta parte, pentru a se evita reconectarea bobinei 20 electromagnetice la curentul
electric, in cursa de revenire a discului 41 de contact. Subansablul E de alimentare cu energie
electrica asigura functionarea automatului, conform inventiei, la interconditionarile necesare
pentru un anumit regim de functionare impus de beneficiar, precum si cea a mijloacelor trehnice
auxiliare, Tn sine cunoscute, neredate in figuri, cum ar fi semnalizarile acustice siluminoase sau
inscrisuri tematice.

Subansamblul E contine o sursa 63 de alimentare cu energie electrica, interschimbabila,
cum ar fi o baterie sau un acumulator electric, amplasata in interiorul carcasei 44, care este
conectata la un transformator 64 de reducere a tensiunii si de redresare a acesteia conectabil
la reteaua de 220 V, niste intrerupatoare 65 electrice, un temporizator 67 electronic, un senzor
de prezenta-miscare, neredat in figuri, niste LED-uri 68 albe sau colorate, pentru semnalizari
sau pentru lumina dinamica sau dispaly-uri, impreuna cu montajele lor electronice, neredate in
figuri, o boxa audio 69 impreuna cu montajul ei electronic de audiofrecventa, precum si cablurile
electrice de interconectare, situatie neredata in figuri.

Asa cum am precizat maiinainte, automatul, conforminventiei, poate fi folosit, individual,
cat si atasat la dozatoarele de produse alimentare, in sine cunoscute. in acest ultim caz,
subansamblul E electric este comandat printr-un procesor care comanda functionarea intregului
ansamblu. Aplicatia implementata de procesorul general poate avea si functia de verificare a
persoanei care solicita mostre, astfel incat sa nu existe persoane care solicita mostre de mai
multe ori.
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Revendicari

1. Automat de eliberare de mostre publicitare prevazut cu un subansamblu (A) de
stocare , caracterizat prin aceea ca, subansamblul (A) de stocare si protejare a mostrelor
publicitare este prevazut cu un dispozitiv (1) de stocare care este sustinut de un cadru (45)
metalic al unui subansamblu (C) de sustinere si protectie si care are in componenta un cilindru
(9) deschis la ambele capete din care este preluata cate o mostra de catre o paleta (12)
rabatabila a unui subansamblu (B) de manevrare a mostrelor, mostra este preluata si deplasata
de paleta (12) rabatabila care primeste miscarea de la o tija (15) metalica, cilindrica, profilata,
verticala, aflata in legatura cinematica cu o bucsa (13) rotativa, verticala, profilata la interior, prin
care poate culisa tija (15) si care este plasata intr-o alta bucsa (16) metalica, fixa, montata rigid
intr-un plafon (47) al unei carcase (44) apariinand unui subansamblu (C) de sustinere si
protectie, mostra ajungand pe un platou (60) de autoservire al unui subansamblu (D) de primire
a mostrelor, plasat intr-un spatiu interior format intr-o extindere a unui perete frontal al carcasei
(44) pe directia dispozitivului de stocare si o sursa (63) de alimentare cu energie electrica,
interschimbabila a unui subansamblu (E) de alimentare cu energie electrica, care este
amplasata in carcasa (44) subansamblului (C) de sustinere si protectie pentru a permite, pe de
o parte accesul paletei (12) rabatabile pe sub dispozitivul (1) de stocare, iar pe de alta parte
trecerea mostrelor impinse de paleta (12) din cilindrul (9) de stocare in interiorul carcasei (44),
unde este amplasat subansamblul (D) de primire a mostrelor prevazut si cu un suport (58)
mobil, incadrat intre doua brate verticale, laterale, ale unui suport (54) fix, montat prin articulare
cu cate un bolt (59) iar, la mijlocul si dedesubtul suportului (568) este prevazut un bolf scurt, care
asigura ghidarea si stabilitatea unui resort (57) cilindric, de echilibrare a suportului (58) mobil,
capetele suportului (58) mobil fiind continuate cu doua brate laterale, care se unesc si formeaza
un cadru de asezare al platoului (60) de autoservire, amplasat in consola, lateral, fata de
punctul de sprijin al suportului (58) mobil.

2. Automat conform revendicarii 1 caracterizat prin aceea ca dispozitivul (1) de stocare
prevazut cu cilindrul (9) deschis la ambele capete este rigidizat, la capatul de sus, cu uninel (8)
superior, metalic prevazut cu un surub (7) cu capac conic, cu o piulitd (5) si saiba (6), pentru
ghidarea si fixarea unui dop (4) flexibil, iar la capatul de jos cilindrul (9) este rigidizat de un alt
inel (10) inferior, metalic, pentru asezarea si fixarea dispozitivului (1) de stocare in pozitia de
functionare.

3. Automat conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca paleta (12) rabatabila
este alcatuita din trei segmente mobile, intre ele, constituite din niste brate (22) metalice,
rabatabile si tija (15) metalica, de care este fixata o ureche (26), reunite la un capat de catre un
suport (23) impingator prin doua articulatii mobile, care formeaza un patrulater flexibil prin
amplasarea celorlalte doua capete in articulatii fixe, din care unul, bratul (22) rabatabil, in axa
de rotatie a unei bucse (13) rotative, iar tija (15) metalica, are un capat indoit la 90 grade intro-
dus intr-o gaura amplasata la o distanta de axa de rotatie egala cu distanta dintre articulatiile
mobile, gaura practicata in plafonul (47) carcasei.

4. Automat conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca tija(15) metalica,
cilindrica are capatul inferior introdus, partial, Tn interiorul unei bobine (20) electromagnetice,
alimentata electric si este atras de campul electromagnetic intr-o miscare de culisare axiala,
pana cand aceasta patrunde in bobina (20) pe toata adancimea ei realizand astfel si cursa de
rotire a bucsei (13) rotative, necesara deplasarii paletei (12) rabatabile.
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5. Automat conform revendicarilor 1 si 4, caracterizat prin aceea ca actionarea
electrica a bobinei (20) electromagnetice este comandata de o tija (33) de comanda, prevazuta
cu un buton (34) de comanda si impingere montat in capatul de sus al unei tije (39) de contact,
metalice, sublfiri, ce patrunde si traverseaza tija (15), iar in partea de jos tija (39) de contact este
prevazuta cu un buton (40) ce sustine un disc (41) metalic de contact, pentru conectarea elec-
trica a bobinei (20) electromagnetice, astfel ca se formeaza un camp magnetic necesar pentru
atragerea miezului feromagnetic constituit din tija (15) cilindrica, careia ii imprima o miscare de
culisare axiala, impreuna cu tija (39) de contact, iar retragerea tijei (15) metalice, cilindrice in
pozitia initiala este realizata prin Tmpingerea exercitata de un resort (31) care se destinde.

6. Automat conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca in cazul absentei sau
insuficientei energiei electrice prin alimentarea bobinei (20) electromagnetice, actionarea paletei
(12) rabatabile se face prin apasare manuala, in forta, pentru depasirea rezistentei unor arcuri
(28, 31, 38) de revenire a butonului (34) de comanda superior si, prin aceasta, a tijei (15)
cilindrice pana la efectuarea unei curse complete.

7. Automat conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca pentru a se evita
suprapunerea mostrelor in platoul (60) de autoservire iar, pe de alta parte, pentru a se evita
reconectarea bobinei (20) electromagnetice la curentul electric, in cursa de revenire a discului
(41) metalic, de contact, suportul (58) mobil se inclina si cadrul, impreuna cu platoul (60) de
autoservire si cu mostra pentru degustare, coboara pana in pozitia de jos, situata sub marginea
de jos a unei usi (49) de acces, permitand deschiderea acesteia prin impingere manuala pentru
a se face autoservirea cu mostra de produs alimentar, in vederea degustarii ei.

8. Automat conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca la nivelul suportului (54)
fix sunt amplasate doua borne (42) de contact cu inaltimi diferite, separate si aliniate cu suportul
fix (54), incluse n circuitul de alimentare electrica a bobinei (20) electromagnetice, iar in dreptul
lor, pe o latura a suportului (58) mobil este fixata o lamela (43) metalica, mobila, de contact,
care se misca odata cu el, avand lungimea pana in dreptul celor doua borne (42) fixe si
indltimea necesara pentru a le atinge simultan.

9. Automat conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca sursa (63) de alimentare
cu energie electrica interschimbabild, este constituita dintr-o baterie sau dintr-un acumulator
electric, amplasata in interiorul carcasei (44) interschimbabile si dotata cu un transformator de
reducere a tensiunii si de redresare a acesteia, conectabil la reteaua de 220 v, niste intrerupa-
toare (66) electrice, un temporizator (67) electronic, senzor de prezenta-miscare, niste LED-uri
(68) si o boxa audio (69).
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