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s9 BALANTA ENERGETICA IV

(57) Rezumat:

Inventia se referd la o balantd energeticd la al cirui
sistem mecanic 2 forie cu mase egale, In cidere de
rostogolire gravitationald, creeaza a 3-a fortd, inversa,
mai mare decét primele 2, pe care le ridica, prin rotati,
la pozitia initial potentiald. Balanta conform inventiei
este constituitd din 2 brate (1, 2) mobile Tn jurul unui ax
(3), prin nigte carcase cu niste rulmenti (4, 5 si 6, 7)
care susfin pe capetele exterioare o pérghie (8) de
rotire gi actiune orizontald mobild in carcase cu nigte
rulmenti (9, 10 si 11, 12), avénd pe ea sudate, intr-un
capdt (A si B), niste pinioane (13, 14) de angrenare, un
pinion (22) central si 2 volante-satelit (15, 16) de
actiune cu rotire rostogolire, prevazute cu nigte contra-
greutdti (17, 18) care, in cadere satelizata, de la punctul
superior potential se rostogolesc prin pinioanele (13,
14) de angrenare Tmpinse si fortate de reactia coroa-
nelor semidanturate ale unor discuri (19, 20) rigide de
reactie, fixate pe axul (3) central, si un suport (21) de
sustinere Tnvartind si ridicand invers gi simultan,
printr-un pinion (22), o volantd (23) motoare de acu-
mulare danturatd cu o contragreutate (24) si o fulie (25),
mobile n jurul axului (3) central printr-o carcasa cu
niste rulmenti (26, 27) in care se transferd si se acu-
muleazd energia cineticd a volantelor satelizate de ac-
tiune, in cadere si rostogolire, care, n inerfie, ajunse in
pozitia inferioard cineticd, urcd prin pinion (22), fara
frecari pe partea opusd nedanturatd, a unor discuri
(19/asi 20/b) rigide, la punctul superior potential, simul-
tan cu c8derea contragreutdtii si forfei volantei motoare,
din punctul superior potential spre punctul inferior
cinetic, ajutate si de cea de a 2-a forid a celei de a 2-a

parghii de actiune orizontald, ce are, la fel ca bratele (1,
2), inca 2 volante satelit, cu contragreutdti si pinioane
pe capatul exterior egale Tn greutate si lungime, care
evolueazd in jurul axului (3) central si care se introduc
n circuit rotativ.

Revendicari: 2
Figuri: 2

Fig. 2

Cu incepere de la data publicdrii cererii de brevet, cererea asigurd, in mod provizoriu, solicitantului, protecfia conferitd potrivit dispozifiilor
art.32 din Legea nr.64/1991, cu excepfia cazurior in care cererea de brevet de invenfie a fost respinsd, retrasd sau consideratd ca fiind retrasd.
Intinderea protecfiei conferite de cererea de brevet de invenjie este determinatd de revendicdrile confinute in cererea publicatd in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).
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Balanti energetici IV.

faventia se referd la un sistem mecanic format dintr-un brat . mobil pe un ax
o are pe capdtu! opus doua volante - satelit fixate pe o parghie de invartire ce
ey Ofensd ¢ prin rostogoiire e coreana semi-danturata a unuia sau doud discuri rigide
31 a unel volante mobl'“ .cdreia 1t transferd energia cineticd . realizand rotatii.
Balania energeticd IV Varianta I-a cu un singur disc rigid -reactiv . Fig. 1
Descrierea pieselor componente, asezarea si rolul lor in functionare.
- Bratu! rotitor (1) al volantelor-satelit de actiune ( 5- 6). sudat pe carcasa ( 2 ) cu rulmenti ( 3)
. mobil in jurul a\u,m comun si . central . (4 ) Fig./
: 51 fm.[um, { f] J sustinuta pe capatul exterior al bratulut

J pe capete sudate

i riobila

colan , 5 ) asezale ¢ :
in pariea A “' anta-satelit de actiune- rostogolire {5 j cu contra-gremate { 7 1 3
angrenare (¥ ) pe partea danturatd a coroanet Discului rigid -reactiv ( 14 ) §f Volanta —satelit
i 6 )de ac‘uun cu contra-greutate ( 8 ) si pmionul de angrenare ( 10 } sudate pe aceiasi
parghie in capdtul B care se angreneaza simultan cu coroana danturatd a Volantei-motoare de
10 )Lmobiia cu m.;q i8 3 inyurul axului central. ( 4)
i de reactio 7 14 ) care are coroand danturatd numai pe partea rostogolirinfixat pe
; vaxui central sau de greutate si sprijin. (4) (* 1)
portul de fixare (15 ) al Discului rigid-reactiv { 14 3 $1 a axului cenwal comun € 4 )
- Aaud central X sau centrul de greutate si sprijing 4 ) in Juwl caruia se rutestc bratul { I ) cu
volanieie-satehit de actiune s1 Volanta —motoare de acumulare (16)cu Fulia (18).
Yolanta-motoare cu coroand damurata ( 16 ) si contra- orcumtc .( 17 ) 'roh 1 In ji
HLnorovienl s ore S cazi cu pinionul { 10
/"mc{ica a volantelor - sA”‘ m ::" i
Cpunctetor de spripin e pe coroana sermdanturail o
i Jere 7 AngICHare sim ui and cu pinional £ 9} din '
invirieste w"m;ui(m §i invers caderii { ¥
Balanta energeticd 1V.,in varianta II—a cu doud discuri rigideFig.2 Mecanisminal de
functionare Sste s Jmnlar cu cel dm varianta l-a dar mai eficient din punct dc \/Ldei‘\; wehnic 1 cu
prin introducerea unui al d(\ih?; diﬂ > rigid iy de i
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fE 1 Francis W., . Semansky, D. Young - Fizica <1958 p.127-129.
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Principii si legi de functionare ale Balantei energetice 1V.

Balanta encrgeticd [V. in varianta I-a $i varianta Il-a . {unctioneaza dupi principiul
actiunil g1 reactiunii energiei gravitationale omniprezente.in sistemul mecanic inventat.
.conform caruia.doud forte in cddere produc o a treia fortd .imversd.care fiind mai mare ca
ambele producatoare le ridica la aceeasi inaltime, crednd rotatii utile .De unde rezultd o noui
e o miscant maselor in cémpul gravitationai.determinatd de actiunea unor volante-
satelivate n cadere gravitationala . respinsa .prin pinioanele de angrenare cu niste discuri
rigide-reacive —fixe.cu coroand semi-danturaid  care i¢ rostogelesc lrammltdna cnergia
cineticd. creatd unei .volantei-motoare de acumulare cu coroand danturatd pe care o roteste
simuitan si invers caderii , printr-un pinion al unet parghii de rotire si actiune . Astfel

In sistemul mecanic al balantei energetice IV..varianta I-a . fig.1(ca si in varianta Il-a .
Fig 2) bratul (]) se rotcgc mrculal pe ax ul central fix si comun (4). fiind fixat pe carcasa (2)

-

Arghia de rotire - acliune {111 mobild pe capui oxterior al

IA
.‘!

(¥ fulu](,nh L gi sdatd cu ¢l \1 Iy

; T -acizm;-f in carcasa {:2) cu rubmeny (151 prin forta
pinionulul {9) sudat in capdtul A se angreneard cu punctele de sprijin reactive ale coroanel
semi-danturate ale disculur rigid (14). fixat pe suportul {13). si axul central comun (3).
rostogolind volanta-satelit (5) cu contragreutate (7) si volanta-satelit (6) . cu contragreutate
8) carc prln pinionul (10) din capatul opus B. in cédere rostogolitoare invartestc simultan si
s lants motoare £16Y 51 fulia (18). mobile pe axul comun si central (4). prin carcasa
i (20)rotind st ridicand cu forta cineticd acceleratd si acumulatad si contra-
: P17 punciul superior potential. de unde sc trece din nou de la forta pQLLnLialfl
fa forta cineticl in coborare pe parlua opusd . ridicand bratui rotitor cu pargi 1a {11} In partea
3 pria pinionul de angrenare {10). cu volanta motoare de acumulare (16) $i In par{ca AL 18rE
angrenare pe partea laréd damu;a( stirbd) a corcanel semi-danturate. Volanta- satelit {3}, cu
contra-greutate {7)si volanta-satelit 6 cu contra-greutate 8 _sunt rldicate de forta cinetica
accelerata st acumuiatd In volanta motoare (165, cu contragreutate (175, cu alte cuvinte. in

s g o fortd coboara (mai mare ca celelalte doud). cealaltd tortd vred. creand astfel repetitiv

nunen

ol

Balania encrgetica IV, cantareste continuu forta ceior 2 mase ale volantelor de actiune
satelizate . In cadere prin punctele de sprijin ale danturii discului rigid st pinionul (9) si forta
cinetica acceleratd si acumulata in volanta motoare (16) cu contra-greutate (17). care fiind mai
mare le readuce la pozitia initial- potentiala .Se precizeaza ¢a :
a) 1’ar5hxa orizontala de rotirc-actiune, carc are in Lapatm A volanta-satelit (5). 3

i cUlC,anerd acestula cu ‘pumtclc de sprijin reactive ale coroanei semi-
apid (14 fixat pe suportul 15} s1 axul central comun (4}. rostogoleste
o cidere zra\nauumla volantele satehit (3). cu contra-greutate (7). dar st volanta-sateiit (6).
cu contra-greutate (8). care la fel prin pinionul (10), din capatul opus B. roteste invers sl
simultan volanta motoare de acumulare (106). cu contra-greutate si fulia (18), mobild pe axul
central si comun {4). prin carcasa (19). cu rulmenti (20), ridicand la partea superioara
p()mmldla 5 nfm—meutatea el .avand o forta mal mare decit cele doua volante satelit .

1 Sy i ~ ~ont =

AEAN 26 ;‘1“11\,\1 inferioaré cu one ’2‘&1 cinetica

. 3 . R S, . UM e VEos 2 yee % - ¢ -t =,
TS AT o motoare, sunt ndicate la narica xquf ara POISn ‘.,liu ae
cntve v MiGioale prin ax cd uilw‘; Lt ~’u‘, eit de SN aries ou \Uldmd

Mea Broin pariea A pimonu! {(9) invartestc in inertic volania-sateiit (55 fara

recart pe partea coroanet semi-danturate (;tuba). a disculul #igid {14)simuitan

cu volanta 6 angrenatd prin pinionul 10 pe coroana danturati a volantei -mdtoare . *
Inventator PUMITRU RADOI
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Avantajele balantei energetice 1},

Lad

Sistemul foloseste ca energie. numai energia gravitationald, evitdnd astfel orice
consum de <:0mb1,1siibi‘, chimic sau electric:
. suni i tlouuse resoarte.magneti sau electromagneti.
) OTICe agresiune {inta unat atac electronic
- nu r)oluea/c'i sinu schmlba tenomenele meteo
nu schimba Lampul gravitational terestru
- tunctioncaza la temperaturi normale
- functioneaza si in cazul de ionizare a spatiului terestru.
- Balanta energetica V. functioneaza in folosul familiei sau a comunitatii
- Sistemul mecanic al balantei energetice IV este diferit s1 prezinta a\/amaj *le mai sus
mentionate 01d de pendutul fui Maxwell (*2), prevazut cu un singur centru de greutate
Sun sIngur corp de masd, care se roteste ‘;u:p endat in plan vertical transtormand weptat
energia notenuiald In energie cineticd. fard a fi Insd amplificatd st acumuiatd intr-o
volanta. oprindu-se cedand frecarilor.
- Prezintd la fel avantaje fatd de nventia lut Norman Dean ( * 3 )in sistemul céruia
centrele de greutate ale unor corpuri de masi ce se deplaseaza inainte ca reactiunea sa

CONPCNSE/C acaunea

m:

«Clecarzd numai nmiscan lineare de ascensiune care s-a dovedit
l¢ prima nocesitate umané

ineniia nrowctatd eiiming aceste dezavantaje,. deoarcce in sistemul balantei energetice
IV In varianteie [ si 11 . fiecare rotatie este regenerata(alimentatd) de energia cineticd de
rostogolire  .acumulatd intr-o volantad-motoare $i contra-greutatea ci care filnd mereu mai
mare decdt for{ele opuse din sistem :frecdri.unghiuri sau cele de cuplaj prestabilite ,readuce
mereu i 'Jozma mmal polantlala niste volante de actiune satelizatc.ca forie de masa
o 0T rii in miscare a diferitelor unelte sau masini.
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Revendicare 1.

Balantd energetica 1V. Varianta I-a

> mecanic al un
i Hationald | creeazi pri
fiind mat mare ca ambele producitos

notentiald. caracterizat prin aceea ¢é are un brat (1)tig

Jgdiversa.care

S.D

re.de ridica prin rotatitla pozitia-initial-

e.1. sudal pe carcasa (2). cu ruimeni (3
rotitor pc axul central (4). iar in partea exterioard o p2u ghie de rotire si actiune-orizontald {
ti) . mobila in carcasa {12) cu rulmenti (13). ce are pe capitul A sudate un pinion (9 ) si o

).

"‘/3'9‘5‘- de getinne (S). cu contra greutate (7) care se rostogolesie in cadere
& de la punctul superior potential la punctul inferior cinetic .fortata si de pinionul
mgrencaza cu pmctd; de sprijin reactive ale corvane: semi-danturate de pe discul

ripid dc reactic {14)dixat pe axul central (4), si suportul (15). 1ar pe capatul opus B al
parghici. arc sudatd o alta volanti-satelit de actiune (6), cu contra-greutate (8) si pinionul {10).
care se angreneaza la {el In rotirea indusi si proprie a volantel. cu coroana danturata a volantel
motoare de acumulare si transfer (16). prevazuta cu contra-greutate (17). mobila cu fulia sa
{18y pe axuyl cnuml (4), prin carcasa (19). cu rulmenti {20), care se wansferd gi sc

Srery ;nenu 2 celor dou volanie-satelit dv ac t;u : In cadere st orostogolire

eril i civculare. le v et

[EON

et

Y

(1 inet aducs din pz,lm:i_uf nierio
a in punctul initial potential fara trecart de angrenare a pinionuiui (93 pe nartea
E";if-dfu“ll‘,hata { stirbay a disculul ~*1,g1d —reactiv {14) impreund cu forta acumutatd in volania
niotoare §i conlra-greulatea et care simultan si invers se invarteste cobordnd gravitational prin
arrgrcnarea pintonului { 10) .realizand ritmic prin caderi si ridicdrt simultane .rotatii
energetice.utile .ce se transmit prin fulia 18 .Fiecare rotatie este astfel regeneratd (alimentatd)
v Lo aliiliad e volalila-motoare —transter §ioconua-greutaiea ¢ care este
tortele opuse din sislem tfrecdriunghiurt sau cele de cuplaj.prestabibite
. balantel energetice [Vovarianta l-a poate i prevdzut pentru o
functionarc mal < ﬁumta cu E ca un brat cpal ir greutatb sl lunmme ca cel descris
avand la tel o pa

partex op
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Revendicars I,

Balenyd envrgetica IV, Varianta Hi-a .

inventia se referd la un sistem mecanic al unei balante energetice prin care doua forte
cu mase egale Jin cadere gravitationald .creeaza prin acumulare a treia fortd inversi.mai mare
2a primele doud pe care le ridicd prin rotatil In pozitia initial-potentiald.caracterizat prin aceea
ud hr ate. (‘ -2).11¢. 2 mobile in jurul axului central(3} prin carcasele cu rulmenti (4-3).
; 1 ope capelele exterioare o parghie de rotire st actiune orizomala (8). maebila
i caz‘caseic cu ruim‘ nf. (9-10) s1 (11-12). avand pe ea sudate. in capitul A st B ;mmane‘
{ 3-14)si pintonu! central (22). cu  doud voelante-satelit de actiune ¢u rotire
rostogolitoare  (15-16). prevazute cu contra-greutdtile (17-18). care In cadere de la puncuul
superior notent'“ se rostogolesc prin pinicanele de angrenare (13-14). impinse st fortate de
reactia coroanelor semi-danturate ale discurtlor, nigide de reactie (19-20). fixate pe axul

[
L)
»
=

b

3 te sospnere 2 mvarund s adicand invers 1 simulian prin pinionul(
dc wlare danturald (237 cu contra-greutate! 24y s fulia sa g\j':,:_
central {3} prin carcasa cu rulmentt (26-2730n care se ransferd si se

d g cejor doud volante satelit de actiune 1n cadere st osto\:onre
care in inerga lor de rotire circulard si a fortet acumulate in volanta motoare cu contra-
greutatea (74)ce cade $1 se Invarte simultan, sunt readuse din punctul inferior cinetic. pe
!;,Jllea optlsa la punuul mmal supenor potumal fard frecarl de angrenare a pinioanclor (13-
S turd ;. o discurilor rigide reactive {19/a - 20/bi.de un de . aitinic
Hune \1 iy erse U volanta - motoare  sc produc rotatil energetice

enerataalimentata } de encrgia

\.JJ
r—?
-
4
-
3
4
-

o fuhie 25 Fiecare rotaie esie

e

3 &
a rnulaid in volanta-motoare de transtcr 1 contra-greutatea ei care este mereu mal
mare decdt tortele opuse din sistem:frecari. ungnur‘ sau cele de cuplay prestabilite.
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